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Bezpefnost

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola obsahuje bezpetnostni pokyny podle kterych je nutné postupovat pfi
instalaci, provozu a udrzbé frekvenéniho ménite. Nedodrzeni nasledujicich pokyni
mize zpUlsobit zranéni &i smrt osob nebo miize dojit k poskozeni frekveniéniho
meénite, motoru nebo dalSiho zafizeni pohonu. Prettate si bezpetnostni pokyny
pfed zahajenim prace s frekvennim ménicem.

Pouziti symbolu varovani

V této pfirutce jsou pouzity dva druhy bezpetnostniho varovani:

Upozorné&ni na nebezpetné nap&ti varuje pred vysokym napétim,
které milze zpisobit fyzickou Ujmu a / nebo poskodit zafizeni.

a které také mohou zpUsobit fyzickou Ujmu a / nebo poskodit zafizeni.

c Generalni varovani upozorfiuje na podminky, které se netykaji elektfiny

Instalace a udrzba

Tato varovani jsou urtena pro vSechny osoby pracujici na frekven&nim meniti,
motorovych kabelech nebo na motoru.

VAROVANI! Nedodrzeni nasledujicich pokynl miiZe zpiisobit zranéni &i smrt osob
nebo mize dojit k poskozeni zafizeni.

Frekven&ni m&nit smé&ji instalovat a obsluhovat pouze kvalifikovani
elektrikafi!

» Nikdy nepracuijte s frekven&nim ménifem, motorovymi kabely nebo s motorem,
pokud je zapnuto napajeci napgti. Po odpojeni napajeciho napé&ti vytkejte vzdy
5 minut, aby mohlo dojit k vybiti kondenzatorLli pfed zahajenim prace s frekvent-
nim méniZem, motorovymi kabely nebo s motorem.

Vzdy zméfenim multimetrem (impedance nejmén& 1 Mohm) zajistéte, Ze:

1. Neni napéti mezi vstupnimi fazovymi voditi frekvenZniho ménite U1, V1 a W1
a uzemneénim.

2. Neni napéti mezi pfipojkami BRK+, BRK- a uzemnénim.

* Nepracujte s ovladacimi kabely pokud je k frekvenénimu méniti pfipojeno
napajeci napéti. Externg napajené ovladaci obvody mohou byt pod nebezpet-
nym napétim i kdyz je odpojeno vstupni napajeci napéti frekvenZniho ménite.

* Neprovadaijte jakékoliv testy izolatni a prepétové odolnosti frekvenfniho ménite.
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Poznamka:

| kdyZ je motor zastaven, milze byt nebezpetné napéti na silovych pfipojovacich
svorkach U1, V1, W1 a U2, V2, W2 a BRK+ a BRK-.

VAROVANI! Nedodrzeni nasledujicich pokynl miiZze zpiisobit zranéni &i smrt osob
nebo mize dojit k poskozeni zafizeni.

Frekventni menit neni mozné opravovat v misté instalace. Nikdy se
nepokousejte opravovat chybné pracujici frekvencni ménif; kontaktujte pro
vymenu regionalni zastoupeni ABB nebo autorizované servisni centrum.

Zaijistéte, aby se b&hem instalace nedostal prach z vrtani do frekven&niho
meénite. Elektricky vodivy prach uvnitf frekventniho ménite milze zplsobit
poskozeni nebo chybnou funkci zafizeni.

Zajistéte dostatetné chlazeni.

Provoz a spousténi

A

Tato varovani jsou urtena pro vSechny osoby, které planuji ovladani, spousténi a
provozovani frekvenéniho ménite.

VAROVANI! Nedodrzeni nasledujicich pokynl miiZze zpiisobit zranéni &i smrt osob
nebo mize dojit k poskozeni zafizeni.

Pred nastavovanim frekvenZniho ménite a jeho pfedanim do servisu se
pfesvédite, zda je veskeré pohanéné prislusenstvi vhodné pro provoz v rozsahu
rychlosti realizovaném frekventnim ménitem. Frekvenéni ménié mize byt
nastaven pro provoz s motorem s rychlosti lezici nad nebo pod rychlosti, ktera by
se dosahla pfi pfimém pfipojeni motoru k napajecimu napé#ti.

Neaktivujte funkci automatického vymazu zavad, pokud by mohlo dojit ke vzniku
nebezpetnych situaci. Pfi aktivaci této funkce dojde k resetovani frekveniéniho
meénite a op&tné aktivaci provozu po vymazu zavady.

Neovladejte motor pomoci stfidavého stykate nebo jistite (zajiStujicim odpojeni);
misto toho pouzijte na ovladacim panelu umisténa tlatitka start a stop a
(&> nebo externi povel (V/V nebo fieldbus). Maximalni povoleny potet
nabijecich cykll stejnosmarnych kondenzatorl (napf. pfi zapnuti napajeciho
nap&ti) je dva cykly za minutu a celkovy maximalni po&et nabijeni je 15 000.

Poznamka:

Pokud je pro startovaci povel zvolen externi zdroj a ten je ZAPNUT, bude
frekvenéni ménit spustén okamzité po pferuseni vstupniho nap&ti nebo po
vynulovani poruchy, pokud neni frekventni ménit konfigurovan pro tfivoditovy (a
pulzni) start/stop.

Kdyz neni lokalizace ovladani nastavena na lokalni (LOC neni zobrazeno na
displeji), nezastavi frekventni ménit tlatitko stop na ovladacim panelu. Pro
zastaveni frekvenfniho ménite pomoci ovladaciho panelu, stisknéte tlatitko
LOC/REM a potom tlatitko stop (@>.

Bezpetnost
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O této pfirucce

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje urceni pfirutky, jeji kompatibilitu a obsah. Obsahuje vyvojovy
diagram kroki pro kontrolu dodavky, instalaci a uvadéni frekvenéniho ménice do
provozu. Vyvojovy diagram obsahuje odkazy na pfislusné kapitoly/Easti v této
pfirutce.

Kompatibilita

Uréeni

Pfirutka je kompatibilni s firmwarem frekvenniho ménite ACS350 ve verzi 2.21b
nebo pozd&jsi. Viz parametr 3307 FW VERSION.

Pfirutka je urtena pro osoby planujici instalaci, instalujici a uvadajici zafizeni do
provozu, pouzivajici a servisujici frekvenéni meénic. Piett&te si pfirutku pfed
zahajenim prace s frekvenénim ménitem. Ctenal by mél mit zakladni znalosti

o elektrotechnice, zapojeni, elektrickych komponentech a elektrotechnickych
symbolech.

Tato pfirutka je napsana pro ttenare na celém svété. Obsahuje jak jednotky
v soustavé Sl, tak imperialni jednotky. Obsahuje také specialni pokyny pro instalace
provadéné ve Spojenych statech.

Kategorizace odpovidajic velikosti ramu

ACS350 se vyrabi s ramy ve velikosti R0...R3. N&které instrukce, technické Udaje a
rozme&rové vykresy, které se tykaji pouze odpovidajici velikosti ramu, jsou oznateny
symbolem velikosti ramu (RO...R3). Pro urfeni velikosti ramu se podivejte na typovy
Stitek uvedeny na stran& 253 v kapitole Technické udaje a na vyvojovy diagram
uvadéni do provozu.

Ukol Viz
Ur&eni velikosti ramu pro vas frekven&ni ménidé: Technické udaje: Jmenovité tdaje na stran&
RO...R3. 253
Planovani instalace: zvoleni kabelti atd. Planovani elektrické instalace na strand 23
Pfekontrolovani podminek okolniho prostfedi, Technické (daje na stran& 253
jmenovitych hodnot a poZadovaného pritoku
vzduchu pro chlazeni.

O této pfirutce
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Ukol

v

Viybaleni a pfekontrolovani frekvenéniho menife.

Y

Pokud ma byt frekven&ni méni& piipojen k izolované
siti oznafované jako IT (neuzemnéné) nebo v plo-
voucim systému uzemné&ni pfekontrolujte, aby nebyl
pfipojen interni EMC filtr.

Y

Instalujte frekvenéni méni& na st&énu nebo do skfiné.

Y

PolozZte kabely.

Y

Prekontrolujte izolaci pfivodnich kabell a kabeltl
vedoucich k motoru.

-

Pfipojte kabely napajeciho napéti.

Pfipojte kabely ovladani.

- |-

Pfekontrolujte instalaci.

|

Uvedte frekventni m&ni& do provozu.

Viz

Mechanicka instalace: Vybaleni frekventniho
mé#nife na strané& 19

Popis hardwaru: Typovy kéd na stran& 17
Elektricka instalace: Pfipojeni kabeltr
napéjeciho napéti na stran& 32

Mechanicka instalace na stran& 19

Planovani elektrické instalace: Vedeni kabelu
na stran& 28

Elektrické instalace: Kontrola izolace jednotky
na stran& 31

Elektricka instalace: Pfipojeni kabeltr
napéjeciho napéti na stran& 32

Elektricka instalace: Pfipojeni ovladacich
kabell na strang 34

Kontrolni seznam instalace na strané 37

Uvedeni do provozu, ovladani pomoci V/V a ID
bdh na stran& 39

O této pfirutce
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Co obsahuje tato kapitola

Kapitola ve strutnosti popisuje konstrukci a informace o typovém kédu.

Prehled

ACS350 je na st&nu nebo do skfin& montovany frekven&ni ménié pro ovladani
stfidavych motoril. Konstrukce velikosti rami RO...R3 se nepatrn# lisi.

i

— & @
—— O o
A
|
W
~ 4
— 0 | ==
(o %i:
% uw@@@.@»@@ W
e o
2 = e
Kryty nasazeny (RO a R1) Kryty sejmuty (RO a R1)
1 [Vystup chlazeni pies horni kryt 9 |EMC filtr Sroub uzemné&ni (EMC)
2 |Montazni otvory 10 |Varistor Sroub uzemné£ni (VAR)
3 |Kryt panelu (a) / Zakladni ovladaci panel (b) / 11 | Pfipojka adaptéru Fieldbus (modul sériové
Asistenéni ovladaci panel (c) komunikace)
4 |Kryt pfipojek (nebo volitelny potenciometr, jednotka 12 |Pfipojeni VIV
MPOT-01) 13 |Pfipojky napajeciho napéti (U1, V1, W1), pfipojky
5 |Pfipojka panelu brzdného rezistoru (BRK+, BRK-) a pfipojeni motoru
6 |Pfipojka volitelnych doplfiku (U2, V2, W2)
7 |Prfipojka FlashDrop 14 |Upevfiovaci deska V/V
8 |Power OK a Fault LED (viz LED na stran& 251) 15 |Upinaci deska
16 |Svorky

Popis hardwaru
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Pfehled: Pfipojky, pfepinate a LEDs

Obrazek ukazuje pfipojky, pfepinate a LED u ACS350.

Konektor RS-232]]
Zakladni ovladaci panel

Asistenéni ovladaci
panel
PC

Modbus RTU (RS-232)

Stavové LED]
Power OK, Fault

Sroub uzemnéni EMC]]

=

[Pﬁpojka vol. doplriki

O]

filtru

Sroub uzemnéni]
varistoru

Dva analogové vstupy]|
0/2/-10...+10 V ss nebo

4

8

4[Pﬁpojka FlashDrop

[Adaptér Fieldbus
DeviceNet
PROFIBUS DP

Ex—

8 17 19

]
leeooooo| |02 |
L IL | 1

CANopen
Modbus RTU (RS-485)

_Releovy vystup

0/4/-20...+20 mA
Jeden analogovy vystup
0/4/...20 mA

Vybér typu]|

V/mA|

Pat digitalnich vstupii]
DI5 pouzitelny také jako

250 Vst./30Vss

[Digitalni vystup,

frekvenéni vstup
PNP nebo NPN
12...24 V ss

interni nebo externi

zdroj

tranzistorovy typ
| Digitalni nebo frekvenéni

o 9 16 20 22
| eeeo222| (222 |
}I IL 1L
1 | '
PDIPRIIIVIDP
U1 V1 W1BRK+BRK-U2 V2 W2
| S ) —
@?
PEL1L2 L3
Stiidavé Brzdny
si“oveé rezistor
napéti

Motor

Popis hardwaru
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Typovy kod

Typovy kod obsahuje informace o technickych udajich a konfiguraci frekvenéniho
meénite. Typovy koéd naleznete na typovém Stitku umist&ném na frekvenéni menit.
Prvni Eislice zleva udava zakladni konfiguraci, napfiklad ACS350-03E-08A8-4. Za
touto £asti jsou umistény vybéry voleb, ty jsou oddéleny znakem +, napfiklad +J404.
Vysvétlivky voleb u typového kddu jsou popsany nize.

ACS350-03E-08A8-4+J404+...
ACS350 produktova Fada |

jednofazoveé/
01 = jednofazovy
03 = tfifazovy

Konfigurace
E = EMC filtr pfipojen, 50 Hz frekvence
U = EMC filtr odpojen, 60 Hz frekvence

Jmenovita hodnota vystupniho proudu
Ve formatu xxAy, xx vyjadfuje celotiselnou &ast a y desetinnou &ast,
napf. 08A8 znamena 8,8 A. Pro ziskani dal$ich informaci

viz Jmenovité udaje na strané 253.

Rozsah vstupniho nap#ti
2 =200...240 V st.
4 = 380...480 V st.

Volitelné doplriky
B061 = NEMA 1 kit
J400 = AOP (Asistenéni ovladaci panel)
J402 = Potenciometr

J404 = BOP (Zakladni ovladaci panel)
K451 = DeviceNet

K454 = PROFIBUS DP

K457 = CANopen

K458 = Modbus RTU

Popis hardwaru



18

Popis hardwaru
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Mechanicka instalace

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje postup mechanické instalace frekvenfniho ménice.

Vybaleni frekven&éniho ménice

Frekventni ménit (1) se dodava v baleni, které rovn&z obsahuje nasledujici polozky
(na obrazku je znazornéna velikost ramu R1):

plastovy satek (2) obsahujici upinaci desku (pouzivanou také pro kabely V/V ve
velikosti ramu R3), upinaci desku V/V (pro velikosti ramu RO...R2), zakladovou
desku doplfiku modulu fieldbus, svorky a Srouby

kryt panelu (3)

montazni Sablona, integrovana do baleni (4)
uzivatelska pfiruéka (5)

dodaci dokumenty

mozné volitelné doplfiky (fieldbus s instrukcemi, potenciometr s instrukcemi,
zakladni ovladaci panel (BOP) nebo asistentni ovladaci panel (AOP)).

Mechanicka instalace
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Kontrola dodavky

Prekontrolujte, zda produkt nevykazuje znaky poskozeni. Pfi zjiSténi poSkozenych
komponentl okamzit& uvédomte dodavatele.

Pred zahajenim instalace a provozu, prfekontrolujte informace na typovém §titku
frekventniho ménife, zda se jedna o spravny typ frekvenZniho ménite. Typovy
Stitek je umist&n na levé stran& frekventniho méanite. Pfiklad Stitku a vysvatlivky
obsahu Stitku jsou uvedeny nize.

1 |Typovy kéd, viz odstavec Typovy kéd na stran& 17
ABR ACS350-03E-08A8-4(1) | [2 [Stuper kryti (IP a UUNEMA)
IP20 / UL Open type (2) AN - | |3 | enovte hodnoty, viz odstaves Jmenovie tdaje na
4 kW (SHP) SIN YWWRXOOXWS strané 253.
u1(3) 3~as0..asov  HNNINNIIIIIAGAG 4 | Sériové Eislo ve formatu YWWRXXXXWS, kde
I 3AFE XO0000X  (5) Y:  5..9,A, ... znamena 2005...2009, 2010, ...
A otz CE ¢ o e WW: 01,02, 03, ... je tyden 1, tyden 2, tyden 3, ...
12 8.8 A (150% 1/10min) S R: A, B, C, ... je revizni &islo produktu
f2 0...500 Hz (e) XXXX: fislo za&inajici kazdy tyden od 0001
WS:  Vyrobni zavod
Stitek s typovym popisem 5 |ABB MRP kod frekven&niho menite
6 [Oznaceni CE, znamkovani C-Tick a C-UL US
(nalepka vaseho frekven&niho mé&nife ukazuje platné
znamkovani)

Pfed instalaci

ACS350 je mozné instalovat na sténu nebo do skfiné. V pfipad& montaze na sténu
pi'ekontrolujte, zda nevznikaji pozadavky na kryti s pouzitim volitelného doplfiku
NEMA 1 (viz kapitola Technické udaje).

Frekvenéni ménit Ize v zavislosti na velikosti ramu montovat tfemi riiznymi zplsoby:
a) montaz zezadu (v8echny velikosti ramu)

b) montaz ze strany (velikosti ramil RO...R2)

¢) montaz na listu DIN (v8echny velikosti rami).

Frekvenéni méniZ musi byt instalovan ve svislé pozici. Pfekontrolujte misto instalace
podle nize uvedenych pozadavkil. V kapitole Rozméry jsou uvedeny podrobnosti o
ramech.

Pozadavky na misto pro instalaci

V kapitole Technické udaje jsou uvedeny povolené provozni podminky pro
frekven&ni méenic.

Sténa

St&na by m&la byt podle moznosti co nejvice vertikalni a rovinna, méla by byt
z nehoflavého materialu a dostate&n& pevna, aby vydrzela namahani hmotnosti
frekven&niho ménite.

Podlaha

Podlaha/material podlahy pod mistem instalace by mély byt nehoflavé.

Mechanicka instalace
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Volny prostor kolem frekvenéniho ménidie

Pozadovany volny prostor nad a pod frekventnim mé&nifem pro zaji$téni chlazeni je
75 mm. Na boénich stranach frekventnich mé&ni&l neni potfebny volny prostor,
proto je Ize montovat vedle sebe.

Montaz frekvenéniho ménide

Montaz frekven&niho mé&niée

Poznamka: Zajist&te, aby se b&hem instalace nedostal prach z vrtani do
frekven&niho manite.

Pomoci Sroubtt

1. Oznaéte si mista otvoril napf. pomoci montazni $ablony vyfiznuté z baleni.
Umisténi otvorti je také znazorn&no na vykresech v kapitole Rozméry. Pofet
a umisténi otvorll zavisi na velikosti ramu:

a) montaz zezadu: &tyfi otvory (RO...R3)

b) bo&ni montaz: tfi otvory; jeden z dolnich otvoril je umist&n v upinaci desce
(RO...R2).

2. Zaijistate Srouby nebo fepy v oznatenych pozicich.
3. Umistéte frekventni ménit na Srouby ukotvené ve sténé.
4. Bezpetin& utahni&te Srouby ukotveni ve st&na.

Na listé DIN

1. Zaveste frekventni ménit na listu, jak je vidét na obrazku a niZe. Pro uvolnéni
frekventniho ménite stisknéte uvolfiovaci patku na horni £asti frekventniho
meénite jak je vidét na obrazku b.

Mechanicka instalace
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Upevnéni upinaci desky

Viz obrazek a nize.

1.
2.

Upevngte svorky volné& k upinaci desce pomoci dodanych Sroubdl.

Upevnéte upinaci desku k desce na spodni stran& frekvenéniho m&nite pomoci
dodanych Sroubil.

Upevn&te upinaci desku V/V k upinaci desce (velikosti ramil R0...R2) pomoci
dodanych Sroubil.

Pfipojeni voliteln& dodavaného modulu fieldbus

Viz obrazek b vyse.

4.

Pripojte kabely napajeni a ovladani, jak je popsano v kapitole Elektricka
instalace.

Umistéte modul fieldbus na voliteln& dodavanou zakladovou desku a utahnéte
Sroub uzemnéni v levém rohu modulu fieldbus. Ten také upeviiuje modul
k zakladové a uzemfiovaci desce.

Pokud jesté neni demontovan kryt pfipojek, zatlatte vystupek v krytu a soufasné
stahnéte kryt z ramu.

Nasadte modul fieldbus na voliteln® dodavanou zakladovou desku v pozici, aby
byl zasunut do pfipojek na pfedni &asti frekven&niho m&nite a aby byly spravn&
nastaveny otvory pro Srouby ve voliteln& dodavané zakladové desce a v upinaci
desce V/V.

Upevnéte voliteln& dodavanou zakladovou desku k upinaci desce V/V pomoci
dodanych Sroubil.

Zasufite kryt pfipojek zp&t na misto.

Mechanicka instalace
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Planovani elektrické instalace

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola obsahuje pokyny, které musite dodrzet pfi vyb&ru motorl, kabell, jisti&q,
pokladani kabeld a provoznich rezimi frekvenZniho méniée. Pokud se nepostupuje
podle doporuéeni ABB, miize frekvenéni menit zpiisobit problémy, které nejsou
pokryty zaru€nimi podminkami.

Poznamka: Instalace musi byt vzdy navrzena a provedena podle pouzitelnych
mistnich zakont a pfedpisl. ABB nepfebita jakékoliv ruteni za instalace
nevyhovujici mistné platnym zakonim a/nebo jinym predpisiim.

Vybér motoru

Zvolte tfifazovy stfidavy induké&ni motor podle tabulky jmenovitych hodnot na stran&
253 v kapitole Technické tdaje. Tabulka uvadi typické vykony motor(l pro kazdy typ
frekvenZniho ménite.

Pfipojka stfidavého sitového napéti

Pouzijte pevné pfipojeni stfidavého sitového napéati.

VAROVANI! Pokud svodovy proud zafizeni pfekroti typickou hodnotu 3,5 mA, je
vyzadovana pevna instalace pfipojky podle IEC 61800-5-1.

Odpojovaé napajeciho napéti

Instalujte ru€n& ovladany odpojovat pfivodniho napéti (zajSt'ujici odpojeni) mezi

stfidavou napajeci sit” a frekven&ni ménif. Odpojovat musi byt takového typu, aby

bylo umoznéno jeho uzaméeni v rozepnuté pozici po dobu provadéni praci

spojenych s instalaci a udrzbou.

» Evropa: Aby se vyhovélo predpisiim Evropské unie dle standardu EN 60204-1,
Bezpetnost strojll, musi byt odpojovat jednim z nasledujicich typ:

- odpinat vyhovujici kategorii AC-23B (EN 60947-3)

- vypinagt, ktery ma pfidavny kontakt, ktery ve vS8ech pfipadech vyvola vypnuti
nabijecich obvodU pfed otevienim hlavnich kontaktil odpojovate (EN 60947-3)

- vypinat vhodny pro izolaci v souladu s EN 60947-2.

+ Jiné regiony: Odpojovat musi vyhovovat vyuzitelnym bezpe&nostnim
pfedpisim.

Planovani elektrické instalace
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Ochrana proti teplotnimu pretizeni a zkratu

A

Frekvenéni menit chrani sebe a kabely privodu napéajeciho napati a kabely k motoru
proti teplotnimu pretizeni, pokud jsou kabely dimenzovany v souladu s jmenovitym
proudem frekvenZniho ménite. Pfidavna teplotni ochrana zafizeni proto neni
potrebna.

VAROVANI! Pokud je frekvenéni m&nié pfipojen k n&kolika motorlim, je nutné pouzit
pro kazdy kabel a motor separatni spinat ochrany proti tepelnému pfetizeni

a prislusny jistit. Tato zafizeni mohou pozadovat také separatni pojistku pro
ochranu pfed zkratovym proudem.

Frekventni m&nit chrani kabel motoru a motor pro pfipad zkratu, pokud je kabel
motoru dimenzovan v souladu s jmenovitym proudem frekventniho meénice.

Ochrana pfivodniho napajeciho kabelu (sitovy kabel) proti zkratu

Kabel pfivodu je vzdy nutné chranit pojistkami. Velikost pojistek musi byt v souladu
s regionalnimi bezpetnostnimi predpisy, pojistky musi vyhovovat vstupnimu napéti
a musi byt dimenzovanany na jmenovity proud frekvenéniho ménice (viz kapitola
Technické udaje).

Pri umisténi na rozvodnou desku budou standradni IEC gG pojistky nebo pojistky
typu UL chranit pfivodni kabel pro pfipad zkratu, omezi tak poSkozeni frekvencniho
meénife a zamezi poskozeni vystupniho zafizeni v pfipad& zkratu uvnitr
frekvenZniho ménice.

Reakni doba pojistek

Pfekontrolujte, zda reak&ni doba pojistek je pod 0,5 sekund. Reakéni doba
zavisi na typu pojistky, impedanci napdjeci sit&, na prilfezu, materidlu a délce
napajecich kabelll. Pojistky pro USA musi byt typu “bez zpozdé&ni”.

Jmenovité hodnoty pojistek, viz kapitola Technické tudaje.

Jistite (TBD)

Lze pouzit jistiCe, které byly otestovany firmou ABB spoletn& s ACS350. Spoletn&
s jinymi jisti€i je nutné vzdy pouzit také pojistky. Kontaktujte vase regionalni
zastoupeni ABB, zde zjistite pfezkousené typy jistiél a charakteristiky napajeci sits.

Ochranna charakteristika jistii zavisti na typu, konstrukci a nastaveni jistice. Jistice
maji také omezeni tykajici se reakZni schopnosti na zkrat v napajeci siti.

Planovani elektrické instalace
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Vybér kabell napajeciho napéti

VSeobecna pravidla

Kabely pro pfipojeni napajeciho nap&ti a motoru je nutno dimenzovat v souladu
s regionalnimi pfedpisy.

» Kabel musi byt schopen pfenést zat&zovaci proud frekventniho ménice.
V kapitole Technické udaje jsou uvedeny jmenovité proudy.

+ Kabel musi byt dimenzovan minimaln& na maximalni pfipustnou teplotu voditii
70°C pfi trvalém pouziti. Pro USA viz odstavec Pgidavné poZadavky pro USA na
strana 26.

- Vodivost vodite PE musi byt stejna jako u fazovych vodifl (stejny priifez).
» Kabel pro 600 V st. je akceptovan az do 500 V st..
* V kapitole Technické tdaje jsou uvedeny pozadavky na EMC.

Aby se vyhovélo pozadavkiim EMC a oznateni CE i C-tick, musi se pouzit
symetricky stin&ny kabel motoru (viz nize uvedeny obrazek).

Pro kabelaz vstupniho napajeni je povoleno pouzit 4voditovy kabel, doporuteno je
ale pouziti stinéného symetrického kabelu.

V porovnani s 4vodifovym systémem snizuje pouziti stinéného symetrického kabelu
elektromagnetické vyzafovani celého systému frekven£niho ménite, loziskové
proudy a opotfebeni motoru.

Alternativni typy napajecich kabeli
Zde jsou uvedeny typy silovych kabell, které Ize pouzit s frekven&nim ménitem.

Kabely motoru Poznamka: Pokud vodivost stin&ni kabelu
(doporutené také pro kabelaz napajeni) nepostacuje pro pfislusny ucel, je nutné pouzit

Symetricky stin&ny kabel: tfi fazové vodife, koncen- separatni PE vodic.

tricky nebo jinak umist&né PE vodife a stin&ni

PE vodit

Stin&ni in&ni
a stin&ni inent Stinéni

o PE
PE

Povolen jako kabel pfivodu napajeni
. Stin&ni
Ctyivodifovy systém: tfi fazové fazové vodite

a ochranny vodi& O Q >

Planovani elektrické instalace
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Stinéni kabelu motoru

Aby mohlo stinéni fungovat jako ochranny vodi&, musi mit stejny priifez jako fazové
vodite, pokud je vyrobeno ze stejného kovu.

Pro efektivni potlateni vyzafovanych a vysilanych radiovych frekvenci by méla byt
vodivost stinéni minimaln& 1/10 vodivosti fazovych vodiéd. Pozadavky jsou snadno
spin&ny s m&d&nym nebo hlinikovym stin&nim. Minimalni pozadavky na stin&ni
kabelu motoru u frekvené&niho m&nite jsou uvedeny nize. Stinéni zahrnuje
koncentrické uspofadani m&d&ného opleteni s otevienou spiralou z m&d&né pasky.

Izolaéni plast” Mé&de&né opleteni Spirala z mé&déné Vnitfni izolace
pasky

Kabelové jadro

Pfidavné pozadavky pro USA

Pokud nejsou pouzity kovové kanaly, doporutuje se pro kabely motoru pouzit kabel
se symetrickym uzemeénim pancéfovany zvinénym hlinikovym plechem typu MC
nebo stinény silovy kabel.

Silovy kabel musi byt dimenzovan na teplotu 75°C.
Pancéfové trubky

Kdyz maiji byt spojeny pancéfoveé trubky, provedte pfemosténi spojkou se zemnim
vodiZem spojenym s trubkami na kazdé strané spojky. Pfipojte také trubky ke krytu
frekvenZniho ménite. Pouzijte separatni pancéfové trubky pro napajeci napéti,
motor, brzdné rezistory a ovladaci kabely. Nevetfte kabelaz motoru z vice nez
jednoho frekve&niho m&nite ve stejné pancéfové trubce.

Pancéfované kabely / stingné silové kabely

Sestivoditové (tfi fazové vodite a tii vodite uzeméni) typu MC oplast&né zvingnym
hlinikovym plechem se symetrickym uzeménim jsou k dispozici od nasledujicich
dodavatelll (obchodni znatky jsou uvedeny v zavorkach):

* Anixter Wire & Cable (Philsheath)
* BICC General Corp (Philsheath)
* Rockbestos Co. (Gardex)

+ Oaknite (CLX).

Stin&né silové kabely jsou k dispozici od firem Belden, LAPPKABEL (OLFLEX) a
Pirelli.

Planovani elektrické instalace
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Ochrana kontaktu reléového vystupu a snizeni poruch v pfipadé
indukéniho zatizeni

Indukéni zatizeni (relé, stykafe, motory) zplisobuji nap&tové Spitky v okamziku
vypinani.

Doplfte indukZni zatéz obvody pro zatlumeni Spitek [varistory, RC filtry (stfidavé)
nebo diody (stejnosmerné)] , aby se minimilizovaly emise EMC v okamziku vypnuti
spotfebiéil. Pokud se tyto Spitky nepotlati, mohou se poruchy kapacitn& nebo
induk&né pfenést do jinych vodi&l ovladacich kabelll a znamenaji riziko chybné
funkce v dalSich tastech systému.

Instalujte ochranné komponenty co nejblize k mistu induk&niho zatizeni.
Neinstalujte ochranné komponenty u bloku pfipojek V/V.

Varistor

——————————————

e - Vystup |
o relé
230 VAC E ! :,l¥ frekv. |
L —J_ ménice,
RCfitr "~ T T T T TT T '
—:— Vystup:
o relé
230 VAC E [ :‘L frekv. !
o } N
= ___1 ménide,
Dioda e e - — 4
‘ —:— Vystup:
o relé
24 VDC : N ek !
° méniée

______________

Kompatibilita s proudovymi chraniéi (RCD)

Frekventni ménite ACS350-01x jsou vhodné pro pouZiti s proudovymi chraniti typu
A, frekventZni menite ACS350-03x s proudovymi chraniti typu B. Pro frekvenéni
meénite ACS350-03x Ize rovnéz pouzit jiny zpisob ochrany v pfipadé pfimého nebo
nepfimého kontaktu, jako je odd&leni dvojitou nebo posilenou izolaci nebo izolaci od
systému napajeni transformatorem.

Vybér ovladacich kabelil

Veskeré analogové ovladaci kabely a kabely pouzité pro frekvefni vstupy museji byt
stinény.

Pouzijte kabel se stofenymi pary a s dvojitym stinénim (obrazek a, napt. JAMAK
firmy NK Cables) pro analogové signaly. Pouzijte jeden individualn& stinény par pro
kazdy signal. Nepouzivejte spoletny zpétny vodié pro diferenéni analogové signaly.
Kabely s dvojitym stin&nim jsou nejlepsi alternativou pro nizkonapatové digitalni
signaly, pouzit Ize také kabely s jednoduchym stin&nim nebo nestinéné multiparové

Planovani elektrické instalace
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stoené kabely (obrazek b). Pro kmitottové vstupy vSak vzdy pouzijte stinéné

kabely.
{
- I e
a b
Multiparovy kabel se zkroucenymi Multiparovy kabel se zkroucenymi
voditi s dvojitym stingénim voditi s jednoduchym sting&nim

Pfenasejte analogové a digitalni signaly separatnimi kabely.

Signaly ovladané z relé zpracovavajici napé&ti nepfesahujici 48 V, mohou byt
umist&ny ve stejnych kabelech jako signaly digitalnich vstupil. Doporutujeme vést
signaly ovladané z relé jako zkroucené vodite.

Nikdy nepouzivejte spolefn& signaly 24 V ss a 115/230 V st. ve stejném kabelu.

Kabely pro relé

Kabely s kovovym oplasténim (napf. OLFLEX firmy LAPPKABEL, Némecko) byl
testovan a prezkouSen u ABB.

Kabel pro ovladaci panel

V pfipadgé vzdaleného pouziti nesmi kabel pro pfipojeni ovladaciho panelu k frek-
ven£nimu maniti pfesahovat 3 m. Kabely otestované a piezkousené ABB jsou
pouzity v sad& volitelnych doplfikil pro ovladaci panel.

Pfipojeni idla teploty motoru k V/V frekvenéniho ménice

V odstavci Teplota motoru me¥ena pfes standardni V/V na strané 114 ziskate
informace o pfipojeni snimate teploty motoru ke V/V frekvenniho meénite.

Vedeni kabelll

Vedte kabel motoru jinou trasou nez jsou vedeny ostatni kabely. Kabely motoru pro
nékolik frekventnich méniél mohou byt vedeny paralelng& vedle sebe.
Doporutujeme, aby byly kabely motoru, pfivodni silové napajeci kabely a ovladaci
kabely instalovany v separatnich zlabech. Je nutné zamezit delSimu paralelnimu
vedeni kabelll motoru s jinymi kabely, aby se sniZily elektromagnetické interference
zplUsobené rychlymi zm&nami vystupniho napé&ti frekve&niho menite.

Tam, kde se ovladaci kabely museji kfizZit se silovymi zajistate, aby kfizeni bylo pod
thlem 90 stupfii.

Kabelové Zlaby museji mit mezi sebou a uzem&nim dobré elektrické spojeni. Pro
zlepseni vyrovnani potencialu Ize vyuzit systémy hlinikovych Zlab.

Planovani elektrické instalace
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Ve schématu je znazorn&no pokladani kabelll.

Kabel motoru
Frekvenéni
ménic Napajeci kabel ¢ min. 300 mm
Vstupni silovy kabel Kabel motoru
min. 200 mm 90 [ ] ¢ min. 500 mm

Ovladaci kabely

Kanaly ovladacich kabelil

24V 230V 24V 230V
\><
N
\\
Neni povoleno, pokud neni kabel 24 V Vedeni 24 V a 230 V ovladacich kabell
izolovan od 230 V nebo izolovan izolaéni v separatnich kanalech uvnitf skfin&.

trubi&kou pro 230 V.

Planovani elektrické instalace
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Elektricka instalace

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje postup elektrické instalace frekvenZniho ménite.

elektrikafi. Pfed zahajenim prace na frekventnim meéniti si pileétadte bezpetnostni
instrukce na prvnich stranach v kapitole Bezpe&nost. Ignorovani bezpetnostnich
pokyn(l miZe zplisobit zran&ni meno smrt.

c VAROVANI! Udrzbu frekven&niho ménite sméji provadét pouze kvalifikovani

Zajisté&te, aby byl frekven&ni m&ni& odpojen od vstupniho napajeciho napéti
b&hem instalace. Pokud jiz byl frekven&ni m&ni& pfipojen k napajecimu napéti,
potkejte 5 min. po odpojeni vstupniho napajeciho napéti.

Kontrola izolace jednotky

FrekvenZni ménit

Kazdy frekven&ni m&nit byl ve vyrobnim zavod# testovan z hlediska izolace mezi
hlavnimi okruhy a Sasi (efektivni hodnota nap#ti 2500 V, 50 Hz, po dobu 1 sekundy).
Proto neni nutné provadét jakékoliv testy tykajici se nap&t'ového rozsahu nebo
izolaénich odporil (napf. hi-pot nebo megger) Zadného dilu frekven&niho ménite.

Vstupni kabel
Prekontrolujte izolaci vstupniho kabelu podle regionalnich predpist pfed jeho
pfipojenim k frekventnimu menici.

Motor a kabel motoru
Prekontrolujte izolaci motoru a kabel motoru nasledujicim zptisobem:

1. Pfekontrolujte, zda je kabel motoru pfipojen k motoru a odpojen od frekvenéniho
meénite na pfipojkach U2, V2 a W2.

ohm 2. Zmefte izolatni odpor kabelu motoru a motoru mezi vSemi fadzemi a ochrannou
PE zemi pfi pouziti m&ficiho nap#&ti 1 kV ssC. Izola&ni odpor musi byt vy$si nez
1 Mohm.

Elektricka instalace
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Pfipojeni kabell napajeciho napéti

Schéma pfipojeni

Frekven&ni manid
INPUT OUTPUT
PE  [ut[vi[wi] (&) [BRK-[BRK+ [U2] va[w2] &)
1) I
- A1 i 2)
e |~ T
i i L1 |
PE Fr - -
Alternativné, viz T \& \O p—
’ [ L
odstavec Odpojovas ;’ [ = :l ]
napéjeciho napdti na B VoIlteIny brzdny
stran& 23. [ rezistor
L1 L2 L3
) Ukostfete druhy konec vodi&e PE v rozvodné desce.
2) Pouzijte separatni kabel ukostfeni, pokud je nedostate&na vodivost stinéni kabelu (je mensi neZ vodivost fazovych
vodi&u) a v kabelu neni umistén symetricky zemnici vodi& (viz odstavec Viybér kabeltt napajeciho nap&ti na strané 25).
Poznamka:

Nepouzivejte asymetricky konstruované kabely motoru.

Pokud je v kabelu k dispozici symetricky umist&ny vodi& ukostfeni pfidavné k vodivému stinéni, pfipojte vodi& ukostieni
k pfipojce ukostieni u frekven&niho ménife a na stran& motoru.

Ukostfeni stin&ni kabelu motoru na strané& motoru
Pro dosazeni minimalniho vyzafovani radiovych kmito&tu:

« Ukostfete kabel zkroucenim stin&ni nasledujicim zplisobem: splos$t&na délka > 1/5 - b > 1/5

. - . . ’ > b

* nebo ukostfete kabel stin&ni v rozsahu 360 stuprit u priachodky do pfipojovaci - a
skfifiky motoru.

b

Elektricka instalace
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Postup

A

Velikosti ramu RO...R2. V R3 jsou pfivod napajeni, brzdny rezistor a pfipojka
motoru umist&ny na levé stran& krytu pfipojek (pfipojeni V/V).

1. U systémi IT (neuzeméné) a u systému TN (plovouci zem) odpojte interni EMC
filtr odstran&nim Sroubku u EMC.

VAROVANI! Pokud se frekvenéni ménit s neodpojenym filtrem EMC instaluje u
systému IT [neuzemé&ny napajeci systém nebo vysokoimpedanini sit” (nad

30 ohmi)], bude systém pfipojen k potencialu zem#& pfes kondenzatory filtru EMC
u frekventniho ménite. To mize zplisobit nebezpeti nebo poskozeni frekvenéniho
menite.

Pokud se frekventni mé&nit s neodpojenym filtrem EMC instaluje u systému

s plovoucim uzeme&nim TN, bude frekvenni ménif poskozen.

2. Upevnéte zemnici vodif (PE) vstupniho napajeciho kabelu pod zemnici svorku.
Pripojte fazové vodite k pfipojkam U1, V1 a W1. Pouzijte utahovaci moment
0,8 Nm pro velikosti ramu R0...R2 a 1,7 Nm pro R3.

3. Obnazte kabel motoru a stotte stinéni, aby bylo co nejkratsi a vytvarelo
upeviovaci vodit. Upevnéte stofené stinéni pod zemnici svorku. Zapojte fazové
vodite na pfipojky U2, V2 a W2. Pouzijte utahovaci moment 0,8 Nm pro velikosti
ramu RO...R2 a 1,7 Nm pro R3.

4. Zapojte volitelny brzdny rezistor na pfipojky BRK+ a BRK- pomoci stingéného
kabelu s vyuzitim stejného postupu jako pro kabel motoru v kroku 3.

5. Mechanicky zajist&te kabely vystupujici z frekven&niho ménite.

Utahovaci moment:
R0...R2: 0,8 Nm
R3: 1,7 Nm

Elektricka instalace



34

Pfipojeni ovladacich kabelt

Pfipojky VIV

Nize uvedeny obrazek ukazuje konektory V/V.

1 2 3456 7 8 171819 X1A: 1: SCR  9: +24V  X1B: 17: ROCOM
2: Al1 10: GND 18: RONC
3:GND 11: DCOM 19: RONO
S1 @@@@@@@@ @@@ 4:+10V 12: D1 20: DOSRC
A = T T ] 5: AI2 13: DI2 21: DOOUT
Hecooveee poe|l  GEP ERE
8: GND 16: DI5

Eﬂ 9 10 11 12 13 14 1516 20 21 22
X1A X1B

Standardni obsazeni ovladacich signalll zavisi na pouzitém aplikaénim makru, které
se zvolilo pomoci parametru 9902. Viz kapitola Aplikatni makra, zde je uvedeno
schéma pfipojek.

Prepinat S1 voli napéti (0 (2)...10 V) nebo proud (0 (4)...20 mA) jako typ signalu
pro analogové vstupy Al1 a Al2. Nastaveni z vyroby je napé&ti pro Al1 a proud pro
Al2, to koresponduje se standardnim pouzitim v aplikatnim makru.

I Horni poloha: I [0 (4)...20 mA], standardni pro Al2
® | Dolni poloha: U [0 (2)...10 V], standardni pro Al1

Z =
Standardné je unipolarni nap&ti pouzito pro Al1 a unipolarni proud pro Al2.
K dispozici je také bipolarni nap#ti (-10 V...10 V) a proud (-20 mA...20 mA). Pokud
se ma pouzit bipolarni pfipojeni misto unipolarniho, nahlédnéte do odstavce

Programovatelné analogoveé vstupy na strané 92, kde je uvedeno, jak se nastavuji
parametry.

Unipolarni napéti Bipolarni napéti Unipolarni/bipolarni proud
1...10 koh —1SCR SCR SCR
0 kohm Al /ll_ Al |—<|} /ll_ Al
rii i GND GND GND
+10V - . - .
+10V GND -10 V Pouzijte externi napajeci zdroj.

Pokud je pouzit DI5 jako frekvenéni vstup, je v odstavci Frekvenéni vstup na strané
95 uvedeno, jak se nastavuji parametry.

Elektricka instalace
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Postup
1. Vyjmete kryt pFipojek soufasnym zatlatenim zapadek a stazenim krytu z ramu.

2. Analogové signaly: Obnazte vngjsi izolaci kabelu analogovych signalll v rozsahu
360 stupfill a uzeméte stinéni pod svorku.

3. Zapojte vodite do pfislusnych pfipojek.

4. Stotte zemnici vodite kazdého paru analogového signalového kabelu a zapojte
tento svazek do pfipojky SCR.

5. Digitalni signély: Zapojte vodite kabelu do pfislusnych pfipojek.

6. Stotfte zemnici vodite a stinéni (pokud je pouzito) digitalnich signalovych kabelil
do svazku a zapojte je do pfipojky SCR.

7. Mechanicky zajist&te vSechny kabely na vn&jsi stran# frekven£niho ménite.

8. Pokud nepotfebujete instalovat volitelny modul fieldbus (viz strana 22), zasufite
zpé&t kryt pfipojek.

——l

=
f/
oo

AR

=
-
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Kontrolni seznam instalace

Kontrolni seznam

Pfekontrolujte mechanickou a elektrickou instalaci frekven&niho ménite pfed jeho
spust&nim. Projd&te si nize uvedeny kontrolni seznam, spolen& s jinou osobou.
Prettéte si kapitolu Bezpetnost na prvnich stranach této pfirutky pfed zahajenim
prace na zafizeni.

Piekontrolujte

O

O

O

O

OO00OO0OO0OoOoao0OaOo

O

MECHANICKA INSTALACE

ELEKTRICKA INSTALACE (Viz Plénovéni elektrické instalace a Elektricka instalace.)

Jsou pfipustné podminky okolniho prostfedi. (Viz Mechanicka instalace: PoZadavky na misto
pro instalaci na stran& 20, Technické udaje: PoZadavky na prtitok chladiciho vzduchu na
strang 255 a Podminky okolniho prostfedi na stran& 261.)

Frekvenini m&nit je spravn upevnan na vertikalni nehoflavé st&n&. (Viz Mechanicka
instalace.)

Volny pritok chladiciho vzduchu. (Viz Mechanicka instalace: Volny prostor kolem
frekventiniho ménice na strangé 21.)

Motor a pohan&né zafizeni jsou pfipraveny ke spusténi. (Viz Planovani elektrické instalace:
Vyb&r motoru na strané 23 a Technické tdaje: Motorovy pfivod na strané 259.)

Pro neuzemn&né systémy a systémy s plovoucim uzemn&nim: Interni EMC filtr je odpojen
(odstran&n Sroubek u EMC).

Kondenzatory jsou naformatovany,pokud byl frekven&ni menit skladovan déle nez dva roky.
Frekventni ménit je spravné uzemnen.

Vstupni napajeci napé&ti odpovida jmenovitému vstupnimu napé&ti frekvenfniho ménice.
Ptipojky napajeciho napé&ti na U1, V1 a W1 jsou OK a jsou utazeny spravnym momentem.
Jsou instalovany odpovidajici pojistky a odpojovat.

Pfipojky motoru na U2, V2 a W2 jsou OK a jsou utazeny spravnym momentem.

Kabel motoru je veden odd&len& od ostatnich kabelx.

Ptipojky externiho ovladani (V/V) jsou OK.

Vstupni napajeci napéti nelze pfipojit k vystupu frekventniho ménite (pomoci pfeklenovaci
pfipojky).

Je nasazen kryt pfipojek a v pfipadé NEMA 1 také kryt a pfipojovaci box.

Kontrolni seznam instalace
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Uvedeni do provozu, ovladani pomoci V/V a ID béh

Co obsahuje tato kapitola

Tato kapitola obsahuje pokyny jak:

provést uvedeni do provozu
spustit, zastavit, zmenit smeér otafeni a nastavit otatky motoru pfes interfejs V/V

provést identifikaZni b&h pro frekvenZni ménit.

Jak se uvadi frekven&éni méni¢ do provozu

Uvadeéni frekventniho ménite do provozu zavisi na tom, jaky mate ovladaci panel a
zda n&jaky mate.

Pokud nemate ovladaci panel, postupuijte podle pokynil uvedenych v odstavci
Jak uvést frekventni ménic do provozu bez ovladaciho panelu na strang 39.

Pokud mate Zakladni ovladaci panel, postupuijte podle pokyni uvedenych
v odstavci Jak se provede omezené uvedeni do provozu na strang 40.

Pokud mate Asistentni ovladaci panel, miZete budto spustit Start-up
Assistant (viz odstavec Jak se provede uvedeni do provozu s napovadou na
stran& 44) nebo provést omezené uvedeni do provozu (viz odstavec Jak se
provede omezené uvedeni do provozu na stran& 40). Start-up Assistant, ktery je
obsazen pouze u AsistentZniho ovladaciho panelu, vas povede v§emi dllezitymi
nastavenimi. V. omezeném uvedeni do provozu vam frekventni m&nit nedava
zadné pokyny; provadite velmi jednoduché nastaveni podle pokynli uvedenych
v této pfirutce.

Jak uvést frekven&ni mé&nit do provozu bez ovladaciho panelu

A

Uvedeni do provozu smeji provadét pouze kvalifikovani elektrikari.

Bezpetnost instrukce udané v kapitole Bezpetnost je b&hem uvadéni do provozu
nutno dodrzet.

O | Prekontrolujte instalaci. Viz kontrolni seznam v kapitole Kontrolni seznam instalace.

O | Prekontrolujte, zda pfi spusténi motoru nevznikne zadné nebezpedi.
Oddé#lte pohané#ny stroj, kdyz vznika riziko poSkozeni v pfipadé nespravného sméru otateni.

O | Zapnéte napajeci napéti a chvili potkejte.

O | Pfekontrolujte, zda nesviti ervena LED a sviti zelena LED, ale neblika.

BEZPECNOST

ZAPNUTi NAPAJECIHO NAPETI

Frekventni m&nit je nyni pfipraven k pouziti.

Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID b&h



Jak se provede omezené uvedeni do provozu

Pro omezené uvedeni do provozu, mlzete pouzit Zakladni ovladaci panel nebo
Asistentni ovladaci panel. Nize uvedené pokyny jsou platné pro oba ovladaci
panely, ale zobrazené displeje zobrazuji pouze displeje Zakladniho ovladaciho
panelu, i kdyz se pokyny uplatni u Asistentniho ovladaciho panelu.

Pfed zahajenim prace zajist&te, abyste mali poruce data z typového Stitku motoru.

BEZPECNOST

A

nutno dodrzet.

Uvedeni do provozu sméji provadét pouze kvalifikovani elektrikafi..
Bezpetnost instrukce udané v kapitole Bezpeénost je b&hem uvadani do provozu

Pfekontrolujte instalaci. Viz kontrolni seznam v kapitole Kontrolni seznam instalace.

Pfekontrolujte, zda spust&ni motoru nemLiZze zplsobit jakékoliv ohroZeni.

Odd&lte pohan&ny stroj pokud:

* vznika riziko poSkozeni v pfipad& nespravného smeéru otateni nebo
* je nutné provést ID b&h b&hem uvadeéni frekventniho manite do provozu. ID b&h je nutny
pouze tehdy, kdyz aplikace vyZzaduje mimofadnou pfesnost v fizeni motoru.

ZAPNUTI NAPAJECIHO NAPETI
Pripojte napajeci napéti.
Zakladni ovladaci panel pfejde do vystupniho rezimu.

Asistentni ovladaci panel se dotaze zda chcete spustit Start-
up Assistant. Pokud stisknete \E\—% Start-up Assistant se
nespusti a mizete pokratovat s manualnim uvedenim do
provozu podobnym zpiisobem, jak je popsano pro Zakladni

ovladaci panel.

MANUALNi ZADANi SPOUSTECICH DAT (skupina parametrt 99)

Pokud mate Asistenéni ovladaci panel, zvolte jazyk (Zakladni
ovladaci panel nepodporuje jazyky). Viz parametr 99017 pro
hodnoty alternativ jazyki, které jsou k dispozici.

V$eobecny postup nastaveni parametrii je popsan pro Zakladni ovliadaci

panel. Dal$i podrobné instrukce pro Zakladni ovladaci panel naleznete na
stran& 55. Pokyny pro Asisten&ni ovladaci panel jsou na strané 66.

V§eobecny postup nastaveni parametri:

1. Pro pfechod do hlavniho menu, stiskn&te “S_J pokud je v dolni fadce
zobrazeno OUTPUT; jinak opakované stisknéte (7 aZ se zobrazi MENU
v dolni fadce.

2. Stisknéte tlatitka .~ a /¥ _~ dokud se nezobrazi “PAr’ a stiskn&te

N

3. Vyhledejte pfislusnou skupina parametri pomoci tladitek ~ a~/¥ > a

stisknéte S

LOC

000 -

OUTPUT

LOC ¥ CHOICE

Do you want to
use_the start-up
assistant?

o
EXIT ]00:00 [ OK

LOC UPAR EDIT
9901 LANGUAGE

ENGLISH
o]
"CANCEL] 00:00 [ SAVE _

~ rEF
LOC _ (:) :l-.-
© 2001

Uvedeni do provozu, ovliadani pomoci V/V a ID b&h
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4. Vlyhledejte pfislusny parametr ve skupin& pomoci tlafitek ~a >/ ¥ .

5. Stisknéte a pfidrzte “Y_J na dobu pfiblizn& dvou sekund, aZ se zobrazi
hodnota parametru s identifikaci pod hodnotou.

6. Zmatite hodnotu pomoci tlatitek ~~a~/<_¥ . Hodnota se mé&ni rychleji,
kdyz tlaitko pfidrzite stisknuto.

7. UloZte hodnotu parametru stisknutim ~Y_J.

Zvolte aplika&ni makro (parametr 9902). V§eobecny postup
nastaveni parametrl je udan vyse.
Standardni hodnota 1 (ABB STANDARD) je vyhovuijici pro v&tsinu pfipadu.

Zvolte rezim ovladani motoru (parametr 9904).

1 (VECTOR:SPEED) je vyhovujici pro v&tsinu pfipadi. 2 (VECTOR:TORQ)

je vhodné pro aplikace s fizenim momentu. 3 (SCALAR:FREQ) je doporufena

+ pro multimotorové frekvené&ni ménite, kdyz se mé&ni pofet motoru
pfipojenych k frekventnimu ménidi

* kdyz je jmenovity proud motoru nizsi nez 20 % jmenovitého proudu
frekven&niho ménice

+ kdyZz se frekvenéni ménié& pouziva pro testovaci Uéely bez pfipojeného motoru.

Zadejte data motoru z jeho Stitku:

© ABB Motors C€E ©
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 L5 [~
No
[ Insl. F IP 55
v He [k [ omn | A [os olivn [tEs
690Y 50 |30 [ 1455|325 |o83
400D 50 0 1475 56 0.83
660 Y % [x [0 [ 34 [oss 380V
380D 50 [ [un [s9 [0s3 | <@— napajeci
415D 50 30 1475 54 0.83 &t
40D 0 | % [0 | 59 |o083 napeti
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA
63121C3 620003 [ 180 kg
IEC 341
& SN

* jmenovité napé&ti motoru (parametr 9905)

* jmenovity proud motoru (parametr 9906)

Povoleny rozsah, pokud je parametr 9904 nastaven na
1 (VECTOR:SPEED) nebo 2 (VECTOR:TORQ): 0,2...2,0 - I A

* jmenovita frekvence motoru (parametr 9907)

“ 2002
“1500..,
“1600..,
- 2002
- 9902
- 9904

Poznamka: Nastavte data
motoru na pfesn& stejnou
hodnotu jako na Stitku motoru.
Napfiklad pokud jsou na $titku
uvedeny jmenovité otacky
motoru 1440 ot./min, zplsobi
nastaveni hodnoty parametru
9908 MOTOR NOM SPEED na
1500 ot./min $patny provoz
frekvenéniho mé&nide.

- 9905
9206
- 9207

Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID b&h
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* jmenovité otatky motoru (parametr 9908) LocC 9 9 O 8
PAR FWD
* jmenovity vykon motoru (parametr 9909) LoC 9 9 O 9
PAR FWD

Zvolte metodu identifikace motoru (parametr 9910).

Standardni hodnota 0 (OFF) je vhodna pro v&tsinu aplikaci. Je aplikovana pfi tomto
zakladnim postupu uvedeni do provozu. PovSiméte si, Ze pokud je parametr 9904 nastaven
na 3 (SCALAR: FREQ), parametr 27101 musi byt nastaven na 3 (SCALAR FLYSTART) nebo
5 (FLY + BOOST).

Pokud je zvoleno 0 (OFF), pfejdéte na dalSi krok.
Hodnota 1 (ON) by mé&la byt zvolena, kdyz:
- provozni bod je v blizkosti nulovych otaek a/nebo

- je pozadovan provoz pii momentovém rozsahu nad jmenovitym momentem motoru a v
Sirokém rozsahu otafek bez zpétné vazby méfenych otatek.

Pokud se rozhodnete provést ID beh (hodnota 1 (ON)), pokratujte podle separatnich
pokyni udanych na strane 47 v odstavci Jak se provede ID bgh a potom se vratte na krok
SMIR OTAEENI MOTORU na strané& 42.

IDENTIFIKACE MAGNETIZACE S VOLBOU ID BEHU 0 (OFF)

Stisknéte tlatitko k pfepnuti do lokalniho ovladani (LOC se
zobrazi vlevo).

Stisknéte ke spusténi frekvenéniho ménite. Nyni se
vypotte model motoru magnetizaci motoru po dobu 10 az
15 sekund pfi nulovych otatkach.

SMER OTACENi MOTORU

Pfekontrolujte smér otadeni motoru.

» Pokud je frekventni ménit v rezimu dalkového ovladani Loc
(REM je zobrazeno na levé strang), pfepnéte do rezimu X)O( Hz
lokalniho ovladani stisknutim 5. EWD

* Pro pfechod do hlavniho menu, stiskn&te “S_J pokud je
v dolni fadce zobrazeno OUTPUT; jinak opakované stisknéte
7 dokud se nezobrazi MENU v dolni fadce.

» Stisknéte tlatitka ~a~/<¥_~ dokud se nezobrazi “rEF” a
stiskn&te “x_.

« Zvysujte referentni frekvenci z nuly na malou hodnotu
pomoci tlatitka ~a~.

« Stiskn&te &> ke spustEni motoru.

» Prekontrolujte, zda aktualni smeér otateni motoru je stejny,
jak je indikovano na displeji (FWD znamena vpfed a REV
znamena vzad).

Stiskn&te (@> k zastaveni motoru.

Uvedeni do provozu, ovliadani pomoci V/V a ID b&h




Pro zmé&nu sméru otafeni motoru:

» Odpojte napajeci napé&ti od frekveniniho ménite a potkejte
5 minut za uéelem vybiti kondenzatorll v meziobvodu.
Zmefte napéti mezi jednotlivymi vstupnimi pfipojkami (U1,
V1 a W1) a kostrou pomoci multimetru, aby se zaijistilo ze je
frekven&ni ménit vybity.

« Zamérite pozici dvou fazovych voditi kabelu motoru na
vystupnich pfipojovacich svorkach ve frekven&nim méniti
nebo v pfipojovacim boxu na motoru.

+ Prekontrolujte svoji praci pfipojenim napajeciho napéti a
opakovanim vySe popsané kontroly.

\\\\\ dopfedny
N (@ smér
g — reverzni

smér
’\.@

LIMITY OTACEK A CASY AKCELERACE/DECELERACE

Nastavte minimalni otatky (parametr 2007).

Nastavte maximalni ota&ky (parametr 2002).

Nastavte tas akcelerace 1 (parametr 2202).

Poznamka: Piekontrolujte také tas akcelerace 2 (parametr
2205) pokud se v aplikaci pouzivaji dva Sasy akcelerace.

Nastavte tas decelerace 1 (parametr 2203).

Poznamka: Nastavte také tas decelerace 2 (parametr 2206)
pokud se v aplikaci pouzivaji dva tasy decelerace.

ULOZENI UZIVATELSKEHO MAKRA A ZAVERECNA

Uvedeni do provozu je nyni dokont&eno. Nyni vSak miize byt
uzitetné nastavit parametry poZadované ve vasi aplikaci a
ulozit nastaveni jako uzivatelské makro jak je popsano

v odstavci UzZivatelska makra na strang 84.

Prekontrolujte, zda je stav frekventniho ménite OK.

Zakladni ovladaci panel: Pfekontrolujte, zda na displeji nejsou
zobrazeny poruchy nebo alarmy. Pokud chcete kontrolovat
LEDs na pfednim panelu frekven&niho ménite, piepnéte
nejprve do rezimu dalkového ovladani (jinak bude generovana
porucha) pfed odpojenim panelu a pfekontrolujte, zda nesviti
tervena LED a zda sviti a neblika zelena LED.

Asistentni ovladaci panel: Prekontrolujte zda na displeji nejsou
zobrazeny poruchy nebo alarmy a zda na panelu sviti a neblika
zelena LED.
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- 2001
- 2002
- 2202
- 2203
- 9902

Frekven&ni mé&nit je nyni pfipraven k provozu.

Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID b&h



Jak se provede uvedeni do provozu s napovédou

Pro uvedeni do provozu s napové&dou je nutné pouzivat Asistenéni ovladaci panel.

Pred zahajenim prace zaijistéte, abyste méli poruce data z typového Stitku motoru.

BEZPECNOST

A

nutno dodrzet.

Uvedeni do provozu smeji provadét pouze kvalifikovani elektrikafi.
Bezpetnost instrukce udané v kapitole Bezpetnost je b&hem uvadéni do provozu

Prekontrolujte instalaci. Viz kontrolni seznam v kapitole Kontrolni seznam instalace.

Pfekontrolujte, zda spusténi motoru nemuze zpiisobit jakékoliv ohrozeni.

Oddeélte pohanény stroj pokud:

* vznika riziko poskozeni v pfipad& nespravného sméaru otaieni, nebo

* je nutné provést ID b&h behem uvadéni frekventniho ménife do provozu. ID béh je nutny
pouze tehdy, kdyz aplikace vyzaduje mimofadnou pfesnost v fizeni motoru.

ZAPNUTi NAPAJECIHO NAPETI

Pripojte napajeci napéti. Ovladaci panel se nejprve dotaze zda

chcete spustit Start-up Assistant.

« Stisknéte <x= (kdyZ je zvyrazn&no IES) ke spusténi Start-up
Assistant.

+ Stisknéte &4

i

« Stisknéte tlatitko < ¥ > ke zvyraznéni [[[§f] a potom stisknéte <=,
pokud chcete abyste byli znovu dotazovani (nebo nebyli
dotazovani) panelem na spusténi Start-up Assistant pfi pfiStim
zapnuti napajeciho napéti frekven&niho ménice.

pokud nechcete spustit Start-up Assistant.

VOLBA JAZYKA

Pokud se rozhodnete spustit Start-up Assistant, dotaze se vas
displej na volbu jazyka. Listujte mezi volitelnymi jazyky pomoci

tlatitek ~a~/< ¥~ a stisknate &=

N pro zvoleni.
Pokud stisknete % bude Start-up Assistant zastaven.

LOC ¥ CHOICE

Do you want to
use_the start-up
assistant?

No
EXIT | 00:00 OK

LOC W CHOICE
Show start-up
assistant on
next boot?

No
EXIT | 00:00 OK

LOC WPAR EDIT
9901 LANGUAGE

ENGLISH
0
[E]TI 00:00 [SAVE _

ZAHAJENi UVADENiI DO PROVOZU S NAPOVEDOU

Start-up Assistant vas nyni povede jednotlivymi ulohami uvadeéni
do provozu, potinaje uvedenim motoru do provozu. Nastavte data
motoru, dpfesngé na stejné hodnoty, jako jsou uvedeny na Stitku
motoru.

Listujte mezi volitelInymi hodnotami parametru pomoci tlatitek
& \<¥ a stisknéte 57 k jejich pfijeti a pokratovani chodu se
Start-up Assistant.

Poznamka: Pokud kdykoliv stisknete =z>, bude Start-up Assistant
zastaven a displej pfejde do vystupniho rezimu.

LOC UPAR EDIT
9905 MOéI'%RONOM VOLT

EXIT | 00:00 | SAVE

Uvedeni do provozu, ovliadani pomoci V/V a ID b&h
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Po dokonfeni ukolu, se panel dotédZze zda chcete pokratovat
dal§im nastavovacim ukolem.

+ Stisknéte <= (kdyZ je zvyraznéno [ERIAINE) pro pokrafovani
Start-up Assistant.

+ Stisknéte tlatitko < ke zvyraznéni a potom stisknéte
<% k pfesunu na dal$i kol bez jeho proveden.

- Stisknéte % k zastaveni Start-up Assistant.

ULOZENI UZIVATELSKEHO MAKRA A ZAVERECNA KONTROLA

Uvedeni do provozu je nyni dokonteno. Nyni vSak mize byt
uzitetné nastavit parametry pozadované ve vasi aplikaci a ulozit
nastaveni jako uzivatelské makro jak je popsano v odstavci
Uzivatelska makra na strangé 84.

Po dokoni:eni uvad&ni do provozu pfekontrolujte, zda na displeji
nejsou zobrazeny poruchy £i alarmy a zda sviti a neblika zelena
LED.

LOC ¥ CHOICE
Do you want to
continue with

apglication setup?
S

1
EXIT | 00:00 OK

Frekven&ni mé&nit je nyni pfipraven k pouziti.

Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID b&h
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Jak se ovlada frekvenéni ménié pfes interfejs VIV

Nize uvedena tabulka popisuje, jak se ovlada frekventni menit pfes digitalni a

analogové vstupy, kdyz:
+ se provadi uvedeni motoru do provozu a

* je platné standardni nastaveni parametrd.

Displeje Zakladniho ovladaciho panelu jsou zobrazeny jako pfiklad.

UVODNIi NASTAVENI

Pokud potiebujete zm&nit sméar otateni, nastavte parametr 7003 na
3 (REQUEST).

Zaijistate, aby bylo pfipojeni ovladani zapojeno podle schématu
pfipojeni pro ABB Standardni makro.

Zajistate, aby byl frekvenéni manit v rezimu vzdaleného ovladani.
Stiskn&te tlatitko k pfepnuti mezi vzdalenym a lokalnim
ovladanim.

Spusteni se provede zapnutim digitalniho vstupu DI1.

Zakladni ovladaci panel: Text FWD zatne rychle blikat a zastavi
blikani po dosazeni nastaveného bodu

Asistentni ovladaci panel: Sipka se zatne otatet. Je znazornéna
bodové po dosazeni nastaveného bodu.

Nastavte vystupni frekvenci frekventniho ménite (otatky motoru)
nastavenim napéti analogového vstupu Al1.

ZMENA SMERU OTACENi MOTORU

Reverzni smér: Zapnéte digitalni vstup DI2.

Dopredny smér: Vypnéte digitalni vstup DI2.

ZASTAVENi MOTORU

Vypnéte digitalni vstup DI1.
Zakladni ovladaci panel: Text FWD zaZne pomalu blikat.
Asistentni ovladaci panel: Sipka ukonti otadeni.

Viz Standardni makro ABB na

strang 77.

V rezimu vzdaleného ovladani je
na displeji panelu zobrazen text

REM.

SPUSTENIi MOTORU A RiZENi OTACEK MOTORU

« 000~
OUTPUT FWD
o 500~
OUTPUT FWD
o 500~
OUTPUT REV
o 500~
OUTPUT FWD
o 000~
OUTPUT FWD

Uvedeni do provozu, ovliadani pomoci V/V a ID b&h
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Jak se provede ID béh

Frekventni ménit odhaduje automaticky charakteristiky motoru pfi prvnim spusténi
frekvenZniho ménite a po zmeéné nékterého parametru motoru (skupina 99 START-
UP DATA). Toto plati, pokud ma parametr 9970 ID RUN hodnotu 0 (OFF).

Ve vE&tSin& aplikaci neni potfeba provad&t separatni ID b&h. ID b&h by m&l byt
zvolen, kdyz:

» provozni bod je v blizkosti nulovych otatek a/nebo

* je pozadovan provoz pfi momentovém rozsahu nad jmenovitym momentem
motoru a v Sirokém rozsahu otatek bez zpatné vazby meéfenych otatek.

Poznamka: Pokud se zméni parametry motoru (skupina 99 START-UP DATA) po
provedeni ID b&hu, musi byt ID b&h opakovan.

Pritb&h ID b&hu

V$eobecny postup nastaveni parametril zde neni opakovan. Pro Zakladni ovladaci
panel, viz strana 55. Pro Asistentni ovladaci panel, viz strana 66. ID b&h nelze
provést bez ovladaciho panelu.

A

o d

o oo o

o Od

UVODNi KONTROLY

VAROVANI! Motor bude b&hem ID-béhu spustén s pfiblizné 50...80 % jmenovitych
otagek. Motor se bude otatet v dopfedném sméru. Zajistéte bezpetny chod
motoru pfed spust&nim ID b&hu!

Odpojte motor od pohanéného zafizeni.

Pokud byla zm&ng&na hodnota parametrl (skupina 07 OPERATING DATA az skupina 98
OPTIONS) pfed ID bghem, pfekontrolujte zda nové nastaveni splfiuje nasledujici podminky:

2001 MINIMUM SPEED < 0 ot./min
2002 MAXIMUM SPEED > 80 % jmenovitych otaZek motoru
2003 MAXIMUM CURRENT > /oy

2017 MAX TORQUE 1 > 50 % nebo 2018 MAX TORQUE 2 > 50 %, v zavislosti na tom,
ktery limit je pouzit podle parametru 2074 MAX TORQUE SEL

Pfekontrolujte, zda je zapnut signal Run Enable (b&h povolen) (parametr 1607).

Zajistete pfepnuti panelu do rezimu lokalniho ovladani (LOC je zobrazeno na levé strang/
nahofe). Stiskn&te tlatitko k pfepnuti mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim.

Uvedeni do provozu, oviadani pomoci V/V a ID b&h
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ID BEH SE ZAKLADNIM OVLADACIM PANELEM

Zmente parametr 9970 ID RUN na 1 (ON). Ulozte nové
nastaveni stisknutim .

Pokud chcete monitorovat aktualni hodnoty v pribéhu ID béhu,
prejdéte do vystupniho rezimu opakovanym stisknutim =7,
az se tam dostanete.

Stisknéte ke spusténi ID b&hu. Panel pfepina mezi
zobrazenim, které bylo na displeji v okamZziku spusténi ID b&hu
a zobrazenim alarmu na praveé strang.

VSeobecné je doporufeno nestisknout jakékoliv tlatitko na
ovladacim panelu b&hem ID béhu. ID b&h mizete kdykoliv
zastavit stisknutim (@>.

Po dokonieni ID b&hu se jiz nezobrazuje zobrazeni alarmu.

Pokud dojde k chyb& v prilb&hu ID b&hu, zobrazi se vpravo
uvedené zobrazeni poruchy.

ID BEH S ASISTENCNiIM OVLADACIM PANE

Zméefite parametr 9970 ID RUN na 1 (ON). Ulozte nové
nastaveni stisknutim <&%.

Pokud chcete monitorovat aktualni hodnoty v prilb&hu ID b&hu,
piejd&te do vystupniho rezimu opakovanym stisknutim %

az se tam dostanete.

Stisknate ke spusténi the ID b&hu. Panel pi'epina mezi
zobrazenim, které bylo na displeji v okamziku spust&ni ID b&hu
a zobrazenim alarmu na pravé strang.

VSeobecné je doporufeno nestisknout jakékoliv tlatitko na
ovladacim panelu b&hem ID béhu. ID b&h mizete kdykoliv
zastavit stisknutim (@>.

Po dokonteni ID b&hu se jiz nezobrazuje zobrazeni alarmu.

Pokud dojde k chybé v prilb&hu ID b&hu, zobrazi se vpravo
uvedené zobrazeni poruchy.

~ 9910

PAR FWD

LOC :1-

PAR FWD

<000~

OUTPUT

“A2019

“F0O011

LEM
LOC T PAR EDIT
9910 ID RUN
[1]
"CANCEL | 00:00 [ SAVE _
LOC & 50 OHZ]
0.0 Hz
| | A
0.0 %
" DIR_100:00 [ MENU _
LOC T ALARM
ALARM 2019
ID run
~— _1loo:00
LOC T FAULT
FAULT 11
ID RUN FAULT
00:00

Uvedeni do provozu, ovliadani pomoci V/V a ID b&h
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Ovladaci panely

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje tlatitka ovladacich panelil, LED indikace a pole displeje. Obsahuje
také pokyny jak pouzit panel pfi ovladani, monitorovani a zm&nach nastaveni.

O ovladacich panelech

Pouzijte ovladaci panely k ovladani ACS350, £teni stavovych dat a nastavovani
parametril. ACS350 spolupracuje s jednim ze dvou riiznych typti ovladacich paneli:

» Zakladni ovladaci panel — Tento panel (popis je uveden nize) zaijist'uje zakladni
nastroje pro manualni zadavani hodnot parametri.

+ Asistentni ovladaci panel — Tento panel (popsany v odstavci Asisten<ni ovliadaci
panel na strang& 59) zahrnuje naprogramovanou asisten&ni sluzbu pro
automatizovani nejéastgji nastavovanych parametril.

Kompatibilita
Prirutka je kompatibilni s nasledujicimi verzemi:

Zakladni ovladaci panel: ACS-CP-C Rev. C s
+ firmwarem panelu ve verzi 1.11 nebo pozd&;si.

Asistentni ovladaci panel: ACS-CP-A Rev. O s
+ firmwarem panelu ve verzi 1.57 nebo pozd&jsi
* panelovy flash konfigurafni soubor ve verzi 1.12.2.0 nebo pozd&jsi.

Na stran& 62 je uvedeno, jak se zjisti verze vaseho Asistentniho ovladaciho panelu.

Zakladni ovladaci panel

Funkini viastnosti
Funkce Zakladniho ovladaciho panelu:
+ Cislicovy ovladaci panel s LCD displejem

* Funkce kopirovani - parametry mohou byt zkopirovany do paméti ovladaciho
panelu pro pozd&jsi pfenos do jiného m&nite nebo pro zalohu konkrétniho
systému.

Ovladaci panely
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Piehled

Nasledujici tabulka shrnuje funkce tlatitek a zobrazeni na Zakladnim ovladacim panelu.

|

La)LOC 1b
1.1
1d)OUTPUT FWD (1e
RESET MENU | |
U EXIT NTER |

(3

Pouziti

1

LCD displej — rozdéleny na 5 oblasti:

a. Nahofe vlevo — Umisté&ni ovladani:
LOC: ovladani frekvencniho ménice je lokalni, tedy z ovladaciho panelu
REM: ovladani frekven&niho mé&nie je vzdalené, tedy pfes V/V
frekven&niho ménice nebo fieldbus.

b. Nahofe vpravo — Jednotky zobrazené hodnoty.

c. Stfed — Variabilni; vS§eobecné zobrazeni hodnot parametru a signald, menu
nebo vypisu. Také zobrazeni kodi chyb ovladaciho panelu.

d. Dole vlevo a stfed — Provozni rezim panelu:
OUTPUT: Vystupni rezim
PAR: ReZim parametrti
MENU: Hlavni menu.

e. Dole vpravo — Indikatory:
FWD (vpfed) / REV (vzad): smér otafeni motoru
Pomalé blikani: zastaven
Rychlé blikani: bézici, ale neni na pozadované hodnot&
Trvale rozsviceny: bézici, na pozadované hodnoté
H&l: Zobrazena hodnota miize byt modifikovana (v rezimu parametri a
referenci).

RESET/EXIT — Provede navrat do nejblizsi vy$si urovné menu bez ulozeni
zmé&n&né hodnoty. Resetuje poruchy ve vystupnim rezimu a v rezimu poruch.

MENU/ENTER - Vstupuje hloub&ji do drovni menu. V rezimu parametru
uklada zobrazenou hodnotu jako nové nastaveni.

Nahoru —

* Listuje nahoru v menu nebo seznamu.

» ZvySuje hodnotu, pokud je vybran parametr.

* Zvysuje referentni hodnotu v referené&nim rezimu.
Pfidrzeni stisknutého tla&itka m&ni hodnoty rychleji.

Dolu —

» Listuje dolt v menu nebo seznamu.

* Snizuje hodnotu, pokud je vybran parametr.

* Snizuje referen&ni hodnotu v referenénim rezimu.
Pfidrzeni stisknutého tla&itka m&ni hodnoty rychleji.

LOC/REM — Zm&na mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim frekven&niho
ménie.

DIR — Zmé&na smé&ru otaZeni motoru.

STOP — Zastavuje frekven&ni mé&ni& v reZimu lokalniho ovladani.

START - Spousti frekven&ni ménic v rezimu lokalniho ovladani.

Ovladaci panely
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Princip tinnosti

Ovladaci panel se obsluhuje pomoci menu a tlatitek. Miizete vybrat n&jakou volbu,
napf. provozni rezim nebo parametr, listovanim ~a~ a ¥ tlatitky se Sipkami
dokud se volba nezobrazi na displeji a potom stisknout tlatitko 5.

Pomoci tlatitka 77~ se vratite zp&t do pfedchozi urovné bez ulozeni provedenych
Zmen.

Zakladni ovladaci panel ma p&t rezimu: vystup, reference, parametr, kopirovani
a poruchy. V této kapitole je popsana obsluha v prvnich ttyfech rezimech. Pokud
vznikne porucha nebo alarm, pfejde panel automaticky do poruchového rezimu
a zobrazi kéd poruchy nebo alarmu. Poruchu nebo alarm muzete resetovat ve
vystupnim nebo poruchovém rezimu (viz kapitola Hledani zavad).

Kdyz je zapnuto napajeci napati, bude panel ve vystupnim rezimu. Zde mizete
startovat, zastavovat, ménit smér, pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim
a monitorovat az tfi aktualni hodnoty (naraz jen jednu). K provedeni dalSich ukoll
pi'ejd&te nejprve do hlavniho menu a zvolte odpovidajici rezim.

Jak se provadsdji jednotlivé ulohy

Nize uvedena tabulka obsahuje jednotlivé ulohy, rezimy ve kterych je |ze provadat
a Cisla stran, kde jsou podrobn& popsany kroky k provedeni ulohy.

Ukol Rezim Strana
Jak pfepnout mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim Jakykoliv 52
Jak spustit a zastavit frekvenéni méni& Jakykoliv 52
Jak zménit smér ota&eni motoru Jakykoliv 52
Jak listovat mezi monitorovanymi signaly Vystup 53
Jak nastavit referenéni otatky, frekvenci nebo moment Reference 54
Jak zménit hodnotu parametru Parametr 55
Jak zvolit monitorované signaly Parametr 56
Jak resetovat poruchy a alarmy Vystup, poruchy 239
Jak kopirovat parametry z frekvenéniho ménife do ovladaciho Kopirovani 58
panelu

Jak obnovit parametry z ovladaciho panelu do frekvené&niho méni&e | Kopirovani 58

Ovladaci panely
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Jak startovat, zastavovat a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim

Mizete startovat, zastavovat a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim v
jakémkoliv rezimu. Aby bylo mozné spust&t nebo zastavovat frekvenéni m&nit, musi
byt frekven&ni m&nit v rezimu lokalniho oviadani.

Krok | Ginnost Displej

strané) a lokalnim ovladanim (LOC je zobrazeno na levé stran&),

stisknéte . OUTPUT

Poznamka: Pfepnuti do lokalniho ovladani Ize zakazat parametrem 1606
LOCAL LOCK.

1. * Pro pfepnuti mezi vzdalenym ovladanim (REM je zobrazeno na levé LoC 4 9 1
Hz
FWD

Po stisknuti tla&itka se na displeji kratce zobrazi zprava “LoC” nebo “rE”, ||LOC
potom se provede pfechod na pfedchozi zobrazeni. L O

Pfi prvnim zapnuti napéti frekven&niho ménie, bude tento v rezimu
dalkového ovladani (REM) a ovladan pfes pripojky V/V frekvenéniho
ménite. Pro pfepnuti do rezimu lokalniho ovladani (LOC) a ovladani
frekvenéniho méniée pomoci ovladaciho panelu, stisknéte . Vysledek
zavisi na tom, jak dlouho tisknete tla&itko:

* Pokud uvolnite tlagitko okamzit& (na displeji blika “LoC”), zastavi se
frekven&ni mé&nic. Nastavte reference v lokalnim ovladani, jak je popsano
na strané 54.

* Pokud tisknete tla&itko piiblizn& dv& sekundy (uvolné&te je, kdyZz se na
displeji mé&ni z “LoC” na “LoC r”), bude frekvenéni mé&ni& pokrafovat
v provozu jako dfive. Frekven&ni m&ni& pfekopiruje aktualni vzdalené
hodnoty pro stav béh/zastaveni a reference, potom je pouzije jako
pocatefni nastaveni v lokalnim ovladani.

» Pro zastaveni frekven&niho ménite v rezimu lokalniho ovladani, stiskn&te T’ext FWD nebo REV v.dolnl'
. fadce za&ne pomalu blikat.

+ Pro spusténi frekvenéniho ménide v reimu lokélniho ovladani, stisknéte | 1eXt FWD nebo REV v dolni
. radce za&ne rychle blikat.
Blikani se ukonéi, kdyz
frekvendni m&ni& dosahne
pozadované hodnoty.

Jak zm#énit sm#ér otatieni motoru

MizZete zménit smér otateni motoru v libovolném rezimu.

Krok | Ginnost Displej

1. Pokud je frekven&ni méni& v rezimu dalkového ovladani (REM je LoC
zobrazeno na levé strang), pfepn:te do reZimu lokalniho ovladani 4 _1 Hz
stisknutim . Na displeji se kratce zobrazi zprava “LoC”, potom se OUTPUT FWD
zobrazi pfedchozi zobrazeni.

2. Pro zmé&nu sméru otafeni z dopfedného (FWD zobrazeno v dolni fadce) LoC
na reverzni (REV zobrazeno v dolni fadce), nebo opafné, stiskndte @ 4 _1 Hz

OUTPUT REV

Poznamka: Parametr 1003 musi byt nastaven na 3 (REQUEST).

Ovladaci panely



Vystupni rezim

Ve vystupnim rezimu, miiZzete:
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» monitorovat aktualni hodnoty az tfi skupin signalil 07 OPERATING DATA, naraz

vzdy jeden signal

+ spoustat, zastavovat, zmenit smer otateni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Do vystupniho rezimu se dostanete stisknutim 77, az se na displeji zobrazi text

OUTPUT v dolni fadce.
Displej zobrazi hodnotu jednoho signalu ze skupiny 07

OPERATING DATA. Jednotky jsou zobrazeny vpravo. |REM 49_1 Hz
Strana 56 obsahuje informace, jak se zvoli tfi signaly  |outpuT FWD
pro monitorovani ve vystupnim rezimu. NiZze uvedena
tabulka ukazuje jak je Ize postupné zobrazovat.
Jak listovat mezi monitorovanymi signaly
Krok | £innost Displej
1. Pokud byl pro monitorovani vybran vice nez jeden signal(viz strana 56),
muzZete mezi signdly listovat ve vystupnim rezimu. REM 4 _1 Hz
Pro listovani mezi signaly vpted, stiskn&te opakovan& tla&itko ~~a™\. Pro OUTPUT FWD
listovani vzad, stiskn&te opakované tla&itko <_w_~. O 5 A
REM
OUTPUT FWD
w 107 -
OUTPUT FWD
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Rezim referen&nich hodnot
V rezimu referentnich hodnot miizete:
* nastavovat referentni hodnoty otatek, frekvence nebo momentu

+ spoustat, zastavovat, zménit smer otateni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym
ovladanim.

Jak nastavit referenéni otacky, frekvenci nebo moment

Krok | Ginnost Displej
1. Pfejdate do hlavniho menu stisknutim “X_] pokud jste ve vystupnim
rezimu, jinak opakovanym stisknutim (77, dokud se nezobrazi MENU REM PA r
v dolni fadce. MENU FWD
2. Pokud je frekven&ni me&ni& v rezimu dalkového ovladani (REM je LoC
zobrazeno na levé strané), pfepn#te do rezimu lokalniho ovladani PA r
stisknutim . Na displeji se kratce zobrazi “LoC” pfed pfepnutim do MENU FWD

lokalniho ovladani.

Poznamka: Pomoci skupiny 77 REFERENCE SELECT, miizete povolit
modifikace referenénich hodnot v rezimu dalkového ovladani (REM).

3. Pokud panel neni v referentnim rezimu (“rEF” neni zobrazeno), tiskn&te LoC
tlagitko ~~a™ nebo ¥ _~ dokud se nezobrazi “rEF” a potom stiskn&te r E F
SS_J. Nyni displej obrazi aktualni referen&ni hodnotu s pod hodnotou. MENU FWD
LOC
Hz
FWD
4. * Ke zvySeni referenéni hodnoty, stiskné&te .~A™. LoC 5 O O
H
+ Ke snizeni referenéni hodnoty, stiskn&te < v . A z
Hodnota se zméni okamzit&, kdyz stisknete tlatitko. Je uloZzena v perma- FWD

nentni paméti frekvencniho ménice a je automaticky obnovena po zapnuti
napajeciho napéti.
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Rezim parametril
V rezimu parametril, mizete:

+ zobrazovat a ménit hodnoty parametrii

+ volit a modifikovat signély zobrazené ve vystupnim rezimu
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+ spoustét, zastavovat, zmenit smér otafeni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Jak se zvoli parametr a zm#&ni jeho hodnota

Krok | Zinnost Displej
1. Pfejdéte do hlavniho menu stisknutim “X_] pokud jste ve vystupnim LOC
rezimu, jinak opakovanym stisknutim 77, dokud se nezobrazi MENU r E F
v dolni tadce. MENU EWD
2. Pokud panel neni v rezimu parametri (“PAr” neni zobrazeno), stisknéte LoC
tlagitko ~~A™ nebo <_¥_~ dokud se nezobrazi “PAr” a potom stiskn&te r
“X_J. Displej zobrazi &islo jednoho parametru ze skupiny parametro. MENU FWD
© =01
PAR FWD
3. Pouzijte tlatitka ~~a™ a ¥ _~ pro vyhledani poZzadované skupiny LocC
parametrii. - 1 1 -
PAR FWD
4. Stiskna&te “X_J. Displej zobrazi jeden z parametrii ve zvolené skupiné. LoC 1 1 O 1
PAR FWD
5. Pouzijte tlatitka .~ a™ a \_¥_~ pro vyhledani pozadovaného parametru. LoC 1 1 O 3
PAR FWD
6. Stiskn&te a pfidrzte pfiblizné dvé sekundy “Y_J, aZ displej zobrazi hodnotu ||LOC
parametru se v dolIni fadce, coz indikuje, Ze nyni je mozné ménit
hodnotu. PAR FWD
Poznamka: Kdyz je zobrazeno E&Il, stisknéte soufasn& tladitka ~~a™ a
_¥_~ pro zménu zobrazené hodnoty na standardni hodnotu parametru.
7. Pouzijte tlagitka .~ a ™ a < _¥_~ ke zvoleni hodnoty parametru. Kdyz LoC
zménite hodnotu parametru, zagne blikat.
PAR FWD
« Pro uloZeni zobrazené hodnoty parametru, stisknéte ~§_J. LOC

+ Pro zrugeni nové hodnoty a zachovani pivodni, stiskn&te 7.

1103
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Jak zvolit monitorované signaly

Krok | &innost Displej

1. Miizete zvolit, které signaly budou monitorovany ve vystupnim rezimu a jak ||LOC
budou zobrazeny pomoci skupiny parametri 34 PANEL DISPLAY. Viz 1 O 3
strana 55 pro podrobné instrukce zmé&n hodnot parametrui. PAR FWD
Standardn& mizete monitorovat tii signdly listovanim. Konkrétni LoC 1 04
standardni signaly zavisi na hodnoté parametru 9902 APPLIC MACRO:
Pro makra, jejichz standardni hodnota parametru 9904 MOTOR CTRL PAR FWD
MODE je 1 (VECTOR:SPEED), je 1. standardnim signalem 0702 SPEED, |[ ¢
jinak 0703 OUTPUT FREQ. Standardem pro signaly 2 a 3 je vzdy 07104 1 O 5
CURRENT a 0705 TORQUE. PAR FWD
Pro zmé&nu standardnich signald, zvolte ze skupiny 07 OPERATING DATA
az tfi signaly, mezi kterymi Ize listovat.
Signal 1: Zméfite hodnotu parametru 3407 SIGNAL1 PARAM na index
signalového parametru ve skupiné& 07 OPERATING DATA (= &islo
parametru bez Gvodnich nul), napt. 105 znamena parametr 07105
TORQUE. Hodnota 100 znamend, Ze neni zobrazovan zadny signal.
Opakujte pro signaly 2 (3408 SIGNAL2 PARAM) a 3 (3415 SIGNAL3
PARAM). Napfiklad, kdyz 3407 = 100 a 3415 = 100, bude listovani
zakazano a na displeji se zobrazi pouze signal specifikovany v3408.

2. Zvolte, jak chcete aby se signaly zobrazovaly. Prouzkové grafy nejsou LoC
k dipozici pro Zakladni ovladaci panel. Pro podrobnosti viz parametr 3404. 9
Signal 1: parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM PAR FWD
Signal 2: parametr 34711 OUTPUT2 DSP FORM
Signal 3: parametr 34718 OUTPUT3 DSP FORM.

3. Zvolte jednotky, které se maji zobrazit pro signaly. Pro podrobnosti, viz Loc
parametr 3405. 3
Signal 1: parametr 3405 OUTPUT1 UNIT PAR FWD
Signal 2: parametr 3472 OUTPUT2 UNIT
Signal 3: parametr 3479 OUTPUT3 UNIT.

4. Zvolte méfitka pro signaly specifikovanim minimalni a maximalni Loc
zobrazené hodnoty. Pro podrobnosti, viz parametry 3406 a 3407. O_O Hz
Signal 1: parametry 3406 OUTPUT1 MIN a 3407 OUTPUT1 MAX PAR FWD
Signal 2: parametry 3473 OUTPUT2 MIN a 3474 OUTPUT2 MAX LoC 5 O O O
Signal 3: parametry 3420 OUTPUT3 MIN a 3427 OUTPUT3 MAX. A Hz

PAR FWD
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Rezim kopirovani

Zakladni ovladaci panel dokaze ulozit Uplnou sadu paramerl frekvenZniho ménife a
up az tii sady uzivatelskych parametril frekven&niho méni& parametry do ovladaciho
panelu. Pam#&t” ovladaciho panelu je non-volatile.

V rezimu kopirovani, miZzete provadét nasledujici:

Kopirovat vSechny parametry z frekven£niho ménife do ovladaciho panelu (uL —
Upload). Toto zahrnuje vSechny definované uzivatelské sady parametril a interni
(uzivatelem nenastavitelné) parametry, jako napf. vytvorené pfi ID b&hu.

Obnovit Uplnou sadu parametrll z ovladaciho panelu do frekven&niho ménite (rE
A — Restore All). Toto zapisuje vSechny parametry, vietné internich, uzivatelem
nenastavitelnych parametril motoru, do frekventniho ménite. Nejsou zahrnuty
uzivatelské sady parametri.

Poznamka: Tuto funkci obnoveni dat pro frekven&ni menitc nebo pfenos
parametrll do systému pouzijte pouze tehdy, kdyz je identicky piivodni a novy
systém.

Kopirovat konkrétni sadu parametril z ovladaciho panelu do frekvené&niho ménite
(dL P — Download Partial). Konkrétni sada nezahrnuje uzivatelské sady, interni
parametry motoru, parametry 9905...9909, 1605, 1607, 5201 a zadnou ze skupin
parametrll 51 EXT COMM MODULE a 53 EFB PROTOCOL.

Zdrojové a cilové frekventni menite a velikosti jejich motorl nemuseji byt stejné.

Kopirovat USER S1 parametry z ovladaciho panelu do frekven&niho menite (dL
u1 — Download User Set 1). Uzivatelska sada zahrnuje skupinu parametril 99
START-UP DATA a interni parametry motoru.

Funkce je zobrazena v menu pouze tehdy, kdyz se uklada User Set 1 s parametry
9902 APPLIC MAKRO (viz UzZivatelska makra na stran& 84).

Kopirovat USER S2 parametry z ovladaciho panelu do frekvenZniho ménite (dL
u2 — Download User Set 2). Jako dL u1 — Download User Set 1 vyse.

Kopirovat USER S3 parametry z ovladaciho panelu do frekvenZniho ménite (dL
u3 — Download User Set 3). Jako dL u1 — Download User Set 1 vySe.

Spoustét, zastavovat, zmenit smér otafeni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym
ovladanim.
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Jak uploadovat a downloadovat parametry
VySe je uvedeno, kdy jsou k dispozici funkce pro upload a download.

Krok | Ginnost Displej
1. Pfejdate do hlavniho menu stisknutim “X_] pokud jste ve vystupnim LOC
rezimu, jinak opakovanym stisknutim (77, dokud se nezobrazi MENU PA r
v dolni fadce. MENU FWD
2. Pokud panel neni v kopirovacim rezimu (“CoPY” neni zobrazeno), LoC
stiskn#te tlaftitko ~~ A nebo <_¥_~ dokud se nezobrazi “CoPY”. O
MENU FWD
Stisknéte “Y_J. Loc d L u 1
MENU FWD
3. * Pro uploadovani v8ech parametru (véetné uzivatelskych sad) LoC
z frekven&niho ménife do ovladaciho panelu, pfejdte na “uL” pomoci u L
tladitek A~ a ¥ . MENU FWD

Stiskn&te “Y_J. B&hem pfenosu se na displeji zobrazi stav pfenosu jako ||{LOC L 5 O
procenta dokondeni. u
FWD

+ Pro downloadovani, pfejd&te na pfislusnou operaci (zde je “rE A”, Loc E A
Restore all (Obnovit vSechny) pouzito jako piiklad) pomoci tlagitek ~~a™ r
a v . MENU FWD

Stisknate “N_J. B&hem pfenosu se na displeji zobrazi stav pfenosu jako ||LOC E 5 O
procenta dokonéeni. r
FWD

Alarmové koédy Zakladniho ovladaciho panelu

Krom# poruch a alarmii generovanych frekven&nim méniéem (viz kapitola Hledani
zavad), indikuje Zakladni ovladaci panel také alarmy ovladaciho panelu s kody ve
formatu A5xxx. Viz odstavec Alarmy generované Zakladnim ovladacim panelem na
stran& 242, zde je uveden vypis kédUl alarmil a jejich popisy.
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Asisten&ni ovladaci panel

Funkini viastnosti
FunkEtni vlastnosti Asistenéniho ovladaciho panelu:
+ alfanumericky ovladaci panel s LCD displejem
» volba jazyka pro zobrazeni na displeji
+ Start-up Assistant pro snadné uvadéeni frekvenénich méniéd do provozu

» funkce kopirovani — parametry Ize kopirovat do paméati ovladaciho panelu pro
pozd&jsi pfenos do jinych frekvenénich méniéi nebo pro zalohovani konkrétniho
systému.

» kontextova napovada

* hodiny realného tasu.

Piehled

Nasledujici tabulka shrnuje funkce tlatitek a zobrazeni na AsistenZnim ovladacim
panelu.

. |Pouziti

1 |Stavové LED — Zelena pro normalni provoz. Kdyz LED blika nebo sviti
Eervené, viz LED na stran& 251.

2 |LCD displej — Rozdélen do tfi hlavnich oblasti:

a. Stavovy fadek — variabilni, v zavislosti na provoznim rezimu, viz Stavovy
fadek na stran& 60.

b. Stfed — variabilni; vSeobecn& zobrazeni signali a hodnot parametru, menu
nebo seznamu.

c. Dolni fadek — ukazuje aktualni funkci dvou softkeys a hodiny, pokud jsou
povoleny.

3 | Soft tla&itko 1 — Kontextové zavislé funkce. Text v dolnim levém rohu LCD
displeje indikuje funkci.

4 | Soft tla&itko 2 — Kontextové zavislé funkce. Text v doInim levém rohu LCD
displeje indikuje funkci.

5 |Nahoru -

* Listuje nahoru v menu nebo seznamu zobrazeného ve stfedu LCD displeje.
» ZvySuje hodnotu, pokud je vybran parametr.

« Zvysuje referenéni hodnotu, pokud je zvyrazné&n pravy horni roh.

Pfidrzeni stisknutého tla&itka me&ni hodnoty rychleiji.

6 |Doll -

» Listuje dolli v menu nebo seznamu zobrazeného ve stfedu LCD displeje.
* Snizuje hodnotu, pokud je vybran parametr.

* Snizuje referentni hodnotu pokud je zvyraznén pravy horni roh.
Pfidrzeni stisknutého tla&itka m&ni hodnoty rychleiji.

7 |LOC/REM — Zména mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim frekvenéniho
ménide.

8 |Napové&da — Zobrazuje souvisejici informace, pokud je tlagitko stisknuto.
Zobrazené informace popisuji polozku zvyrazn&nou ve stfedni &asti displeje.

9 |STOP - Zastavuje frekvenéni me&ni& v rezimu lokalniho ovladani.

10 |START — Spousti frekven&ni m&nié& v rezimu lokalniho ovladani.
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Stavovy fadek
V hornim fadku zobrazuje LCD displej zakladni stavové informace frekvenéniho
menite.
| Loc EWER | | LOC UNAIN MENU 1]
0RO @ @@ & @
&. [Pole Alternativy Vyznam
1 |Umisté&ni LOC Ovladani frekvenéniho méniée je lokalni, tedy
ovladani z ovladaciho panelu.
REM Ovladani frekvenéniho menife je vzdalené, tedy
pfes V/V frekven&niho menie nebo fieldbus.
2 |Stav N Dopiedny smér ota&eni hfidele
J Reverzni smér otafeni htidele
Otacejici se Sipka Frekven&ni méni& bézi a je na pozadované
hodnoté.
Tefkovana otaejici se Frekvenéni mé&ni& b&zi, ale neni na pozadované
Sipka hodnoté.
Stojici Sipka Frekven&ni m&ni& zastaven.
Tefkovana stojici tipka Byl pfijat povel pro spust&ni, ale motor nebézi,
napf. protoZze chybi povoleni spusténi.
3 |Provoznirezim * Nazev aktualniho rezimu
panelu « Nazev zobrazeného seznamu nebo menu
» Nazev provozniho stavu, napf. PAR EDIT.
4 |Refer. hodnota * Referenéni hodnota ve vystupnim rezimu
nebo <islo « Eislo zvyrazn&né polozky, tedy rezimu, skupiny
zvolené polozky parametrti nebo poruchy.

Princip &innosti

Ovladaci panel Ize obsluhovat pomoci menu a tlatitek. Mezi tlatitky jsou také dvé
kontextové sensitivni softkey, jejichz aktualni funkce je indikovana textem
zobrazenym na displeji nad kazdym tlatitkem.

Volbu, napf. provozni rezim nebo parametr, milzete vybrat listovanim tlatitky se
Sipkami ~a~ a <¥ 7, az se pfisluSna volba zvyrazni (bude inverzni) a potom se
stiskne pfisludné tlatitko. Pomoci vpravo umist&ného softkey se b&zn& vstupuje do
rezimu, akceptuje se volba nebo se uklada zmé&na. Vlevo umist&né softkey se
pouziva ke zruSeni provedenych zm&n a navrat do piedchozi urovna.

Asistentni ovladaci panel ma devét rezimi panelu: vystup, parametry, asistence,
zme&nané parametry, zaznamnik poruch, nastaveni hodin, zalohovani parametri,
nastaveni V/V a poruchy. V této kapitole je popsana obsluha v t&chto prvnich osmi
rezimech. Pokud vznikne porucha nebo alarm, pfejde panel automaticky do
poruchového rezimu a zobrazi poruchu nebo alarm. Poruchy miZete resetovat ve
vystupnim nebo poruchovém rezimu (viz kapitola Hledani zavad).

Na potatku je panel ve vystupnim rezimu, zde miiZete spoustét, zastavovat, zménit
smér otafeni, prepinat mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim, modifikovat
referenéni hodnoty a monitorovat az tfi aktualni hodnoty. Pro provadéni dalSich
ukoll pfejdéte nejprve do hlavniho menu a zvolte odpovidajici rezim v menu.
Stavovy fadek (viz odstavec Stavovy fadek na strané 60) ukazuje nazev aktualniho
rezimu, polozky nebo stavu.
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Nize uvedena tabulka obsahuje jednotlivé ulohy, rezimy ve kterych je |ze provadat
a tisla stran, kde jsou podrobn& popsany kroky k provedeni ulohy.

Ukol Rezim Strana
Jak ziskat napové&du Jakykoliv 62
Jak zjistit verzi panelu Pfi zapnuti napé&ti 62
Jak nastavit kontrast displeje Vystup 65
Jak pfepnout mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim Jakykoliv 63
Jak spustit a zastavit frekvenéni méni& Jakykoliv 64
Jak zménit smér ota&eni motoru Vystup 64
Jak nastavit referenéni otatky, frekvenci nebo moment Vystup 65
Jak zménit hodnotu parametru Parametry 66
Jak zvolit monitorované signaly Parametry 67
Jak provadt ukoly s napov&dou (specifikace odpovidajicich sad Asistence 68
parametru) a s asistenci

Jak zobrazit a editovat zmé&néné parametry Zménéné parametry 69
Jak zobrazit poruchy Zapisnik poruch 70
Jak resetovat poruchy a alarmy Vystup, poruchy 239
Jak zobrazit/skryt hodiny, zmé&nit format data a Easu a nastavit Clock Set 71
hodiny

Jak kopirovat parametry z frekven&niho ménife do ovladaciho Zalohovani paramatru 73
panelu

Jak obnovit parametry z ovladaciho panelu do frekveni&niho ménige | Zalohovani paramatru 73
Jak editovat a m&nit nastaveni parametrti tykajicich se pfipojek V/V |Nastaveni V/V 74
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Jak ziskat napovédu

Krok

Ginnost

Displej

Stisknéte @ pro pfeéteni kontextového textu napovady pro zvyraznénou
polozku.

Pokud pro polozku existuje text napovédy, zobrazi se na displeji.

LOC T PAR GROUPS—10
01 OPERATING DATA

03 FB ACTUAL SIGNALS
04 FAULT HISTORY

10 SIART/STOP/DIR

90 REFERENCE SELECT

| EXIT 100:00 [ SEL |

LOC UHELP

This skupina defines
externi sources
(EXT1 a EXT2) for
commands that

ovoleno
p—IEXIT 00:00 [

Pokud neni zobrazen cely text, listujte pomoci tla&itek A a ¥ 7.

LOC WHELP
externi sources
(EXT1 a EXT2) for
commands that
povoleno

start, stop a

EXIT | 00:00

Po pteéteni textu se vratite na pfedchozi displej stisknutim %

LOC T PAR GROUPS——10
01 OPERATING DATA

03 FB ACTUAL SIGNALS
04 FAULT HISTORY

10 SIART/STOP/DIR

90 REFERENCE SELECT

| EXIT 1 00:00 [ SEL_|

Jak zjistit verzi panelu

Krok

Ginnost

Displej

Pokud je zapnuto napajeci napéti, vypnéte je.

Pfidrzte stisknuto tla&itko @ b&hem zapinani napajeciho napéti a potom si
pfettéte informace. Displej zobrazi nasledujici informace o panelu:

Panel SW: verze firmware panelu
ROM CRC: kontrolni souéet ROM
Flash Rev: verze obsahu flash.

Kdyz uvolnite tla&itko, piejde panel do vystupniho rezimu.

PANEL VERSION INFO

Panel SW: X . XX
ROM CRC: XXXXXXXXXX
Flash Rev: X . XX
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Jak startovat, zastavovat a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim

Mizete startovat, zastavovat a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim
v jakémkoliv rezimu. Aby bylo mozné spust&t nebo zastavovat frekven&ni ménig,

musi byt frekvent&ni menit v rezimu lokalniho ovladani.

Krok

Cinnost

Displej

* Pro pfepnuti mezi vzdalenym ovladanim (REM zobrazeno ve stavové fadce) a
lok&lnim ovladanim (LOC zobrazeno ve stavové fadce), stisknéte (&25).

Poznamka: Pfepnuti do lokalniho ovladani Ize zakédzat parametrem 71606
LOCAL LOCK.

Pfti prvnim zapnuti napéti frekven&niho ménie, bude ménic v rezimu dalkového
ovladani (REM) a bude ovladan pfes pfipojky V/V frekvenéniho ménite. Pro
pfepnuti do reZimu lokalniho ovladani (LOC) a ovladani frekven&niho ménice
pomoci ovladaciho panelu, stisknéte . Vysledek zavisi na tom, jak dlouho
tisknete tlacitko:

+ Pokud uvolnite tla&itko okamzit& (na displeji blika “Switching to the local
control mode” (Pfepnuti do lokalniho ovladani), zastavi se frekvenéni ménié.
Nastavte reference v lokalnim ovladani, jak je popsano na strané 65.

* Pokud tisknete tla&itko pfiblizn& dvé sekundy, bude frekvencni ménis
pokrafovat v provozu jako dfive. Frekvenéni ménit pfekopiruje aktualni
vzdalené hodnoty pro stav b&h/zastaveni a reference, potom je pouZije jako
po&atetni nastaveni v lokalnim ovladani.

* Pro zastaveni frekven&niho m&ni&e v rezimu lokalniho ovladani, stiskn&te

&

* Pro spustani frekven&niho ménife v rezimu lokalniho ovliadani, stisknéte

.

LOC T MESSAGE
Switching to the
local control mode.

00:00

Sipka (% nebo J) ve
stavové fadce ukondéi
otateni.

Sipka (% nebo 5) ve
stavové fadce se zafine
todit. Bude tedtkovana,
dokud se nedosahnou
pozadované hodnoty pro
frekven&ni mé&ni&.

Ovladaci panely



64

Vystupni rezim

Ve vystupnim rezimu, milZete:

» monitorovat aktualni hodnoty az tfi skupin signalil 07 OPERATING DATA

* zmenit smér otateni motoru

* nastavovat referentni hodnoty otatek, frekvence nebo momentu

* nastavovat kontrast displeje

+ spoustat, zastavovat, zménit smer otateni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim

Do vystupniho rezim se dostanete opakovanym stisknutim

EXIT

LOC ©
HZ I

50 O
0.4 A
24.4 %

Horni pravy roh displeje zobrazi [ g =, 49 1Hz
referenéni hodnoty. Stfed miize 49.1 Hz

byt konfigurovan pro zobrazeni 0.5 A

az tfi hodnot signalil nebo 10.7 %
prouzkovych grafii; viz strana “DIR_| 00:00 [ MENU

DIR ] 00:00 [ MENU

67 pro pokyny o zvoleni a modi-
fikovani monitorovanych signal(i.

Jak zmenit smer otafieni motoru

Krok | Ginnost Displej
1. Pokud nejste ve vystupnim rezimu, opakované stiskné&te % az se tam REM & 49 _1Hz
dostanete. 49.1 Hz
0.3 A
10.7 %
~ DIR_| 00:00 [ MENU
2. Pokud je frekven&ni mé&ni& v rezimu dalkového ovladani (REM zobrazeno ve LOC v 49.1Hz
stavové fadce), pfepnéte do rezimu lokalniho ovladani stisknutim . Na 49 - 1 Hz
displeji se kratce zobrazi zprava o zméné rezimu a potom dojde k navratu do O - 5 A
vystupniho rezimu. 10 . 7 %
~ DIR_| 00:00 [ MENU
3. Pro zm#&nu sméru otadeni z dopfedného (T zobrazeno ve stavové fadce) na LOC & 49_1Hz
reverzni (\J zobrazeno ve stavové fadce), nebo opaéné, stisknéte % 49 . 1 Hz

Poznamka: Parametr 1003 musi byt nastaven na 3 (REQUEST).

.5 A
10.7 %
~DIR 1 00:00 [ WENU_

Ovladaci panely




Jak nastavit referenéni otaky, frekvenci nebo moment
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Krok | Zinnost Displej
1. Pokud nejste ve vystupnim rezimu, opakované& stiskné&te % az se tam REM & 49 . 1Hz
dostanete. 49.1 Hz
0.3 A
10.7 %
DIR ] 00:00 [ MENU
2. Pokud je frekven&ni mé&ni& v rezimu dalkového ovladani (REM zobrazeno ve LOC & 49.1Hz
stavové fadce), pfepnéte do rezimu lokalniho ovladani stisknutim . Na 49 - 1 Hz
displeji se kratce zobrazi zprava o zmé&né rezimu a potom dojde k navratu do O . 5 A
vystupniho rezimu. 10 . 7 %
Poznamka: Pomoci skupiny 11 REFERENCE SELECT, muzete povolit DIR | 00:00 [ MENU
modifikace referentnich hodnot v rezimu dalkového ovliadani.
3. * Ke zvySeni zvyrazné&né referenéni hodnoty zobrazené v pravém hornim rohu |[LOC & 50.0Hz
stiskn&te ~“A™\. Hodnota se zméni okamzit&. Bude uloZzena do permanentni 50 . O Hz
paméti frekvenéniho ménife a automaticky obnovena po vypnuti a zapnuti O . 5 A
napéjeni. 10 . 7 %
* Ke snizeni hodnoty, stisknéte <_w_~. DIR [ 00:00 [ MENU
Jak nastavit kontrast displeje
Krok | Zinnost Displej
1. Pokud nejste ve vystupnim rezimu, opakované stisknéte % az se tam LoCc & 49 . 1Hz
dostanete. 49.1 Hz
0.3 A
10.7 %
DIR ] 00:00 [ MENU
2. * Ke zvySeni kontrastu, stisknéte soufasn& tlaitka % a/ AN LOC U 49 _.1Hz
+ Ke snizeni kontrastu, stisknéte soufasn& tlatitka % a\ v . 49 - 1 Hz
0.5 A
10.7 %
DIR ] 00:00 [ MENU

Ovladaci panely
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Rezim parametril
V rezimu parametri milzete:

+ zobrazovat a zménit hodnoty parametri

+ spoustat, zastavovat, zménit smer otateni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Jak zvolit parametr a zménit jeho hodnotu

Krok

Ginnost

Displej

Ptejdate do hlavniho menu stisknutim % pokud jste ve vystupnim rezimu,

jinak opakovanym stisknutim % az se dostanete do hlavniho menu.

LOC L MAIN MENU

1
PARAMETRY
ASSISTANTS

CHANGED PAR
_EXIT 1 00:00 [[ENTER

Pfejd&te do rezimu parametri zvolenim PARAMETRY v menu pomoci tla&itek
ENTER

AN a ¥ _/, astisknuti N

LOC T PAR GROUPS——01

01 OPERATING DATA

03 FB ACTUAL_SIGNALS

04 FAULT HISTORY

10 START/STOP/DIR

11 REFERENCE SELECT
EXIT | 00:00 SEL

Zvolte pozadovanou skupinu parametri pomoci tlagitek .~ A~ a v .

Stisknéte %

LOC T PAR GROUPS——99

99 START-UP DATA

01 OPERATING DATA

03 FB ACTUAL_SIGNALS

04 FAULT HISTORY

10 START/STOP/DIR
EXIT | 00:00 SEL

LOC U PARAMETRY |
9901 LANGUAGE

ENGL 1SH
9902 APPLIC MACRO
9904 MOTOR CTRL MODE
9905 MOTOR NOM_VOLT

EXIT | 00:00 | EDIT

Zvolte pozadovany parametr pomoci tlagitek ,~a™ a ¥ _~. Aktualni hodnota
parametru je zobrazena pod zvolenym parametrem.

EDIT

Stiskn&te N

LOC U PARAMETRY '
9901 LANGUAGE
9902 APPLIC MACRO
ABB STANDARD
9904 MOTOR CTRL MODE
9905 MOTOR NOM_VOLT
EXIT | 00:00 | EDIT

LOC L PAR EDIT
9902 APPLIC MACRO

ABB STANDARD
[1]
"CANCEL] 00:00 [ SAVE _

Zadejte novou hodnotu pro parametr pomoci tlagitek .~ a™ a v .

Jedno stisknuti tla&itka zvySuje nebo snizuje hodnotu. Ptidrzeni stisknutého
tla&itka méni hodnoty rychleji. Souasné stisknuti tlatitek zaméni zobrazenou
hodnotu za standardni hodnotu.

LOC L PAR EDIT
9902 APPLIC MACRO

3-WIRE
[2]

CANCEL | 00:00 | SAVE

Ovladaci panely
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Krok | Zinnost Displej
6. | * Pro uloZeni nové hodnoty, stisknéte % LOC T PARAMETRY
CANCEL 9901 LANGUAGE
* Pro zru$eni nové hodnoty a zachovani plvodni, stiskn&te . 9902 APPLIC RMéACRO
9904 MOTOR CTRL MODE
9905 MOTOR NOM_VOLT
EXIT 1 00:00 [ EDIT
Jak zvolit monitorované signaly
Krok | £innost Displej
1. MuzZete zvolit, které signaly budou monitorovany ve vystupnim rezimu a jak LOC TPAR EDIT
budou zobrazeny pomoci skupiny parametrii 34 PANEL DISPLAY. Viz strana 66 3401 SIGNAL1 PARAM
pro podrobné instrukce o zm&n& hodnoty parametrii. OUTPUT FREQ
Standardné zobrazuje displej tfi signaly. Konkrétni standardni signaly zavisi na |[[103]
hodnoté& parametru 9902 APPLIC MACRO: Pro makra, jejichz standardni CANCEL | 00:00 | SAVE
hodnota parametru 9904 MOTOR CTRL MODE je 1 (VECTOR:SPEED), bude ||LOC U PAR EDIT
standardem pro signal 1 0702 SPEED, jinak 0703 OUTPUT FREQ. 3408 SIGNAL2 PARAM
Standardem pro signaly 2 a 3 je vzdy 07104 CURRENT a 0705 TORQUE. CURRENT
Pro zménu standardnich signall ke zobrazeni, zvolte az tii signaly ze skupiny [104]
Signal 1: Zméafite hodnotu parametru 3407 SIGNAL1 PARAM na index LOC TPAR EDIT
signalniho parametru ve skupin& 07 OPERATING DATA (= tislo parametru bez ||3415 SIGNAL3 PARAM
uvodnich nul), napf. 105 znamena parametr 0705 TORQUE. Hodnota 100 TORQUE
znamena, Ze neni zobrazovan zadny signal. [105]
ySI9 CANCEL | 00:00 | SAVE
Opakuijte pro signaly 2 (3408 SIGNAL2 PARAM) a 3 (3415 SIGNAL3 PARAM).
2. Zvolte jak chcete signaly zobrazovat: jako desetinné &islo nebo prouzkovy graf. |[LOC L PAR EDIT
Pro desetinna &isla mizete specifikovat umisténi desetinné rf:érky Pro 3404 OUTPUT1 DSP FORM
podrobnosti, viz parametr 3404. DIRECT
Signal 1: parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM [9]
Signal 2: parametr 3477 OUTPUT2 DSP FORM CANCEL | 00:00 | SAVE
Signal 3: parametr 34718 OUTPUT3 DSP FORM.
3. Zvolte jednotky, které se maji zobrazit pro signaly. Pro podrobnosti, viz LOC T PAR EDIT
parametr 3405. 3405 OUTPUTL UNIT
Signal 1: parametr 3405 OUTPUT1 UNIT Hz
Signal 2: parametr 3412 OUTPUT2 UNIT [3]
Signal 3: parametr 3479 OUTPUT3 UNIT. CANCEL | 00:00 | SAVE
4. Zvolte métitka pro signaly specifikovanim minimalni a maximalni zobrazené LOC L PAR EDIT

hodnoty. Pro podrobnosti, viz parametry 3406 a 3407.
Signal 1: parametry 3406 OUTPUT1 MIN a 3407 OUTPUT1 MAX

Signal 2: parametry 3473 OUTPUT2 MIN a 3474 OUTPUT2 MAX
Signal 3: parametry 3420 OUTPUT3 MIN a 3421 OUTPUT3 MAX.

3406 OUTPUT1 MIN

0.0 Hz
CANCEL | 00:00 SAVE

LOC U PAR EDIT
3407 OUTPUT1 MAX

0.0 Hz
CANCEL | 00:00 SAVE

Ovladaci panely
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Asistentni rezim

Kdyz se poprvé zapne frekven&ni ménit, povede vas Start-up Assistant ples
nastavovani zakladnich parametril. Start-up Assistant je rozd&len na jednotlivé
asistenty, ktefi zodpovidaji za specifikovani relevantnich sad parametrii, napf. pro
nastaveni motoru nebo PID regulaci. Start-up Assistant aktivuje asistenty jednoho
za druhym. Asistenty milzete pouzit také nezavisle. Dal$i informace o ukolech
provadénych s asistenty, viz odstavec Start-up Assistant na strané 85.

V asistenénim rezimu mizete:

» pouzivat asistenty, ktefi vas povedou pfes specifikovani sad zakladnich parametri

+ spoustét, zastavovat, zméenit smeér otafeni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Jak se pouziva asistent

Nize uvedena tabulka ukazuje pofadi zakladnich operaci, které vas vedou pomoci

asistenta. Jako pfiklad je pouzito nastavovani motoru.

Krok | Ginnost Displej
1. Pfejd&te do hlavniho menu stisé)((rytim &= pokud jste ve vystupnim rezimu, LOC T MAIN MENU 1
jinak opakovanym stisknutim =~ az se dostanete do hlavniho menu. PARAMETRY
ASSISTANTS
CHANGED PAR
EXIT | 00:00 | ENTER
2. Ptejdate do asistenéniho rezimu zvgNlTeErym ASSISTANTS v menu pomoci C ASSISTNS n 1
Mﬁmth)a<:7GQSMMH<j. Motor Set-up
Application
Otaéky control EXT1
Otéeky control EXT2
EXIT | 00:00 SEL
3. | Zvolte asistenta pomoci tlatitek <A~ a ¥ _~ a stiskn&te % LOC T PAR EDIT
Pokud zvolite jiného asistenta nez Start-up Assistant, tak vas povede pfes 9905 MOTOR NOM VOLT
jednotlivé ulohy specifikovani sad parametrd, jak je ukdzano v krocich 4. a 5.
nize. Potom muzete zvolit jiného asistenta v asistenénim menu nebo mizete
opustit asisten&ni rezim. Jako pfiklad je pouzito nastavovani motoru. EXIT | 00-00 [ SAVE
Pokud zvolite Start-up Assistant, bude aktivovan prvni asistent, ten vas povede bgcy&lcvvg!\%Eto
pfes jednotlivé ukoly pfi specifikovani sad parametru, jak je ukdzano v krocich continue _with
4. a 5. nize. Start-up Assistant se potom dotaZe, zda chcete pokrafovat s dal- ap%ﬁ%n setup?
§im asistentem nebo jej chcete pfeskodit — zvolte pfislusnou odpovéd pomoci Skip
tlagitek A a ¥, a stisknéte % Pokud zvolite pfesko&eni, dotaze se EXIT | 00:00 OK
Start-up Assistant na stejnou otazku pro dalSiho asistenta atd.
4. * Pro specifikovani nové hodnoty, stiskné&te tladitka ,~a™ a v . LOC T PAR EDIT

« Pro zji§téni informace o pozadovaném parametru stisknéte tlagitko (2).

Listujte textem napovédy pomoci tla&itek ,~a™ a \_¥ . Napovédu uzaviete
EXIT

stisknutim =

9905 MOTOR NOM VOLT
240 v

EXIT | 00:00 | SAVE

LOC L HELP—
Set exactly jako
given

on the motor
nameplate

I connected to

EXIT | 00:00

Ovladaci panely
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Krok | Zinnost Displej
5. * Pro akceptovani nové hodnoty a pokratovani nastavovanim dal$iho LOC UPAR EDIT
parametru, stiskné&te % 9906 MOTOR NOM CURR
* Pro zastaveni asistenta stisknéte % . A
EXIT | 00:00 [ SAVE
Rezim zmé&né&nych parametril
V rezimu zmé&nénych parametril mizete:
» zobrazovat vypisy vSech parametril, které byly zm&né&né z makra standardnich
hodnot
e zmenit tyto parametry
+ spoustét, zastavovat, zmenit smér otafeni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym
ovladanim.
Jak zobrazovat a editovat zméngné parametry
Krok | Zinnost Displej
1. Pfejdéte do hlavniho menu stisknutim & pokud jste ve vystupnim rezimu, LOC UMAIN MENU 1
jinak opakovanym stisknutim % aZ se dostanete do hlavniho menu. PARAMETRY
ASSISTANTS
CHANGED PAR
EXIT | 00:00 [ ENTER
2. Ptejd&te do rezimu zm&n&né parametry zvolenim CHANGED PAR v menu LOC U CHANGED PAR——
pomoci tlatitek ~~a™ a \_¥_ a stisknuti %. 1203 CON?S_SPEED 1
1203 CONST SPEED 2
1203 CONST SPEED 3
9902 APPLIC MACRO
EXIT | 00:00 EDIT
3. Zvolte zmé&né&ny parametr v seznamu pomoci tlagitek ~~a™ a \_w . Hodnota |[|[LOC ¥ PAR EDIT
zvoleného parametru je zobrazena dole. Stiskn&te % pro modifikovani 1202 CONST SPEED 1
hodnoty. 0.0 Hz
CANCEL | 00:00 | SAVE
4. Specifikujte novou hodnotu pro parametr pomoci tlatitek ~~a ™~ a v . LOC LPAR EDIT
Jedno stisknuti tlagitka zvySuje nebo snizuje hodnotu. PridrZeni stisknutého 1202 CONST _SPEED 1
tla&itka méni hodnoty rychleji. Souasné stisknuti tlatitek zaméni zobrazenou 5 . O Hz
hodnotu za standardni hodnotu.
CANCEL | 00:00 | SAVE
5. * Pro akceptovani nové hodnoty, stiskn&te X=. Pokud je nova hodnota LOC T CHANGED PAR——|

standardni hodnota, bude parametr odstrandn z vypisu zmé&né&nych
parametrui.

v , . PRI , . CANCEL
* Pro zru$eni nové hodnoty a zachovani puvodni, stisknte .

1203 CONST SPEED 1
15.0 Hz
1203 CONST SPEED 2

1203 CONST SPEED 3
9902 APPLIC MACRO

EXIT 100:00 [ EDIT

Ovladaci panely
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Rezim zaznamniku poruch

V rezimu zaznamniku poruch milzete:

+ zobrazit historii poruch frekvenZniho ménife s maximalng deseti poruchami nebo
alarmy (po vypnuti napajeciho napé&ti jsou v paméti uchovany pouze tfi posledni

poruchy nebo alarmy)

+ zobrazit podrobnosti o tfech poslednich poruchach nebo alarmech (po vypnuti
napajeciho napéti jsou v paméti uchovany pouze podrobnosti o posledni poruse

nebo alarmu)

» pfetist si text napovady pro poruchu nebo alarm

+ spoustat, zastavovat, zme&nit smer otateni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Jak se zobrazi poruchy a alarmy

Krok | Ginnost Displej
1. Pfejdate do hlavniho menu stisknutim ‘& pokud jste ve vystupnim rezimu, LOC ®MAIN MENU 1
jinak opakovanym stisknutim % az se dostanete do hlavniho menu. PARAMETRY
ASSISTANTS
CHANGED PAR
EXIT | 00:00 | ENTER
2. Ptejdate do rezimu zaznamniku poruch zvolenim FAULT LOGGER v menu LOC T FAULT LOG |
. . . . ENTER . . .. . 10: PANEL LOSS
pomoci tlagitek ~~a™ a ¥~ a stisknuti . Displej zobrazi zaznamnik 19.03.05 13-04:57
poruch poéinaje posledni poruchou nebo alarmem. 6: DC UNDERVOLT
i 6: All LOSS
Cislo fadky je kéd poruchy nebo alarmu podle jejich pfiiny a korek&ni ginnosti
jsou popsany v kapitole Hledani zavad. EXIT |00:00 IDETAIL
3. Pro prohlédnuti podrobnosti poruchy nebo alarmu, zvolte poruchu nebo alarm LOC L PANEL LOSS
pomoci tlagitek ,~A™ a \_¥_ a stisknéte % FQBLT
FAULT TIME 1
13:04:57
FAULT TIME 2
EXIT | 00:00 | DIAG
4. Pro zobrazeni textu napovédy stisknéte %.V textu napovédy Ize listovat LOC U DIAGNOSTICS——

pomoci tladitek A~ a v .
Po pfeéteni napovédy stisknéte % pro navrat k pfedchozimu zobrazeni.

Check: Comm_lines
and connection,
parameter 3002,
parameterd in groups

EXIT "00:00

Ovladaci panely




Rezim nastaveni hodin
V rezimu nastaveni hodin mizete:
+ zobrazovat nebo skryt hodiny
» zménit formaty zobrazeni data a Gasu

* nastavit datum a Cas

71

+ spoustét, zastavovat, zmenit smér otafeni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Asistentni ovladaci panel obsahuje baterii pro zajist&ni funkce hodin, kdyz panel

neni napajen frekvenZnim ménitem.

Jak zobrazit nebo skryt hodiny, zménit format zobrazeni a nastavit datum a £as

Krok

Cinnost

Displej

Pfejdéte do hlavniho menu stisknutim = pokud jste ve vystupnim rezimu,
. . . . EXIT ~ ’
jinak opakovanym stisknutim =7 azse dostanete do hlavniho menu.

LOC U MAIN MENU 1
PARAMETRY
ASSISTANTS

CHANGED PAR
—EXIT 1 00:00 [[ENTER

Ptejd&te do rezimu nastaveni hodin zvolenim CLOCK SET v menu pomoci
ENTER

tla&itek «~Aa™ a \_¥_~ a stisknuti S

LOC L TIME & DATE——1
CLOCK VISIBILITY
TIME FORMAT
DATE FORMAT
SET TIME
SET DATE
EXIT | 00:00 SEL

* Pro zobrazeni (skryti) hodin zvolte CLOCK VISIBLILITY v menu, stisknéte
%, zvolte Show clock (Hide clock) a stisknéte % nebo, kdyz se chcete
vratit k pfedchozimu zobrazeni bez provedeni zmén, stisknéte %

* Pro specifikovani formatu datumu, zvolte DATE FORMAT v menu, stisknéte
SEL . . . OK ~ , CANCEL
xJa zvolte vhodny format. Stisknéte N Pro ulozeni nebo =7 pro

zruseni vasich zmén.

* Pro specifikovani formatu &asu, zvolte TIME FORMAT v menu, stisknéte
SEL , . . - OK > , CANCEL
Awik zvolte vhodny format. Stisknéte N pro ulozeni nebo =7 pro

zruseni vasich zmén.

« Pro nastaveni &asu zvolte SET TIME v menu a stisknéte <s=). Nastavte
hodiny pomoci tla&itek ~~a™ a \_¥_~ a stisknéte <= . Potom nastavte

. . OK > , CANCEL < , v:
minuty. Stisknéte S Pro ulozeni nebo =7 pro zrueni vasich zmén.

« Pro nastaveni data zvolte SET DATE v menu a stisknéte <. Nastavte prvni
&ast data (den nebo mésic v zavislosti na zvoleném formatu data) pomoci
tladitek .~ A a (¥ _~ a stisknéte %. Opakuijte pro druhou &ast. Po uréeni

roku stisknate %. Pro zruSeni vasich zmén stisknéte CU%EL.

LOC & CLOCK VISIB——1
Show clock
Hide clock

EXIT | 00:00 SEL

LOC T DATE FORMAT——1
dd.mm.
mm/dd/yy

dd.mm.
mm/dd/¥§¥§

CANCEL | 00:00 OK

LOC U TIME FORMAT——1
24-hour
12-hour

CANCEL | 00:00 OK

LOC W SET TIME

=41
CANCEL | 00:00 OK

LOC WSET DATE

iE].03.05

CANCEL | 00:00 OK

Ovladaci panely



72

Rezim zalohovani parametril

Asistenini ovladaci panel miize do ovladaciho panelu uloZit Uplnou sadu parametri
frekven&niho méniée a az tii uzivatelské sady parametril frekven&niho ménite.
Pamé&t” ovladaciho panelu je non-volatile a neni tedy zavisla na baterii v panelu.

V rezimu zalohovani parametri, mizete provadét nasleduijici:

Kopirovat vSechny parametry z frekventniho ménife do ovladaciho panelu
(UPLOAD TO PANEL). Toto zahrnuje vSechny definované uzivatelské sady
parametril a interni (uZivatelem nenastavitelné) parametry, jako tfeba vytvofené
pfi ID b&hu.

Obnovit Uplnou sadu parametril z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménite
(DOWNLOAD FULL SET). Toto zapisuje vSechny parametry, vietn& internich,
uzivatelem nenastavitelnych parametrii motoru, do frekvenéniho ménite. Nejsou
zahrnuty uzivatelské sady parametril.

Poznamka: Tuto funkci obnoveni dat pro frekven&ni menic nebo pfenos
parametrll do systému pouzijte pouze tehdy, kdyz je identicky piivodni a novy
systém.

Kopirovat konkrétni sadu parametril z ovladaciho panelu do frekvenéniho ménice
(DOWNLOAD APPLICATION). Konkrétni sada nezahrnuje uzivatelské sady,
interni parametry motoru, parametry 9905...9909, 1605, 1607, 5201 a Zzadnou ze
skupin parametril 57 EXT COMM MODULE a 53 EFB PROTOCOL.

Zdrojové a cilové frekventni menite a velikosti jejich motorl nemuseji byt stejné.

Kopirovat USER S1 parametry z ovladaciho panelu do frekvenZniho ménite
(DOWNLOAD USER SET1). Uzivatelské sady zahrnuji skupinu parametrii 99
START-UP DATA a interni parametry motoru.

Funkce je zobrazena v menu pouze tehdy, kdyz se uklada User Set 1 s parametry
9902 APPLIC MAKRO (viz UzZivatelska makra na strané 84).

Kopirovat USER S2 parametry z ovladaciho panelu do frekven&niho ménite
(DOWNLOAD USER SET2). Jako DOWNLOAD USER SET1 vySe.

Kopirovat USER S3 parametry z ovladaciho panelu do frekvenZniho ménite
(DOWNLOAD USER SET3). Jako DOWNLOAD USER SET1 vySe.

Spoustét, zastavovat, zménit smér otafeni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym
ovladanim.

Ovladaci panely



Jak uploadovat a downloadovat parametry
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VySe je uvedeno, kdy jsou k dispozici funkce pro upload a download.

Krok

Cinnost

Displej

Pfejdéte do hlavniho menu stisknutim = pokud jste ve vystupnim rezimu,

jinak opakovanym stisknutim % az se dostanete do hlavniho menu.

LOC U MAIN MENU

1

PARAMETRY
ASSISTANTS
CHANGED PAR
—EXIT ] 00:00 [[ENTER

Ptejd&te do rezimu Par Backup zvolenim PAR BACKUP v menu pomoci tlagitek
ENTER

A a ¥’ a stisknuti Sl

LOC & COPY MENU 1
UPLOAD TO PANEL
DOWNLOAD FULL SET
DOWNLOAD APPLICATION
DOWNLOAD USER SET1
DOWNLOAD USER SET2
EXIT | 00:00 SEL

* Pro kopirovani vSech parametri (vé&etn& uzivatelskych sad a internich
parametrd) z frekvenéniho mé&niée do ovladaciho panelu, zvolte UPLOAD TO
PANEL v menu kopirovani pomoci tlagitek ,~a™ a ¥ _~ a stiskné&te =.
B&hem pfenosu, se na displeji zobrazi stav pfenosu jako procenta dokonceni.
Stisknéate % pokud chcete operaci zastavit.

Po dokoné&eni uploadu se na displeji zobrazi zprava o dokon&eni. Stisknéte
%} pro navrat do menu kopirovani.

+ K provedeni downloadu zvolte pfislusnou operaci (zde je jako pfiklad pouZito
DOWNLOAD FULL SET) v menu kopirovani pomoci tla&itek ~~a™~ a v~
. SEL . . . . .
a stisknéte ﬁ Displej zobrazi stav pfenosu jako procenta dokoné&eni.
. ABO! . .
Stisknéte = pokud chcete operaci zastavit.

Po dokon&eni downloadu se na displeji zobrazi zprava o dokon&eni.
Stisknéte% pro navrat do menu kopirovani.

LOC U PAR BACKUP
Copying parametry
] 50

ABORT | 00:00

LOC T MESSAGE
Parametr upload
successful

OK 00:00

LOC L PAR BACKUP
Downloadin
parametry %full
set

50
s S S S |
ABORT | 00:00

LOC U MESSAGE
Parametr download
successfully
completed.

OK 00:00

Ovladaci panely
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Rezim nastaveni V/V

V rezimu nastaveni V/V, mizete:

» pfekontrolovat nastaveni parametril tykajicich se jakékoliv pfipojky V/V

- editovat nastaveni parametril. Napfiklad, kdyZ je “1103: REF1” vypsano pod Ain1
(analogovy vstup 1) a parametr 7703 REF 1 SELECT ma hodnotu Al1, mizete
zmenit jeho hodnotu napf. na Al2. NemUzete ale nastavit hodnotu parametru

1106 REF 2 SELECT pro Al1.

+ spoustat, zastavovat, zménit smer otateni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim.

Jak editovat a menit nastaveni parametrti tykajici se pfipojek V/V

Krok | Ginnost Displej
1. Ptejd&te do hlavniho menu stlsknutlm \—- pokud jste ve vystupnim rezimu, LOC TMAIN MENU 1
jinak opakovanym stisknutim 7 az se dostanete do hlavniho menu. PARAMETRY
ASSISTANTS
CHANGED PAR
EXIT | 00:00 | ENTER
2. Ptejdate do rezimu nastaveni V/V zvolenim SETTINGS I/O menu pomoci LOC L V/V SETTINGS—1
_-‘
tlacitek .~ A ™ a <_¥_~ a stisknuti % I S DI
RELAY OUTPUTS
ANALOG OUTPUTS AOUT
PANEL
EXIT | 00:00 SEL
3. Zvolte skupinu V/V, napt. DIGITAL INPUTS, pomoci tladitek .~ a™~ a ¥ ~ LOC T SHOW V/N—1
a stisknéte <=. Po kratké pauze se na displeji zobrazi aktualni nastaveni pro START/STOP E1l
vybar. —DI2-
—DI3—
EXIT | 00:00
4. Zvolte nastaveni (fadek s &islem parametru) pomoci tlagitek ~~a™ a ¥ _~, LOC TPAR EDIT
EDIT
a stisknéte ~- 1001 EXT1 COMMANDS
[11
CANCEL | 00:00 | SAVE
5. Ur&ete novou hodnotu pro nastaveni pomoci tla&itek .~a™ a (¥ . LOC T PAR EDIT
Jedno stisknuti tlatitka zvySuje nebo snizuje hodnotu. PfidrZzeni stisknutého 1001 EXT1 COMMANDS
tla&itka méni hodnoty rychleji. Souasné stisknuti tla&itek nahrazuje y
zobrazenou hodnotu standardni hodnotou. [2]
CANCEL | 00:00 | SAVE
6. * Pro uloZeni nové hodnoty, stiskn&te % LOCbSHOW V/V—1

* Pro zruSeni nové hodnoty a zachovani ptivodni, stisknéte CWANCEL

100% TSTART/STOP (E1)
100; DIR (E1)
“EXIT_1 00:00

Ovladaci panely
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Aplika¢ni makra

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje aplikatni makra. Pro kazdé makro je zde uvedeno schéma
zapojeni standardnich ovladacich pfipojek (digitalni a analogové V/V). Kapitola
rovnez vysvatluje, jak se ulozi uzivatelské makro a jak se vyvola.

Pfehled maker

Aplikatni makra jsou pfedem naprogramované sady parametril. BEhem spoust&ni
frekventniho ménite si uzivatel typicky zvoli jedno z maker - to, které je nejlépe
pouzitelné pro jeho Uéely - pomoci parametrll 9902 APPLIC MACRO, provede
potfebné zmény a ulozi vysledek jako uzivatelské makro.

ACS350 ma sedm standardnich maker a tfi uzivatelska makra. NiZze uvedena
tabulka obsahuje pfehled maker a popis vhodnych aplikaci.

Makro Vhodné aplikace

ABB Standard B&zné aplikace pro fizeni otatek, kde se nevyuzivaji konstantni otacky, vyuzivaji se
jedny, dvoje nebo troje konstantni otacky. Start/stop je ovladan pomoci jednoho
digitalniho vstupu (Uroven start a stop). Je mozné pfepinat mezi dvéma £asy
akcelerace a decelerace.

3vodifové B£zné aplikace pro fizeni otatiek, kde se nevyuzivaji konstantni otaiky, vyuZivaji se
jedny, dvoje nebo troje konstantni otaéky. Frekvenéni ménié se spousti a zastavuje
tla&itky.

Stfidavé Aplikace pro fizeni otacek, kde se nevyuzivaji konstantni otacky, vyuzivaji se jedny,

dvoje nebo troje konstantni otacky. Start, stop a smér otaceni jsou ovladany dvéma
digitalnimi vstupy (operaci uréuje kombinace stavu vstupu).

Motor Bé&zné aplikace pro fizeni otacek, kde se nevyuzivaji konstantni otacky, vyuzivaji se
potenciometr jedny konstantni otacky. Otaky jsou ovladany dvéma digitalnimi vstupy (zvySovani /
snizovani / beze zmén).

Ruéné&/auto- Aplikace pro fizeni otacek, kde je potfebné pfepinani mezi dvéma ovladacimi za-

maticky fizenimi. NEkteré pfipojky ovladacich signalu jsou rezervovany pro jedno zafizeni,
zbytek je pro druhé zafizeni. Jeden digitalni vstup voli mezi pouzitymi pfipojkami
(zafizenimi).

PID regulace Aplikace pro fizeni procest, napf. riizné systémy s uzavienou smyckou zpétné vazby,

jako fizeni tlaku, fizeni Urovné a fizeni priltoku. Je mozné piepinat mezi fizenim
procesu a fizenim otacek: NEkteré pfipojky ovladacich signald jsou rezervovany pro
procesni fizeni, jiné jsou pro fizeni otacek. Jeden digitalni vstup voli mezi fizenim
procesu a otacek.

Momentové Aplikace s momentovym fizenim. Je mozné pfepinat mezi fizenim momentu a otagek:
fizeni Nékteré pripojky ovladacich signalil jsou rezervovany pro fizeni momentu, jiné jsou pro
fizeni otaGek. Jeden digitaIni vstup voli mezi fizenim momentu a otacek.

Uzivatel Uzivatel mize ulozit upravena standardni makra, tzn. nastaveni parametrd véetné
skupiny 99 START-UP DATA, a vysledek b&hu identifikace motoru do trvalé paméti a
tato data si mtze pozdgji vyvolat.

Napfiklad, Ize pouzit tfi uzivatelska makra, pokud je potfebné pfepinani mezi tfemi
ruznymi motory.

Aplikatni makra
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Souhrn pfipojek V/V u aplikatnich maker

Nasledujici tabulka udava souhrn standardnich pfipojek V/V pro vSechna aplikatni

makra.
Makro
Vstup/vystup Qs : P
ABB 3voditové Stfridavé Mot<?r Ru-‘.m! aufo PID regulace MoTentf)ve
Standard potenciom. matické Fizeni
Al Frekv. ref. Otackova ref. |Otafkova ref. |- Otackova ref. |Otafkova ref. |Otakova ref.
(0...10 V) (ruéné) (ruénd)/ Proc. | (ota&ky)
ref. (PID)
Al2 - - - - Otackova ref. |Procesni Moment. ref.
(0...20 mA) (Auto) hodnota (moment)
AO Vystup frekv. |Otacky Otafky Otacky Otacky Otacky Otacky
D1 Stop/Start Start (pulz) Start (fwd) Stop/Start Stop/Start Stop/Start Stop/Start
(ruéné&) (ruénd) (otacky)
DI2 Fwd/Rev Stop (pulz) Start (rev) Fwd/Rev Fwd/Rev Ru&né&/PID Fwd/Rev
(ruéné)
DI3 Konst. otafky |Fwd/Rev Konst. otafky |Ota&ky ref. Ruéné/autom. | Konst. Otacky/mom.
vstup 1 vstup 1 nahoru otacky 1
D4 Konst. otafky |Konst. otaéky |Konst. otaky |Otacky ref. Fwd/Rev Béh povolen |Konst.
vstup 2 vstup 1 vstup 2 dold (auto) otatky 1
DI5 Volba paru Konst. ota&ky [Volba paru Konst. Stop/Start Stop/Start Volba paru
ramp vstup 2 ramp otadky 1 (Auto) (PID) ramp
RO Porucha (-1) |[Porucha (-1) |[Porucha (-1) |Porucha (-1) |Porucha (-1) |Porucha (-1) |Porucha (-1)
DO Porucha (-1) |[Porucha (-1) |[Porucha (-1) |Porucha (-1) |Porucha (-1) |Porucha (-1) |Porucha (-1)
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Toto je standardni makro. Pouziva se pro vSeobecné pouziti konfigurace V/V se
tfemi konstantnimi otatkami. Hodnoty parametrl jsou standardni hodnoty udané
v kapitole Aktualni signaly a parametry, potinaje stranou 7128.

Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize, viz odstavec Pripojky

V/V na strangé 34.

Standardni pfipojeni VIV

X1A
( S 1 SCR Stiné&ni signélnir?o kabelu
{2 |AM Vystup referenéni frekvence: 0...10 V )
1...10 kohm ’—i_l_ﬂ ”'|_ : | 3 GND Spoleéna zem analogovych vstupt
I | : 4 +10V Referenéni napé&ti: 10 V ss, max. 10 mA
|5 |m2 |Nepouzito ve standardu.0..10 V
| | 6 GND Spoleéna zem analogovych vstupt
max. 500 ohml_@ A |77 Ta0 Hodnota vystupni frekvence: 0...20 mA
I ;4) 8 GND Spolef£na zem analogovych vystupu
9 +24V Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA
10 [GND Zem vystupu pomocného napéti
- 11 |DCOM |Spolefna zem digitélnich vstupu
142 D11 |stop (0)/ start (1)
E g 13 |DI2 Dopfedny (0) / reverzni (1)
114 |pi3 Vybér konstantnich otacek 2)
145 |Dia Vybér konstantnich otaéek 2)
E g 16 |DI5 Vybér akcelerace a decelerace %)
X1B
17 |ROCOM Releovy vystup
18 |RONC :, Bez poruchy [porucha (-1)]
X 19 |RONO
20 |DOSRC Digitalni vystup, max. 100 mA
& 21 |DOOUT 3P+§z Bez poruchy [porucha (-1)]
22 |DOGND

) Al1 je pouzito jako referenéni otacky, pokud je

zvolen vektorovy rezim.

2) Viz skupina parametrd 12 CONSTANT

SPEEDS:

DI3|Dl4|Operace (parametr)

Nastaveni otacek pfes Al1

Otacky 1(1202)

Otacky 2 (1203)

=|O|=~|O
alalolo

Otacky 3 (1204)

3) 0 = Easy ramp podle parametri 2202 a 2203.
1 = Easy ramp podle parametrii 2205 a 2206.

4) 360 stupfiu uzemn&ni pod svorkou.
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3voditéové makro

Toto makro se pouziva, kdyz je frekvenZni ménit ovladan pomoci tlatitek. Zajist'uje
tfi hodnoty konstantnich otatek. Pro povoleni nastavte hodnotu parametru 9902 na
2 (3-WIRE).

Pro standardni hodnoty parametril, viz odstavec Standardni hodnoty s riiznymi
makry na strané 128. Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize,
viz odstavec Pfipojky V/V na strané 34.

Poznamka: Pokud je vypnut zastavovaci vstup (DI2) (zadny vstup), jsou zakazana
ovladaci tlatitka start a stop na panelu.

Standardni pfipojeni VIV

X1A
1 SCR Stinéni signalniho kabelu
B 2 Al1 Referenéni otatky motoru: 0...10 V
1...10 kohm o M 3 |GND Spole&na zem analogovych vstupts
M
I : 4 +10V Referenéni napéti: 10 V ss, max. 10 mA
'
| 5 Al2 Nepouzito ve standardu. 0...10 V
| l 6 GND Spoleéna zem analogovych vstupt
max. 500 ohml—@ ”l_ i l 7 |AO Hodnota otaéek motoru: 0...20 mA
I ﬁ_l 2 8 GND Spole£na zem analogovych vystupu
9 +24V Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA
] 10 |[GND Zem vystupu pomocného napéti
11 |DCOM |Spole€na zem digitélnich vstupu
- 55112 |pn Start (pulse )
—olo—13 [DI2 Stop (pulse 1)
Eg— 14 |DI3 Dopfedny (0) / reverzni (1)
195 |pia Vybér konstantnich otacek ")
116 |DI5 Vybér konstantnich otatek ")
X1B
17 |ROCOM Releovy vystup
18 |RONC :, Bez poruchy [porucha (-1)]
& 19 |RONO
20 |DOSRC Digitalni vystup, max. 100 mA
& 21 |DOOUT 3P+§z Bez poruchy [porucha (-1)]
22 |DOGND
") Viz skupina parametr:1 72 CONSTANT 2) 360 stupfiti uzemnéni pod svorkou.

SPEEDS:

DI3|DI4|Operace (parametr)
Nastaveni otaZek pres Al1
Otacky 1 (71202)

Otatky 2 (1203)

Otatky 3 (1204)

= Ol =|O
alalolo

Aplikaéni makra



Stfidavé makro

79

Toto makro zajist'uje konfiguraci V/V pfizplsobenou sekvenénim ovladacim
signalim DI, kdyz se ma meénit smér otateni frekventniho ménite. Pro povoleni
nastavte hodnotu parametru 9902 na 3 (ALTERNATE).

Pro standardni hodnoty parametril, viz odstavec Standardni hodnoty s riiznymi
makry na strané 128. Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize,
viz odstavec Pfipojky V/V na stran& 34.

Standardni pfipojeni VIV

Stin&ni signalniho kabelu

Referen&ni otatky motoru: 0...10 V

Spoleéna zem analogovych vstupt

Referenéni napéti: 10 V ss, max. 10 mA

Nepouzito ve standardu. 0...10 V

Spoleéna zem analogovych vstupt

Hodnota otatek motoru: 0...20 mA

Spolef£ina zem analogovych vystupl

Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA

Zem vystupu pomocného napéti

Spolef£ina zem digitalnich vstupu

Start vpred: Pokud je DI1 = DI2, frekv. ménit se zastavi.

Start vzad

Vybér konstantnich otaéek ')

Vybér konstantnich otaéek ")

Vybér akcelerace a decelerace 2)

Releovy vystup

Bez poruchy [porucha (-1)]

N

X1A
. 1 [scr
‘ "f!ﬁ 2 |An
1...10 kohm ’—IJ_T ’.|_ |! 3 GND
' 4 |+tov
|| 5 |A=2
I [ JenD
max.5000hm|—@ /.I_ Il 7 AO
L ;'3) 8 |GND
9 |[+24v
10 |GND
L7 Tocom
112 |on
113 [p2
114 |pi3
145 |Dia
"_l16 |DI5
X1B
17 [ROCOM
18 |RONC
®—119 |[RONO
20 |DOSRC
®—7121 |[poout
22 |DOGND

Digitalni vystup, max. 100 mA
3?«#2 Bez poruchy [porucha (-1)]

") Viz skupina parametri1 72 CONSTANT
SPEEDS:

DI3|DI4

Operace (parametr)
Nastaveni otafek pfes Al1
Otaéky 1 (1202)

Otaéky 2 (1203)

Otagky 3 (1204)

= Ol =|O
alalolo

0= &asy ramp podle parametrii 2202 a 2203.
1 = &asy ramp podle parametri 2205 a 2206.

3) 360 stupriti uzemnéni pod svorkou.
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Makro motor potenciometr

Toto makro zajist'uje levny interfejs pro PLC umozfujici frekventnimu méniti menit
otatky pouze pomoci digitalnich signall. Pro povoleni nastavte hodnotu parametru
9902 na 4 (MOTOR POT).

Pro standardni hodnoty parametril, viz odstavec Standardni hodnoty s riiznymi
makry na strané 128. Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize,
viz odstavec Pfipojky V/V na strané 34.

Standardni pfipojeni V/V

X1A
1 SCR Stin&ni signalniho kabelu
2 Al1 Nepouzito ve standardu: 0...10 V
3 GND Spoleéna zem analogovych vstupt
4 +10V Referenéni napéti: 10 V ss, max. 10 mA
5 Al2 Nepouzito ve standardu. 0...10 V
6 GND Spoleéna zem analogovych vstupt
max. 500 ohml_@ A——7  |AO Hodnota otagek motoru: 0...20 mA
L, ; 2 8 GND Spolena zem analogovych vystupti
9 +24V Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA
10 |[GND Zem vystupu pomocného napéti
- 11 |DCOM |Spolefna zem digitélnich vstupu
142 |11 |stop (0) / start (1)
Eg— 13 |DI2 Dopfedny (0) / reverzni (1)
{14 |pi3 Referenéni otatky nahoru ")
145 [DI4  |Referenéni otacky dolii !
B 16 |[DI5 Konstantni otacky 1: parametr 1202
X1B
17 |ROCOM Releovy vystup
18 |RONC :, Bez poruchy [porucha (-1)]
& 19 |RONO
20 |DOSRC Digitalni vystup, max. 100 mA
X 21 |DOOUT 3?«#2 Bez poruchy [porucha (-1)]
22 |DOGND

1) 2)

Pokud jsou DI3 a DI4 soucasné& aktivni nebo
neaktivni, budou referentni ota&ky nezménény.

360 stupril uzemnéni pod svorkou.

Existujici referenéni otatky se ukladaji do
paméti bAhem zastaveni a vypnuti napajeni.
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Makro ruéné/automaticky

Toto makro Ize pouzit pro pfepinani mezi dvéma externimi ovladacimi zafrizenimi.

Pro povoleni nastavte hodnotu parametru 9902 na 5 (HAND/AUTO).

Pro standardni hodnoty parametril

, Viz odstavec Standardni hodnoty s riiznymi
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makry na stran& 128. Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize,
viz odstavec Pfipojky V/V na stran& 34.

Poznamka: Parametr 2708 START INHIBIT musi zlstat ve standardnim nastaveni

0 (OFF).

Standardni pfipojeni VIV

Stin&ni signalniho kabelu

Referenéni otatky motoru (ru£ng): 0...10 V

Spoleéna zem analogovych vstupt

Referenéni napéti: 10 V ss, max. 10 mA

Referenéni otaéky motoru (automaticky): 4...20 mA

Spoleéna zem analogovych vstupt

Hodnota otatek motoru: 0...20 mA

Spole£na zem analogovych vystupu

Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA

Zem vystupu pomocného napéti

Spole£na zem digitalnich vstupu

Stop (0) / start (1) (rutné)

Doptedny (0) / reverzni (1) (ru¢ng)

Volba ovladani ru¢né (0) / automaticky (1)

Dopredny (0) / reverzni (1) (automaticky)

Stop (0) / start (1) (automaticky)

Releovy vystup
:, Bez poruchy [porucha (-1)]
-

Digitalni vystup, max. 100 mA

«jz Bez poruchy [porucha (-1)]

X1A
1 [sCR
: 'ﬂ'__lp!ﬁ 2 A1
1...10 kohm ,—é ,‘,— I! 3 GND
e |ov
r@} f‘l— Il 5 |A=2
<6 [oND
max.5000hm|—@ ('l_ i: 7 AO
——g 18 [eND
9 |[+2av
|:10 GND
11 |DCOoM
112 |on
g Proa 575
114 |pi3
15 |Dia
"_T16 |DI5
X1B
17 |[ROCOM
18 |RONC
®—19 [RONO
20 |DOSRC
®—21 [poout
22 |DOGND

1) 360 stupfiti uzemnéni pod svorkou.
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Makro PID regulace

Toto makro zaji$t'uje nastaveni parametrll pro systémy s uzavfenou zp#&tnou
vazbou, jako jsou fizeni tlaku, prittoku, atd. Ovladani mize byt pfepnuto na fizeni
otagek pomoci digitalnich vstupt. Pro povoleni nastavte hodnotu parametru 9902 na
6 (PID CONTROL).

Pro standardni hodnoty parametrl, viz odstavec Standardni hodnoty s riiznymi
makry na strané 128. Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize,
viz odstavec Pfipojky V/V na strané 34.

Poznamka: Parametr 2708 START INHIBIT musi zlistat ve standardnim nastaveni
0 (OFF).

Standardni pfipojeni VIV

X1A
1 SCR Stin&ni signalniho kabelu
T (Al Ref. otaéky motoru (ruéné) / proc. ref. (PID): 0...10V ")
1...10 kohm ’_|—l_j 7 : | 3 GND Spoleéna zem analogovych vstupt
| f 4 +10V Referenéni napéti: 10 V ss, max. 10 mA
|—<D ('l_ I : 5 Al2 Procesni aktualni hodnota: 4...20 mA
' I 6 |GND |Spolefna zem analogovych vstupt
max. 500 ohml_@ ,/‘l— i ! 7 |AO Hodnota otatek motoru: 0...20 mA
' ;_lz) 8 GND Spoleéina zem analogovych vystup
9 +24V Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA
10 |[GND Zem vystupu pomocného napéti
- 11 |DCOM |Spolefna zem digitélnich vstupu
112 [Di1 [stop (0) / start (1) (ruén@)
Eg— 13 |DI2 Vybér ovladani ruéné (0) / PID (1)
Egn 14 |DI3 Konstantni otagky 1: parametr 1202
I 15 |[Dl4 Run povoleno (chod povolen)
B 16 |DI5 Stop (0) / start (1) (PID)
X1B
17 |ROCOM Releovy vystup
18 |RONC :, Bez poruchy [porucha (-1)]
& 19 |RONO
20 |DOSRC Digitalni vystup, max. 100 mA
X 21 |DOOUT 3?«#2 Bez poruchy [porucha (-1)]
22 |DOGND
1) Ruén&:0...10 V -> referendni otadky. 2) 360 stupfiu uzemn#ni pod svorkou.

PID: 0...10V ->0...100 % PID nastaveni.
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Makro fizeni momentu

Toto makro zajist'uje nastaveni parametril pro aplikace vyzaduijici fizeni momentu

motoru. Ovladani Ize také pfepnout na fizeni otatek pres digitalni vstup. Pro
povoleni nastavte hodnotu parametru 9902 na 8 (TORQUE CTRL).

Pro standardni hodnoty parametril, viz odstavec Standardni hodnoty s riiznymi
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makry na strané 128. Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize,
viz odstavec Pfipojky V/V na stran& 34.

Standardni pfipojeni VIV

Stin&ni signalniho kabelu

Referenéni otaéky motoru (otaéky): 0...10 V

Spoleéna zem analogovych vstupt

Referenéni napéti: 10 V ss, max. 10 mA

Referen&ni hodnota momentu motoru (moment):

Spoleéna zem analogovych vstupt

Hodnota otatek motoru: 0...20 mA

Spolef£ina zem analogovych vystupl

Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA

Zem vystupu pomocného napéti

Spolef£ina zem digitalnich vstupu

Stop (0) / start (1) (otacky)

Doptiedny (0) / reverzni (1)

Vybér ovladani otatky (0) / moment (1)

Konstantni ota¢ky 1: parametr 1202

Vybér akcelerace a decelerace 2)

Releovy vystup
:, Bez poruchy [porucha (-1)]
-

X1A
1 SCR
: ".'__fP 2 |An
1...10 kohm ,—Fl_ﬂ T l 3 GND
| f 4 +10V
r(]} ain : 5 |A2
\ | 6 GND
max.5000hm|—@ ,"l_ il 7 AO
< :;3) 8 GND
9 +24V
10 |GND
|:11 DCOM
/—12 D1
/—13 Di2
J—14 DI3
J—15 Di4
/—16 DI5
X1B
17 |ROCOM
18 |RONC
X 19 |RONO
20 |DOSRC
X 21 |DOOUT
22 |DOGND

Digitalni vystup, max. 100 mA
3?«#2 Bez poruchy [porucha (-1)]

1) Ovladani otafek: zmé&na sméru otadeni.
Ovladani momentu: zm&na sm&ru momentu.

3) 360 stupfiu uzemné&ni pod svorkou.

2) 0 = Easy ramp podle parametri 2202 a 2203.
1 = Easy ramp podle parametrii 2205 a 2206.
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Uzivatelska makra

Kromé standardnich aplikatnich maker je mozné vytvaret tfi uzivatelska makra.
Uzivatelské makro umozZzfiuje uzivateli ulozeni nastaveni parametril, vietn& skupiny
99 START-UP DATA, a vysledku identifikace motoru do trvalé paméati a pozdg;si
vyvolani téchto dat. Pri ukladani makra se rovnéz ukladaji referentni hodnoty
panelu a pozdéji jsou zavadény v rezimu lokalniho ovladani. Nastaveni pro vzdalené
ovladani je uloZzeno do uZivatelského makra, nastaveni pro lokalni ovladani se
neuklada.

Nize uvedené kroky ukazuji, jak se vytvori a vyvola uzivatelské makro 1. Postup pro
dalsi dv& uzivatelska makra je identicky, liSi se pouze hodnoty parametrii 9902.

Pro vytvofeni uzivatelského makra 1:

» Nastavte parametry. Provedte identifikaci motoru, pokud je to potfebné v aplikaci
a doposud to nebylo provedeno.

» Ulozte nastaveni parametril a vysledek identifikace motoru do trvalé paméti
zmenou parametru 9902 na -1 (USER S1 SAVE).

MENU
SAVE ENTER

» Stiskné&te N~ (Asistenéni ovladaci panel) nebo ‘s (Zakladni ovladaci panel).

Pro vyvolani uzivatelského makra 1:
+ Zmente parametr 9902 na 0 (USER S1 LOAD).

MENU
ENTER

« Stisknéte g5 (Asistenéni ovladaci panel) nebo (Zakladni ovladaci panel)

pro zavedeni.

Uzivatelské makro miize také pfepinat mezi digitalnimi vstupy (viz parametr 1605).

Poznamka: Zavedeni uzZivatelského makra obnovi nastaveni parametril viéetné
skupiny 99 START-UP DATA a vysledek identifikace motoru. Pfekontrolujte, zda
nastaveni odpovida pouzitému motoru.

Tip: Uzivatel mize napf. pfepinat frekven&ni meni& mezi tfemi motory bez nutnosti
nastavovat parametry motoru a opakovat identifikaci motoru pfi kazdé zméné
motoru. Uzivatel pouze potfebuje jednou nastavit parametry a provést identifikaci
pro kazdy motor a potom ulozit data jako tfi uzivatelska makra. Kdyz se vymeni
motor, stati pouze zavést potfebné uzivatelské makro a frekventni ménit je ihned
pfipraven k provozu.
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Funkce programu

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje funkce programu. Pro kazdou funkci, je zde uveden seznam
odpovidajicich uzivatelskych nastaveni, aktualni signaly, poruchové a alarmové
Zpravy.

Start-up Assistant

Uvod

Start-up Assistant (vyZaduje asistenfni ovladaci panel) vede uzivatele pfi uvadéni
frekven&niho ménite do provozu, pomaha pfi zadavani pozadovanych dat (hodnoty
parametrll) do frekventniho ménice. Start-up Assistant také kontroluje, zda jsou
zadané hodnoty platné, napf. v ramci povoleného rozsahu.

Start-up Assistant vyvolava jiné asistenty, kazdy z nich vede uzivatele pfi ukolech
pro zadavani a nastavovani pfislusnych parametri. Pfi prvnim spusténi navrhne pro
frekven&ni ménit jako prvni ulohu funkci Language Select (vybér jazyka). Uzivatel
bud mlze ulohy aktivovat jednu za druhou, jak navrhuje Start-up Assistant, nebo je
mize spoustat nezavisle. Uzivatel také mlze nastavovat parametry frekvenéniho
ménite konvenénim zplisobem bez pouziti v§ech asistentL.

Viz odstavec Asistentni rezim na stran& 68 , zde je uvedeno, jak se spousti Start-up
Assistant nebo dalSi asistenti.

Standardni pofadi ukoli

V zavislosti na vyb&ru provedeném v aplikatni Uloze (parametr 9902 APPLIC
MACRO), se Start-up Assistant rozhodne, jaké pofadi Ukoll navrhne. Standardni
ukoly jsou uvedeny v niZe uvedené tabulce.

Volba aplikace

Standardni ukol

ABB STANDARD

Language Select, Motor Set-up, Application, Option Modules, Speed Control EXT1, Speed Control
EXT2, Start/Stop Control, Protections, Output Signals

3-WIRE Language Select, Motor Set-up, Application, Option Modules, Speed Control EXT1, Speed Control
EXT2, Start/Stop Control, Protections, Output Signals

ALTERNATE Language Select, Motor Set-up, Application, Option Modules, Speed Control EXT1, Speed Control
EXT2, Start/Stop Control, Protections, Output Signals

MOTOR POT Language Select, Motor Set-up, Application, Option Modules, Speed Control EXT1, Speed Control
EXT2, Start/Stop Control, Protections, Output Signals

HAND/AUTO Language Select, Motor Set-up, Application, Option Modules, Speed Control EXT1, Speed Control
EXT2, Start/Stop Control, Protections, Output Signals

PID CONTROL Language Select, Motor Set-up, Application, Option Modules, PID Control, Speed Control EXT2,

Start/Stop Control, Protections, Output Signals

TORQUE CTRL

Language Select, Motor Set-up, Application, Option Modules, Speed Control EXT2, Start/Stop
Control, Protections, Output Signals
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Seznam ukoli a relevantni parametry frekven&niho ménite

V zavislosti na vybéru provedeném v aplikagni Uloze (parametr 9902 APPLIC

MACRO) se Start-up Assistant rozhodne, kterou nasledujici ulohu navrhne.

Nazev

Popis

Nastavované parametry

Language Select

Volba jazyka

9901

Motor Set-up

Nastaveni dat motoru
Provedeni identifikace motoru. (Pokud nejsou limity ota&ek
v povoleném rozsahu: Nastavenf limitu.)

9904...9909
9910

Application

Vybér aplikaéniho makra

9902, parametry ptitazené
k makru

Option Modules

Aktivace volitelnych moduld

Skupina 35 MOTOR TEMP
MEAS skupina 52 PANEL COMM
9802

Speed Control
EXT1

Vybér zdroje pro referenéni otafky

(Pokud je pouzito Al1: Nastaveni limitl, mafitka, inverze
analogového vstupu Al1)

Nastaveni limitu reference
Nastaveni limitu ota&ek (frekvence)
Nastaveni £asu akcelerace a decelerace

1103
(1301...1303, 3007)

1104, 1105
2001, 2002, (2007, 2008)
2202, 2203

Speed Control
EXT2

Nastaveni zdroje pro referenéni otaky

(Pokud je pouzito Al1: Nastaveni limitd, mé&fitka, inverze
analogového vstupu Al1)

Nastaveni limitd reference

1106
(1301...1303, 3007)

1107, 1108

Torque Control

Vybér zdroje pro momentovou referenci

(Pokud je pouzito Al1: Nastaveni limitl, mafitka, inverze
analogového vstupu Al1)

1106
(1301...1303, 3007)

Nastaveni limitu reference 1107, 1108
Nastaveni £asti momentové rampy nahoru a dolu 2401, 2402
PID Control Vybér zdroje pro procesni reference 1106

(Pokud je pouzito Al1: Nastaveni limitl, mafitka, inverze
analogového vstupu Al1)

Nastaveni limita reference
Nastaveni limitu ota&ek (reference)
Nastaveni zdroje a limitu pro procesni aktualni hodnotu

(1301...1303, 3007)

1107, 1108
2001, 2002, (2007, 2008)
4016, 4018, 4019

Start/Stop Control | Vybér zdroje pro start a stop signaly ze dvou mist externiho 1001, 1002
ovladani, EXT1 a EXT2
Vybér mezi EXT1 a EXT2 1102
Definovani ovladani sméru 1003
Definovani rezimu start a stop 2101...2103
Vybér pouZziti signélu Run Enable (b&h povolen) 1601
Protections Nastaveni proudovych a momentovych limitc 2003, 2017

Output Signals

Vybér signald indikovanych pfes vystupni relé RO
Vybér signalu indikovanych pfes analogovy vystup AO
Nastaveni minima, maxima, méfitka a inverze

Skupina 14 RELAY OUTPUTS
Skupina 15 ANALOG OUTPUTS
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Obsah displeje asistenta

Existuji dva druhy zobrazeni v Start-up Assistant: Hlavni displej a informactni disple;j.
Hlavni displej vyzve uzZivatele k zadani informaci. Asistent krokuje pfes hlavni
displeje. Informatni displej obsahuje text napov&dy pro hlavni displej. Nize uvedeny
obrazek ukazuje a typicky piiklad obou obsahli displejLi.

Main displej Informace displej
LOC L PAR EDIT——— LOC U HELP -
Set exactly as given
1 9905 MOTOR _NOM VOLT on th(le motor
nameplate
2 240 \ IT connected to
multiple motors
EXIT | 00:00 | SAVE EXIT | 00:00
1 | Parametr Text napovédy ...
2 | Pole zadavani ... text napovédy pokracuje

Lokalni ovladani versus externi ovladani

Frekventni ménit mize pfijimat povely pro start, stop, zmé&nu sméru, referentni
hodnoty z ovladaciho panelu nebo pfes digitalni a analogové vstupy. Integrovany
fieldbus nebo volitelny adaptér fieldbus umozfiuje ovladani pres otevfené spojeni
fieldbus. PC vybavené programem DriveWindow Light PC miizZe také zajistit
ovladani frekventniho ménite.

Lokalni ovladani ACS350 Externi ovladani

g

Ovladaci panel Pfipojka panelu (X2) Pfipojka panelu (X2) Integrovany
nebo — nebo fieldous
PC tool FMBA adaptér pfipojen k X3 (Modbus)
E Fieldbus
: adaptér

Standardni V/V

Potenciometr
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Lokalni ovladani

Ovladaci povely jsou zadavany tlatitky ovladaciho panelu, pokud je frekventni
meénit v rezimu lokalniho ovladani. LOC indikuje lokalni ovladani na displeji panelu.

Asistantni panel Zakladni panel

EC)J49 1 L’C)

.1 Hz - He

3.3 A 491
10 . 7 % OUTPUT FWD

DIR 1 00:00 [ MENU |

Ovladaci panel ma vzdy prioritu pfed externimi zdroji ovliadacich signalil, pokud je

pouzivan v lokalnim rezimu.

Externi ovladani

Pokud je frekvenéni mani& piepnut do externiho ovladani, jsou povely pfedavany
pi'es standardni pfipojky V/V (digitalni a analogové vstupy) a/nebo pfes interfejs
fieldbus. Krom# toho je mozné pouzit ovladaci panel jako zdroj pro externi oviadani.

Externi ovladani je indikovano na displeji panelu pomoci REM.

Asistantni panel Zakladni panel
REM Y& 49 _1Hz
49.1 Hz o 497 -
0.5 oA OUTPUT FWD
10.7 %
—DIR _100:00 [MENU |

Uzivatel mlze pflipojit ovladaci signaly ke dvéma externim zdrojiim ovladani, EXT1
nebo EXT2. V zavislosti na vybéru uzivatele bude vzdy aktivni jedno z téchto
ovladani. Tato funkce pracuje s £asovou Urovni 2 ms.

Nastaveni
Tlagéitko panelu Pfidavné informace
LOC/REM Volba mezi lokalnim a externim ovladanim
Parametr
1102 Volba mezi EXT1 a EXT2
1001/1002 Start, stop, smér, zdroj EXT1/EXT2
1103/1106 Referenéni zdroj pro EXT1/EXT2
Diagnostika
Aktualni signaly Pfidavné informace
0111/0112 EXT1/EXT2 reference
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Blokovy diagram: Start, stop, smér - zdroj pro EXT1

Nize uvedeny obrazek ukazuje parametry, které zvoli interfejs pro start, stop a smér
pro pfipojeni externiho ovladani EXT1.

i&
DI1 D! 1 Vol
DI5 DI5 <L ExT
Fb. vybér — Start/stop/
Viz kapitoly Oviadéni s N smér
. . o COMM |
Integrovany fieldbous | procesni sbeérmici a
integrovanym fieldbus 1001
Fieldbus adaptér — laOvladani s procesni
shérnici s adaptérem
fieldbus.
Ovladaci panel KEYPAD
Zasované funkce TIMER 1..4
Zasovad/Eitad START/STOP
Sekvendéni programovani SEQ PROG

Blokovy diagram: Zdroj referenci pro EXT1

Nize uvedeny obrazek ukazuje parametry, které zvoli interfejs pro referenéni otatky
u externiho ovladani EXT1.

Al1 —] Al1, A2, DI3, DI4, DI5 | Voli&
Al2
DI3 . — EXT1
Di4 Fb. vyber e | 6 reference
DI5 Viz kapltplst/) gv{aqams 1 REF1 (Halot./min)
procesni sbérnici a
; P MM
Integrovany fieldbus— integrovanym fieldbus a co 1103
Ovladani s procesni
Fieldous adaptér — sbérnici s adaptérem
fieldbus.
Frekvené&ni vstup FREQ INPUT
Ovladaci panel KEYPAD
Sekvenéni programovani SEQ PROG
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Typy referenci a jejich zpracovani

Frekvenéni menit akceptuje Fadu referenci krom& konvenénich analogovych vstupdl
a signald z ovladaciho panelu.

Reference pro frekventni m&nif mohou byt pfedavany pomoci dvou digitalnich
vstupil: Jeden digitalni vstup zvySuje otatky, druhy je snizuje.

Frekventni ménit mlze vytvarfet reference pro dva analogové vstupni signaly pfi
pouziti matematickych funkci: stitani, od&itani, nasobeni a d&leni.

Frekventni ménit mize vytvaret reference z analogového vstupniho signalu a
signalu pfijatého pres sériovy komunikatni interfejs pfi pouziti matematickych

funkci: stitani a nasobeni.

Reference frekventniho ménite mohou byt pfedavany frekvenZnim vstupem.

V misté& externiho ovladani EXT1/2 frekveniniho mé&niée se miize vytvafet
reference z analogového vstupniho signalu a signalu pfijatého pfes sekvenini
programovani pfi pouziti matematické funkce: scitani.

Je mozné vytvafet mé&fitko pro externi referenci tak, aby signaly minimalni a
maximalni hodnoty odpovidaly s otatkami jinymi nez jsou limity minimalnich a
maximalnich otagek.

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
Skupina 11 REFERENCE Zdroj, typ a métitko externi reference
SELECT
Skupina 20 LIMITS Provozni limity
Skupina 22 ACCEL/DECEL Referenéni otafky, rampy akcelerace/decelerace
Skupina 24 TORQUE CONTROL| Easy ramp momentové reference
Skupina 32 SUPERVISION Reference supervize
Diagnostika
Aktualni signal Pridavné informace
0111/0112 REF1/REF2 reference
Skupina 03 FB ACTUAL Reference v ruiznych stavech fetdzce zpracovani referenci
SIGNALS
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Pfizpusobeni reference

V pfizplsobeni reference je externi reference korigovana v zavislosti na zmé&fené
hodnot& sekundarni aplikatni promé&nné. Nize uvedeny blokovy diagram ilustruje
tuto funkci.

1105 REF1 MAX / 1108 REF 2 MAX(

Pfep.© Volit:

max.frekw

max.otadky—

DIRECT (2)
—1/ REF1 (Hz/ot./min) /
\ REF2 ( %)(2 — PROPOR. (1)

Prep. REF1 (Hz/ot./min) [ __

9904 ;/ 4230 Nas.| [Nas.
max.moment— | I ] —|_
. XX

' Fen. 4231 TRIM SCALE —

—REF’

PID2 refJ—

PID2 act—]

oDz |_PID2 wstup /

4232 CORRECTION SRC

REF1 (Hz/ot./min) / REF2 ( %) = Reference frekven&niho ménife pfed piizplsobenim

REF’ = Reference frekvenniho ménice po pfizptsobeni

max. otacky= par. 2002 (nebo 2001 pokud je absolutni hodnota vy3si)

max. frekv. par. 2008 (nebo 2007 pokud je absolutni hodnota vy3si)

max. mom. = par. 20714 (nebo 2013 pokud je absolutni hodnota vy$8i)

PID2 ref = par. 4210

PID2 akt = par. 4214...4221

(! Poznamka: Pizptisobeni momentové reference je pouze pro externi referenci REF2 ( %).
(2 REF1 nebo REF2 v zavislosti na tom, ktera je aktivni. Viz parametr 1702.

& Kdyz je par. 4232 = PID2REF, je maximalni pfizptsobeni reference definovano parametrem 1705,
kdyz je aktivni REF1 a parametrem 17108, kdyz je aktivni REF2.

Kdyz je par. 4232 = PID2 OUTPUT, je maximalni pfizpusobeni reference definovano parametrem
2002, kdyz je hodnota parametru 9904 VECTOR:SPEED nebo VECTOR:TORQ a parametrem 2008,
kdyz je hodnota parametru 9904 SCALAR:FREQ.

Nastaveni
Parametr Pfidavné informace
1102 Vybér REF1/2
4230 ...4233 Nastaveni funkce pfizptisobeni
4201 ...4229 Nastaveni PID regulace
Skupina 20 LIMITS Provozni limity frekven&niho ménice
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Pfiklad

Frekvenéni ménit pracuje u dopravniku. Ten ma fizené otatky, je vSak nutné
zohlednit také napnuti pasu: Pokud zm&fené napnuti piekro&i nastavenou hodnotu
napnuti, budou otatky snizeny a opatné.

Pro realizovani pozadované korekce otafek mize uzivatel
+ aktivovat funkci pfizplsobeni a pfipojit k ni nastaveni napnuti a zmé&fené napnuti.

- nastavit pfizplisobeni na vhodnou uUroven.

Dopravnik s Fizenymi otatkami

Kladky frekven&niho méni&e (tazné)
Mé&feni napnuti

Zjednoduseny blokovy diagram

Add

Referenéni otagky Prizptisobené

Mafeni napnuti PID referentni otadky

Nastaveni
napnuti

Programovatelné analogové vstupy

Frekvenéni ménit ma dva programovatelné analogové napé&tové/proudové vstupy.
Vstupy mohou byt invertovany, filtrovany a mohou mit nastaveny maximailni a
minimalni hodnoty. Aktualiza&ni cyklus pro analogovy vstup je 8 ms (12 ms cykli
jednou za sekundu). €as cyklu se zkrati, kdyZ je informace pfenesena do
aplikatniho programu (8 ms -> 2 ms).

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
Skupina 11 REFERENCE Al jako referenéni zdroj
SELECT
Skupina 13 ANALOG INPUTS Zpracovani analogového vstupu
3001, 3021, 3022, 3107 Al ztrata supervize

Skupina 35 MOTOR TEMP MEAS| Al v méfeni teploty motoru

Skupina 40 PROCESS PID SET 1| Al jako fidici reference procesu PID nebo zdroj aktualni hodnoty

....42 EXT / TRIM PID
8420, 8425, 8426 Al jako reference sekvenéniho programovani nebo spoustéci
8430, 8435, 8436 signal

8490, 8495, 8496
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Diagnostika
Aktualni hodnota Pfidavné informace
0120, 0121 Hodnoty analogovych vstupu input
1401 Al1/A2 ztrata signalu
Alarm
Al1 LOSS/ AI2 LOSS Al1/AI2 signal pod limity AI1/AI2 FAULT LIMIT (3021/3022)
Fault
Al1 LOSS/ AI2 LOSS Al1/AI2 signal pod limity AI1/AI2 FAULT LIMIT (3021/3022)
PAR Al SCALE Nespravné méfitko signalu Al (1302 < 1307 nebo 1305 < 1304)

Programovatelny analogovy vystup

K dispozici je jeden programovatelny proudovy vystup (0 az 20 mA). Signal
analogového vystupu miize byt invertovan, filtrovan a miize mit nastavenu
maximalni a minimalni hodnotu. Signal analogového vystupu mize byt
proporcionalni k otatkam motoru, vystupni frekvenci, vystupnimu proudu, motoru
momentu, vykonu motoru, atd. Aktualiza&ni cyklus pro analogovy vystup je 2 ms.

Analogovy vystup miiZze byt ovladan pomoci sekventniho programovani. Je také
mozné zapisovat hodnotu na analogovy vystup pfes sériovou komunikatni linku.

Nastaveni

Parametr

Pridavné informace

Skupina 15 ANALOG OUTPUTS

Volba a zpracovni hodnoty AO

Skupina 35 MOTOR TEMP MEAS

AO v mé&feni teploty motoru

8423/8433/.../8493

AO fizeni pomoci sekven&niho programovani

Diagnostika
Aktualni hodnota Pridavné informace
0124 AO hodnota
0170 AO fidici hodnota definovana sekventnim programovanim
Fault
PAR AO SCALE Nespravné méfitko signalu AO (7503 < 1502)

Programovatelné digitalni vstupy

Frekventni ménit ma pé&t programovatelnych digitalnich vstupil. Aktualizaéni tas

pro digitalni vstupy je 2 ms.

Jeden digitalni vstup (DI5) miize byt naprogramovan jako frekventni vstup. Viz
odstavec Frekvenini vstup na stran& 95.
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Nastaveni

Parametr

Pfidavné informace

Skupina 10 START/STOP/DIR

DI jako start, stop, smér

Skupina 11 REFERENCE
SELECT

DI ve volb& reference nebo zdroj reference

Skupina 12 CONSTANT SPEEDS

DI ve vybé&ru konstantnich otaek

Skupina 16 SYSTEM CONTROLS

DI jako externi Run Enable (b&h povolen), resetovani poruchy
nebo uzivatelské makro zmé&ny signalu

Skupina 19 TIMER & COUNTER

DI jako zdroj fidiciho signalu pro asova& nebo &itat

2013, 2014 DI jako zdroj limitu momentu

2109 DI jako zdroj povelu externiho nouzového zastaveni
2201 DI jako signal vybéru akcelera&ni a deceleraéni rampy
2209 DI jako signal vynuceni nastaveni rampy na nulu
3003 DI jako zdroj externi poruchy

Skupina 35 MOTOR TEMP MEAS | DI v méfeni teploty motoru

3601 DI jako zdroj signalu £asovad povolen

3622 DI jako zdroj aktiva€niho signalu boosteru
4010/4110/4210 DI jako zdroj referenéniho signalu PID regulatoru
4022/4122 DI jako aktiva&ni signdl rezimu spanku v PID1

4027 DI jako zdroj signalu PID1 sady parametri 1/2

4228 DI jako zdroj aktiva&niho signalu externi PID2 funkce

Skupina 84 SEQUENCE PROG

DI jako zdroj fidiciho signalu sekven&niho programovani

Diagnostika
Aktualni hodnota Pridavné informace
0160 DI stav
0414 DI stav v okamziku posledni zjist&né poruchy

Programovatelné releové vystupy

Frekventni m&nit ma jeden programovatelny releovy vystup. Pomoci nastaveni
parametrll je mozné zvolit, jaka informace ma byt indikovana pfes releovy vystup:
pfipraven, b&zici, porucha, alarm atd. Aktualizatni £as pro releovy vystup je 2 ms.

Je také mozné zapsat hodnotu na releovy vystup pfes sériovou komunikaéni linku.

Nastaveni

Parametr Pridavné informace

Skupina 14 RELAY OUTPUTS RO volba hodnoty a provozni &asy

8423 RO fizeni pomoci sekvenéniho programovani
Diagnostika

Aktualni hodnota Pridavné informace

0134 RO fidici slovo pfes fizeni fieldbus

0162 RO stav
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Frekvencni vstup

Frekventni vstup (0...16000 Hz) miize byt pouzit jako zdroj signalu externi
reference. Aktualiza&ni tas pro frekventni vstup je 50 ms. Aktualizatni tas se zkrati,
pokud je informace pfenesena do aplikatniho programu (50 ms -> 2 ms).

Nastaveni
Parametr Pfidavné informace
Skupina 18 FREQ INPUT & Frekvenéni vstup, minimalni a maximalni hodnoty a filtrace
TRANSISTOR OUTPUT
1103/1106 Externi reference REF1/2 pfes frekvenéni vstup
4010, 4110, 4210 Frekvenéni vstup jako zdroj PID reference
Diagnostika
Aktualni hodnota Pfidavné informace
0161 Hodnota frekvenéniho vstupu

Tranzistorovy vystup

Frekven&ni m&ni& ma jeden programovatelny tranzistorovy vystup. Vystup miize byt
pouzit bud' jako digitalni vystup nebo jako vystup frekvence (0...16000 Hz).
Aktualizatni tas pro tranzistorovy/frekvenéni vystup je 2 ms.

Nastaveni

Parametr Pfidavné informace

Skupina 18 FREQ INPUT & Nastaveni tranzistorového vystupu

TRANSISTOR OUTPUT

8423 Rizeni tranzistorového vystupu v sekven&nim programovani
Diagnostika

Aktualni hodnota Pridavné informace

0163 Tranzistorovy vystup - stav

0164 Tranzistorovy vystup - frekvence

Funkce programu




96

Aktualni signaly
K dispozici je n&kolik aktualnich signali:
» Vystupni frekvence, proud, napé&ti a vykon frekvenéniho ménite
» Otatky a moment motoru
» Stejnosmeérné napéti meziobvodu
 Aktivni umist&ni ovladani (LOCAL, EXT1 nebo EXT2)
* Reference hodnoty
» Teplota frekventniho ménite
« Cita& provoznich hodin (h), &ita& kWh
« Stav digitalnich V/V a analogovych V/V
» Aktualni hodnoty regulatoru PID.

Na displeji asistenniho ovladaciho panelu Ize soutasné zobrazit tfi signaly (na
zakladnim ovladacim panelu Ize zobrazit jeden signal). Krom& toho je mozné natitat
hodnoty pfes sériovou komunikatni linku nebo pfes analogové vystupy.

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
1501 Vybér aktualniho signalu pro AO
1808 Vybér aktualniho signalu pro frekvenéni vystup

Skupina 32 SUPERVISION Aktudlni signal supervize

Skupina 34 PANEL DISPLAY | Vybér aktuélniho signalu pro zobrazeni na ovladacim panelu

Diagnostika
Aktualni hodnota Pfidavné informace
Skupina 01 OPERATING Vypisuje aktualni signaly
DATA ... 04 FAULT HISTORY

Identifikace motoru

Realizace vektorového fizeni je zalozena na pfesném modelu motoru, ktery je
determinovan b&hem uvad&ni motoru do provozu.

Identifikace magnetizace motoru se automaticky provede pfi prvnim povelu pro
spusténi. BEhem tohoto prvniho uvedeni do provozu je motor magnetizovan pfi
nulovych otatkach po dobu n&kolika sekund a tak je umozn&no vytvofit model
motoru. Tato identifika&ni metoda je vhodna pro v&tSinu aplikaci.

V narotngjsich aplikacich je mozné provést separatni identifikaZni b&h (ID béh).

Nastaveni
Parametr 9970 ID RUN
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Pfeklenuti pfi vypadku napajeciho napéti

Pokud se pferus$i vstupni napajeci napéti, bude frekventni menit pokratovat v pro-
vozu s vyuzitim kinetické energie rotujiciho motoru. FrekvenZni ménit bude pin&
funkce schopny, dokud se motor otati a generuje energii do frekventniho meénite.
Frekvenini ménit mize pokratovat v provozu po pferuseni napajeciho napéti,
pokud ziistal zapnut hlavni jistit.

IR B

H\H\H \’\ \’\W\H’\V\\H |

i IV ll
LG AT A I

Unapéjeci napiti

T  foit Upc

(Nm) (Hz) (Vdc) Un
160 80 520
120 60 390
fnut
80 40 260 7
N
—T,
40 20 130 o N
_
/
0 0 0 (@)
16 48 8 1.2 14.4

Upc= napéti meziobvodu frekven&niho ménice, f,,; = vystupni frekvence frekven&niho ménide,
Ty = moment motoru

PferuSeni napéjeciho napéti pfi jmenovitém zatiZeni (f, s = 40 Hz). Stejnosmérné nap#ti meziobvodu
poklesne na minimalini hodnotu. Jednotka udrzuje napéti, dokud je pferuseno napajeci nap#ti.
Frekven£ni ménif pracuje s motorem v reZimu generatoru. Otatky motoru poklesnou, ale frekventni
ménit je v provozu tak dlouho, pokud postatuje kineticka energie motoru.

Nastaveni

Parametr 2006 UNDERVOLT CTRL

Stejnosmérné magnetizovani

Pokud je aktivovano stejnosmeérné magnetizovani, bude frekventni ménit
automaticky magnetizovat motor pfed spusténim. Tato funkce zarutuje nejvysSi
mozny zab&rovy moment odpovidajici az 180 % jmenovitého momentu motoru.
Nastavenim tasu pfedmagnetizace je mozné synchronizovat spust&ni motoru a
napf. uvoln&ni mechanické brzdy. Funkce automatického startu a stejnosm&rného
magnetizovani nemohou byt aktivovany soutasné.

Nastaveni

Parametry 27107 START FUNCTION a 2703 DC MAGN TIME

Spoustéci obvod udrzby

Spoustéci obvod udrzby mize byt aktivovan tak, aby zobrazil informaci na displeji
panelu, kdyz napi. pfikon frekvenniho meénite pfekroti definovany spoust&ci bod.

Nastaveni
Skupina parametrii 29 MAINTENANCE TRIG
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Stejnosmeérné pfidrzeni

Pri aktivovani funkce stejnosmeérného pfidrzeni motoru
je mozné zablokovat rotor s nulovymi otatkami. Pokud
jak reference, tak otatky motoru poklesnou pod zvolené
otatky stejnosmérného pridrzeni, tak frekven&ni menic
zastavi motor a pfipoji stejnosmeérné napé&ti k motoru.
Pokud referentni otaéky opét pfekroti otatky
stejnosm@&rného pfidrzeni, zahaji se op&t normalni
provoz frekventniho manite.

Nastaveni

Parametry 2104...2106

Zastaveni s kompenzovanymi ota¢kami

Zastaveni s kompenzovanymi otatkami je
k dispozici napf. pro aplikace, kde musi
napf. dopravni pas ujet jest& urtitou

Otasky 4

A

Otatky
motoru
ss piidrzeni

>
oml :
sspfidrzen]” ~~~~ "/
P | / t

Otatky
reference

Povel stop

' obl. A=obl.B

vzdalenost po pfijmu povelu k zastaveni. Pfi Max. otacky -

maximalnich otatkach je motor zastaven Pousité

A

normalné podle definované deceleratni
rampy. Pod maximalnimi otatkami je
zastaveni zpozdéno dalSim b&hem

otacky

B
t

»

frekventniho ménife s aktualnimi otatkami

»

pred tim, nez je motor prostfednictvim rampy zastaven. Jak je vid&t v nasledujicim
obrazku, je vzdalenost ujeta po povelu pro zastaveni v obou pfipadech stejna, napf.

oblast A je rovna oblasti B.

Nastaveni

Parametr 27102 STOP FUNCTION

Zrychlené brzdé&ni tokem

Frekvenéni m&ni& mize zajistit vy$Si deceleraci zvy$enim Urovn& magnetizace
v motoru. Pfi zvy$enim brzd&ni motoru elektromagnetickym tokem bude energie
generovana motorem b&hem brzd&ni pfevedena na tepelnou energii.

Otack Ts
motorg TNr( _%)

Bez zrychleného 601

,~brzdéni

1 Bez zrychleného brz

Zrychlené brzdéni

Tgr = Brzdny moment
Ty =100 Nm

t(s) T T T

T — f(Hz)
50 Hz / 60 Hz
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N i N e
t( % i I W N |
moment ( %) Bez:zrychleného brzdéni

80 |----\1 pro motor se jmen. vykonent 2,2 KW

0 : : : . . f(Hz)
5 10 20 30 40 50

Frekventni ménit trvale monitoruje stav motoru, tedy i b&hem zrychleného brzd&ni.
Proto Ize zrychlené brzd&ni pouzivat jak pro zastavovani motoru, tak pro zm&nu
otatek. DalSi vyhody zrychleného brzd&ni jsou:

» Brzd&ni se zahaji okamzit& po pfijeti povelu pro zastaveni. Funkce nemusi tekat
na snizeni toku pfed zahajenim brzdani.

+ Chlazeni motoru je efektivngjsi. BEhem zrychleného brzd&ni se zvysuje proud ve
statoru motoru, nezvysuje se proud v rotoru. Stator se chladi daleko efektivn&;i
nez rotor.

Nastaveni
Parametr 2602 FLUX BRAKING

Optimalizace elektromagnetického toku

Optimalizace elektromagnetického toku snizuje celkovou spotfebu energie a urovef
hluku motoru, pokud je frekvenZni ménié provozovan pod hodnotou jmenovitého
zatizeni. Celkova utinnost (motor a frekvenéni meénié) mize byt zvySena o 1 % az
10 %, v zavislosti na momentu zatiZzeni a na otatkach.

Nastaveni
Parametr 2601 FLUX OPT ENABLE
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Rampy akcelerace a decelerace

K dispozici jsou dv& uzivatelem volitelné rampy Otatky motoru
akcelerace a decelerace. Je mozné nastavit £asy
akcelerace/decelerace a tvar rampy. Pfepinani
mezi dvéma rampami miize byt fizeno pfes Lineamf

digitalni vstupy nebo fieldbus. ;\S-kﬁvka

Alternativni tvary ramp, které jsou k dispozici, jsou
linearni a S-kfivka.

Linearni: Vhodna pro frekvenéni ménite \
vyzadujici rovnome&rnou nebo pomalou akceleraci/ ' 5
deceleraci.

S-kfivka: Idealni pro dopravniky kifehkého zboZzi nebo pro jiné aplikace, kde je
pozadovan jemny pfenos pfi zmé&n& rychlosti.

Nastaveni

Skupina parametrii 22 ACCEL/DECEL

Sekven&ni programovani, nabizi osm pfidavnych £asil ramp. Viz odstavec
Sekvenéni programovani na strang 121.

Kritické otatky

Funkce kritickych otatek je k dispozici pro aplikace, kde je nutné zamezit urtitym
otatkam motoru nebo pasmu otatek, protoZe naprf. vznikaji problémy s mecha-
nickou rezonanci. Uzivatel mlze definovat tfi kritické otaféky nebo kriticka pasma
otatek.

Nastaveni

Parametry skupina 25 CRITICAL SPEEDS

Konstantni otatky

Je mozné definovat sedm moznych konstantnich otatek. Konstantni otaéky Ize
zvolit pomoci digitalnich vstupil. Aktivace konstantnich otatek pfekryva externi
referentni otaky.

Vybér konstantnich otatek je ignorovan, kdyz

* je aktivni momentové ovladani, nebo

* je sledovana PID reference, nebo

+ frekventni ménit je v rezimu lokalniho ovladani.

Tato funkce pracuje s £asovou Urovni 2 ms.

Nastaveni

Skupina parametrii 72 CONSTANT SPEEDS
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Konstantni otatky 7 (7208 CONST SPEED 7) jsou pouzity také pro funkci joggingu a
poruchy. Viz odstavec Jogging na stran& 71717 a skupina parametril 30 FAULT
FUNCTIONS.

Uzivatelsky pomér U/f

Uzivatel mize definovat kfivku U/f (vystupni nap&ti jako funkce frekvence). Tento
uzivatelsky pomeér se pouzije pouze ve specialnich aplikacich, kde nepostatuje
linearni pomér U/f (napf. kdyZ je nutné zesilit rozb&hovy moment motoru).

Nap#ti (V) A Uzivatelsky pomér U/f
par. 2618
par. 2616
par. 2614

par. 2612

par. 2610

par. 2603

: : : : : >
par. 2611  par. 2613 par. 2615 par. 2617 par. 9907

Poznamka: Body urteni napéti a frekvence na kfivce U/f musi splfiovat nasledujici
pozadavky:
2610< 2612< 2614 < 2616 < 2618
a

2611 <2613<2615< 2617 <9907

VAROVANI! Vysoké napati pfi nizkém kmito&tu miize zplisobit $patné funkéni
vlastnosti nebo poskozeni motoru (pfehftivani).

Nastaveni
Parametr Pridavné informace
2605 Aktivace uzivatelského poma&ru U/f
2610...2618 Nastaveni uzivatelského poméru U/f
Diagnostika
Porucha Pridavné informace

PAR CUSTOM U/F Nespravny pomér U/f
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Vyladéni regulatoru otacek

Je mozné rutn& nastavit zesileni regulatoru, integratni a tasové konstanty nebo je
mozné nechat provést frekvenZni ménit automaticky ladici b&h pro jednotlivy
regulator otatek (parametr 2305 AUTOTUNE RUN). V automatickém ladicim b&hu
je regulator otatek vyladen na bazi zatizeni a setrvatnosti motoru a stroje. Nize
uvedeny obrazek ukazuje odezvu otafek na krok referentnich otatek (typicky, 1 az
20 %).
n

ny (%)

A: Podkompenzovany

B: Normaln& vylad&ny (automatické vyladéni)

C: Normalné& vyladé&ny (ruén&). Lepsi dynamické schopnosti jako u B
D: Pfekompenzovany regulator ota&ek

Nize uvedeny obrazek je jednoduchym blokovym diagramem regulatoru otacek.
Vystup regulatoru je referenci pro regulator momentu.

Derivacni
kompenzace
[\ akcelerace
Proporcionalni,
Referenéni +_  Chybova integraini + ®+ Referenéni
otacky - hodnota + moment
Derivacni
Vypodétené aktualni [\
otacky
Nastaveni

Skupiny parametrii 23 SPEED CONTROL a 20 LIMITS

Diagnostika
Aktualni signal 0702 SPEED
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Skalarni ovladani

Je mozné zvolit skalarni ovladani jako metodu ovladani motoru misto vektorového
ovladani. Ve skalarnim rezimu ovladani je frekventni ménit ovladan referenéni
frekvenci.

Doporutujeme aktivovat rezim skalarniho ovladani v nasledujicich specialnich
aplikacich:

» Multimotorové frekvenéni mé&nite: 1) pokud zatizeni neni rovhomé&rn& sdileno
mezi motory, 2) pokud maji motory riizné velikosti, nebo 3) pokud se motory
mohou zménit po identifikaci motoru.

* Pokud je jmenovity proud motoru mensi nez 20 % jmenovitého vystupniho
proudu frekvenéniho ménite.

V rezimu skalarniho ovladani nejsou k dispozici nékteré standardni funkce.

Nastaveni
Parametr 9904 MOTOR CTRL MODE

IR kompenzace pro skalarné ovladany frekven&ni ménié

IR kompenzace se aktivuje pouze ve skalarnim
rezimu ovladani motoru (viz odstavec Skalarni  Napéti motoru
oviladani na stran& 103). Pokud je aktivovana IR
kompenzace, zajisti frekven&ni ménit pridavné
zvySeni napéti pfi nizkych otatkach motoru. IR
kompenzace ma vyznam u aplikaci vyzadujicich
vysoké rozb&hové momenty. Ve vektorovém
ovladani neni mozna ani potfebna IR
kompenzace.

IR kompenzace

/

~—— Bez kompenzace

f(Hz)

Nastaveni
Parametr 2603 IR COMP VOLT

Programovatelné ochranné funkce

Al<Min

Funkce Al<Min definuje provoz frekvenéniho ménite, pokud analogovy vstupni
signal poklesne pod nastaveny minimalni limit.

Nastaveni

Parametry 3007 AI<MIN FUNCTION, 3021 Al1 FAULT LIMIT a 3022 Al2 FAULT
LIMIT

Ztrata panelu

Funkce ztraty panelu definuje provoz frekventniho ménite, pokud ovladaci panel
zvoleny jako misto ovladani frekvenZniho méniée ukonti komunikaci.
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Nastaveni
Parametr 3002 PANEL COMM ERR

Externi porucha

Externi poruchy (1 a 2) mohou byt sledovany definovanim jednoho digitalniho
vstupu jako zdroje pro identifika&ni signal externi poruchy.

Nastaveni
Parametry 3003 EXTERNI FAULT 1 a 3004 EXTERNI FAULT 2

Ochrana proti zastaveni

Frekvenni m&nit chrani motor ve stavu zastaveni. Je mozné nastavit limity
supervize (frekvence, tas) a zvolit, jak bude frekvenini manié reagovat na stav
zastaveni motoru (indikace alarmu / indikace poruchy a zastaveni frekven£niho
meénite / Zadna reakce).

Nastaveni
Parametry 3070...3012

Teplotni ochrana motoru
Motor mize byt chran&n proti pfehfati aktivovanim funkce teplotni ochrany motoru.
Frekvenéni ménit vypotitava teplotu motoru na bazi nasledujicich pfedpokladil:

1) Motor je instalovan v teplot& okolniho prostfedi 30°C v okamziku pfipojeni
napajeciho napéti frekventniho ménite.

2) Teplota motoru je vypottena bud na zaklad& uzivatelem nastavené nebo
automaticky vypottené teplotni £asové konstanty motoru a kfivky zatizeni motoru
(viz nize uvedeny obrazek). Kfivka zatizeni musi byt pfizplisobena v pfipadg, ze
teplota okoli prekrot&i 30 °C.

Zatizeni motoru Proud Bod zlomu
. motoru 150 | }
100 % (%) + Kfivka zatiZeni motoru
100
‘ 50 ™\ |
Rust : ! t Zatizeni pfi nulovych ota&kach
teploty ‘

Otatky

100 % | ‘

—

t
Tepelna &asova konstanta motoru

Nastaveni
Parametry 3005...3009

Poznamka: Je také mozné pouzit funkci mé&feni teploty motoru. Viz odstavec
Teplota motoru mefena pfes standardni V/V na strang 112,
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Ochrana proti nedostate&nému zatizeni

Ztrata zatizeni motoru milze byt indikovana jako chyba procesu. Frekvenéni ménié
zajist'uje funkci kontroly nedostatetného zatizeni a chrani tak stroj a proces v pfi-
padé& vaznych poruchovych stavil. Limity kontrol - kfivka nedostate&ného zatiZzeni a
£as nedostateného zatizeni - mohou byt zvoleny, stejn& tak miiZze byt zvolena
tinnost frekven£niho ménite pfi vzniku nedostatefného zatiZzeni (indikace alarmu /
indikace poruchy a zastaveni frekvenfniho mé&nite / Zadna reakce).

Nastaveni
Parametry 3073...3015

Ochrana proti chybnému uzeméni

Ochrana proti chybnému uzeméani zjist'uje poruchy uzemeéni v motoru nebo u kabelu
motoru. Ochrana je aktivni pouze b&hem startovani.

Porucha uzeméni u pfivodu napajeciho napéti neaktivuje tuto ochranu.
Nastaveni
Parametr 3077 EARTH FAULT

Nespravné zapojeni

Definuje provoz, kdyz se zjisti nespravné piipojeny vstupni napajeci kabel.
Nastaveni

Parametr 3023 WIRING FAULT

Ztrata faze napajeciho napéti

Ochrana proti ztrata faze vstupniho napajeciho nap#ti sleduje stav pfipojky
vstupniho napajeciho kabelu a zjiSt'uje hodnotu zvinéni. Pokud dojde k vypadku
faze, zvySi se zvinéni.

Nastaveni
Parametr 3076 SUPPLY PHASE

Naprogramované poruchy

Piekroteni proudu
Limit pfekroZeni proudu frekventniho ménite je 325 % jmenovitého proudu
frekvenZniho ménite.

Pfekroteni stejnosmé&rného nap&ti

Limit pfekroeni stejnosmerného napéti je 420 V (pro frekvenZni ménite s napa-
jecim nap#&tim 200 V) a 840 V (pro frekventni m&nite s napajecim nap#&tim 400 V).
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Nedostatené stejnosmé&rné nap&ti
Limit nedostatecného stejnosmeérného napéti je 162 V (pro frekventni ménitce
s napajecim nap&tim 200 V) a 308 V (pro frekventni manite s napajecim napétim
400 V).

Teplota frekven&niho mé&nite
Frekventni ménit sleduje teplotu IGBT. Existuji dva limity supervize: Limit alarmu a
limit poruchy.

Zkrat
Pokud vznikne zkrat, nebude frekvenini m&nit spust&n a vznikne indikace poruchy.

Interni porucha

Pokud frekven&ni ménit zjisti interni poruchu, bude frekveniéni ménit zastaven a
zobrazi se indikace poruchy.

Provozni limity

Frekvenéni ménit ma nastavitelné limity pro otacky, proud (maximalni), moment
(maximalni) a stejnosmérné napéti.

Nastaveni
Skupina parametril 20 LIMITS

Omezeni vykonu

Omezeni vykonu se vyuziva pro ochranu vstupniho mistkového zapojeni a
stejnosmérného meziobvodu. Pokud se pfekrofi maximalni povoleny vykon, bude
automaticky omezen moment frekven&niho ménite. Limity maximalniho pfetizeni a
trvalého vykonu zavisi na hardware frekven&niho ménite. Specifické hodnoty, viz
kapitola Technické udaje.

Automatické resety

Frekvenéni ménit se milze sam automaticky resetovat po vzniku poruch jako
prekrofeni proudu, pfekrofeni napéti, nedosazeni nap#&ti, externi a analogoveé
vstupy pod minimalni hodnotou. Automatické resety musi uzivatel aktivovat.

Nastaveni
Parametr PFidavné informace
31 AUTOMATIC RESET Nastaveni automatickych resetu
Alarm
AUTORESET Automatické resetovani alarmu
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Supervize
Frekventni m&ni monitoruje, zda jsou uzivatelem volitelné prom&nné v ramci
uzivatelem definovanych limitd. Uzivatel mize nastavit limity pro otatky, proud atd.
Stav supervize mize byt indikovan prostfednictvim relé nebo digitalniho vystupu.
Funkce supervize pracuje s £€asovou Urovni 2 ms.
Nastaveni
Skupina parametril 32 SUPERVISION
Diagnostika
Aktualni signaly Pfidavné informace
1401 Stav supervize pfes RO
1805 Stav supervize pfes DO
8425, 8426 | 8435, 8436 /.../ | Sekvenéni programovani, zmé&na stavu podle funkce supervize
8495, 8496

Zamek parametru

Uzivatel mize zablokovat nastavovani parametri aktivovanim zamku parametril.

Nastaveni
Parametry 1602 PARAMETER LOCK a 1603 PASS KOD
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PID regulator

Ve frekven&nim meéniti jsou vestavény dva PID regulatory :
* Procesni PID (PID1) a
» Externi/Trim PID (PID2).

PID regulator mlze byt pouzit, pokud je nutné regulovat otaéky motoru na bazi
procesnich proménnych jako jsou tlak, priltok nebo teplota.

Pokud je aktivovan PID regulator, bude procesni referenéni signal (nastavovaci bod)
pfipojen do frekven&niho mé&nite misto referenénich otatek. Aktualni hodnota (zp&t-
na vazba z procesu) je rovnéz pfivedena zpét do frekventniho menife. Frekventni
menif porovnava referentni a aktualni hodnotu, automaticky nastavuje otatky frek-
venfniho ménite tak, aby zajistil, Ze bude velikost hodnoty méfené v procesu
(aktualni hodnota) na odpovidajici urovni (reference).

Regulator pracuje s tasovou urovni 2 ms.

Procesni regulator PID1

PID1 ma dvé& separatni sady parametrll (40 PROCESS PID SET 1, 41 PROCESS
PID SET 2). Volba mezi sadami parametrll 1 a 2 je definovana parametrem.

Ve vEtSing pfipadd, kdyz je do frekven&niho ménite pfipojen pouze jeden signal ze
snimate, je potfebna pouze sada parametrll 1. Dvé& riizné sady parametril (1 a 2) se
pouzivaji napf. tehdy, kdyz se podstatn& méni v tase zatiZzeni motoru.

Externi/Trim regulator PID2

PID2 (42 EXT / TRIM PID) miize byt vyuzit dvéma riznymi zpilsoby:

» Externi regulator: Misto pouziti pfidavného PID regulatoru mize uzivatel pfipojit
vystup PID2 pfes analogovy vystup frekven&niho mé&nite nebo pfes Fidici jednot-
ku fieldbus tak, Ze miize ovladat urtité provoz. zafizeni jako Soupatko nebo ventil.

» Trim regulator (doladovaci): PID2 mize byt pouzit pro dolad&ni nebo jemné vyla-
deni reference frekveniniho ménite. Viz odst. Vyladeni reference na stran& 91.

Blokové diagramy

Nize uvedeny obrazek ukazuije pfiklad aplikace: Regulator nastavuje otatky
terpadla pro zvySeni tlaku podle zm&feného tlaku a nastavené referentni hodnoty
tlaku.

Priklad: Blockovy diagram PID regulace
&erpadlo pro zvysSeni tlaku PID
Yref. ref
40.01 | k
40.02 | ti Spinad Eni
Akt hodnoty 4003 | 1 | Frekvenéni
i )( j{ reference

|
4014 T 40.04 | dFiltT . '
It 40.21 — 40.05| errVinv L Re’f!ereném
d ¥luw Al1 ' otacky

PIDmax | oh1
TP Al2 % PIDmin | ol1 .

9904 =0

IMOT

%ref = 4010
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ho ovladani

arni
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Nasledujici obrazek ukazuje blokovy diagram otatkového/skal
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procesniho regulatoru PID1.
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Nastaveni
Parametr Pfidavné informace
1101 Volba typu reference v rezimu lokalniho ovladani
1102 Volba EXT1/2
1106 PID1 aktivace
1107 REF2 minimalni limit
1501 PID2 vystup (externi regulator) pfipojeni na AO
9902 Volba makra PID regulace

Skupina 40 PROCESS PID
SET 1...41 PROCESS PID SET
2

PID1 nastaveni

Skupina 42 EXT / TRIM PID

PID2 nastaveni

Diagnostika

Aktualni signaly

Pridavné informace

0126/0127 PID 1/2 vystupni hodnota

0128/0129 PID 1/2 nastavovaci hodnota

0130/0131 PID 1/2 zpétnovazebni hodnota

0132/0133 PID 1/2 odchylka

0170 AO hodnota definovana sekven&nim programovanim

Funkce sleep pro proces PID (P

ID1) regulace

Funkce sleep pracuje s tasovou Urovni 2 ms.

Nize uvedeny blokovy diag

ram ilustruje logiku povoleni/zakazu funkce sleep.

Funkce sleep se smi pouzivat pouze, kdyz je aktivni PID regulace.

Prepinad Porovnan Voli&
Vystup frek: / 1 NOT SEL— 00305
, -INTERN C\ posoen
Mot.otacky . 1<2 DI1—] | And g SoUResel
| 40232 | 4022 2‘7 Se =2
9904 %refActive —| & 4024
PIDCtrlActive | S/IR -1
modulace — R
Or
Porovnan 5320 (B1) 7 <1 1)
| i Zdéni =~ Or 1 = aktivuje
0132 —1 NOT SEL | Voli Zpozdéni 5320 (B2) L sloooing J
1>2 -iINTERN K . StartRqd <q1 H 0= Deaktivujte
4025 —2 DI1— — - sleeping
T —
4022 4026

Mot. otaky: Aktudlni otacky motoru
Y%refActive: Pouziva se % reference (EXT REF2). Viz parametr 1702.

PIDCtrlActive: 9902 je PID CTRL.
modulace: Je v provozu invertor IGBT regulace.
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Pfiklad

Nize uvedeny tasovy pribéh vizualizuje provoz funkce sleep.

Otatky motoru
tqy = Uspavaci zpozdéni, parametr 4024

twg = Probouzeci zpozdé&ni, parametr 4026

Aktuélini hodnota STOP

Odchylka probuzeni
par. 4025

Funkce sleep (spanku) pro PID regulované terpadlo zvySeni tlaku (pokud je
parametr 4022 nastaven jako INTERN): Spotfeba vody v noci poklesne. V dlsledku
toho PID procesni regulator snizi otaéky motoru. V dilsledku pfirozenych ztrat

v potrubi a nizké Gtinnosti odstfedivého terpadla pfi nizkych otatkach se motor
nezastavi, ale toti se dal. Funkce sleep zjisti pomalé otateni a zastavi nepotiebné
£erpani po uplynuti zpozd&ni pro spanek. Frekventni ménit pfejde do rezimu
spanku a stale monitoruje tlak. Cerpadlo se znovu spusti, kdyz tlak poklesne pod
povolenou minimalni urovefl a uplyne probouzeci zpozdéni.

Nastaveni

Parametr Pridavné informace

9902 Aktivace PID regulace

4022...4026, 4122...4126 Nastaveni funkce Sleep
Diagnostika

Alarm Pfidavné informace

PID SLEEP Rezim Sleep

Parametr Pridavné informace

1401 Stav funkce PID sleep pfes RO
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Teplota motoru mérena pfes standardni V/V

Tato £ast popisuje méfeni teploty motoru, pokud jsou pouzity pfipojky V/V
frekvenZniho ménife jako propojovaci interfejs.

Teplota motoru mize byt m&fena pomoci snima&id PT100 nebo PTC pfipojenych
k analogovym vstupiim a vystupim.

Jeden senzor

Tii senzory
— , : — Al
~ | AN o o
Motor )1 Motor . " |GND
GND K L
T T 7T o
- AO
AO L o
. . |GND
GND = :
10 nF __|—__

10nF —

VAROVANI! Podle IEC 664 vyzaduje pfipojeni teplotnich senzorl motoru dvojitou
nebo zesilenou izolaci mezi dily motoru pod nap&tim a senzorem. Posilena izolace
znamena dodrzZeni izola&ni vzdalenosti 8 mm (400 / 500 V standardni zafizeni).
Pokud jednotka nesplfiuje tyto pozadavky

+ pfipojky na desce V/V musi byt chran&ny proti kontaktu a nesmi byt pfipojeny
k dal$imu zafizeni

nebo

+ teplotni senzor musi byt izolovan od pfipojek V/V.
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Teplotu motoru je také mozné méfit piipojenim senzoru PTC nebo senzoru PTC
a termistorové relé zapojeného mezi stejnosmarné napati +24 V z frekvenéniho
méenite a digitalni vstup. Na obrazku je uvedeno toto alternativni pfipojeni.

Par. 3501 = THERM(0) nebo THERM(1)

Par. 3501 = THERM(0)

Termistor.
relé
E:j ﬁ . _{DI1..5
i B 1424 V'ss DI1...5
m J_ L | +24 V ss
T L |
A = Motor lm nF J_

VAROVANI! Podle IEC 664, vyZaduje pfipojeni termistoru motoru na digitalni vstup
dvojitou nebo zesilenou izolaci mezi dily motoru pod nap&tim a termistorem.
Zesilena izolace znamena izolatni vzdalenost 8 mm (400 / 500 V st. zafizeni).

Pokud jednotka termistoru nesplfiuje tyto pozadavky, museji byt dalSi pfipojky V/V
frekventniho ménite chran&ny proti kontaktu nebo se musi pouzit termistorové relé
zajist'ujici izolaci termistoru viléi digitalnimu vstupu.

Nastaveni

Parametr

Pridavné informace

13 ANALOG INPUTS

Nastaveni analogovych vstupu

15 ANALOG OUTPUTS

Nastaveni analogovych vystupt

35 MOTOR TEMP MEAS

Nastaveni mé&teni teploty motoru

Dalsi

Na konci kabelu stiné&ni by mé&lo byt uzemneni s kondenzatorem 10 nF capacitor. Pokud to neni
mozné, ponecha se stin&ni nezapojeno.

Diagnostika

Aktualni hodnoty

Pfidavné informace

0145

Teplota motoru

Alarm/porucha

Pridavné informace

MOTOR TEMP/MOT OVERTEMP

Pfekro&eni teploty motoru
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Ovladani mechanické brzdy
Mechanicka brzda se pouziva pro pfidrzeni motoru a pohan&ného stroje pfi
nulovych otatkach, kdyz je frekvenfni ménit zastaven nebo neni pfipojen k na-
pajecimu napéti.
Pfiklad
Nize uvedeny obrazek ukazuje pfiklad aplikace ovladani brzdy.

s funkci ovladani brzdy splfioval bezpetnostni pfedpisy. PovSimnéte si, ze
pfevodnik frekvence (kompletni modul frekvenZniho meénife nebo modul zakladniho
frekvenZniho ménite, jak je definovano v IEC 61800-2), neni urfen jako bezpefnost-
ni zafizeni uvedené v Evropskych strojirenskych pfredpisech a v pfislusnych
harmonizovanych normach. Proto nesmi byt osobni bezpetnost kompletniho stroje
zalozena na specifickych frekven£nich funkcich ménite (jako je funkce ovladani
brzdy), ale musi byt implementovana podle definici specifikovanych v pfislusnych
aplikanich pfedpisech.

c VAROVANI! Je nutné zajistit, aby stroj, do kterého je zaélen&n frekven&ni manié

Logika ovladani brzdy je
integrovana do aplikaéniho
programu frekven&niho ménice.

RO

Napédjeci zdroj a zapojeni musi o
zajistit uZivatel. r RO ;
- Zapnuti/vypnuti ovladani brzdy EENCEVEE ' T ' RO —!
pfes vystupni relé RO | | | -\ - |
\Nouzova brzda, . '
Lo — - 1 L. I I
M - - 7
it
Motor L _MiCh_afEk? tfd:a N
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Nize uvedeny Casovy diagram ilustruje provoz funkce ovladani brzdy. Viz také

odstavec Zmeny stavil na stran& 116.

1 4
Startovaci povel |

Reference
externich otadek

Modulace invertoru

2

Motor \ tmd
magnetizovan

Povel otevieni |

brzdy (RO/DO) .|

otafek (aktualni
otacky motoru)

1

\

i

\

\

\

\

\

[

\

T

\

Ref internich | a3

eterence internicl ‘
|
\

loutput / moment

Is/Ts  Brzdny otviraci proud/moment (4302)

tmg  Zpozdéni magnetizace motoru (parametr 4305)
tod Zpozdé&ni otevfeni brzdy (parametr 4307)

nes  Otadky uzavfeni brzdy (parametr 4303)

teg Zpozd&ni uzavieni mechanické brzdy
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Zmény stavil

Z jakéhokoliv stavu
+ 1) _I— (nab&zna hrana)
|

BEZ
MODULACE ——0/0/1

-

OTEVFENA
BRZDA —— 1/1/0

T
3)
= oA
UVOLNINI RFG 5
vsTuP  — 1/1/0
RFG = Generator fl'Jnkc’e + 2
rampy ve smyéce fizeni

otacek (zpracovani RFG VSTUP
reference). NANULU  |—1/1/1

T
7)
mull A
UZAV =ENI
BRZDY — 0/1/1

"

Stav (Symbol Xz )

- NN: Nazev stavu
- X/Y/Z: Vystup/provoz stavu
X=1  Otevfit brzdu. Nastaveni releového vystupu pro zapnuti/vypnuti brzdy.
Y =1 Vynuceny start. Funkce udrzi interni start, dokud se neuzavfie brzda nezavisle na stavu
externiho startovaciho signalu.
Z=1 Rampa v nule. Vynuti nastaveni pouZitych referenénich ota&ek (interni) na nulu podél
rampy.

Podminky zmény stavu (symbol mmm )

-

Aktivni ovladani brzdy 0 -> 1 OR invertor moduluje = 0

)

2) Motor je magnetizovan = 1 AND frekvenéni meéni& pracuje = 1

3) Brzda je otevifena AND zpozdéni otevfeni brzdy uplynulo AND start = 1

4) Start=0

5) Start=0

6) Start=1

7) | Aktudini ota&ky motoru| < ota&ky uzavfeni brzdy AND start = 0

8) Start=1

9) Brzda je uzaviena AND zpozdé&ni uzavfeni brzdy uplynulo = 1 AND start = 0

Nastaveni

Parametr Pfidavné informace
1401/1805 Aktivace mechanické brzdy pfes RO/DO
2112 Zpozdéni nulovych otafek
Skupina 43 MECH BRK CONTROL Nastaveni funkce brzdy
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Jogging
Funkce jogging se typicky pouziva pro ovladani cyklickych pohybl £asti stroje. Po
stisknuti tlatitka se frekvenéni ménit spusti, akceleruje na prednastavené otatky
s pfednastavenou rychlosti. Po vypnuti zajisti frekven&ni ménit deceleraci na nulové
otatky s pfednastavenou rychlosti.
Nize uvedeny obrazek a tabulka popisuji funkci frekventniho ménite. Rovnéz
uvad§ji, jak se frekventni ménit nastavi zp&t na normaini provoz (= jogging neni
aktivni), kdyz je zapnut startovaci povel pro frekvenéni menit. Jog cmd = stav
vstupu jogging, Start cmd = stav startovaciho povelu frekvenZniho ménice.
Funkce pracuje s £asovou urovni 2 ms.
Otatky A
. I
. I
o . .
o I o
| | [ I
‘ ‘ ‘ ‘ —— ——t——t—— |
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 M1 121314 15 16 ¢
Faze Jog Start Popis
cmd cmd
1-2 1 0 Frekven&ni m&ni& akceleruje na jogging otatky podél akcelerani rampy funkce jogging.
2-3 1 0 Frekven&ni m&ni& b&Zi s jogging otafkami.
3-4 0 0 Frekven&ni mé&nic deceleruje na nulové otagky podél deceleraéni rampy funkce jogging.
4-5 0 0 Frekven&ni m&ni& je zastaven.
5-6 1 0 Frekven&ni m&nit akceleruje na jogging otatky podél akcelerani rampy funkce jogging.
6-7 1 0 Frekven&ni m&ni& b&Zi s jogging otafkami.
7-8 X 1 Normalini provoz pfekryva jogging. Frekven&ni méni& akceleruje na referenéni otaéky podle
aktivni akceleraéni rampy.
8-9 X 1 Normalni provoz ptekryva jogging. Frekvenéni ménit sleduje referenéni otacky.
9-10 0 0 Frekvenéni meéni& deceleruje na nulové otacky podle aktivni decelera&ni rampy.
10-11 0 0 Frekvenéni mé&ni& je zastaven.
11-12 X 1 Normalni provoz piekryva jogging. Frekvenéni méni& akceleruje na referenéni otaéky podle
aktivni akceleraéni rampy.
12-13 X 1 Normalni provoz pfekryva jogging. Frekven&ni ménit sleduje referenéini otadky.
13-14 1 0 Frekvenéni mé&ni& deceleruje na jogging ota¢ky podél deceleraéni rampy funkce jogging.
14-15 1 0 Frekvenéni mé&ni& b&zi s jogging otatkami.
15-16 0 0 Frekvenéni mé&ni& deceleruje na nulové otafky podél deceleraéni rampy funkce jogging.

x = stav muze byt budto 1 nebo 0.

Poznamka: Jogging nelze uvést do provozu, kdyz je zapnut startovaci povel
frekventniho ménide.

Poznamka: Jogging otaéky prekryvaji konstantni otacky.

Poznamka: Casy nastavujici tvar rampy jsou nastaveny na nulu b&hem funkce
jogging (napf. linearni rampa).
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Nastaveni

Parametr Pfidavné informace

1010 Aktivace joggingu

1208 Jogging otafky

2112 Zpozdéni nulovych otafek

2205, 2206 Casy akcelerace a decelerace

2207 asy tvaru rampy akcelerace a decelerace: nastaveny na nulu b&hem funkce
jogging (napf. linearni rampa).

Casované funkce

Rada funkci frekvenéniho ménite mize byt ovladana tasové, napf. start/stop a
ovladani EXT1/EXT2. Frekven&ni m&nit nabizi

. Gtyfi fasy start a stop (START TIME 1...4, STOP TIME 1...4)
. Btyfi dny start a stop (START DAY 1...4, STOP DAY 1...4)

 (Ctyfi Easovate pro realizaci zvolenych tasovych intervall 1...4 spole&né (TIMER

1..4)

* pomocny tasovat (pfidavny pomocny tasovat spojeny s Casovanymi funkcemi).

Casovat mlize byt spojen s n&kolikanasobnymi &asovymi intervaly:

TIME PERIOD 1

3602 START TIME 1
3603 STOP TIME 1
3604 START DAY 1
3605 STOP DAY 1

TIME PERIOD 2

3606 START TIME 2
3607 STOP TIME 2
3608 START DAY 2
3609 STOP DAY 2

TIMER 1
3626 TIMED FUNC 1 SRC

TIMER 2

TIME PERIOD 3

3610 START TIME 3
3611 STOP TIME 3
3612 START DAY 3
3613 STOP DAY 3

3627 TIMER FUNC 2 SRC

TIMER 3
3628 TIMER FUNC 3 SRC

TIME PERIOD 4

3614 START TIME 4
3615 STOP TIME 4
3616 START DAY 4
3617 STOP DAY 4

TIMER 4
3629 TIMER FUNC 4 SRC

BOOSTER

3622 BOOSTER SEL
3623 BOOSTER TIME

Funkce programu




119

Spoustény parametr asovanou funkci milZze byt spojen s pouze jednim &asovatem.

1001 EXT 1 COMMANDS

1002 EXT 2 COMMANDS

1102 EXT1/EXT2 SEL

1201 CONST SPEED SEL

TIMER2 1209 TIME MODE SEL

3627 TIMER FUNC 2 SRC 1401 RELAY OUTPUT 1

4027 PID PARAM SET

4228 ACTIVATE

8402 SEQ PROG START

8406 SEQ LOGIC VAL 1
8425/35/45/55/65/75/85/95 ST 1...8 TRIG TO ST 2
8426/36/46/56/66/76/86/96 ST 1....8 TRIG TO ST N

TIMER1
3626 TIMER FUNC 1 SRC

Pfiklad

Klimatizace je aktivovana v pracovnich dnech od 8:00 do 15:30 a v ned&li od 12:00
do 15:00. Pfi stisknuti tlatitka pfidavného tasu je klimatizace pfidavné zapnuta
o dal8i hodinu.

Parametr Nastaveni
3602 START TIME 1 08:00:00
3603 STOP TIME 1 15:30:00
3604 START DAY 1 MONDAY
3605 STOP DAY 1 FRIDAY
3606 START TIME 2 12:00:00
3607 STOP TIME 2 15:00:00
3608 START DAY 2 SUNDAY
3609 STOP DAY 2 SUNDAY
3623 BOOSTER TIME 01:00:00
Nastaveni
Parametr Pfidavné informace
36 TIMED FUNCTIONS Nastaveni fasovanych funkci
1001, 1002 Ovladani Easovaného start/stop
1102 Volba #asovanych EXT1/EXT2
1201 Aktivace &asovanych konstantnich otacek 1
1209 Volba &asovanych otafek
1401 Stav £asovaée indikovanych pffes vystupni relé RO
1805 Stav &asovaée indikovanych pfes digitalni vystup DO
4027 Casovana PID1 sada parametr:, volba 1/2
4228 Aktivace &asované externi PID2
8402 Aktivace &asovaného sekvenéniho programovani
8425/8435/.../8495 Sekvenéni programovani, trigger zmeny stavu s £asovou funkci
8426/8436/.../18496

Funkce programu




120

Casovai
Start a stop frekvenéniho mé&nite mize byt oviadan funkcemi Zasovate.
Nastaveni
Parametr Pridavné informace
1001, 1002 Zdroj signalu start/stop
19 TIMER & COUNTER Casovad pro start a stop
Diagnostika
Aktualni hodnota Pridavné informace
0165 Pocitadlo ovladaciho £asu start/stop
Citat
Start a stop frekvenéniho mé&nite mize byt oviadan funkcemi Eitate. Funkce titate
mohou byt také pouzity jako spoustéci signaly zmény stavu v sekven£nim
programovani. Viz odstavec Sekventini programovani na strang 121.
Nastaveni
Parametr Pridavné informace
1001, 1002 Zdroj signalu start/stop
19 TIMER & COUNTER Cita& pro start a stop
8425, 8426/ 8435, 8436 /... Signal &itace jako trigger zmény stavu v sekvenénim
8495, 8496 programovani
Diagnostika

Aktualni hodnota

Pridavné informace

0166

Pocitadlo ovladacich pulzu start/stop
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Sekvencni programovani

Frekventni ménit mize byt naprogramovan k provadéni sekvenci, kde se
frekven&ni ménit typicky posouva v ramci 1 az 8 stavu. Uzivatel milze nadefinovat
pravidla provozu pro kazdou sekvenci a pro kazdy stav. Pravidla pro jednotlivé stavy
jsou ufinné, kdyz je aktivni sekventni program a kdyz se program dostane do
prisluSného stavu. Pravidla, ktera |ze definovat pro kazdy stav jsou:

» Povely spusténi, zastaveni a smeru otateni pro frekventni menit (vpred/vzad/
stop)

« Casy rampy akcelerace a decelerace pro frekven&ni manig

+ Zdroj referentni hodnoty pro frekven&ni ménit

« Trvani stavu

+ Stav RO/DO/AO

« Zdrojovy signal pro spousténi k pfesunu do dal$iho stavu

+ Zdrojovy signal pro spousténi k pfesunu do jakéhokoliv stavu (1...8).

Jakykoliv stav milZe také aktivovat vystupy frekvenéniho ménite a pfedavat indikace
do externiho zafizeni.

Sekventéni programovani umozfiuje pfechody stavil bud do dal$iho stavu nebo do
zvoleného stavu. Zmé&na stavu mize byt aktivovana napf. tasovou funkci,
digitalnimi vstupy a funkci supervize.

Sekventni programovani miize byt aplikovano v jednoduchych aplikacich i ve velmi
komplikovanych aplikacich.

Programovani Ize provad&t pomoci ovladaciho panelu nebo PC-prostiedkdl.
ACS350 je podporovan ve verzi 2.50 (nebo pozdgjsi verze) programu DriveWindow
Light PC, ktery zahrnuje i grafické prostfedky pro sekvenini programovani.

Poznamka: Standardn#& |ze zmeénit vSechny parametry sekventniho programovani,
i kdyZ je sekventni programovani aktivni. Doporuujeme zablokovat po nastaveni
parametrll sekventniho programovani vSechny parametry parametrem 7602
PARAMETER LOCK.

Funkce programu
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Nastaveni
Parametr Pfidavné informace
1001/1002 Povely start, stop a smé&r pro EXT1/EXT2
1102 Vybér EXT1/EXT2
1106 Zdroj REF2
1201 Deaktivovani konstantnich ota&ek. Konstantni otaéky vzdy pfekryva
reference sekvenéniho programovani .
1401 Sekvenéni programovani, vystup pres RO
1501 Sekvenéni programovani, vystup pres AO
1601 Aktivace/deaktivace Run Enable (b&h povolen)
1805 Sekvenéni programovani, vystup pfes DO
19 TIMER & COUNTER Zména stavu podle limitu &itade
36 TIMED FUNCTIONS Casovana zména stavu
2201....2207 Nastaveni &asii ramp akcelerace/decelerace
32 SUPERVISION Nastaveni supervize
4010/4110/4210 Sekvenéni programovani, vystup jako PID referenéni signal
84 SEQUENCE PROG Sekvenéni programovani, nastaveni
Diagnostika
Aktualni hodnota Pfidavné informace
0167 Sekvenéni programovani, stav
0168 Sekvenéni programovani, aktivni stav
0169 Aktualni stav £asového &itate
0170 Analogovy vystup referenéni hodnoty PID
0171 Provedeny sekvenéni Gita&

Funkce programu
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NiZe uvedeny stavovy diagram prezentuje posuv stavil v sekven&nim programovani.

<1
o~

I
Sekvenéni programovani, o
POVOLENO 0167 bit 0 =1

STAV 1
(par. 8420...8424)

- |
<

Prejdi na stav N (par 8426, 8427) + Prfejdi na stav 2 (par. 8425)

0168 =1 (stav 1)

e

STAV2 .
Stav N (par_ 84308434) 0168 =2 (StaV 2)

=1
|

Prejdi na stav N (par 8436, 8437) T Prejdi na stav 3 (par. 8435)

e

STAV 3
Stav N (par. 8440...8444) 0168 = 3 (stav 3)
<} |
+ Prejdi na stav N (par 8446, 8447) Prejdi na stav 4 (par. 8445)
STAV 4
Stav N (par. 8450...8454) — 0168 =4 (stav 4)
<3 |
+ Prfejdi na stav N (par 8456, 8457) + Prfejdi na stav 5 (par. 8455)
STAV 5 B
Stav N (par- 84608464) 0168 =5 (StaV 5)
1

~

e

Pfejdi na stav N (par 8466, 8467) T Prejdi na stav 6 (par. 8465)

Stav N STAV 6 ~
(par. 8470...8474) 0168 =6 (stav 6)
<]
+ Prejdi na stav N (par 8476, 8477) Pfejdi na stav 7 (par. 8475)
STAV7 _
Stav N (par. 8480..8484) [ 0168=7(stav7)
<]
Prfejdi na stav N (par 8486, 8487) T Prfejdi na stav 8 (par. 8485)
STAV 8
Stav N (par. 8490...8494) — 0168 = 8 (stav 8)

- |

Prejdi na stav N (par 8496, 8497) + Prejdi na stav 1 (par. 8495)

e

Stav N

NN = Stav
X X = Aktualni signal

- Zména stavu

Funkce programu
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Pfiklad 1

ST4 ST3
A

DI2 . ‘ 1

Start sekvence Spoustéci signal zmé&ny stavu

Sekventni programovani, je aktivovano pomoci DI1.

ST1: Frekventni ménit startuje ve zp&tném sméru s referentni hodnotou -50 Hz
a s £asovymi rampami 10 s. Stav 1 je aktivni po dobu 40 s.

ST2: Frekventni m&nit akceleruje na 20 Hz s £asovou rampou 60 s. Stav 2 je
aktivni po dobu 120 s.

ST3: Frekventni ménit akceleruje na 25 Hz s tasovou rampou 5 s. Stav 3 je aktivni
dokud neni povoleno sekvenéni programovani nebo se neaktivuje start
prodlouzeného impulzu pomoci DI2.

ST4: Frekventni ménif akceleruje na 50 Hz s tasovou rampou 5 s. Stav 4 je aktivni
po dobu 200 s a potom se stav pfesune zp#&t na stav 3.

Parametr | Nastaveni | Pfidavné informace
1002 SEQ PROG | Povely start, stop, smer otafeni pro EXT2 pies sekvenéni programovani
1102 EXT2 Aktivovani EXT2
1106 SEQ PROG | Sekvenéni programovani, vystup jako REF2
1601 NOT SEL Deaktivace Run Enable (b&h povolen)
2102 RAMP Rampa stop
2201 SEQ PROG | Rampa definovana parametrem 8422/.../8452.
8401 ACTIVE Sekvenéni programovani, povoleno
8402 D1 Sekvenéni programovani, aktivace
8404 DI1 (INV) Sekvenéni programovani, reset (napf. reset na stav 1, kdyz se ztrati signal
DI1 (1 ->0)
Par. | Nastaveni | Par. | Nastaveni | Par. | Nastaveni | Par. | Nastaveni | Pfidavné
informace
ST1 ST2 ST3 ST4
8420 | 100 % 8430| 40 % 8440| 50 % 8450 100 % Stav reference
8421 | RUN 8431| RUN 8441| RUN 8451 | RUN Povel b&h, smér a
REVERSE FORWARD FORWARD FORWARD | stop
8422 | 10s 8432|60 s 8442|5s 8452 5s Casy rampy
8424 | 40s 8434|120 s 8444 8454|200 s Zpozdéni zmé&ny
stavu
8425 | CHANGE | 8435| CHANGE | 8445| DI2 8455
DLY DLY Spoustéci signal
8426 | NOT SEL | 8436| NOT SEL | 8446| NOT SEL 8456 | CHANGE | Zmény stavu
DLY
8427 | - 8437/ - 8447| - 84573

Funkce programu
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Pfiklad 2
Sekventni programovani, je aktivovano pomoci DI1.

ST1: Frekvenéni ménit startuje v dopfedném sméru s referen&ni hodnotou 50 Hz
a tasem rampy 1 s. Stav se pfesune na dalSi stav (stav 2), kdyz se dosahne
referentni hodnota. Pokud se referenfni hodnota nedosahne béhem 1 s, pfesune
se stav na stav 5 (chybovy stav).

ST2: Frekvenéni ménit deceleruje na 40 Hz s Easem rampy 0 s''. Stav se pfesune
na stav 3, kdyz se dosahne referentni hodnota (40 Hz) . Pokud se referencni
hodnota nedosahne b&hem 0,1 s, pfesune se stav na stav 5 (chybovy stav).

ST3: Frekventni ménif deceleruje na 10 Hz s Casem rampy 1 s. Stav se pfesune na
stav 4, kdyz se dosahne referentni hodnota (10 Hz). Pokud se referentni hodnota
nedosahne b&hem 1 s, pfesune se stav na stav 5 (chybovy stav).

ST4: Frekvenéni ménit akceleruje na 20 Hz s £asem rampy 0 s(!. Stav se presune
ze stavu 4 na stav 1, kdyz se dosahne referentni hodnota (20 Hz). Pokud se
referenfni hodnota nedosahne b&hem 0,1 s, pfesune se stav na stav 5 (chybovy
stav).

ST5: Frekvent£ni ménit je zastaven a je aktivovan releovy vystup.

(o sekundovy tas rampy = frekvenéni ménit akceleruje/deceleruje co nejrychleji.

ST1 sST3 sT1 sT3 ST1 sT3 Sll(chybar gpg

akcelerace
50 Hz -

40 Hz -

ST5
20 Hz ERROR
10 Hz
0 Hz
D |
RO |

Funkce programu
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Parametr Nastaveni Piidavné informace

1002 SEQ PROG Povely start, stop, smér ota&eni pro EXT2 pfes sekvenéni programovani

1102 EXT2 Aktivovani EXT2

1106 SEQ PROG Sekventni programovani, vystup jako REF2

1401 SEQ PROG OUT Sekventni programovani, vystup pfes RO

1601 NOT SEL Deaktivace Run Enable (b&h povolen)

2102 RAMP Rampa stop

2201 SEQ PROG Rampa definovana parametrem 8422/.../8452

3201 103 = OUTPUT FREQ Vystupni frekvence (signal 0703) supervize

3202 40 Hz Supervize dolni limit

3203 50 Hz Supervize horni limit

3204 103 = OUTPUT FREQ Vystupni frekvence (signal 0703) supervize

3205 10 Hz Supervize dolni limit

3206 20 Hz Supervize horni limit

8401 ACTIVE Sekvenini programovani, povoleno

8402 DI1 Sekventni programovani, zdroj aktivatniho signalu

8404 DI1(INV) Sekventni programovani, reset

Par. | Nastaveni | Par. | Nastaveni | Par. | Nastaveni | Par. | Nastaveni | Par. | Nastaveni | Pfidavné informace
ST1 ST2 ST3 ST4 ST5

8420|100 % 8430 | 80 % 8440| 20 % 8450| 40 % 8460| 0 % Stav reference

8421 | RUN 8431 | RUN 8441| RUN 8451| RUN 8461| DRIVE Povel b&h, smér a
FORWARD FORWARD FORWARD FORWARD STOP stop

8422 |1s 8432|0s 8442 1s 8452|0s 8462 Cas rampy

8423 8433 8443 8453 8463| RO RO ovladani pfes

CLOSED |ST5
8424 |1s 84341 0.1s 8444 1s 8454 0.1s 8464 Zpozd#ni zmény
stavu

8425 | SUPRV 1 | 8435| SUPRV 1 | 8445| SUPRV 2 | 8455| CHANGE | 8465
OVER UNDER UNDER DLY Spoustéci signal

8426 | CHANGE | 8436 | CHANGE | 8446| CHANGE | 8456| SUPRV2 | 8466 zmény stavu
DLY DLY DLY OVER

8427 | STATE 5 8437 | STATE 5 8447| STATE 5 8457 1 8467

Funkce programu
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Aktualni signaly a parametry

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje aktualni signaly a parametry a udava fieldbus ekvivalentni hodnoty
pro kazdy signal/parametr.

Terminy a zkratky

Termin

Definice

Aktualni signal

Signal mé&teny nebo vypotteny frekvenénim méni&em. MuZe byt monitorovan
uzivatelem. Nastaveni uzivatelem neni mozné. Skupiny 01...04 obsahuji
aktualni signaly.

Def

Standardni hodnota parametru

Parametr

Uzivatelem nastavitelné provozni instrukce pro frekvenéni ménic. Skupiny
10...99 obsahuji parametry.

Poznamka: Vybér parametrii je zobrazen na Zakladnim ovladacim panelu jako
celotiselné hodnoty. Tzn. parametr 1001 EXT1 COMMANDS vyb&r COMM je
zobrazen jako hodnota 10 (coz je rovno fieldbus ekvivalentu FbEQ).

FbEq

Fieldbus ekvivalent: M&fitko mezi hodnotou a celotiselnou hodnotou pouzitou
v sériové komunikaci.

Fieldbus adresy

Pro FPBA-01 Profibus Adapter, FDNA-01 DeviceNet Adapter a FCAN-01 CANopen
Adapter, viz uzivatelska prirutka adaptéril fieldbus.

Fieldbus ekvivalent

Priklad: Pokud je 20717 MAX TORQ 1 nastaveno z externiho ovladaciho systému,
odpovida celotiselna hodnota 1 skutefné hodnoté 0,1 %. VSechny natitané a
vysilané hodnoty jsou omezeny na 16 bitl (-32768...32767).

Aktualni signaly a parametry
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Standardni hodnoty s riznymi makry

Pokud se zmeéni aplikatni makro (9902 APPLIC MACRO), bude software
aktualizovat hodnoty parametrii uvedené v nasleduijici tabulce. Tabulka obsahuje
standardni hodnoty parametrl pro riizna makra.

Index [Nazev/vybér ABB 3VODICOVE [STRIDAVE MOTOR RUCNE/ PID REGULACE
STANDARDNI POTENC. |AUTOMAT. [REGULACE [MOMENTU
1001 |[EXT1 COMMANDS |DI1,2 DIMP,2P,3 |DI1F,2R DI1,2 DI1,2 DI1 DI1,2
1002 |[EXT2 COMMANDS |NOT SEL NOT SEL [NOT SEL NOT SEL |DI5,4 DI5 DI1,2
1003 |[DIRECTION REQUEST REQUEST |REQUEST REQUEST |REQUEST |[FORWARD |REQUEST
1102 |EXT1/EXT2 SEL EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 DI3 DI2 DI3
1103 |[REF1 SELECT Al1 Al1 Al1 DI3U,4D Al1 Al1 Al1
(NC)
1106 |REF2 SELECT Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 PID1 Al2
OUTPUT
1201 |[CONST SPEED SEL|DI3 4 Di4,5 DI3,4 DI5 NOT SEL [DI3 Dl4
1304 [MINIMUM Al2 0 0 0 0 20 20 20
1501 |AO1 CONTENT SEL|103 102 102 102 102 102 102
1601 [RUN ENABLE NOT SEL NOT SEL |NOT SEL NOT SEL |NOT SEL |DI4 NOT SEL
2201 |[ACC/DEC 1/2 SEL |DI5 NOT SEL |DI5 NOT SEL |NOT SEL |NOT SEL |DI5
3201 |SUPERV 1 PARAM (103 102 102 102 102 102 102
3204 |SUPERV 2 PARAM (104 104 104 104 104 104 104
3207 |SUPERV 3 PARAM (105 105 105 105 105 105 105
3401 |SIGNAL1 PARAM 103 102 102 102 102 102 102
3408 |SIGNAL2 PARAM 104 104 104 104 104 104 104
3415 |SIGNAL3 PARAM 105 105 105 105 105 105 105
9902 |[APPLIC MACRO ABB 3-WIRE ALTERNATE |[MOTOR HAND/ PID CTRL |TORQUE
STANDARD POT AUTO CTRL
9904 [MOTOR CTRL SCALAR: VECTOR: |VECTOR: VECTOR: |VECTOR: |VECTOR: |VECTOR:
MODE FREQ SPEED SPEED SPEED SPEED SPEED TORQ

Pro dal$i parametry jsou standardni hodnoty stejné pro véechna makra. Viz
nasledujici seznam parametrdi.

Aktualni signaly a parametry
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& Nazev/hodnota Popis
01 OPERATING DATA Zakladni signaly pro monitorovani frekvenéniho ménife (pouze pro &teni)| FbEq
0102 SPEED Vypottené otafky motoru v ot./min 1=1 ot./min
0103 OUTPUT FREQ Vypottena vystupni frekvence frekvenéniho ménice v Hz. (Zobrazena 1=0,1Hz
standardn# na panelu ve vystupnim rezimu.)
0104 CURRENT Zmafeny proud motoru v A. (Zobrazen standardn& na panelu ve 1=0,1A
vystupnim rezimu.)
0105 TORQUE Vypotteny moment motoru v procentech jmenovitého momentu motoru | 1=0,1 %
0106 POWER Zméteny vykon motoru v kW 1=0,1kW
0107 DC BUS VOLTAGE Zmaiené napéti meziobvodu ve V ss 1=1V
0109 OUTPUT VOLTAGE Vypottené napeti motoru ve V st. 1=1V
0110 DRIVE TEMP Zmafena teplota IGBT ve °C 1=0,1°C
0111 EXTERNI REF 1 Externi reference REF1 v ot./min nebo Hz. Jednotky zaviseji na 1=0,1Hz/
nastaveni parametru 9904 MOTOR CTRL MODE. 1 ot./min
0112 EXTERNI REF 2 Externi reference REF2 v procentech. V zavislosti na pouziti, 100 % 1=0,1%
odpovida pro maximalni otafky motoru, jmenovity moment motoru nebo
maximalni procesni reference.
0113 CTRL LOCATION Aktivni ovladaci misto. (0) LOCAL; (1) EXT1; (2) EXT2. Viz odstavec 1=1
Lokalni oviadani versus externi ovliadani na stran& 87.
0114 RUN TIME (R) Eita& uplynulého asu béziciho frekvenéniho ménige (hodiny). Citad 1=1h
muze byt resetovan soufasnym stisknutim tlatitek UP a DOWN, kdyz je
ovladaci panel v rezimu parametru.
0115 KWH COUNTER (R) kWh &itatt. Eitad miiZe byt resetovan soufasnym stisknutim tla&itek UP a | 1 = 1 kWh
DOWN, kdyZ je ovladaci panel v rezimu parametru.
0120 AN Relativni hodnota analogového vystupu Al1 v procentech 1=0,1%
0121 AlI2 Relativni hodnota analogového vystupu Al2 v procentech 1=0,1%
0124 AO1 Hodnota analogového vystupu AO v mA 1=0,1mA
0126 PID 1 OUTPUT Vystupni hodnota procesniho PID1 regulatoru v procentech 1=01%
0127 PID 2 OUTPUT Vystupni hodnota PID2 regulatoru v procentech 1=01%
0128 PID 1 SETPNT Nastavovaci signal (reference) pro procesni PID1 regulator. Jednotky -
zaviseji na nastaveni parametru 4006 UNIT, 4007 UNIT SCALE a 4027
PID 1 PARAM SET.
0129 PID 2 SETPNT Nastavovaci signal (reference) pro PID2 regulator. Jednotky zavisejina | -
nastaveni parametru 4706 UNIT a 4707 UNIT SCALE.
0130 PID1FBK Zpé&tnovazebni signal pro procesni PID1 regulator. Jednotky zaviseji na | -
nastaveni parametru 4006 UNIT, 4007 UNIT SCALE a 4027 PID 1
PARAM SET.
0131 PID 2FBK Zpé&tnovazebni signal pro PID2 regulator. Jednotky zaviseji na nastaveni | -
parametri 4706 UNIT a 47107 UNIT SCALE.
0132 PID 1 DEVIATION Procesni odchylka PID1 regulatoru, napf. rozdil mezi referencni -
hodnotou a aktualni hodnotou. Jednotky zaviseji na nastaveni parametrii
4006 UNIT, 4007 UNIT SCALE a 4027 PID 1 PARAM SET.
0133 PID 2 DEVIATION Odchylka PID2 regulatoru, napf. rozdil mezi referenéni hodnotou a -
aktualni hodnotou. Jednotky zaviseji na nastaveni parametrii 4706 UNIT
a 4107 UNIT SCALE.
0134 COMM RO WORD Releovy vystup - fidici slovo pfes fieldbus (desitkové). Viz parametr 1407 | 1 = 1

RELAY OUTPUT 1.

Aktualni signaly a parametry
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& Nazev/hodnota Popis
0135 COMM VALUE 1 Data pfijata z fieldbus 1=1
0136 COMM VALUE 2 Data pfijata z fieldbus 1=1
0137 PROCESS VAR 1 Procesni prom&nna 1 definovana skupinou parametrii 34 PANEL DISPLAY | -
0138 PROCESS VAR 2 Procesni prom&nna 2 definovana skupinou parametrii 34 PANEL DISPLAY| -
0139 PROCESS VAR 3 Procesni prom&nna 3 definovana skupinou parametrul 34 PANEL DISPLAY | -
0140 RUN TIME Eita& uplynulého Easu (tisice hodin). Eita, kdyz b&zi frekvendni ménié. 1=0,01kh
0141 MWH COUNTER MWH &itaé. Cita& nelze resetovat. 1=1MWh
0142 REVOLUTION CNTR Eita otatek motoru (miliony otadek) 1=1Mrev
0143 DRIVE ON TIME HI £as zapnuti elektroniky frekven&niho méni&e ve dnech 1=1 days
0144 DRIVE ONTIME LO Eas zapnuti elektroniky frekven&niho ménife ve dnech ve 2sekundovém
taktu (30 takti = 60 sekund)
0145 MOTOR TEMP Zmeatena teplota motoru. Jednotky zaviseji na typu senzoru zvoleného 1=1
parametry skupinou 35 MOTOR TEMP MEAS .
0149 PID COMM VALUE 1 Data pfijata z fieldbus pro PID regulaci (PID1 a PID2) 1=1
0150 PID COMM VALUE 2 Data pfijata z fieldbus pro PID regulaci (PID1 a PID2) 1=1
0160 DI 1-5 STATUS Stav digitalnich vstupu. Ptiklad: 10000 = DI1 je zapnut, DI2...DI5 vypnuty.
0161 PULSE INPUT FREQ Hodnota frekveniniho vstupu v Hz 1=1Hz
0162 RO STATUS Stav releovych vystupu. 1 = RO pod proudem, 0 = RO je bez proudu. 1=
0163 TO STATUS Stav tranzistorovych vystupu, kdyz se tranzistorovy vystup pouziva jako | 1=
digitalni vystup.
0164 TO FREQUENCY Frekvence tranzistorovych vystupl, kdyZz se tranzistorovy vystup pouziva | 1 =1 Hz
jako vystup frekvence.
0165 TIMER VALUE £asova& hodnoty &asovaného start/stop. Viz skupina parametri 19 1=0,01s
TIMER & COUNTER.
0166 COUNTER VALUE Hodnota &itade pulzii pro &itad start/stop. Viz skupina parametri 19 1=1
TIMER & COUNTER.
0167 SEQ PROG STS Stavové slovo pro sekvenéni programovani: 1=1
Bit 0 = ENABLED (1 = povoleno)
Bit 1 = STARTED
Bit 2 = PAUSED
Bit 3 = LOGIC VALUE (logicka operace definovana parametry
8406...8410).
0168 SEQ PROG STATE Aktivni stav sekvenZniho programovani. 1...8 = stav 1...8. 1=1
0169 SEQ PROG TIMER Eita& aktualnich stavis sekvenéniho programovani
0170 SEQ PROG AO VAL Hodnota analogového vystupu definovana sekvenénim programovanim. | 1=0,1 %
Viz parametr 8423 ST1 OUT CONTROL.
0171 SEQ CYCLE CNTR Provedeny &ita& sekvenci pro sekvenéni programovani. Viz parametry 1=1

8415 CYCLE CNT LOC a 8416 CYCLE CNT RST.

03 FB ACTUAL SIGNALS

Datova slova pro monitorovani fieldbus komunikace (pouze pro &teni).
Kazdy signal je 16bitové datové slovo.

Datova slova jsou zobrazovana na panelu v hexadecimalnim formatu.

0301

FB CMD WORD 1

16bitové datové slovo. Viz odstavec Komunikatni profily DCU na strané 228.

0302 FB CMD WORD 2

16bitové datové slovo. Viz odstavec Komunikatni profily DCU na strané 228.

0303 FB STS WORD 1

16bitové datové slovo. Viz odstavec Komunikacni profily DCU na strané 228.

Aktualni signaly a parametry




131

& Nazev/hodnota Popis
0304 FB STS WORD 2 16bitové datové slovo. Viz odstavec Komunika£ni profily DCU na strané 228.
0305 FAULT WORD 1 16bitové datové slovo. Mozné pfiéiny, odstran&ni a ekvivalenty fieldbus,

viz kapitola Hledani zavad.

Bit 0 = OVERCURRENT
Bit 1 = DC OVERVOLT
Bit 2 = DEV OVERTEMP
Bit 3 = SHORT CIRC

Bit 4 = Rezervovano

Bit 5 = DC UNDERVOLT
Bit 6 = Al1 LOSS

Bit 7 = Al2 LOSS

Bit 8= MOT OVERTEMP
Bit 9 = PANEL LOSS

Bit 10 = ID RUN FAULT
Bit 11 = MOTOR STALL
Bit 12 = Rezervovano
Bit 13 = EXT FAULT 1
Bit 14 = EXT FAULT 2
Bit 15 = EARTH FAULT

0306 FAULT WORD 2 16bitové datové slovo. Mozné pfi&iny, odstrané&ni a ekvivalenty fieldbus,
viz kapitola Hledani zavad.

Bit 0 = UNDERLOAD

Bit 1 = THERM FAULT

Bit 2...3 = Rezervovano

Bit 4 = CURR MEAS

Bit 5 = INPUT PHASE LOSS
Bit 7 = OVERSPEED

Bit 8 = Rezervovano

Bit 9 = DRIVE ID

Bit 10 = CONFIG FILE

Bit 11 = SERIAL 1 ERR

Bit 12 = EFB CON FILE. Chyba &teni konfiguraéniho souboru.
Bit 13 = FORCE TRIP

Bit 14 = MOTOR PHASE

Bit 15 = OUTP WIRING

0307 FAULT WORD 3 16bitové datové slovo. Mozné pfi&iny, odstrané&ni a ekvivalenty fieldbus,
viz kapitola Hledani zavad.

Bit 0...2 = Rezervovano

Bit 3 = INCOMPATIBLE SW

Bit 4...10 = Rezervovano

Bit 11 = MMIO ID ERROR

Bit 12 = DSP STACK ERROR

Bit 13 = DSP T1...T3 OVERLOAD

Aktualni signaly a parametry
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& Nazev/hodnota

Popis

Bit 14 = SERF CORRUPT /SERF MACRO

Bit 15 = PAR PCU 1/2 / PAR HZRPM / PAR Al SCALE / PAR AO SCALE
/ PAR FBUS MISS / PAR CUSTOM U/F

0308 ALARM WORD 1

16bitové datové slovo. Mozné pfitiny, odstran&ni a ekvivalenty fieldbus,
viz kapitola Hledani zavad.

Alarm muzZe byt resetovan resetovanim celého alarmového slova:
Zapiste do slova nuly.

Bit 0 = OVERCURRENT

Bit 1 = OVERVOLTAGE

Bit 2 = UNDERVOLTAGE

Bit 3 = DIRLOCK

Bit 4 = 10 COMM

Bit 5 = Al1 LOSS

Bit 6 = Al2 LOSS

Bit 7 = PANEL LOSS

Bit 8 = DEVICE OVERTEMP

Bit 9 = MOTOR TEMP

Bit 10 = UNDERLOAD

Bit 11 = MOTOR STALL

Bit 12 = AUTORESET

Bit 13...15 = Rezervovano

0309 ALARM WORD 2

16bitové datové slovo. Mozné pfitiny, odstran&ni a ekvivalenty fieldbus,
viz kapitola Hledani zavad.

Alarm muzZe byt resetovan resetovanim celého alarmového slova:
Zapiste do slova nuly.

Bit 0 = Rezervovano

Bit 1 = PID SLEEP

Bit 2 = ID RUN

Bit 3 = Rezervovano

Bit 4 = START ENABLE 1 MISSING

Bit 5 = START ENABLE 2 MISSING

Bit 6 = EMERGENCY STOP

Bit 8 = FIRST START

Bit 9 = INPUT PHASE LOSS

Bit 10...15 = Rezervovano

04 FAULT HISTORY

Historie poruch (pouze pro &teni)

0401 LAST FAULT

Kaod fieldbus pro posledni poruchu. Viz kapitola Hledani zavad pro
jednotlivé kody. 0 = historie poruch je vymazana (na displeji panelu = NO
RECORD).

0402 FAULT TIME 1

Den, pfi kterém vznikla posledni porucha.

Format: Datum, pokud pracuji hodiny realného tasu. / Poget dnu
uplynulych od zapnuti napajeni, pokud nejsou pouzivany hodiny realného
tasu, nebo kdyz nebyly nastaveny.

1=1den
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0403 FAULT TIME 2 Eas, pfi kterém vznikla posledni porucha.
Format: Realny das (hh:mm:ss) pokud pracuji hodiny realného éasu. /
Cas uplynuly od zapnuti napajeni (hh:mm:ss minus celé dny dle stavu
signalu 0402 FAULT TIME 1), pokud nejsou pouzivany hodiny realného
&asu nebo kdyz nebyly nastaveny..
0404 SPEED AT FLT Otacky motoru v ot./min v okamziku vzniku posledni poruchy 1=1ot./min
0405 FREQ AT FLT Frekvence v Hz v okamziku vzniku posledni poruchy 1=0,1Hz
0406 VOLTAGE AT FLT Napé&ti meziobvodu ve V ss v okamziku vzniku posledni poruchy 1=0,1V
0407 CURRENT AT FLT Proud motoru v A v okamziku vzniku posledni poruchy 1=0,1A
0408 TORQUE AT FLT Moment motoru v procentech jmenovitého momentu motoru v okamziku | 1=0,1 %
vzniku posledni poruchy
0409 STATUS AT FLT Stav frekven&niho ménife v hexadecimalnim formatu v okamziku vzniku
posledni poruchy
0412 PREVIOUS FAULT 1 Kod poruchy pro 2. posledni poruchu. Viz kapitola Hledani zavad pro 1=1
jednotlivé kody.
0413 PREVIOUS FAULT 2 Kod poruchy pro 3. posledni poruchu. Viz kapitola Hledani zavad pro 1=1
jednotlivé kody.
0414 DI 1-5 AT FLT Stav digitalnich vstupta DI1...5 v okamziku vzniku posledni poruchy

(binarni)

Aktualni signaly a parametry
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10 START/STOP/DIR

Zdroje ovladani pro externi start, stop a smer

Def
FbEq

1001 EXT1 COMMANDS

Definuje pfipojeni a zdroj pro povely start, stop a smér pro externi ovladaci
misto 1 (EXT1).

DI1,2

NOT SEL

Zadny zdroj povelu pro start, stop a smér

DI

Start a stop pfes digitalni vstup DI1. 0 = stop, 1 = start. Smér je pevn& uréen
podle parametru 1003 DIRECTION (nastaveni REQUEST = FORWARD).

DI1,2

Start a stop pfes digitalni vstup DI1. 0 = stop, 1 = start. Smér pies digitalni
vstup DI2. 0 = dopfedny, 1 = reverzni. Pro ovladani smé&ru musi byt
parametr 7003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

DI1P2P

Pulzni start pfes digitalni vstup DI1. 0 -> 1: Start. (Aby do$lo ke spust&ni
frekven&niho me&nife, musi byt digitalni vstup DI2 aktivovan pfed pfichozim
pulzem na DI1.)

Pulzni stop pfes digitalni vstup DI2. 1 -> 0: Stop. Smér otafeni je pevné
ur&en podle parametru 7003 DIRECTION (nastaveni REQUEST =
FORWARD).

DI1P,2P,3

Pulzni start pres digitalni vstup DI1. 0 -> 1: Start. (Aby doslo ke spusténi
frekvenéniho mé&nid&e, musi byt digitalni vstup DI2 aktivovan pfed pfichozim
pulzem na DI1.)

Pulzni stop pfes digitalni vstup DI2. 1 -> 0: Stop. Smér otadeni pfes digitalni
vstup DI3. 0 = dopfedny, 1 = reverzni. Pro ovladani sméru musi byt parametr
1003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

DI1P,2P,3P

Pulzni start dopfedny pfes digitalni vstup DI1. 0 -> 1: Start vpfed. Pulzni start
reverzni pfes digitalni vstup DI2. 0 -> 1: Start vzad. (Aby doslo ke spusténi
frekvenéniho mé&nid&e, musi byt digitalni vstup DI3 aktivovan pfed pfichozim
pulzem na DI1/DI2). Pulzni stop pfes digitalni vstup DI3. 1 -> 0: Stop. Pro
ovladani sméru musi byt parametr 7003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

KEYPAD

Povely start, stop a smér pfes ovladaci panel, kdyz je aktivni EXT1. Pro
ovladani sméru musi byt parametr 71003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

DI1F,2R

Povely start, stop a smér pfes digitalni vstupy DI1 a DI2.
DI1 | DI2 |Operace
0 0 |Stop
0 [Start vpfed
1
1

Start vzad
Stop

1
0
1

Parametr musi byt 17003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

COMM

Fieldbus interfejs jako zdroj pro povely start a stop, napf. fidici slovo 03071 FB
CMD WORD 1 bity 0...1. Ridici slovo je vyslano z fieldbus pfes adaptér
fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do frekven&niho ménice.
Bity fidiciho slova viz odstavec Komunikatni profily DCU na stran& 228.

10

TIMER 1

Casované ovladani start/stop. Casovat: 1 aktivni = start, fasovaé 1 neaktivni
= stop. Viz skupina parametrii 36 TIMED FUNCTIONS.

TIMER 2

Viz vybér TIMER 1.

12

TIMER 3

Viz vybér TIMER 1.

13

TIMER 4

Viz vybér TIMER 1.

14

DI5

Start a stop pfes digitalni vstup DI5. 0 = stop, 1 = start. Smér je pevn& uréen
podle parametru 1003 DIRECTION (nastaveni REQUEST = FORWARD).

20

Aktualni signaly a parametry
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DI5,4 Start a stop pfes digitalni vstup DI5. 0 = stop, 1 = start. Smér pies digitalni | 21
vstup DI4. 0 = dopfedny, 1 = reverzni. Pro ovladani smé&ru musi byt parametr
1003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

TIMER STOP Stop pfi dob&hnuti Zasovace zpozdé&ni definovaného parametrem 7901 22
TIMER DELAY. Start se startovacim signalem &asovadce. Zdroj signalu je
zvolen parametrem 7902 TIMER START.

TIMER START Start pfi dob&hnuti fasovace zpozdéni definovaného parametrem 7901 23
TIMER DELAY. Stop pfi resetovani £asovace parametrem 7903 TIMER
RESET.

COUNTER STOP Stop pfi pfekro&eni limitu definovaného parametrem 7905 COUNTER LIMIT. | 24
Start se startovacim signalem &asovade. Zdroj signalu je zvolen parametrem
1911 CNTR S/S COMMAND.

COUNTER START Start pii pfekro&eni limitu definovaného parametrem 7905 COUNTER LIMIT. | 25
Stop se signalem stop pro &ita&. Zdroj signdlu je zvolen parametrem 7911
CNTR S/S COMMAND.

SEQ PROG Povely start, stop a smér pfes sekventni programovani. Viz skupina 26
parametril 84 SEQUENCE PROG.

1002 EXT2 COMMANDS Definuje pfipojeni a zdroj povell start, stop a smér pro externi ovladaci misto | NOT SEL

2 (EXT2).
Viz parametr 1007 EXT1 COMMANDS.

1003 DIRECTION Povoleni ovladani sm&ru otadeni motoru nebo pevné nastaveny smér. REQUEST
FORWARD Pevné& na dopfedny smér 1
REVERSE Pevné& na reverzni smér 2
REQUEST Povoleni ovladani smé&ru otadeni 3

1010 JOGGING SEL Definuje signal aktivujici funkci jogging. Viz odstavec Jogging na stran& 117. | NOT SEL
DI1 Digitalni vstup DI1. 0 = jogging neaktivni, 1 = jogging aktivni. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
NOT SEL Nezvolen 0
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 1 = jogging neaktivni, 0 = jogging aktivni. -1
DI2(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -5

11 REFERENCE Typ reference z panelu, volba mista externiho ovladani, zdroje a limity

SELECT externich referenci

1101 KEYPAD REF SEL Voli typ reference v reZimu lokalniho ovladani. REF1
REF1(Hz/ot./min) Referenéni otafky v ot./min. Frekvenéni reference (Hz), kdyz je parametr 1

9904 MOTOR CTRL MODE nastaven na SCALAR:FREQ.
REF2( %) Y%-reference 2

1102 EXT1/EXT2 SEL Definuje zdroj, ze kterého bude frekven&ni méni& nacitat signal pro vyber EXT1

mezi dvéma misty externiho ovladani, EXT1 nebo EXT2.
EXT1 EXT1 je aktivni. Zdroje ovladacich signalu jsou definovany parametry 1007 | 0

EXT1 COMMANDS a 7703 REF1 SELECT.

Aktualni signaly a parametry
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DI Digitalni vstup DI1. 0 = EXT1, 1 = EXT2. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
EXT2 EXT2 je aktivni. Zdroje ovladacich signali jsou definovany parametry 1002 |7
EXT2 COMMANDS a 1106 REF2 SELECT.
COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro vyb&r EXT1/EXT2, napf. fidici slovo 0301 FB | 8
CMD WORD 1 bit 5 (s ABB profilem frekven&niho ménifee 5379 EFB PAR
19 bit 11). Hidici slovo je vyslano z fieldbus pfes adaptér fieldbus nebo z
integrovaného fieldbus (modbus) do frekven&niho mé&ni&e. Bity fidiciho slova
viz odstavce Komunikatni profily DCU na stran& 228 a Komunika<ni profily
frekvenZnich ménigir ABB na strand 224.
TIMER 1 Vybr oviadani Easovadi EXT1/EXT2. Casovad 1 aktivni = EXT2, fasovaé 1 | 9
neaktivni = EXT1. Viz skupina parametri 36 TIMED FUNCTIONS.
TIMER 2 Viz vybér TIMER 1. 10
TIMER 3 Viz vybér TIMER 1. 1
TIMER 4 Viz vybér TIMER 1. 12
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 1 = EXT1, 0 = EXT2. -1
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
1103 REF1 SELECT Voli zdroj signalu pro externi reference REF1. Viz odstavec Blokovy diagram: | Al1
Zdroj referenci pro EXT1 na strané 89.
KEYPAD Ovladaci panel 0
Al1 Analogovy vstup Al1 1
Al2 Analogovy vstup Al2 2

Aktualni signaly a parametry
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Al1/JOYST

Analogovy vstup Al1 jako joystick. Minimalni vstupni signal rozb&hne motor
s maximalni referenci v opa&ném sméru, maximalni vstupni signal

s maximalni referenci v dopfedném smd&ru. Minimalni a maximalni reference
jsou definovany parametry 17704 REF1 MIN a 1105 REF1 MAX.

Poznamka: Parametr 7003 DIRECTION musi byt nastaven na REQUEST.

Otacky ref. par. 1301 = 20 %, par 1302 = 100 %

(REF1) R
105~ — — —| — o

1104+ - — 1104

Hystereze 4 %
z celého rozsahu

\
2V /4 mA 6 10 V/20 mA

VAROVANI! Pokud je parametr 7307 MINIMUM Al1 nastaven na 0 V a ztrati
se analogovy vstupni signal (napf. 0 V), bude smér otafeni motoru obracen
s maximalni referenci. Nastavte nasledujici parametry k aktivaci poruchy pfi
ztrat& analogového vstupniho signalu:

Nastavte parametr 7307 MINIMUM Al1 na 20 % (2 V nebo 4 mA).

Nastavte parametr 3027 Al1 FAULT LIMIT na 5 % nebo vy3e.

Nastavte parametr 3007 AI<MIN FUNCTION na FAULT.

AI2/JOYST

Viz vybér Al1/JOYST.

DI3U,4D(R)

Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: SniZeni reference.
Povel stop resetuje referenci na nulu. Parametr 2205 ACCELER TIME 2
definuje rychlost zmény reference.

DI3U,4D

Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: SniZeni reference.
Program uklada aktivni referenéni otacky (bez resetu u povelu stop). Kdyz se
frekven&ni méni& znovu spusti, zvySuje motor otacky podle rampy nahoru se
zvolenou akceleraci na hodnotu reference ulozenou v paméti. Parametr
2205 ACCELER TIME2 definuje rychlost zmé&ny reference.

COMM

Fieldbus reference REF1

COMM+AI1

Soucet fieldbus reference REF1 a analogového vstupu Al. Viz odstavec
Vyber reference a jeji korekce na strane& 215.

COMM*AI1

Soufdin fieldbus reference REF1 a analogového vstupu Al1. Viz odstavec
Vyber reference a jeji korekce na strane& 215.

10

DI3U,4D(RNC)

Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: Snizeni reference.
Povel stop resetuje reference na nulu. Reference neni ulozena, kdyz se
zméni zdroj ovladani (z EXT1 na EXT2, z EXT2 na EXT1 nebo z LOC na
REM). Parametr 2205 ACCELER TIME 2 definuje rychlost zmé&ny reference.

11

DI3U,4D (NC)

Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: Snizeni reference.
Program uklada aktivni referen&ni otacky (bez resetu u povelu stop).
Reference neni ulozena, kdyz se zm&ni zdroj ovladani (z EXT1 na EXT2,

z EXT2 na EXT1 nebo z LOC na REM). Kdyz se frekvenéni m&ni& znovu
spusti, zvySuje motor otadky podle rampy nahoru se zvolenou akceleraci na
hodnotu reference ulozenou v paméti. Parametr 2205 ACCELER TIME 2
definuje rychlost zmény reference.

12

AlM1+Al2

Reference je vypodctena podle nasledujiciho vzorce:
REF = Al1( %) + Al2( %) - 50 %

14

AlT*AI2

Reference je vypodctena podle nasledujiciho vzorce:
REF = Al( %) - (A12( %) / 50 %)

15
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Al1-Al2 Reference je vypottena podle néasledujiciho vzorce: 16
REF = Al1( %) + 50 % - Al2( %)
AlM/AI2 Reference je vypoctena podle nasledujiciho vzorce: 17
REF = Al1( %) - (50 % / A2 ( %))
DI4U,5D Viz vybér DI3U,4D. 30
DI4U,5D(R) Viz vybér DI3U,4D(R). 31
FREQ INPUT Frekvenéni vstup 32
SEQ PROG Sekvenéni programovani, vystup. Viz parametr 8420 ST 1 REF SEL. 33
Al1+SEQ PROG Souéet analogového vstupu Al1 a vystupu sekvenéni programovani 34
AlI2+SEQ PROG Soudet analogového vstupu Al2 a vystupu sekvendni programovani 35
1104 REF1 MIN Definuje minimalni hodnotu pro externi referenci REF1. Koresponduje 0
s minimalnim nastavenim pro pouzity zdrojovy signal.
0,0...500,0 Hz / Minimélni hodnota v ot./min. V Hz, kdyz je parametr 9904 MOTOR CTRL 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min MODE nastaven na SCALAR:FREQ. 1 ot./min
Priklad: Analogovy vstup Al1 je zvolen jako zdroj reference (hodnota
parametru 1103 je Al1). Reference minimalni a maximalni hodnoty kores-
ponduje s nastavenim 7307 MINIMUM Al1 a 1302 MAXIMUM Al1 takto:
REF (Hz/ot./min)
REF1 MAX
(1105) |
[
l
REFIMN }
(1104) 1302 1301 | \ Al1 signal ( %)
REFIMIN : } 1301 1302
(-1104) :
|
|
-REF1 MAX !
(-1105)
1105 REF1 MAX Definuje maximalni hodnotu pro externi referenci REF1. Koresponduje Evr: 50/
s maximalnim nastavenim pro pouzity zdrojovy signal. US: 60
0,0...500,0 Hz / Maximalni hodnota v ot./min. V Hz, kdyZz je parametr 9904 MOTOR CTRL 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min MODE nastaven na SCALAR:FREQ. Viz pfiklad u parametru 1704 REF1 MIN. | 1 ot./min
1106 REF2 SELECT Voli zdroj signalu pro externi referenci REF2. Al2
KEYPAD Viz parametr 1703 REF1 SELECT. 0
Al1 Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 1
Al2 Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 2
Al1/JOYST Viz parametr 1703 REF1 SELECT. 3
AlI2/JOYST Viz parametr 1703 REF1 SELECT. 4
DI3U,4D(R) Viz parametr 1703 REF1 SELECT. 5
DI3U,4D Viz parametr 1703 REF1 SELECT. 6
COMM Viz parametr 1703 REF1 SELECT. 8

Aktualni signaly a parametry
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COMM+AI1 Viz parametr 7103 REF1 SELECT. 9
COMM*AIl1 Viz parametr 7103 REF1 SELECT. 10
DI3U,4D(RNC) Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 11
DI3U,4D (NC) Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 12
Al1+Al2 Viz parametr 7103 REF1 SELECT. 14
Al1*Al2 Viz parametr 7103 REF1 SELECT. 15
Al1-AI2 Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 16
Al1/AI2 Viz parametr 7103 REF1 SELECT. 17
PID1 OUTPUT Vystup PID regulatoru 1. Viz skupinu parametri 40 PROCESS PID SET 1a | 19

41 PROCESS PID SET 2.

DI4U,5D Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 30
DI4U,5D(R) Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 31
FREQ INPUT Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 32
SEQ PROG Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 33
Al1+SEQ PROG Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 34
AlI2+SEQ PROG Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 35

1107 REF2 MIN Definuje minimalni hodnotu pro externi referenci REF2. Koresponduje 0

s minimalnim nastavenim pro pouzity zdrojovy signal.

0,0...100,0 % Hodnota v procentech z maximalni frekvence / maximalnich otafek / 1=0,1%
jmenovitého momentu. Viz pfiklad u parametru 1704 REF1 MIN pro
korespondenci s limity zdrojového signalu.

1108 REF2 MAX Definuje maximalni hodnotu pro externi referenci REF2. Koresponduje 100
s maximalnim nastavenim pro pouzity zdrojovy signal.

0,0...100,0 % Hodnota v procentech z maximalni frekvence / maximalnich otafek / 1=0,1%
jmenovitého momentu. Viz pfiklad u parametru 7704 REF1 MIN pro
korespondenci s limity zdrojového signalu.

12 CONSTANT SPEEDS| Vybér konstantnich otafek a hodnot. Viz odstavec Konstantni otatky na

stran& 100.
1201 CONST SPEED SEL | Aktivuje konstantni ota€ky nebo voli aktivadni signal. DI3,4
NOT SEL Bez pouziti konstantnich otagek 0
DI1 Otacky definované parametrem 7202 CONST SPEED 1 aktivované pfes 1
digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni.

DI2 Otacky definované parametrem 7203 CONST SPEED 2 aktivované pfes 2
digitalni vstup DI2. 1 = aktivni, 0 = neaktivni.

DI3 Otacky definované parametrem 7204 CONST SPEED 3 aktivované pfes 3
digitalni vstup DI3. 1 = aktivni, 0 = neaktivni.

Dl4 OtaZky definované parametrem 1205 CONST SPEED 4 aktivované pfes 4
digitalni vstup DI4. 1 = aktivni, 0 = neaktivni.

DI5 Otacky definované parametrem 7206 CONST SPEED 5 aktivované pfes 5

digitalni vstup DI5. 1 = aktivni, 0 = neaktivni.

Aktualni signaly a parametry
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DI1,2 Vybér konstantnich otaéek pfes digitalni vstupy DI1 a DI2.1 = DI aktivni, 7
0 = DI neaktivni.
DI1 | DI2 |Operace
0 0 [Bez konstantnich otafek
1 0 |Otadky definované parametrem 7202 CONST SPEED 1
0 1 |Otatky definované parametrem 7203 CONST SPEED 2
1 1 |Otacky definované parametrem 7204 CONST SPEED 3
DI2,3 Viz vybér DI1,2. 8
DI3,4 Viz vybér DI1,2. 9
DI4,5 Viz vybér DI1,2. 10
DI1,2,3 Vybér konstantnich otaek pfes digitalni vstupy DI1, DI2 a DI3. 1 = DI aktivni, | 12
0 = DI neaktivni.
DI1| DI2 | DI3 |Operace
0 0 0 [Bez konstantnich ota&ek
1 0 0 |Otacky definované parametrem 7202 CONST SPEED 1
0 1 0 |Otacky definované parametrem 71203 CONST SPEED 2
1 1 0 |Otaéky definované parametrem 7204 CONST SPEED 3
0 0 1 |Otaéky definované parametrem 71205 CONST SPEED 4
1 0 1 |Otadky definované parametrem 71206 CONST SPEED 5
0 1 1 |Otaéky definované parametrem 1207 CONST SPEED 6
1 1 1 |Otaéky definované parametrem 7208 CONST SPEED 7
DI3,4,5 Viz vybér DI1,2,3. 13
TIMER 1 Otacky definované parametrem 7202 CONST SPEED 1 aktivované pomoci | 15
&asovate. Casovaé 1 aktivni = CONST SPEED 1. Viz skupina parametrii 36
TIMED FUNCTIONS.
TIMER 2 Viz vybér TIMER 1. 16
TIMER 3 Viz vybér TIMER 1. 17
TIMER 4 Viz vybér TIMER 1. 18
TIMER 1 & 2 Vybér otatek pomoci TIMER 1 a TIMER 2. Viz parametr 7209 TIMED MODE | 19
SEL.
DI1(INV) Otadky definované parametrem 7202 CONST SPEED 1 aktivované pfes -1
invertovany digitélni vstup DI1. 0 = aktivni, 1 = neaktivni.
DI2(INV) Otacky definované parametrem 7203 CONST SPEED 2 aktivované pfes -2
invertovany digitélni vstup DI2. 0 = aktivni, 1 = neaktivni.
DI3(INV) Otacky definované parametrem 71204 CONST SPEED 3 aktivované pfes -3
invertovany digitélni vstup DI3. 0 = aktivni, 1 = neaktivni.
DI4(INV) Otacky definované parametrem 71205 CONST SPEED 4 aktivované pfes -4
invertovany digitélni vstup DI4. 0 = aktivni, 1 = neaktivni.
DI5(INV) Otacky definované parametrem 71206 CONST SPEED 5 aktivované pfes -5
invertovany digitélni vstup DI5. 0 = aktivni, 1 = neaktivni.
DI1,2 (INV) Vybér konstantnich otatek ptes invertovany digitalni vstupy DI1 aDI2. 1 =Dl | -7
aktivni, 0 = DI neaktivni.
DI1|DI2 |Operace
1 | 1 |Bez konstantnich otacek
0 | 1 [Otatky definované parametrem 7202 CONST SPEED 1
1 | 0 [Otacky definované parametrem 7203 CONST SPEED 2
0 | 0 [Otatky definované parametrem 71204 CONST SPEED 3
DI2,3 (INV) Viz vybér DI1,2 (INV). -8
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DI3,4 (INV) Viz vybér DI1,2 (INV). -9
DI4,5 (INV) Viz vybér DI1,2 (INV). -10
DI1,2,3 (INV) Vybér konstantnich otafek pfes invertovany digitalni vstupy DI1, DI2 a DI3. | -12
1 = DI aktivni, 0 = DI neaktivni.
DI1| DI2 | DI3 |Operace
111 1 |Bez konstantnich otacfek
o 1 1 |Otatky definované parametrem 7202 CONST SPEED 1
1] 0 | 1 |Otatky definované parametrem 7203 CONST SPEED 2
00 1 |Otatky definované parametrem 7204 CONST SPEED 3
111 0 |Otacky definované parametrem 7205 CONST SPEED 4
o 1 0 |Otacky definované parametrem 7206 CONST SPEED 5
1| 0 | 0 |Otadky definované parametrem 7207 CONST SPEED 6
0| O | O [Otafky definované parametrem 1208 CONST SPEED 7
DI3,4,5 (INV) Viz vybér DI1,2,3(INV). -13
1202 CONST SPEED 1 Definuje konstantni otacky 1. Evr:5/US: 6
0,0...500,0 Hz / Otadky v ot./min. V Hz, kdyz je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min nastaven na SCALAR:FREQ. 1 ot./min
1203 CONST SPEED 2 Definuje konstantni otacky 2. Evr:10/US:12
0,0...500,0 Hz / Otacky v ot./min. V Hz, kdyz je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min nastaven na SCALAR:FREQ. 1 ot./min
1204 CONST SPEED 3 Definuje konstantni otacky 3. Evr:15/US:18
0,0...500,0 Hz / Otadky v ot./min. V Hz, kdyz je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min nastaven na SCALAR:FREQ. 1 ot./min
1205 CONST SPEED 4 Definuje konstantni otafky 4. Evr:20/US:24
0,0...500,0 Hz / Otacky v ot./min. V Hz, kdyz je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min nastaven na SCALAR:FREQ. 1 ot./min
1206 CONST SPEED 5 Definuje konstantni otafky 5. Evr:25/US:30
0,0...500,0 Hz / Otagky v ot./min. V Hz, kdyz je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min nastaven na SCALAR:FREQ. 1 ot./min
1207 CONST SPEED 6 Definuje konstantni otafky 6. Evr:40/US:48
0,0...500,0 Hz / Otacky v ot./min. V Hz, kdyz je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min nastaven na SCALAR:FREQ. 1 ot./min
1208 CONST SPEED 7 Definuje konstantni otafky 7. Konstantni otafky 7 se pouzivaji také jako Evr:50/US:60
jogging otafky (7070 JOGGING SEL) nebo s funkci poruchy (3007 AI<MIN
FUNCTION a 3002 PANEL COMM ERR).
0...500 Hz / Otacky v ot./min. V Hz, kdyz je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min nastaven na SCALAR:FREQ. 1 ot./min
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1209 TIMED MODE SEL

Voli Easovafem aktivované otacky pro pouziti, kdyz je parametr 1201
CONST SPEED SEL nastaven na TIMER 1 & 2.

CS1/2/3/4

EXT/CS1/2/3

Vybér externich referen&nich otaZek nebo konstantnich otafek pomoci
TIMER 1 a TIMER 2. 1 = Zasova& aktivni, 0 = £asovas neaktivni.

TIMERT |TIMER2 |Operace

0 0 Externi reference

1 0 Otag¢ky definované parametrem 7202 CONST SPEED 1
0 1 Otag¢ky definované parametrem 7203 CONST SPEED 2
1 1 Otaéky definované parametrem 7204 CONST SPEED 3

CS1/2/3/4

Vybér konstantnich otafek pomoci TIMER 1 a TIMER 2. 1 = asovaé aktivni,
0 = &asovad neaktivni.

TIMER1 | TIMER2 [Operace

0 0 Otatky definované parametrem 7202 CONST SPEED 1
1 0 Otatky definované parametrem 7203 CONST SPEED 2
0 1 Otatky definované parametrem 7204 CONST SPEED 3
1 1 Otatky definované parametrem 7205 CONST SPEED 4

13 ANALOG INPUTS

Zpracovani signalu analogovych vstupu

1301  MINIMUM Al1

Definuje minimalni %-hodnotu korespondujici k minimalnimu mA/(V) signalu
pro analogovy vstup Al1. Pokud se pouzije jako reference, hodnota
korespondujici s minimalnim nastavenim reference.

0..20 mA = 0...100 %
4...20 mA = 20...100 %
-10...10 mA = -50...50 %

Piiklad: Kdyz se zvoli Al1 jako zdroj pro externi referenci REF1, bude
hodnota korespondovat s hodnotou parametru 7704 REF1 MIN.

Poznamka: MINIMUM Al hodnota nesmi pfesahovat hodnotu MAXIMUM Al.

-100,0...100,0 %

Hodnota v procentech pro plny rozsah signalu. Pfiklad: Kdyz je minimalni
hodnota pro analogovy vstup 4 mA, bude procentualni hodnota pro rozsah
0...20 mA:

(4 mA /20 mA)- 100 % =20 %

1=0,1%

1302 MAXIMUM Al

Definuje maximalni %-hodnotu korespondujici k maximalnimu mA/(V)
signalu pro analogovy vstup Al1. Pokud se pouzije jako reference, hodnota
korespondujici s maximalnim nastavenim reference.

0..20 mA = 0...100 %
4..20 mA = 20...100 %
-10...10 mA = -50...50 %

Pfiklad: Kdyz se zvoli Al1 jako zdroj pro externi referenci REF1, bude
hodnota korespondovat s hodnotou parametru 1705 REF1 MAX.

100

-100,0...100,0 %

Hodnota v procentech pro piny rozsah signalu. Pfiklad: Kdyz je maximalni
hodnota pro analogovy vstup 10 mA, bude procentuélni hodnota pro rozsah
0...20 mA:

(10 mA /20 mA) - 100 % =50 %

1=0,1%

Aktualni signaly a parametry
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1303 FILTER Al1 Definuje £asovou konstantu filtru pro analogovy vstup Al1, tzn. &as ve kterém | 0,1
se dosahne 63 % b&hem skokové zmény.
% Nefiltrovany signal
100-|- - - -
63— ‘ \Filtrovanysignél
|
|
— t
Casova konstanta
0,0...10,0 s £asova konstanta filtru 1=0,1s
1304 MINIMUM Al2 Definuje minimalni %-hodnotu korespondujici k minimalnimu mA/(V) signalu | 0
pro analogovy vstup Al2. Viz parametr 1307 MINIMUM Al1.
-100,0...100,0 % Viz parametr 1307 MINIMUM Al1. 1=0,1%
1305 MAXIMUM Al2 Definuje maximalni %-hodnotu korespondujici k maximalnimu mA/(V) 100
signalu pro analogovy vstup Al2. Viz parametr 1302 MAXIMUM Al1.
-100,0...100,0 % Viz parametr 1302 MAXIMUM Al1. 1=0,1%
1306 FILTER AI2 Definuje Easovou konstantu filtru pro analogovy vstup Al2. Viz parametr 1303 | 0,1
FILTER Al1.
0,0...10,0 s Casova konstanta filtru 1=01s
14 RELAY OUTPUTS Stavové informace indikované pfes vystupni relé a provozni zpozd&ni relé
1401 RELAY OUTPUT 1 Voli stav frekven&niho ménice indikovany pfes vystupni relé RO. Relé se FAULT(-1)
zapind, kdyz stav odpovida nastaveni.
NOT SEL NepouZito 0
READY Pfipravenost: signal Run Enable (b&h povolen) zapnut, neni porucha, napéjeci | 1
napéti je v akceptovatelném rozsahu a signal nouzového zastaveni je vypnut.
RUN Bih: signal Start zapnut, signal Run Enable (b&h povolen) zapnut, neni aktivni | 2
porucha.
FAULT(-1) Invertovana porucha. Relé se vypina pfi pftechodu do poruchy. 3
FAULT Porucha 4
ALARM Alarm 5
REVERSED Motor se to&i v opaéném sméru. 6
STARTED Frekvenéni ménié& pfijal povel pro start. Relé je pod proudem, i kdyZ je vypnut | 7
signal Run Enable (b&h povolen). Relé je bez proudu, kdyz frekven&ni ménié
pfijme povel stop nebo vznikne porucha.
SUPRV1 OVER Status podle supervize parametrii 3201...3203. Viz skupina parametru 32 8
SUPERVISION.
SUPRV1 UNDER Viz vyb&r SUPRV1 OVER. 9
SUPRV2 OVER Status podle supervize parametrii 3204...3206. Viz skupina parametru 32 10
SUPERVISION.
SUPRV2 UNDER Viz vyb&r SUPRV2 OVER. 11
SUPRV3 OVER Status podle supervize parametru 3207...3209. Viz skupina parametru 32 12
SUPERVISION.
SUPRV3 UNDER Viz vybér SUPRV3 OVER. 13
AT SET POINT Vystupni frekvence je rovna referenéni frekvenci. 14
FAULT(RST) Porucha. Automatické resetovani po dob& zpozdéni pro automaticky reset. | 15

Viz skupina parametru 31 AUTOMATIC RESET.

Aktualni signaly a parametry
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FLT/ALARM Porucha nebo alarm 16
EXT CTRL Frekven£ni mé&ni& je pod externim ovladanim. 17
REF 2 SEL Pouziva se externi reference REF 2. 18
CONST FREQ Pouzivaji se konstantni otacky. Viz skupina parametru 172 CONSTANT 19
SPEEDS.
REF LOSS Ztrata reference nebo lokality aktivniho ovladani. 20
OVERCURRENT Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti pfekro&eni proudu 21
OVERVOLTAGE Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti piepéti 22
DRIVE TEMP Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti pfekrofeni teploty frekvenéniho mé&nite | 23
UNDERVOLTAGE Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti podpé&ti 24
Al1 LOSS Ztréata signélu analogového vstupu Al1. 25
Al2 LOSS Ztréata signélu analogového vstupu Al2. 26
MOTOR TEMP Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti pfekro&eni teploty motoru. Viz 27
parametr 3005 MOT THERM PROT.
STALL Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti zablokovani. Viz parametr 3070 28
STALL FUNCTION.
UNDERLOAD Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti nizkému zatizeni. Viz parametr 3013 | 29
UNDERLOAD FUNC
PID SLEEP Funkce spanku pro PID. Viz skupina parametri 40 PROCESS PID SET 1/41 | 30
PROCESS PID SET 2.
FLUX READY Motor je magnetizovén a je schopen dodavat jmenovity moment. 33
USER MACRO 2 Je aktivni uzivatelské makro 2. 34
COMM Ovladaci signal fieldbus 0734 COMM RO WORD. 0 = vypnuti vystupu, 35
1 = zapnuti vystupu.
0134 hodnota| Binarni DO RO
0 000000 0 0
1 000001 0 1
2 000010 1 0
3 000011 1 1
COMM(-1) Ovladaci signal fieldbus 0734 COMM RO WORD. 0 = vypnuti vystupu, 36
1= zapnuti vystupu
0134 hodnota| Binarni DO RO
0 000000 1 1
1 000001 1 0
2 000010 0 1
3 000011 0 0
TIMER 1 tasova& 1 je aktivni. Viz skupina parametrd 36 TIMED FUNCTIONS. 37
TIMER 2 tasovag 2 je aktivni. Viz skupina parametrd 36 TIMED FUNCTIONS. 38
TIMER 3 tasovaé& 3 je aktivni. Viz skupina parametrd 36 TIMED FUNCTIONS. 39
TIMER 4 tasova& 4 je aktivni. Viz skupina parametrd 36 TIMED FUNCTIONS. 40
M.TRIG FAN Spusténi &itade fasu béziciho ventilatoru. Viz skupina parametru 29 41
MAINTENANCE TRIG.
M.TRIG REV Spusténi &itade otaéek. Viz skupina parametri 29 MAINTENANCE TRIG. 42
M.TRIG RUN Spustani &itate doby provozu. Viz skupina parametrii 29 MAINTENANCE 43
TRIG.
M.TRIG MWH Spusténi &itafe MWh. Viz skupina parametrli 29 MAINTENANCE TRIG. 44
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SEQ PROG OUT Ovladani releového vystupu pomoci sekvenéniho programovani. Viz 50
parametr 8423 ST1 OUT CONTROL.
MBRK Regulace zapnuto/vypnuto a mechanicka brzda. Viz skupina parametri 43 | 51
MECH BRK CONTROL.
1404 RO1 ON DELAY Definuje provozni zpozdéni pro releovy vystup RO. 0
0,0...3600,0 s £as zpozd&ni. Nize uvedeny obrazek ilustruje zapinaci (on) a vypinaci (off) | 1=0,1s
zpozdéni pro releovy vystup RO.
Regulovany jev_|—_|—
Stav relé ﬂ
1404 ON DELAY 1405 OFF DELAY
1405 RO1 OFF DELAY Definuje vypinaci zpozdéni pro releovy vystup RO. 0
0,0...3600,0 s Cas zpozd&ni. Viz obrazek u parametru 7404 RO1 ON DELAY. 1=01s
15 ANALOG OUTPUTS | Vybér aktualnich signalii pro indikaci pfes analogové vystupy a pro
zpracovani vystupniho signalu
1501 AO1 CONTENT SEL | Pfipojuje signal frekven&niho méni&e na analogovy vystup AO. 103
X...X Index parametru ve skupind 07 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 SPEED.
1502 AO1 CONTENT MIN | Definuje minimalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 1507 AO1 -
CONTENT SEL.
AO minimélni a maximalni koresponduje s nastavenim 1504 MINIMUM AO1
a 1505 MAXIMUM AO1 takto:
AO (mA
A0 (mA) 1505 429 (M4
1505
1504
[ | AO obsah
1503 1502
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 7507 AO1 CONTENT SEL. | -
1503 AO1 CONTENT MAX | Definuje maximalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 15071 AO1 -
CONTENT SEL. Viz obrazek u parametru 17502 AO1 CONTENT MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 7507 AO1 CONTENT SEL. | -
1504 MINIMUM AO1 Definuje minimalni hodnotu pro analogovy vystup signal AO. Viz obrazeku | 0
parametru 7502 AO1 CONTENT MIN.
0,0...20,0 mA Minimalni hodnota 1=0,1mA
1505 MAXIMUM AO1 Definuje maximalni hodnotu pro analogovy vystup signal AO. Viz obrazek u | 20
parametru 7502 AO1 CONTENT MIN.
0,0...20,0 mA Maximalni hodnota 1=0,1 mA
1506 FILTER AO1 Definuje Zasovou konstantu filtru pro analogovy vystup AO, tzn. Zas, bé&hem | 0,1
kterého se zmé&ni 63 % hodnoty kroku. Viz obrazek u parametru 7303
FILTER Al1.
0,0...10,0 s £asova konstanta filtru 1=01s
16 SYSTEM Run Enable (b&h povolen), zamek parametri atd.
CONTROLS
1601 RUN ENABLE Voli zdroj pro externi signal Run Enable (b&h povolen). NOT SEL
NOT SEL Povoluje frekven&nimu méniéi spusténi bez externiho signalu Run Enable 0

(b&h povolen).
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DI Externi signal je vyZzadovan pfes digitalni vstup DI1. 1 = Run Enable (b&h 1
povolen). Pokud je signal Run Enable (b&h povolen) vypnut, nebude frek-
venéni méni& spustén nebo se zastavi bez napéti setrvaénosti, pokud b&zel.

DI2 Viz vybér DI1. 2

DI3 Viz vybér DI1. 3

Dl4 Viz vybér DI1. 4

DI5 Viz vybér DI1. 5

COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro invertovany signal Run Enable (b&h povolen) | 7
(Run Disable), napf. fidici slovo 0307 FB CMD WORD 1 bit 6 (s ABB profilem
frekvenéniho ménife 5379 EFB PAR 19 bit 3). Ridici slovo je vyslano
z fieldbus pfes adaptér fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do
frekvenéniho ménice. Bity fidiciho slova viz odstavec Komunikacni profily DCU
na strané& 228 a Komunikatni profily frekvenénich ménici: ABB na stran&

224.

DI1(INV) Externi signal pozadovany pfes invertovany digitalni vstup DI1. 0 = Run -1
Enable (b&h povolen). Pokud je signal Run Enable (b&h povolen) zapnut,
nebude frekvenéni mani& spustén nebo se zastavi bez napéti setrvacnosti,
pokud b&zel

DI2(INV) Viz vybé&r DI1(INV) -2

DI3(INV) Viz vybér DI1(INV) -3

DI4(INV) Viz vybé&r DI1(INV) -4

DI5(INV) Viz vybé&r DI1(INV) -5

1602 PARAMETER LOCK | Voli stav zamku parametru. Zamek zamezuje provad&ni zmé&n z ovladaciho | OPEN
panelu.

LOCKED Hodnoty parametrl nelze zmé&nit z ovlddaciho panelu. Zamek muize byt 0
vypnut zadanim platného kédu pro parametr 1603 PASS CODE.

Zamek nezamezuje zmené parametra pfes makra nebo fieldbus.

OPEN Zamek je otevien. Hodnoty parametru Ize ménit.

NOT SAVED Zmé&ny parametri provad®né z ovladaciho panelu jsou ukladany do 2
permanentni paméti. Pro uloZzeni zm&ne&né hodnoty parametril, nastavte
hodnotu parametru 7607 PARAM SAVE na SAVE.

1603 PASS CODE Voli heslo pro zamek parametrii (viz parametr 7602 PARAMETER LOCK). |0

0...65535 Heslo. Nastaveni 358 otevira zamek. Hodnota se automaticky vraci na 0. 1=1

1604 FAULT RESET SEL Voli zdroj pro resetovani signalu poruchy. Signal resetuje frekven&ni méni& | KEYPAD
po pfechodu do poruchy, pokud jiz neexistuje pfifina poruchy.

KEYPAD Reset poruch pouze z ovladaciho panelu

DI Reset pies digitalni vstup DI1 (reset pfi nab&zné hrané DI1) nebo pfes 1
ovladaci panel

DI2 Viz vybér DI1. 2

DI3 Viz vybér DI1. 3

Dl4 Viz vybér DI1. 4

DI5 Viz vybér DI1. 5

START/STOP Reset spole&n& se signalem stop pfijatym pfes digitalni vstup nebo pies 7

ovladaci panel.

Poznamka: Nepouzivejte tuto moznost, pokud jsou povely pro start, stop a
smér piijimany pfes fieldbus komunikaci.
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COMM Fieldbus interfejs jako zdroj proresetovani signalu poruchy, napf. fidici slovo | 8
0301 FB CMD WORD 1 bit 4 (s ABB profilem frekvenéniho méniZe 5319 EFB
PAR 19 bit 7). Ridici slovo je vyslano z fieldbus pfes adaptér fieldbus nebo z
integrovaného fieldbus (modbus) do frekven&niho ménife. Bity fidiciho slova
viz odstavec Komunikatni profily DCU na stran& 228 a Komunika<ni profily
frekven&nich ménicr ABB na strané 224.
DI1(INV) Reset pffes invertovany digitalni vstup DI1 (reset pfi dob&zné hran& DI1) -1
nebo pfes ovladaci panel
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
1605 USER PAR SET CHG | Povoluje zménu uZivatelské sady parametri pfes digitalni vstup. Viz parametr | NOT SEL
9902 APPLIC MACRO. Zmé&na je povolena pouze tehdy, kdyz je frekven&ni
mé&ni& zastaven. B&hem provadéni zmé&n nelze frekvenéni meni& spustit.
Poznamka: Vzdy uloZte uzivatelskou sadu parametrii parametrem 9902 po
zmané& jakéhokoliv nastaveni parametrii nebo po provedeni identifika&niho
bé&hu pro motor. Posledni nastaveni uloZzené uzivatelem se zavede pro
pouziti po vypnuti a op&tném zapnuti napajeciho napéti nebo po zmén&
nastaveni parametru 9902. Jakékoliv neuloZzené zmeny se ztracejit.
Poznamka: Hodnota tohoto parametru neni obsazena v uzivatelské sad&
parametru. Jednorazové nastaveni necha pfesto zmanit uzivatelskou sadu
parametrti.
Poznamka: Vybér uzivatelské sady parametru 2 Ize sledovat pfies releovy
vystup RO. Viz parametr 1407 RELAY OUTPUT 1.
NOT SEL Zmé&na uzivatelské sady parametrul neni mozna pies digitalni vstup. 0
Nastaveni parametrii Ize zménit jen pfes ovladaci panel.
DI1 Ovladani uzivatelské sady parametri pfes digitalni vstup DI1. Dob&zna 1
hrana digitalniho vstupu DI1: UZivatelska sada parametri 1 se zavede pro
pouziti. Nab&zna hrana digitalniho vstupu DI1: UZivatelska sada parametrii 2
se zavede pro pouziti.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
DI1,2 Vybér uzivatelské sady parametru pfes digitalni vstupy DI1 a DI2. 1 = DI 7
aktivni, 0 = DI neaktivni.
DI1 | DI2 [UZivatelska sada parametrii
0 0 [Uzivatelska sada parametru 1
1 0 [|Uzivatelska sada parametru 2
0 1 |Uzivatelska sada parametri 3
DI2,3 Viz vybér DI1,2.
DI3,4 Viz vybér DI1,2. 9
Dl4,5 Viz vybér DI1,2. 10
DI1(INV) Ovladani uzivatelské sady parametri pres digitalni vstup DI1. Dob&zna -1
hrana digitalniho vstupu DI1: UZivatelska sada parametrii 2 se zavede pro
pouziti. Nabézna hrana digitalniho vstupu DI1: UZivatelska sada parametrii 1
se zavede pro pouziti.
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
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DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4

DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5

DI1,2 (INV) Vybér uzivatelské sady parametri pfes invertovany digitalni vstupy DI1 a -7
DI2. 1 = DI neaktivni, 0 =DI aktivni.

DI1]DI2 [UZivatelska sada parametrii
1| 1 |Uzivatelska sada parametru 1
0 | 1 |Uzivatelska sada parametru 2
1 | 0 [Uzivatelska sada parametru 3

DI2,3 (INV) Viz vybér DI1,2 (INV). -8

DI3,4 (INV) Viz vybér DI1,2 (INV). -9

D14,5 (INV) Viz vybér DI1,2 (INV). -10

1606 LOCAL LOCK Zakazuje vstup do reZzimu lokalniho ovladani nebo voli zdroj pro signal NOT SEL
zamku rezimu lokalniho ovladani. Kdyz je aktivni zamek lokalniho rezimu,

bude zablokovan vstup do rezimu lokalniho ovladani (tla&itko LOC/REM na

panelu).

NOT SEL Lokalni ovladani je povoleno. 0

DI Signal zamku rezimu lokalniho ovladani pfes digitalni vstup DI1. Nab&zna 1
hrana digitalniho vstupu DI1: Lokalni oviadani blokovano. Dob&zna hrana
digitélniho vstupu DI1: Lokalni ovladani povoleno.

DI2 Viz vybér DI1. 2

DI3 Viz vybér DI1. 3

Dl4 Viz vybér DI1. 4

DI5 Viz vybér DI1. 5

ON Lokalni ovladani je zablokovano. 7

COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro zamek lokalniho ovladani, napf. fidici slovo | 8
0301 FB CMD WORD 1 bit 14. Ridici slovo je vyslano z fieldbus pfes adaptér
fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do frekven&niho ménice.

Bity fidiciho slova viz odstavec Komunikaéni profily DCU na stran& 228.

Poznamka: Toto nastaveni se tyka pouze profilii DCU!

DI1(INV) Zamek u rezimu lokalniho ovladani ptes invertovany digitalni vstup DI1. -1
Nabézna hrana invertovaného digitalniho vstupu DI1: Lokalni oviadani
povoleno. Dob&zna hrana invertovaného digitalniho vstupu DI1: Lokalni
ovladani zakézano.

DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2

DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3

DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4

DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5

1607 PARAM SAVE Uklada platné hodnoty parametru do permanentni paméti. DONE

Poznamka: Nova hodnota parametru standardniho makra je ulozena

automaticky, kdyz se zmény provedou z panelu, toto se ale neprovede po

prenosu pfes pfipojku fieldbus.

DONE UloZeni dokon&eno 0

SAVE Provadi se ukladani 1
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1608 START ENABLE 1 Voli zdroj pro signél Start Enable 1 (start povolen). NOT SEL

Poznamka: Funk#nost signalu Start Enable je jina oproti signalu Run Enable
(b&h povolen).

Priklad: Externi aplikace ovladani Soupatka vyuziva Start Enable a Run
Enable (b&h povolen). Motor Ize spustit pouze po celkovém otevreni Soupatka.

&ni mé&ni& St
Frekvenéni méni& spustén Povel Start/Stop
J I (skupina 10)
[ Signal Start Enable
: (1608 a 1609)

| |

' Relé sepnuto Spustan stav

Relé vystupu
rozepnuto | | (skupina 14)
| |
: Soupatko otevieno
Soupatko | | Soupatko
uzavieno [ [ uzavfeno Soupatk
- | g oupatko
* Soupatko™ | ' Soupatko stav
gas otevirani ' Gas uzavirani
| |
| : Run Enable
| z koncového spinate
| ! §oupg$a, kd;l/z Jet :
. ! Soupatko zcela otevfeno
Otatky : \ (1681)
motoru |
| I !
| o Stav motoru
-— -—
'Cas akcelerace, Cas decelerace
(2202) 203)
NOT SEL Signal Start Enable je zapnut. 0
DI1 Externi signal pozadovany pfes digitalni vstup DI1. 1 = Start Enable. Pokud

je vypnut signdl Start Enable, nebude frekvené&ni ménit spustén nebo se
zastavi bez napeati setrvatnosti, pokud b&zel a bude aktivovan alarm START
ENABLE 1 MISSING.

DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
COMM Fieldbus interfejs jako zdroj invertovany signal Start Enable (Start Disable), |7
naptf. fidici slovo 0302 FB CMD WORD 2 bit 18 (bit 19 pro Start Enable 2).
Ridici slovo je vyslano z fieldbus pfes adaptér fieldbus nebo z integrova-
ného fieldbus (modbus) do frekven&niho ménice. Bity fidiciho slova viz
odstavec Komunikatni profily DCU na stran& 228.
Poznamka: Toto nastaveni se tyka pouze profils DCU!
DI1(INV) Externi signal pfes invertovany digitalni vstup DI1. 0 = Start Enable. Pokud je | -1
vypnut signal Start Enable, nebude frekventni mé&ni& spust&én nebo se
zastavi bez napéti setrvagnosti, pokud b&zel a bude aktivovan alarm START
ENABLE 1 MISSING.
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
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DI4(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
1609 START ENABLE 2 Voli zdroj pro signél Start Enable 2. Viz parametr 1608 START ENABLE 1. NOT SEL
Viz parametr 1608.
1610 DISPLAY ALARMS Aktivuje/deaktivuje alarmy OVERCURRENT (2001), OVERVOLTAGE NO
(2002), UNDERVOLTAGE (2003) a DEVICE OVERTEMP (2009). Dalsi
informace viz kapitola Hledani zavad.
NO Alarmy jsou neaktivni. 0
YES Alarmy jsou aktivni.
18 FREQ INPUT & Zpracovani signalu frekvené&niho vstupu a tranzistorovych vystupu
TRANSISTOR OUTPUT
1801 FREQ INPUT MIN Definuje minimalni hodnotu frekvenéniho vstupu. Viz odstavec Frekventni | 0
vstup na stran& 95.
0...16000 Hz Minimélni frekvence 1=1Hz
1802 FREQ INPUT MAX Definuje maximalni hodnotu frekven&niho vstupu. Viz odstavec Frekvensni | 0
vstup na stran& 95.
0...16000 Hz Maximailni frekvence 1=1Hz
1803 FILTER FREQ IN Definuje tasovou konstantu filtru pro frekvenéni vstup, tzn. &as ve kterém se | 0.1
dosahne 63 % zmény kroku. Viz odstavec Frekventni vstup na stran& 95.
0,0...10,0 s £asova konstanta filtru 1=0,1s
1804 TO MODE Voli provozni rezim pro tranzistorovy vystup TO. Viz odstavec Tranzistorovy | DIGITAL
vystup na strané 95.
DIGITAL Tranzistorovy vystup se pouziva jako digitalni vystup DO. 0
FREQUENCY Tranzistorovy vystup se pouziva jako frekvenéni vystup FO. 1
1805 DO SIGNAL Voli stav frekven&niho ménice indikovany pfes digitalni vystup DO. RUN
Viz parametr 7401 RELAY OUTPUT 1.
1806 DO ON DELAY Definuje provozni zpozdéni pro digitalni vystup DO. 0
0,0...3600,0 s Cas zpozdéni 1=0,1s
1807 DO OFF DELAY Definuje uvolfiovaci zpozdéni pro digitalni vystup DO. 0
0,0...3600,0 s Cas zpozdéni 1=0,1s
1808 FO CONTENT SEL Voli signal frekvené&niho méni&e pro pfipojeni na frekvendni vystup FO. 104
X...X Index parametru ve skupin& 07 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102
SPEED.
1809 FO CONTENT MIN Definuje minimalni hodnotu signalu frekvenéniho vystupu FO. Signal je -

zvolen parametrem 7808 FO CONTENT SEL.

FO minimalni a maximalni odpovida nastaveni 1877 MINIMUM FO a 1812
MAXIMUM FO takto:

18124

A
1812

1811/ 1811/

! | FO obsah

|
! | FO obsah
1809 1810 "

1809 1810

Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 7808 FO CONTENT SEL.
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1810 FO CONTENT MAX Definuje maximalni hodnotu signalu frekvenéniho vystupu FO. Signal je
zvolen parametrem 7808 FO CONTENT SEL. Viz parametr 1809 FO

CONTENT MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 7808 FO CONTENT SEL. | -
1811 MINIMUM FO Definuje minimalni hodnotu pro frekvenéni vystup FO. 10
10...16000 Hz Minimalni frekvence. Viz parametr 7809 FO CONTENT MIN. 1=1Hz
1812 MAXIMUM FO Definuje maximalni hodnotu pro frekvenéni vystup FO. 1000
10...16000 Hz Maximalni frekvence. Viz parametr 7809 FO CONTENT MIN. 1=1Hz
1813 FILTERFO Definuje &asovou konstantu filtru pro frekvenéni vystup FO, tzn. £as ve 0,1
kterém se dosahne 63 % zmény kroku.
0,0...10,0 s £asova konstanta filtru 1=01s
19 TIMER & COUNTER Casovace a &itage pro ovladani funkci start a stop
1901 TIMER DELAY Definuje £as zpozdéni pro Easovat. 10
0,01...120,00 s as zpozd&ni 1=0,01s
1902 TIMER START Voli zdroj pro pro startovaci signal &asovade. NONE
DI1 (-1) Start Easovaée pfes invertovany digitaini vstup DI1 (-1). Start &asova&e pfi | -1

dob&zné hrané digitalniho vstupu DI1.

Poznamka: Start £asovace neni mozny, kdyz je aktivni reset (parametr 7903
TIMER RESET).

DI2 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -2
DI3 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -3
Dl4 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -4
DI5 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -5
NONE Zadny startovaci signal 0
DI1 Start £asovade pfes digitalni vstup DI1. Start £asovade pii nab&zné hran&
digitalniho vstupu DI1.
Poznamka: Start £asovace neni mozny, kdyz je aktivni reset (parametr 7903
TIMER RESET).
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
START Externi startovaci signal, napf. startovaci signal pfes fieldbus 6
1903 TIMER RESET Voli zdroj pro resetovaci signal fasovace. NONE
DI1 (-1) Reset fasovade pfes invertovany digitalni vstup DI1 (-1). 0 = aktivni, 1 = -1
neaktivni.
DI2 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -2
DI3 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -3
Dl4 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -4
DI5 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -5
NONE Bez resetovaciho signalu 0
DI1 Reset fasovate pfes digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1
DI2 Viz vyb&r DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
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DI5 Viz vybér DI1.
START Reset éasovade pfi startu. Zdroj startovaciho signalu je zvolen parametrem
1902 TIMER START.
START (-1) Reset &asu pfi startu (invertovany), napf. fasovac je resetovan, kdyz je 7
startovaci signal deaktivovan. Zdroj startovaciho signalu je zvolen
parametrem 7902 TIMER START.
RESET Externi reset, napf. reset pfes fieldbus 8
1904 COUNTER ENABLE | Voli zdroj pro signal povoleni &itage. DISABLED
DI (-1) Signal povoleni &itage pfes invertovany digitalni vstup DI1. 0 = aktivni, -1
1 = neaktivni.
DI2 (-1) Viz vybér DI1 (-1) -2
DI3 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -3
Dl4 (-1) Viz vybér DI1 (-1) -4
DI5 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -5
DISABLED Bez povoleni &itate 0
DI Signal povoleni &itage pres digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
ENABLED tita& povolen 6
1905 COUNTER LIMIT Definuje limit &itade. 1000
0...65535 Hodnota limitu 1=1
1906 COUNTER INPUT Voli vstupni signal jako zdroj pro &ita. PLS IN(DI5)
PLS IN(DI 5) Pulzy na digitalnim vstupu DI5. KdyZ se zjisti pulz, hodnota &itae se zvySio 1. 1
1907 COUNTER RESET Voli zdroj pro signal resetovani &itae. NONE
DI (-1) Reset &itate pfes invertovany digitalni vstup DI1. 0 = aktivni, 1 = neaktivni. | -1
DI2 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -2
DI3 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -3
Dl4 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -4
DI5 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -5
NONE Bez resetovaciho signalu 0
DI1 Reset &itafe pfes digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
AT LIMIT Reset pfi limitu definovaném parametrem 7905 COUNTER LIMIT 6
STRT/STP CMD Reset &itafe pfii povelu start/stop. Zdroj pro start/stop je zvolen parametrem |7
1911 CNTR S/S COMMAND.
S/S CMD(INV) Reset &itace pfi povelu start/stop (invertovany), napf. gita& je resetovan pfi | 8

deaktivovani povelu start/stop. Zdroj startovaciho signalu je zvolen
parametrem 7902 TIMER START.
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RESET Reset povolen 9
1908 COUNTER RES VAL | Definuje hodnotu fitatie po resetu. 0
0...65535 Hodnota &itace 1=1
1909 COUNT DIVIDER Definuje délitel pro pulzy Eitage. 0
0...12 Délitel 4itade pulzu N. Je naditan kazdy 2N bit. 1=1
1910 COUNT DIRECTION | Definuje zdroj pro volbu sméru poéitani Eitace. upP

DI (-1) Vybér sméru &itani Eitage pfes invertovany digitalni vstup DI1. 1 = &ita -1
nahoru, 0 = &ita dolt.

DI2 (-1) Viz vybé&r DI1 (-1). -2

DI3 (-1) Viz vybér DI1 (-1) -3

Dl4 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -4

DI5 (-1) Viz vybér DI1 (-1) -5

upP Eitani nahoru 0

DI1 Vybér sméru &itani Eitade pfes digitalni vstup DI1. 0 = &ita nahoru, 1 = &ita | 1
dolu.

DI2 Viz vybér DI1. 2

DI3 Viz vybér DI1. 3

Dl4 Viz vybér DI1. 4

DI5 Viz vybér DI1. 5

DOWN Citani dolu 6

1911  CNTR S/S Voli zdroj pro povel start/stop frekvenéniho méniée, kdyz je hodnota NONE

COMMAND parametru 1007 EXT1 COMMANDS nastavena na COUNTER START /
COUNTER STOP.

DI1 (-1) Povel start/stop pfes invertovany digitalni vstup DI1. -1
Kdyz je hodnota parametru 7007 COUNTER STOP: 0 = start. Stop, kdyz se
pfekrod&i limit Eitade definovany parametrem 7905 COUNTER LIMIT.

KdyZ je hodnota parametru 71007 COUNTER START: 0 = stop. Start, kdyz se
pfekro&i limit &itade definovany parametrem 71905 .

DI2 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -2

DI3 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -3

Dl4 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -4

DI5 (-1) Viz vybér DI1 (-1). -5

NONE Zadny zdroj pro povel start/stop 0

DI1 Povel start/stop pfes digitalni vstup DI1.

Kdyz je hodnota parametru 7001 COUNTER STOP: 1 = start. Stop, kdyz
doslo k ptekroeni hodnoty limitu &itage definované parametrem 7905
COUNTER LIMIT.

Kdyz je hodnota parametru 7001 COUNTER START: 1 = stop. Start, kdyz
doslo k pfekroZeni hodnoty limitu &itaZe definované parametrem 7905.

DI2 Viz vybér DI1. 2

DI3 Viz vybér DI1. 3

Dl4 Viz vybér DI1. 4

DI5 Viz vybér DI1. 5

ACTIVATE Externi povel start/stop, napf. pfes fieldbus 6

Aktualni signaly a parametry




154

Index Nazev/vybér

Popis

20 LIMITS

Provozni limity frekven&niho méniée.

Hodnoty otafek jsou pouzity s vektorovym ovladanim a hodnoty frekvence
jsou pouzity se skalarnim ovladanim. Rezim ovladani je zvolen parametrem
9904 MOTOR CTRL.

2001

MINIMUM SPEED

Definuje povolené minimalni otacky.
Pozitivni (nebo nulova) hodnota minimalnich otaéek definuje dva rozsahy,
jeden pozitivni a jeden negativni.
Negativni hodnota minimalnich otéa&ek definuje jeden rozsah otacek.
Otatky 2001 hodnota > 0
2002
Ppvoleny rozsah otatek
2001

> 0 >
t -(2001)
2001 Povoleny rozsah otatek

-(2002)

Otatky
2002

2001 hodnota <0

Ppvoleny rozsah otatek
0
t

-30000...30000 ot./min

Minimalni otafky

1 =1 ot./min

2002

MAXIMUM SPEED

Definuje povolené maximalni ota&ky. Viz parametr 2007 MINIMUM SPEED.

Evr: 1500 /
UsS: 1800

0...30000 ot./min

Maximalni otacky

1 =1 ot./min

2003

MAX CURRENT

Definuje povoleny maximalni proud motoru.

18 " I2N

0,01,8 b I2NA

Proud

1=0,1A

2005

OVERVOLT CTRL

Aktivuje nebo deaktivuje ovladani pfep#timeziobvodu ss propojeni.

Rychlé brzdéni a vysoké setrvacné zatizeni zplsobuiji, Ze napéti
meziobvodu stoupne az na limit pfepéti. Aby stejnosmérné napéti
nepiekrodilo tento limit, bude regulator prepéti automaticky snizovat brzdny
moment.

Poznamka: Pokud je k frekven&nimu méniéi pfipojeny brzdny chopper a
rezistor, musi zustat regulator vypnuty (zvoli se DISABLE), aby byl umoZnén
provoz chopperu.

ENABLE

DISABLE

Ovladani pfepéti deaktivovano

ENABLE

Ovladani pfep#ti je aktivovano

2006

UNDERVOLT CTRL

Aktivuje nebo deaktivuje ovladani podpé&ti meziobvodu ss propojeni. Viz
odstavec Preklenuti pfi vypadku napajeciho napéti na strané 97.

ENABLE
(TIME)

DISABLE

Ovladani podpé&ti deaktivovano

ENABLE(TIME)

Ovladani podpéti je aktivovano. Maximalni £as aktivace ovladani je 500 ms.

ENABLE

Ovladani podpéti je aktivovano. Bez limitu provozni doby.

0
1
2
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2007 MINIMUM FREQ Definuje minimalni limit pro vystupni frekvence frekven&niho ménice. 0
Pozitivni hodnoty (nebo nula) minimaini frekvence definuje dva rozsahy,
jeden pozitivni a jeden negativni.
Negativni hodnota minimalni frekvence definuje jeden rozsah otacek.
Poznamka: MINIMUM FREQ < MAXIMUM FREQ.
f .
f 2007 hodnota is < 0 2008 2007 hodnota is > 0
2008
Povoleny rozsah frekvence
Povoleny rozsah frekvence 2007
> 0 >
-(2007) t
2007 Rovoleny rozsah frekvence
-(2008)
-500,0...500,0 Hz Minimalni frekvence 1=0,1Hz
2008 MAXIMUM FREQ Definuje maximalni limit pro vystupni frekvenci frekven&niho ménie. Evr: 50/
US: 60
0,0...500,0 Hz Maximalni frekvence 1=0,1Hz
2013 MIN TORQUE SEL Voli minimalni limit momentu pro frekven&ni mé&nic. MIN
TORQUE 1
MIN TORQUE 1 Hodnota definovana parametrem 2075 MIN TORQUE 1 0
DI1 Digitalni vstup DI1. 0 = parametr 20715 MIN TORQUE 1. 1 = parametr 2016 | 1
MIN TORQUE 2.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro vybér limitu momentu 1/2, napf. fidici slovo | 7
0301 FB CMD WORD 1 bit 15. Hidici slovo je vyslano z fieldbus pfes adaptér
fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do frekvenéniho ménice.
Bity fidiciho slova viz odstavec Komunikaeni profily DCU na stran& 228.
Minimalni limit momentu 1 je definovan parametrem 2075 MIN TORQUE 1 a
minimalni limit momentu 2 je definovan parametrem 2076 MIN TORQUE 2.
Poznamka: Toto nastaveni se tyka pouze profils DCU!
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 1 = hodnota parametru 2075 MIN TORQUE | -1
1. 0 = hodnota parametru 2076 MIN TORQUE 2.
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
2014 MAX TORQUE SEL Voli maximalni limit momentu pro frekvenéni ménié. MAX
TORQUE 1
MAX TORQUE 1 Hodnota parametru 2077 MAX TORQUE 1
DI1 Digitalni vstup DI1. 0 = parametr 20717 MAX TORQUE 1. 1 = parametr 2018 | 1
MAX TORQUE 2.
DI2 Viz vybér DI1. 2
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DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybé&r DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro vybér limitu momentu 1/2, napf. fidici slovo | 7
0301 FB CMD WORD 1 bit 15. Ridici slovo je vyslano z fieldbus pfes adaptér
fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do frekven&niho ménice.
Bity fidiciho slova viz odstavec Komunikatni profily DCU na stran& 228.
Maximalni limit momentu 1 je definovan parametrem 2077 MAX TORQUE 1
a maximalni limit momentu 2 je definovan parametrem 2078 MAX TORQUE 2.
Poznamka: Toto nastaveni se tyka pouze profilu DCU!
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 1 = parametr 2077 MAX TORQUE 1. -1
0 = parametr 20718 MAX TORQUE 2.
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -5
2015 MIN TORQUE 1 Definuje minimalni limit momentu 1 pro frekvenéni m&nié. Viz parametr 20713 | -300
MIN TORQUE SEL.
-600,0...0,0 % Hodnota v procentech jmenovitého momentu motoru 1=0,1%
2016 MIN TORQUE 2 Definuje minimalni limit momentu 2 pro frekvenéni ménié. Viz parametr 20713 | -300
MIN TORQUE SEL.
-600,0...0,0 % Hodnota v procentech jmenovitého momentu motoru 1=0,1%
2017 MAX TORQUE 1 Definuje maximalni limit momentu 1 pro frekvenéni m&ni&. Viz parametr 2074 | 300
MAX TORQUE SEL.
0,0...600,0 % Hodnota v procentech jmenovitého momentu motoru 1=01%
2018 MAX TORQUE 2 Definuje maximalni limit momentu 2 pro frekven&ni mé&ni&. Viz parametr 2074 | 300
MAX TORQUE SEL.
0,0...600,0 % Hodnota v procentech jmenovitého momentu motoru 1=0,1%
21 START/STOP Rezim startovani a zastaveni motoru
2101 START FUNCTION Voli startovaci metodu motoru. AUTO

AUTO

Frekven&ni mé&ni& startuje motor okamzit® z nulové frekvence pokud je
parametr 9904 MOTOR CTRL MODE nastaven na SCALAR:FREQ. Kdyz je
pozadovan letmy start, pouzije se vyb&r SCANSTART.

Kdyz je hodnota parametru 9904 MOTOR CTRL MODE nastavena na
VECTOR:SPEED/VECTOR:TORQ, bude frekven&ni m&ni& pfedmagneti-
zovat motor ss proudem pied startem. Cas pfedmagnetizace je definovan
parametrem 2703 DC MAGN TIME. Viz vyb&r DC MAGN.

Aktualni signaly a parametry
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DC MAGN

Frekvendni mani& pfedmagnetizuje motor stejnosmérnym proudem pted startem.
Cas pfedmagnetizace je definovan parametrem 2703 DC MAGN TIME.

KyZz ma parametr 9904 MOTOR CTRL MODE hodnotu VECTOR:SPEED/
VECTOR:TORQ, zaruéuje ss magnetizace nejvy$$i mozny zab&rny moment,
kdyz je pfedmagnetizace nastavena na dostate€n& dlouhou dobu.

Poznamka: Startovani b&ziciho stroje neni mozné se zvolenym DC MAGN.

VAROVANI! Frekvenéni mé&nié& startuje po uplynuti Sasu pfedmagnetizace, i
kdyz jeSt& neni dokon&ena magnetizace motoru. Vzdy v aplikaci zajistéte,
aby byl k dispozici plny zab&rny moment tim, Ze zvolite £as magnetizace
dostate&né dlouhy pro vytvofeni UpIiné magnetizace a zajiSténi plného
zab&rného momentu.

TORQ BOOST

ZvySeny moment by mé&l byt zvolen, kdyz je pozadovan vysoky zabdrny
moment. Pouzije se pouze s parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE
nastavenym na SCALAR:FREQ.

Frekven&ni ménid pfedmagnetizuje motor stejnosmérnym proudem pted
startem. Cas pfedmagnetizace je definovana parametrem 2703 DC MAGN
TIME.

ZvySeny moment se pouzije pfi startu. ZvySeny moment je zastaven, kdyz
vystupni frekvence piekro&i 20 Hz nebo kdyz je rovna referenéni hodnoté.
Viz parametr 2770 TORQ BOOST CURR.

Poznamka: Startovani b&ziciho stroje neni mozné se zvolenym TORQ
BOOST.

VAROVANI! Frekvenini ménié startuje po uplynuti Sasu pfedmagnetizace, i
kdyz jest& neni dokonZena magnetizace motoru. Vzdy v aplikaci zajistéte,
aby byl k dispozici plny zab&rny moment tim, Ze zvolite as magnetizace
dostate£n& dlouhy pro vytvofeni Uplné magnetizace a zaji$t&ni piného
zab#rného momentu.

SCAN START

Letmy start (startovani rotujiciho stroje). Na bazi snimani frekvence (interval
2008 MAXIMUM FREQ...2007 MINIMUM FREQ) pro identifikaci frekvence.
KdyZ se identifikace nezdafi, pouZije se ss magnetizace (viz DC MAGN).

SCAN+BOOST

Kombinuje start se skenovanim (startovani rotujiciho stroje) a zvySeny
moment. Viz odstavce SCANSTART a TORQ BOOST. Kdyz se identifikace
nezdafi, pouzije se zvySeny moment.

Pouzijte pouze s parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE nastavenym na
SCALAR:FREQ.

2102 STOP FUNCTION

Voli funkci zataveni motoru.

COAST

COAST

Stop odpojenim napajeciho napéti motoru. Motor voln& dobiha setrva&nosti
do zastaveni.

RAMP

Stop podél rampy. Viz skupina parametrii 22 ACCEL/DECEL.

SPEED COMP

Kompenzace ota&ek pouzita pro konstantni brzdnou drahu. Odchylka otatek
k hodnot& maximalnich otafek je kompenzovana u b&ziciho frekventniho
mé&nife aktualnimi otafkami pfed zastavenim motoru podél rampy. Viz
odstavec Zastaveni s kompenzovanymi otafkami na stran& 98.

2103 DC MAGN TIME

Definuje &as pfedmagnetizace. Viz parametr 2707 START FUNCTION. Po
povelu pro start bude frekvenini méni automaticky pfedmagnetizovat motor
po nastaveny &as.

0,3

0,00...10,00 s

£as magnetizace. Nastavte tuto hodnotu dostate&né dlouhou, aby se
umoznila plna magnetizace motoru. P¥ili§ dlouhy &as nadmérn& zahfiva motor.

1=0,01s

2104 DCHOLD CTL

Aktivuje funkce ss pfidrzeni nebo ss brzdéni.

NOT SEL

NOT SEL

Neaktivni

0

Aktualni signaly a parametry
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DC HOLD Funkce ss pfidrzeni je aktivni. ss pfidrzeni neni mozné, kdyz je parametr 1
9904 MOTOR CTRL MODE nastaven na SCALAR:FREQ.
KdyZ poklesnou jak reference, tak otacky motoru pod hodnotu parametru
2105 DC HOLD SPEED, frekven&ni m&ni& zastavi generovani sinusového
proudu a zahdji napajeni motoru stejnosm&rnym proudem. Proud je
nastaven parametrem 2706 DC CURR REF. Kdyz referen&ni otaéky piekrofi
hodnotu parametru 2705, bude pokratovat normalni provoz frekvenéniho
ménice.
Otasky motoru ss pfidrzent
— -
|
Ref | ‘
Otacky |
ss pfidrzeni | .
|
Poznamka: ss pfidrzeni nepracuje, kdyz je vypnut startovaci signal.
Poznamka: Napajeni motoru stejnosmernym proudem zptsobuje jeho
zahtfivani. V aplikacich, kde jsou pozadovany del$i £asy ss pfidrzeni, by se
mely pouzivat motory s externimi ventilatory. Pokud je pfili§ dlouhy interval
ss pfidrzeni, nedokaze zamezit ss pfidrzeni ota&eni hfidele motoru, pokud je
na motor aplikovano konstantni zatizeni.
DC BRAKING Funkce brzd&ni ss proudem je aktivni. 2
Pokud je parametr 27102 STOP FUNCTION nastaven na COAST, bude ss
brzdéni aplikovano po vypnuti povelu pro start.
Pokud je parametr 2702 STOP FUNCTION nastaven na RAMP, bude ss
brzdéni aplikovano po dokonteni rampy.
2105 DC HOLD SPEED Definuje otatky ss pfidrzeni. Viz parametr 2704 DC HOLD CTL. 5
0...360 ot./min Otacky 1=1ot/min
2106 DC CURR REF Definuje proud ss pfidrzeni. Viz parametr 2704 DC HOLD CTL. 30
0...100 % Hodnota v procentech z jmenovitého proudu motoru (parametr 9906 MOTOR | 1=1 %
NOM CURR)
2107 DC BRAKE TIME Definuje &as ss brzdéni. 0
0,0...250,0 s Cas 1=0,1s
2108 START INHIBIT Povoluje funkci zamezeni startu. Start frekven&niho ménice je zamezen, kdyz | OFF
- je resetovana porucha.
- se aktivuje signal Run Enable (b&h povolen) b&hem aktivniho startovaciho
povelu. Viz parametr 1607 RUN ENABLE.
- se zméni rezim ovladani z lokalniho na vzdaleny.
- se pfepne rezim externiho ovladani z EXT1 na EXT2 nebo z EXT2 na EXT1.
OFF Zakazéano 0
ON Povoleno 1
2109 EM STOP SEL Voli zdroj pro externi povel nouzového zastaveni. NOT SEL
Frekvené&ni méni& nelze znovu spustit pfed resetovanim povelu pro nouzové
zastaveni.
Poznamka: Instalace musi zahrnovat zafizeni pro nouzové zastaveni a dals$i
bezpeénostni zafizeni podle potfeby. Stisknuti STOP na ovladacim panelu
frekven&niho mani&e NESMI:
- generovat nouzové zastaveni motoru
- oddelit frekven&ni m&ni& od nebezpefného potencialu.
NOT SEL Funkce nouzového zastaveni neni zvolena 0

Aktualni signaly a parametry
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DI1

Digitalni vstup DI1. 1 = stop podél rampy pro nouzové zastaveni. Viz
parametr 2208 EM DEC TIME. 0 = reset povelu pro nouzové zastaveni.

DI2

Viz vybér DI1.

DI3

Viz vybér DI1.

Dl4

Viz vybér DI1.

DI5

Viz vybér DI1.

albh|lwiN

DI1(INV)

Invertovany digitalni vstup DI. O = stop podél rampy pro nouzové zastaveni.
Viz parametr 2208 EM DEC TIME. 1 = reset povelu pro nouzové zastaveni

DI2(INV

Viz vyb&r DI(INV).

Viz vyb&r DI(INV).

(INV)
DI3(INV)
DI4(INV)

Viz vyb&r DI(INV).

DI5(INV)

Viz vybé&r DI(INV).

2110 TORQBOOST CURR

Definuje maximalni dodavany proud b&hem zvySeného momentu. Viz
parametr 2707 START FUNCTION.

100

15...300 %

Hodnota v procentech

1=1%

2111 STOP SIGNAL DLY

Definuje £as zpoZdéni pro stop signal, kdyz je parametr 2702 STOP
FUNCTION nastaven na SPEED COMP.

0...10000 ms

Cas zpozd&ni

1=1ms

2112 ZERO SPEED DELAY

Definuje funkci zpozd#ni nulovych otatiek. Funkce je uzitefina v aplikacich,
kde je dulezity jemny a rychly opétny start. B&hem zpozdéni frekvenini
mé&ni& pfesné zna polohu rotoru.

Bez zpozd. nulovych otatek Se zpozdénim nulovych otatek

Otatky Otatky

Regulator otafek
vypnut: Motor se bez
napéti zastavi.

Regulator otadek zustava
zapnut. Motor deceleruje na
skutefn# nulové otacky.

________ Nulové otacky

t <~ .

Zpozdéni

Zpozdéni nulovych otafek miiZze byt pouzito napf. s funkci joggingu nebo
mechanické brzdy.

t

Bez zpozdéni nulovych otatek

Frekvenéni mé&nié piijme povel pro stop a deceleruje podél rampy. Kdyz
aktualni otatky motoru poklesnou pod interni limit (nazyvany nulové otacky),
bude regulator otaéek vypnut. Inverzni modulace je zastavena a motor se
toéi setrvaénosti do zastaveni.

Se zpozdanim nulovych otatek

Frekven&ni mé&ni& piijme povel pro stop a deceleruje podél rampy. Kdyz
aktualni otdEky motoru poklesnou pod interni limit (nazyvany nulové otaZky),
bude aktivovana funkce zpozdéni nulovych ota&ek. Bé&hem funkce zpozdé&ni
je regulator ota&ek stale aktivni: provadi inverzni modulaci, magnetizuje
motor a frekvenéni me&nié je pfipraven pro rychly op&tny start.

0

0,0...60,0 s

tas zpozdéni. Kdyz je hodnota parametru nastavena na nulu, bude funkce
zpozdéni nulovych otagek zablokovana.

1=0,1s

Aktualni signaly a parametry
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22 ACCEL/DECEL

Casy akcelerace a decelerace

2201 ACC/DEC 1/2 SEL Definuje zdroj, ze kterého &te frekvendni ménié signal volici mezi dvéma pary | DI5
ramp, pary akcelerace/decelerace 1 a 2.
Par ramp 1 je definovan parametry 2202...2204.
Par ramp 2 je definovan parametry 2205...2207.
NOT SEL Je pouzit par ramp 1. 0
DI Digitalni vstup DI1. 1 = par ramp 2, 0 = par ramp 1. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybé&r DI1. 5
COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro vybér par ramp 1/2, napf. tidici slovo 0307 |7
FB CMD WORD 1 bit 10. Hidici slovo je vyslano z fieldbus pfes adaptér
fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do frekven&niho ménice.
Bity fidiciho slova viz odstavec Komunikacni profily DCU na stran& 228.
Poznamka: Toto nastaveni se tyka pouze profilii DCU!
SEQ PROG Sekvenéni programovani, rampa definovana parametrem 8422 ST 1 RAMP | 10
(nebo 8432/.../8492)
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 0 = parramp 2, 1 = parramp 1. -1
DI2(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -5
2202 ACCELER TIME 1 Definuje &as akcelerace 1 napf. £as pozadovany pro zménu otafek z nuly na | 5
otacky definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ (se skalarnim
ovladanim) / 2002 MAXIMUM SPEED (s vektorovym ovladanim). RezZim
ovladani je zvolen parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.
- Pokud se referenéni otafky zvysSuji rychleji nez nastavena rychlost akcele-
race, budou otafky motoru sledovat rychlost akcelerace.
- Pokud se referenéni otagky zvySuji pomaleji nez nastavena rychlost
akcelerace, budou otafky motoru sledovat referenéni signal.
- Pokud je &as akcelerace nastaven pfili§ kratky, frekvenéni mé&ni& automa-
ticky prodlouzi akceleraci, aby se nepfekrotily provozni limity frekvenéniho
ménide.
Aktudlni £as akcelerace zavisi na nastaveni parametru 2204 RAMP SHAPE 1.
0,0...1800,0 s Cas 1=0,1s

Aktualni signaly a parametry




161

Index Nazev/vybér

Popis

2203 DECELER TIME1

Definuje £as decelerace 1 napf. £as pozadovany pro zménu otafek
z hodnoty definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ (se skalarnim
ovladanim) / 2002 MAXIMUM SPEED (s vektorovym ovladanim) na nulu.
Rezim ovladani je zvolen parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.

- Pokud se referenéni otafky snizuji pomaleji nez nastavena rychlost
decelerace, budou otafky motoru sledovat referenéni signal.

- Pokud se referenéni otadky snizuji rychleji nez nastavena rychlost
decelerace, budou otacky motoru sledovat rychlost decelerace.

- Pokud je €as decelerace nastaven pfilis kratky, frekvenni méni& automa-
ticky prodlouzi deceleraci, aby se nepfekrogily provozni limity frekven&niho
mé&nife. Pokud vzniknou pochybnosti o tom, zda je £as decelerace pfili§
kratky, zajistéte zapnuti funkce kontroly ss pfepéti (parametr 2005
OVERVOLTAGE CTRL).

Poznamka: Kdyz je potfebny kratky &as decelerace pro aplikace s vysokou
setrva&nou hmotou, mél by byt frekven&ni mé&ni& vybaven doplitkem pro
elektrické brzdéni, napf brzdnym chopperem a brzdnym rezistorem.

Aktualni £€as decelerace zavisi na nastaveni parametru 2204 RAMP SHAPE 1.

0,0...1800,0 s

Cas

1=0,1s

2204 RAMP SHAPE 1

Voli tvar rampy akcelerace/decelerace 1. Funkce je deaktivovana b&hem
nouzového zastaveni a joggingu.

0,0...1000,0 s

0,00 s: Linearni rampa. Vhodna pro pomalou akceleraci nebo deceleraci a
pro pomalé rampy.

0,01 ... 1000,00 s: Rampa s S-kiivkou. Rampa s S-kfivkou je idedlni pro
dopravniky kfehkého zbozi nebo pro jiné aplikace, kde je pozadovan jemny
pfechod pfi zmé&né z jedné rychlosti na druhou. S-kfivka ma symetrické kfivky
na obou koncich rampy a linearni £ast mezi nimi.

Otazky  Linearni rampa: par. 2204 =0's

Vhodny vztah mezi &asem ., | X -
tvaru rampy a fasem rampy !
akcelerace je 1/5. ‘

Pravidlo

Max

Rampa |
s S-kfivkou:

t

Par. 2204 Par. 2204

1=0,1s

2205 ACCELERTIME 2

Definuje &as akcelerace 2 napf. tas pozadovany pro zménu ota&ek z nuly na
otaZky definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ (se skalarnim
ovladanim) / 2002 MAXIMUM SPEED (s vektorovym ovladanim). RezZim
ovladani je zvolen parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.

Viz parametr 2202 ACCELER TIME 1.

£as akcelerace 2 se pouZiva také jako £as akcelerace pfi joggingu. Viz
parametr 7070 JOGGING SEL.

60

0,0...1800,0 s

Cas

1=0,1s

Aktualni signaly a parametry
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2206 DECELER TIME 2 Definuje £as decelerace 2 napf. £as pozadovany pro zménu otafek 60
z hodnoty definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ (se skalarnim
ovladanim) / 2002 MAXIMUM SPEED (s vektorovym ovladanim) na nulu.
Rezim ovladani je zvolen parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.
Viz parametr 2203 DECELER TIME 1.
£as decelerace 2 se pouZiva také jako as decelerace piijoggingu. Viz 1010
JOGGING SEL.
0,0...1800,0 s Cas 1=0,1s
2207 RAMP SHAPE 2 Voli tvar rampy akcelerace/decelerace 2. Funkce je deaktivovana b&hem 0
nouzového zastaveni.
Tvar rampy 2 se pouziva také jako #as pro tvar rampy joggingu. Viz 1070
JOGGING SEL.
0,0...1000,0 s Viz parametr 2204 RAMP SHAPE 1. 1=0,1s
2208 EM DEC TIME Definuje &as, ve kterém je frekvenéni méni& zastaven pfi aktivovani 1
nouzoveého zastaveni. Viz parametr 2709 EM STOP SEL.
0,0...1800,0 s Cas 1=0,1s
2209 RAMP INPUT O Definuje zdroj pro nucené nastaveni vstupu rampy na nulu. NOT SEL
NOT SEL Neni zvoleno 0
DI Digitalni vstup DI1.1 = vstup rampy je nucen& nastaven na nulu. Vystup 1
rampy bude klesat na nulu v souladu s pouzitym &asem rampy.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro nucené nastaveni vstupu rampy na nulu, 7
napf. fidici slovo 0307 FB CMD WORD 1 bit 13 (s ABB profilem frekvenéniho
ménife 5319 EFB PAR 19 bit 6). Ridici slovo je vyslano z fieldbus do
regulatoru ptes adaptér fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do
frekvenéniho m&nife. Bity fidiciho slova viz odstavec Komunika#ni profily
DCU na stran& 228 a Komunikatni profily frekvenénich ménizi ABB na
stran& 224.
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 0 = vstup rampy nucen& nastaven na nulu. | -1
Vystup rampy bude klesat na nulu v souladu s pouzitym tasem rampy.
DI2(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -5

Aktualni signaly a parametry
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23 SPEED CONTROL

Promé&nné regulatoru ota&ek. Viz odstavec Vyladdni regulatoru otatek na
stran& 103.

2301 PROP GAIN

Definuje relativni zesileni pro regulator otaZek. V&tsi zesileni mize zprisobit
oscilace otacek.

Nize uvedeny obrazek ukazuje vystup regulatoru otagek po skokové zméné,
kdyz regulaéni odchylka zustava konstantni.

Zesileni =K, =1
A T = Integra<§1i fas=0

% - Integ i .
Regula&ni odchylka Tp= Derivaéni #as = 0

Vystup Vystup regulatoru

I
|
regulatoru= |
|
1

Kp-e e = Regulaéni odchylkat

»
L

Poznamka: Pro automatické nastaveni zesileni, pouzijte b&h automatického
vyladéni (parametr 2305 AUTOTUNE RUN).

10

0,00...200,00

Zesileni

1=0,01

2302 INTEGRATION TIME

Definuje integracni &as pro regulator otagek. Integraéni as definuje rychlost,
s jakou se zméni vystup regulatoru, kdyZ regulaéni odchylka zustava
konstantni. &im krat3i je integra#ni &as, tim rychleji je korigovana regulafni
odchylka. PFili§ kratky integraéni £as Zini regulaci nestabilni.

Nize uvedeny obrazek ukazuje vystup regulatoru otaek po skokové zménd,
kdyz regulaéni odchylka zustava konstantni.

Vystup regulatoru

A
%

Zesileni =K, =1
T = Integraépni fas >0
Tp= Derivaéni £as = 0

= Regulaéni odchylka

t

|

Kp-e | e
|
1

i

1

!

! >
v

J

P—
T

Poznamka: Pro automatické nastaveni integraéniho &asu, pouzijte b&h
automatického vyladéni (parametr 2305 AUTOTUNE RUN).

25

0,00...600,00 s

Cas

1=0,01s

Aktualni signaly a parametry
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2303 DERIVATION TIME

Definuje derivaéni &as pro regulator ota&ek. Derivace zesili vystup
regulatoru, kdyZ se zméni regula&ni odchylka. Sim delsi je derivaéni &as, tim
vice je vystup regulatoru otacek zesilen pro korekci zmé&ny. Kdyz je deriva&ni
£as nastaven na nulu, pracuje reguléator jako a Pl regulator, jinak jako a PID
regulator.

Derivace zpusobi, Ze bude regulace vice citliva na poruchy.

Nize uvedeny obrazek ukazuje vystup regulatoru otafek po skokové zmé&né,
kdyz regulaéni odchylka zustava konstantni.
Y%A

Vystup regulatoru
Regulaéni

, : ‘odchylka
. 5

‘e e= Regulaéni odchylka -

! t

v

Zesileni =K, =1

T = Integraépni fas>0

Tp= Derivaéni &as > 0

Ts= Casova perioda vzorku = 2 ms

“e = Zména regulaéni odchylky mezi dvéma vzorky

0...10000 ms

Cas

1=1ms

2304 ACC
COMPENSATION

Definuje derivatni £as pro kompenzaci akcelerace/(decelerace). Pro
zajiSt&ni kompenzace b&hem akcelerace se derivaéni slozka reference
pfivadi k vystupu regulatoru ota&ek. Princip derivaéni funkce je popsan u
parametru 2303 DERIVATION TIME.

Poznamka: Podle vSeobecného pravidla nastavujte tento parametr na
hodnotu mezi 50 a 100 % sou&tu mechanické £asové konstanty motoru a
pohané&ného stroje. (Funkce Autotune Run (b&h automatického vyladéni) to
provede automaticky, viz parametr 2305 AUTOTUNE RUN.)

Nize uvedeny obrazek ukazuje otafkovou odezvu, kdyz vznikne vyssi
zatizeni pfi akceleraci podél rampy.

Kompenzace akcelerace
Y

* Bez kompenzace akcelerace

% %

- ~— Referenéni otacky
—— Aktualni otagky

t

0,00...600,00 s

Cas

1=0,01s

Aktualni signaly a parametry
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2305 AUTOTUNE RUN Start automatického vylad&ni regulatoru otaek. Pokyny: OFF
- Nechejte b&zet motor s konstantnimi ota&kami 20 az 40 % jmenovitych
otacek.
- Zméfite parametr pro automatické vyladéni 2305 na ON.
Poznamka: Zatizeni motoru musi byt k motoru pfipojeno.
OFF Bez automatického vyladéni 0
ON Aktivuje automatické vyladéni regulatoru otagek. Frekvenéni méni& 1
- akceleruje motor.
- vypoite hodnoty pro proporciondlini zesileni, integraéni &€as a kompenzaci
akcelerace (hodnoty parametri 2307 PROP GAIN, 2302 INTEGARTION
TIME a 2304 ACC COMPENSATION).
Nastaveni je automaticky vraceno na OFF.
24 TORQUE CONTROL | Prom&nné momentového fizeni
2401 TORQ RAMP UP Definuje $as nahoru u rampy reference momentu, tzn. minimalni &as pro 0
zvySeni reference z nuly na jmenovity moment motoru.
0,00...120,00 s Cas 1=0,01s
2402 TORQ RAMP DOWN | Definuje £as dold u rampy reference momentu, tzn. minimaini £as pro 0
sniZeni reference z jmenovitého momentu motoru na nulu.
0,00...120,00 s Cas 1=0,01s
25 CRITICAL SPEEDS | Otafkové pasmo, ve kterém ma frekvenéni ménié zakazan provoz.
2501 CRIT SPEED SEL Aktivuje/deaktivuje funkci kritickych otafek. Funkce kritickych ota&ek vylou&i | OFF
specificky rozsah otacek.
Pfiklad: Ventilator ma vibrace v rozsahu od 18 do 23 Hz a od 46 do 52 Hz.
Aby frekvenéni ménié pieskotil rozsahy otafek s vibracemi:
- Aktivujte funkci kritickych otaZek.
- Nastavte rozsah kritickych otaZek podle obrazku.
foutput (H2) 1 | Par. 2502 = 18 Hz
2 | Par. 2503 =23 Hz
52 |.----- 3 | Par. 2504 = 46 Hz
46 |-------- > 4 | Par. 2505=52 Hz
23 |--- Lo
18 >
— freference (HZ)
1.2 3 4
OFF Neaktivni 0
ON Aktivni 1
2502 CRIT SPEED 1LO Definuje minimalni limit pro rozsah kritickych ota&ek 1. 0
0,0...500,0 Hz / Limit v ot./min. Limit v Hz, kdyZ je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min nastaven na SCALAR:FREQ. Hodnota nemiize byt vy$$i nez maximaini 1 ot./min
(parametr 2503 CRIT SPEED 1 HlI).
2503 CRIT SPEED 1 HI Definuje maximalni limit pro rozsah kritickych otaek 1. 0
0,0...500,0 Hz / Limit v ot./min. Limit v Hz, kdyZ je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min nastaven na SCALAR:FREQ. Hodnota nemlize byt niZ$i nez minimalni 1 ot./min

(parametr 2502 CRIT SPEED 1 LO).

Aktualni signaly a parametry




166

Index Nazev/vybér Popis
2504 CRIT SPEED 2LO Viz parametr 2502 CRIT SPEED 1 LO. 0
0,0...500,0 Hz / Viz parametr 2502. 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min 1 ot./min
2505 CRIT SPEED 2 HI Viz parametr 2503 CRIT SPEED 1 HI. 0
0,0...500,0 Hz / Viz parametr 2503. 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min 1 ot./min
2506 CRIT SPEED 3 LO Viz parametr 2502 CRIT SPEED 1 LO. 0
0,0...500,0 Hz / Viz parametr 2502. 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min 1 ot./min
2507 CRIT SPEED 3 HI Viz parametr 2503 CRIT SPEED 1 HI. 0
0,0...500,0 Hz / Viz parametr 2503. 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min 1 ot./min
26 MOTOR CONTROL | Prom&nné ovladani motoru
2601 FLUX OPT ENABLE | Aktivuje/deaktivuje funkci optimalizace toku. Optimalizace OFF
elektromagnetického toku sniZuje celkovou spotfebu energie a hluk motoru,
kdyz je frekventni mé&ni& provozovan pod jmenovitym zatizenim. Celkova
utinnost (motor a frekvendni méni&) maize byt zvySena o 1 % az 10 %,
v zavislosti na zat&Zovacim momentu a ota&kach.
OFF Neaktivni 0
ON Aktivni 1
2602 FLUXBRAKING Aktivuje/deaktivuje funkci zrychleného brzd&ni tokem. Viz odstavec OFF
Zrychlené brzdéni tokem na stran& 98.
OFF Neaktivni 0
ON Aktivni 1
2603 IR COMP VOLT Definuje zvySeni vystupniho napéti pfi nulovych otafkach (IR kompenzace). | V zavislosti
Funkce je uziteéna v aplikacich s vysokym rozb&hovym momentem, kdyz na typu
nelze vyuzit vektorové ovladani.
Aby se zamezilo pfehfivani, nastavte IR kompenzaéni napéti co nejnizsi.
NiZe uvedeny obrazek ilustruje IR kompenzaci.
Poznamka: Funkce muze byt pouZzita pouze kdyz je parametr 9904 MOTOR
CTRL MODE nastaven na SCALAR:FREQ.
A Napéti A = IR kompenzace
motoru B = Bez kompenzace
Typické hodnoty IR kompenzace:
Pn (KW) |0.37]0.75]2.2]4.0]7.5
Jednotky s napétim 200...240 V
2603 IR comp (V) [8.4 [7.7 [5.6]8.4|N/A
Jednotky s napétim 380...480 V
Rcomp (V) [14 [14 [5.6[8.4]7
0,0...100,0 V ZvySeni napéti 1=01V
2604 IR COMP FREQ Definuje frekvenci, pfi které bude IR kompenzace 0 V. Viz obrazek u 80
parametru 2603 IR COMP VOLT.
Poznamka: Pokud je parametr 2605 U/F RATIO nastaven na USER
DEFINED, nebude tento parametr aktivni. Frekvence IR kompenzace je
nastavena parametrem 2670 USER DEFINED U1.
0...100 % Hodnota frekvence motoru v procentech 1=1%
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2605 U/F RATIO

Voli pomér napéti k frekvenci (U/f) pod bodem odbuzeni.

LINEAR

LINEAR

Linearni pomér pro aplikace s konstantnim momentem.

SQUARED

Kvadraticky pomér pro aplikace s odstfedivymi Eerpadly a ventilatory.
S kvadratickym pom&rem U/f je podstatn& niz§i arovett hluku u vé&tsiny
provoznich frekvenci.

USER DEFINED

Uzivatelsky pomér definovany parametry 2610...2618. Viz odstavec
Uzivatelsky pomér U/f na stran&101.

2606 SWITCHING FREQ

Definuje spinaci frekvenci frekven&niho ménice. Vys$si spinaci frekvence
znamena nizSi hodnotu hluku. Viz také parametr 2607 SWITC FREQ CTRL a
SniZeni jmenovitych parametri na stran& 254.

4 kHz

MuZe byt pouzit se skalarnim a vektorovym ovladanim. Rezim ovladani je
zvolen parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.

8 kHz

MuZe byt pouzit se skalarnim a vektorovym ovladanim. Rezim ovladani je
zvolen parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.

12 kHz

Muze byt pouzit pouze se skalarnim ovladanim (napf. kdyz je parametr 9904
MOTOR CTRL MODE nastaven na SCALAR:FREQ).

1=1kHz

2607 SWITCH FREQ CTRL

Aktivuje ovladani spinaci frekvence. Kdyz je aktivni, je vybér parametru 2606

SWITCHING FREQ omezen pfi zvySovani interni teploty frekvenéniho

mé&nice. Viz obrazek. Tato funkce umozfiuje dosahnout nejvy$si moznou

spinaci frekvenci ve specifickém provoznim bodé.

Vys$i spinaci frekvence znamena niz8i hodnotu hluku, ale vy38i interni ztraty.
fsw. A
limit

12 kHz|

8 kHz Frekvené&ni

4 kHz

\J

100°C 110°C 120°C

ON

OFF

Neaktivni

ON

Aktivni

2608 SLIP COMP RATIO

Definuje zesileni pro ovladani kompenzace skluzu motoru. 100 % znamena
plnou kompenzaci skluzu, 0 % znamena bez kompenzace skluzu. Jiné
hodnoty Ize pouzit, kdyz se zjisti staticka chyba ota&ek navzdory piné
kompenzaci skluzu.

MuZe byt pouzit pouze se skalarnim ovladanim (napf. kdyZz je parametr 9904
MOTOR CTRL MODE nastaven na SCALAR:FREQ).

Ptiklad: konstantni referenéni otatky 35 Hz jsou zadany do frekvenéniho
mé&nife. Navzdory plné kompenzaci skluzu (SLIP COMP RATIO = 100 %)
namé&fi manualni mé&feni ota&ek tachometrem na hfideli motoru hodnotu
otafek 34 Hz. Staticka chyba otacfek je 35 Hz - 34 Hz = 1 Hz. Pro
kompenzaci chyby je nutné zvysit zesileni pro skluz.

0...200 %

Zesileni pro skluz

1=1%

2609 NOISE SMOOTHING

Povoluje funkci sniZzeni hluku. Snizeni hluku rozklada akusticky hluk motoru
na fadu frekvenci misto jediné zvukové frekvence a tim se dosahne nizsi
$pifkové intenzity hluku. Nahodné komponenty s prumé&rnou hodnotou 0 Hz
jsou pfidavany ke spinaci frekvenci nastavené parametrem 2606
SWITCHING FREQ.

Poznamka: Parametr nema vliv, kdyZz je parametr 2606 nastaven na 12 kHz.

DISABLE

DISABLE

Zakazano
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ENABLE Povoleno 1
2610 USER DEFINED U1 Definuje prvni nap&t'ovy bod na uzivatelské kfivce U/f pfi frekvenci 19 % of Uy
definované parametrem 2677 USER DEFINED F1. Viz odstavec UZivatelsky
pomér U/f na stran& 101.
0...120 % of Uy V Napéti 1=1V
2611 USER DEFINED F1 Definuje prvni frekvenéni bod na uzivatelské kfivce U/f. 10
0,0...500,0 Hz Frekvence 1=0,1Hz
2612 USER DEFINED U2 Definuje druhy nap&tovy bod na uzivatelské kfivce U/f pfi frekvenci 38 % of Uy
definované parametrem 2613 USER DEFINED F2. Viz odstavec UZivatelsky
poméer U/f na stran& 1017.
0...120 % of Uy V Napéti 1=1V
2613 USER DEFINED F2 Definuje druhy frekvenéni bod na uzivatelské kfivce U/f. 20
0,0...500,0 Hz Frekvence 1=0,1Hz

2614 USER DEFINED U3

Definuje tfeti nap&t'ovy bod na uzivatelské kfivce U/f pfi frekvenci definované
parametrem 2615 USER DEFINED F3. Viz odstavec Uzivatelsky pom#ér U/f
na stran& 1017.

47,5 % of Uy

0...120 % of Uy V Napéti 1=1V
2615 USER DEFINED F3 Definuje tfeti frekvenéni bod na uzivatelské kfivce U/f. 25
0,0...500,0 Hz Frekvence 1=0,1Hz
2616 USER DEFINED U4 Definuje &tvrty nap&tovy bod na uzivatelské kfivce U/f pfi frekvenci 76 % of Uy
definované parametrem 2617 USER DEFINED F4. Viz odstavec UZivatelsky
pomér U/f na stran& 1017.
0...120 % of Uy V Napéti 1=1V
2617 USER DEFINED F4 Definuje &tvrty frekvendni bod na uzivatelské kfivce U/f. 40
0,0...500,0 Hz Frekvence 1=0,1Hz
2618 FW VOLTAGE Definuje napéti kiivky U/f, kdyz je frekvence rovna nebo jdyz piekroéi 95 % of Uy
jmenovitou frekvenci motoru (9907 MOTOR NOM FREQ). Viz odstavec
Uzivatelsky pomér U/f na stran& 101.
0..120% z Uy V Napéti 1=1V
29 MAINTENANCE Spoustéci signaly udrzby
TRIG
2901 COOLING FAN TRIG | Definuje spoustéci bod pro &itad: doby chodu ventilatoru chlazeni 0
frekvenéniho m&nife. Hodnota je porovnana s hodnotou parametru 2902
COOLING FAN ACT.
0,0...6553,5 kh tas. Kdyz je hodnota parametru nastavena na nulu, je spoustéci signal 1=0,1kh
zablokovan.
2902 COOLING FAN ACT | Definuje aktualni hodnotu pro &ita& doby chodu ventilatoru chlazeni. Kdyz je | 0
parametr 2901 COOLING FAN TRIG nastaven na nenulovou hodnotu, spusti
se &itak. Kdyz aktualni hodnota &itafe pfekro&i hodnotu definovanou
parametrem 2901, zobrazi se na displeji informace o udrzbé&.
0,0...6553,5 kh tas. Parametr je resetovan nastavenim na nulu. 1=0,1kh
2903 REVOLUTION TRIG | Definuje spoustéci bod pro &itad otafiek motoru. Hodnota je porovnana 0
s hodnotou parametru 2904 REVOLUTION ACT.
0...65535 Mrev Miliony otagek. Kdyz je hodnota parametru nastavena na nulu, je spoustéci | 1 =1 Mrev

signal zablokovan.
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2904 REVOLUTION ACT Definuje aktualni hodnotu pro &ita& otdfek motoru. Kdyz je parametr 2903 0
REVOLUTION TRIG nastaven na nenulovou hodnotu, spusti se &itat. Kdyz
aktualni hodnota E&itae ptekro&i hodnotu definovanou parametrem 2903,
zobrazi se na displeji informace o udrzbé.
0...65535 Mrev Miliony otafek. Parametr je resetovan nastavenim na nulu. 1=1Mrev
2905 RUN TIME TRIG Definuje spoustéci bod pro &ita& doby chodu frekven&niho méni&e. Hodnota | 0
je porovnana s hodnotou parametru 2906 RUN TIME ACT.
0.0...6553,5 kh as. Kdyz je hodnota parametru nastavena na nulu, spousténi je zablokovano. | 1=0,1kh
2906 RUN TIME ACT Definuje aktualni hodnotu pro &ita& doby chodu frekvenéniho ménife. Kdyz | 0
je parametr 2905 RUN TIME TRIG nastaven na nenulovou hodnotu, spusti
se &ita&. Kdyz aktualni hodnota Eitate pfekro&i hodnotu definovanou
parametrem 2905, zobrazi se na displeji informace o udrzb&.
0.0...6553,5 kh tas. Parametr je resetovan nastavenim na nulu. 1=0,1kh
2907 USER MWH TRIG Definuje spoustéci bod pro &ita& spotieby energie frekventniho ménice. 0
Hodnota je porovnana s hodnotou parametru 2908 USER MWH ACT.
0.0...6553,5 MWh Megawatt hodiny. KdyZ je hodnota parametru nastavena na nulu, spousténije | 1 = 0,1 MWh
zablokovéano.
2908 USER MWH ACT Definuje aktualni hodnotu pro &ita& spotfeby energie frekvenéniho ménife. | 0
Kdyz je parametr 2907 USER MWH TRIG nastaven na nenulovou hodnotu,
spusti se &itad. Kdyz aktualni hodnota &itade pfekroi hodnotu definovanou
parametrem 2907, zobrazi se na displeji informace o udrzb&.
0.0...6553,5 MWh Megawatthodiny. Parametr je resetovan nastavenim na nulu. 1=0,1 MWh
30 FAULT FUNCTIONS | Programovatelné ochranné funkce
3001  AI<MIN FUNCTION Voli, jak bude frekvenéni m&nid reagovat, kdyz analogovy vstupni signal NOT SEL
poklesne pod nastaveny minimalni limit.

NOT SEL Ochrana je neaktivni. 0

FAULT Frekvené&ni mé&nié& piejde do poruchy Al1/Al2 LOSS a motor se bez napajeni
zastavi. Limit poruchy je definovan parametrem 3021/3022 Al1/Al2 FAULT
LIMIT.

CONSTSP 7 Frekvenéni méni& generuje alarm Al1/AI2 LOSS a nastavi otaky na hodnotu | 2
definovanou parametrem 71208 CONST SPEED 7. Limit alarmu je definovan
paramatrem 71301/1304 MINIMUM AI1/Al2.

VAROVANI! Zajist&te, aby bylo bezpe#né pokra&ovani provozu
A v pfipad# ztraty analogového vstupniho signalu.

LAST SPEED Frekvenéni meéni& generuje alarm Al1/AI2 LOSS a zmrazi otaéky, se kterymi | 3
frekven&ni ménié pracoval. Otacky jsou uréeny jako primérné otatky za
pfedchozich 10 sekund. Limit alarmu je definovan paramatrem 1301/1304
MINIMUM Al1/AI2.

VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokrafovani provozu
A v pfipad& ztraty analogového vstupniho signalu.
3002 PANEL COMM ERR | Voli, jak bude frekven&ni mé&ni& reagovat na pferu$eni komunikace s ovla- FAULT
dacim panelem.

FAULT Frekvenéni mé&nié pfejde do poruchy PANEL LOSS a motor se bez napajeni | 1
zastavi.

CONSTSP 7 Frekven&ni m&ni& generuje alarm PANEL LOSS a nastavi otafky na otasky | 2

definované parametrem 71208 CONST SPEED 7.

VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpeéné pokragovani provozu
A v pfipadé pferuseni komunikace s panelem.
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LAST SPEED Frekvenéni meéni& generuje alarm PANEL LOSS a zmrazi otacky, se kterymi | 3
frekven&ni mé&ni& pracoval. Otacky jsou uréeny jako priumérné otafky za
pfedchozich 10 sekund.
VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokrafovani provozu
A v pfipad& pferu$eni komunikace s panelem.
3003 EXTERNI FAULT 1 Voli interfejs pro signal externi poruchy 1. NOT SEL
NOT SEL Neni zvolen 0
DI1 Externi indikace poruchy pfes digitalni vstup DI1. 1: Pfechod do poruchy 1
(EXT FAULT 1). Motor se bez napéti zastavi. 0: Neni externi porucha.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
DI1(INV) Externi indikace poruchy pfes invertovany digitalni vstup DI1. 0: Pfechod do | -1
poruchy (EXT FAULT 1). Motor se bez napéti zastavi. 1: Neni externi
porucha.
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -5
3004 EXTERNIFAULT 2 Voli interfejs pro signal externi poruchy 2. NOT SEL
Viz parametr 3003 EXTERNI FAULT 1.
3005 MOT THERM PROT | Voli, jak bude frekven&ni mé&ni& reagovat, kdyz se zjisti piekrogeni teploty FAULT
motoru.
NOT SEL Ochrana je neaktivni. 0
FAULT Frekvenéni meéni& piejde do poruchy MOT OVERTEMP, kdyz teplota
pfekro&i 110 °C a bez napéti se zastavi.
ALARM Frekvenéni mé&ni& generuje alarm MOT OVERTEMP, kdyz teplota piekro&i | 2
90 °C.
3006 MOT THERM TIME Definuje tepelnou 4asovou konstantu pro tepelny model motoru, napf. &as, | 500
za ktery teplota motoru dosahne 63 % jmenovité teploty se stalym zatizenim.
Pro tepelnou ochranu poZadavki UL pro tfidu motors NEMA, pouZijte
pravidlo dané praxi: Tepelna Gasova konstanta motoru = 35 - t6. t6 (v sekun-
dach) je specifikovana vyrobcem motoru jako &as, po ktery muze motor
bezpedn& pracovat se Sestinasobkem jmenovitého proudu.
Tepelna &asova konstanta pro vypinaci kfivku tfidy 10 je 350 s, pro vypinaci
kfivku tfidy 20 je 700 s a pro vypinaci kfivku tfidy 30 je 1050 s.
ZatiZeni A
motoru
t
Zvyseni tepl. , : :
100 % — ——— ~ =
63 %} - - - -
|
1 t
Par. 3006
256...9999 s £asova konstanta 1=1s
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3007 MOT LOAD CURVE Definuje zat&zovaci kfivku spoleén& s parametry 3008 ZERO SPEED LOAD | 100
a 3009 BREAK POINT FREQ. Pokud je hodnota nastavena na 100 %, je
maximalni povolené zatizeni rovno hodnot& parametru 9906 MOTOR NOM
CURR.

Zat&Zovaci kfivka by mé&la byt nastavena, kdyz se liSi teplota okoli od
jmenovité teploty.

Iy \
150 - /= vystupni proud
IN = jmenovity proud motoru
100 41— - - — _ _ _
Par. 3007 /—
|
50 - !
Par. 3008 :
w I
Par. 3009
50....150 % Povolené trvalé zatizeni motoru v procentech jmenovitého proudu motoru 1=1%

3008 ZERO SPEED LOAD | Definuje zatéZovaci kfivku spoletn& s parametry 3007 MOT LOAD CURVE a | 70
3009 BREAK POINT FREQ.

25....150 % Povolené trvalé zatizeni motoru pfi nulovych otaékach v procentech 1=1%
jmenovitého proudu motoru

3009 BREAK POINT FREQ | Definuje zatézovaci kfivku spoleén& s parametry 3007 MOT LOAD CURVE a | 35
3008 ZERO SPEED LOAD.

Pftiklad: Vypinaci £asy tepelné ochrany, kdyZ maiji parametry 3006...3008
standardni hodnoty.

lo = Vystupni proud

Iy = Jmenovity proud motoru

fo = Vystupni frekvence

35 A loliy fsrk = Frekvence odpoj. mista A
A = Vypinaci tas ¢
3.0 7 60 s
2.5 0s
2.0 1
180 s
1.5 1 300 s
600 s
1.0 1 o
0.5 1
\ folfark
0 . T T T } . >
0 02 04 06 08 10 12
1...250 Hz Vystupni frekvence frekvenéniho mé&nide pfi zatizeni 100 % 1=1Hz
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3010 STALL FUNCTION Voli, jak bude frekven&ni mé&ni& reagovat na blokovani motoru. Ochranase | NOT SEL
aktivuje, kdyz je frekven&ni mé&ni& provozovan v oblasti blokovani (viz nize
uvedeny obrazek) déle nez je doba nastavena parametrem 3072 STALL
TIME.
S vektorovym ovladanim Moment (%) /
uzivatelem defin. limit = Proud (A) ///
2017 MAX TORQUE 1/ /.
2018 MAX TORQUE 2/ blast blokova
(2015 a 2016 s nega-
tivnim momentem) 0.95 - uzivatelem |
definovany limit ‘
Se skalarnim ovladanim :
uzivatelem definov. limit = L
2003 MAX CURRENT L.
Par. 3011
Rezim ovladani je zvolen parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.
NOT SEL Ochrana je neaktivni. 0
FAULT Frekvenéni meéni& piejde do poruchy MOTOR STALL a motor se bez
napajeni zastavi.
ALARM Frekvenéni meéni& generuje alarm MOTOR STALL. 2
3011 STALL FREQUENCY | Definuje limit frekvence pro funkci blokovani. Viz parametr 3070 STALL 20
FUNCTION.
0,5...50,0 Hz Frekvence 1=0,1Hz
3012 STALL TIME Definuje &as pro funkci blokovani. Viz parametr 3070 STALL FUNCTION. 20
10...400 s Cas 1=1s
3013 UNDERLOAD FUNC | Voli, jak bude frekven&ni mé&ni& reagovat na nizké zatizeni. Ochrana se NOT SEL
aktivuje, kdyz:
- moment motoru poklesne pod kfivku zvolenou parametrem 3015
UNDERLOAD CURVE,
- je vystupni frekvence vyssi o 10 % oproti jmenovité frekvenci motoru a
- vySe uvedené podminky plati déle, nez je doba nastavena parametrem
3074 UNDERLOAD TIME.
NOT SEL Ochrana je neaktivni. 0
FAULT Frekvenéni ménié& pfejde do poruchy UNDERLOAD a motor se bez napajeni
zastavi.
Poznamka: Nastavte hodnotu parametru na FAULT pouze poprovedeni ID
béhu frekven&niho ménife! Kdyz se zvoli FAULT, frekvenéni ménit miize
generovat poruchu UNDERLOAD b&hem ID b&hu.
ALARM Frekvenéni méni& generuje alarm UNDERLOAD. 2
3014 UNDERLOAD TIME Definuje &asovy limit pro funkci nizkého zatizeni. Viz parametr 3013 20

UNDERLOAD FUNC.

10...400 s

Easovy limit
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3015 UNDERLOAD CURVE | Voli zat&Zovaci kfivku pro funkci nizkého zatiZzeni. Viz parametr 3013 1
UNDERLOAD FUNC.

Ty = jmenovity moment motoru

Ty fn = imenovita frekvence motoru (9907)
(%N T ' .
ypy kfivek nizkého
80 zatizeni (@
] : L 70 %
: TN
60 (2)
7 L — 50 %
@)
] —— 30 %
N i
20 Lt T -~ '
\<4 > I
i = . .
0 T T >
N 24 fn
1.5 Eislo zat&Zovaci kiivky 1=
3016 SUPPLY PHASE Voli, jak bude frekven&ni mé&ni& reagovat, kdyz se ztrati faze napajeciho FAULT
napéti, napf. pfi nadma&rném zvinéni ss napéti.
FAULT Frekven&ni mé&ni& prejde do poruchy INPUT PHASE LOSS a motor se bez | 0
napajeni zastavi, kdyz zvinéni ss napéti pfekro&i 14 % jmenovitého ss
napéti.
LIMIT/ALARM Vystupni proud frekvenéniho ménife je omezen a je vygenerovan alarm 1
INPUT PHASE LOSS, kdyz zvinéni ss napéti ptekro&i 14 % jmenovitého ss
nap&ti.

Existuje zpozd&ni 10 s mezi aktivaci alarmu a omezenim vystupniho proudu.
Proud je omezen dokud zvin&ni neklesne pod minimaini limit, 0,3 - /q.

ALARM Frekvenéni méni& generuje alarm INPUT PHASE LOSS pokud stejnosmérné | 2
zvinéni pfekro&i 14 % jmenovitého ss napéti.
3017 EARTH FAULT Voli, jak bude frekven&ni mé&ni& reagovat, kdyz se zjisti porucha uzemné&ni ENABLE

(kostra) v motoru nebo u kabelu motoru.
Poznamka: Zmé&na tohoto nastaveni parametrii se nedoporucuje.

DISABLE Zadna tinnost 0

ENABLE Frekven&ni mé&ni& piejde do poruchy EARTH FAULT. 1

3018 COMM FAULT FUNC | Voli, jak bude frekvenéni ménié reagovat, kdyz se pferusi fieldbus komunikace. | NOT SEL
Cas zpozdéni je definovan parametrem 3079 COMM FAULT TIME.

NOT SEL Ochrana je neaktivni. 0

FAULT Ochrana je aktivni. Frekven&ni mé&ni& piejde do poruchy SERIAL 1 ERR a
zastavi se.

CONST SP 7 Ochrana je aktivni. Frekven&ni mé&ni& generuje alarm 10 COMM a nastavi 2

otagky na hodnotu definovanou parametrem 7208 CONST SPEED 7.

VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokraovani provozu
A v pfipad& pferuSeni komunikace.
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LAST SPEED

Ochrana je aktivni. Frekvené&ni mé&ni& generuje alarm 10 COMM a zmrazi
otafky, se kterymi frekvenéni mé&ni& pracoval. Otagky jsou ureny jako
prumérné otacky za pfedchozich 10 sekund.

VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokrafovani provozu
A v pfipad& pferu$eni komunikace.

3019 COMM FAULT TIME

Definuje £as zpozdéni sledovani pferuseni fieldbus komunikace. Viz
parametr 3078 COMM FAULT FUNC.

0,0..60,0 s

Cas zpozd&ni

1=0,1s

3021 AlM FAULT LIMIT

Definuje poruchovou Urovefi pro analogovy vstup Al1. Pokud je parametr
3001 AI<MIN FUNCTION nastaven na FAULT, frekvenéni ménié pfejde do
poruchy Al1 LOSS, kdyz analogovy vstupni signal poklesne pod nastavenou
urover.

Nenastavujte tento limit pod Uroveri definovanou parametrem 7301
MINIMUM Al1.

0,0...100,0 %

Hodnota v procentech pro plny rozsah signalu

1=01%

3022 Al2 FAULT LIMIT

Definuje poruchovou Urovefi pro analogovy vstup Al2. Pokud je parametr
3001 AI<MIN FUNCTION nastaven na FAULT, frekvenéni méni& pfejde do
poruchy Al2 LOSS, kdyz analogovy vstupni signal poklesne pod nastavenou
urovef.

Nenastavujte tento limit pod urovett definovanou parametrem 1304
MINIMUM Al2.

0

0,0...100,0 %

Hodnota v procentech pro plny rozsah signalu

1=01%

3023 WIRING FAULT

Voli, jak bude frekven&ni mé&ni& reagovat, kdyz se zjisti nespravné pfipojeni
napajeni nebo pfipojeni kabelu motoru (napf. pfivodni napajeci kabel je
pfipojen k pfipojce motoru frekvenéniho ménite).

Poznamka: Zmé&na tohoto nastaveni parametrii se v normalnim provozu
nedoporuéuje. Ochrana se vypne pouze u napdjecich systémii v zapojeni do
trojahelniku a u velmi dlouhych kabelu.

ENABLE

DISABLE

Zadna &innost

ENABLE

Frekven&ni mé&ni& pfejde do poruchy OUTP WIRING.

31 AUTOMATIC RESET

Automatické resetovani poruchy. Automaticky reset je mozny pouze pro
ur&ité typy poruch a pokud je funkce automatického resetu aktivovana pro
tento typ poruchy.

3101  NR OF TRIALS

Definuje pocet automatickych resetu poruch, které frekvenéni méni& provede
b&hem &asu definovaného parametrem 3702 TRIAL TIME.

Kdyz pocet automatickych resetu pfekro&i nastaveny po&et (b&hem zkusebni
doby, zastavi frekven&ni mé&nic dalSi automatické resety a zlstane zastaven.
Frekvenéni mé&ni& musi byt resetovan z ovladaciho panelu nebo ze zdroje
zvoleného parametrem 71604 FAULT RESET SEL.
Pfiklad: B&hem zku$ebni doby definované parametrem 3702 vznikly tfi
chyby. Posledni porucha je resetovana pouze, kdyz je pocet definovany
parametrem 3707 nastaven na 3 nebo vice.

ZkuSebni doba

N t x = Automaticky reset

/
AV4 AV V4
N NN

0...5

Pocet automatickych reset

3102 TRIAL TIME

Definuje &as pro funkci automatického resetovani poruch. Viz parametr 37101

1,0...600,0 s

NR OF TRIALS.
Cas

1=0,1s
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3103 DELAY TIME Definuje &as po ktery frekvenéni ménit: eka po poruse pfed provedenim 0
automatického resetu. Viz parametr 3707 NR OF TRIALS. Kdyz je &as

zpozdéni nastaven na nulu, frekvenéni ménié resetuje okamzité.
0,0...120,0's Cas 1=01s

3104 AR OVERCURRENT | Aktivuje/deaktivuje automaticky reset pro poruchu pfekroteni proudu. DISABLE
Automaticky resetuje poruchu (OVERCURRENT) po zpoZdéni nastaveném
parametrem 3703 DELAY TIME.

DISABLE Neaktivni 0
ENABLE Aktivni 1
3105 AR OVERVOLTAGE Aktivuje/deaktivuje automaticky reset pro poruchu kratkodobého pfepéti. DISABLE

Automaticky resetuje poruchu (DC OVERVOLT) po zpozdéni nastaveném
parametrem 3703 DELAY TIME.

DISABLE Neaktivni 0
ENABLE Aktivni 1
3106 AR UNDERVOLTAGE | Aktivuje/deaktivuje automaticky reset pro poruchu kratkodobého podp#ti. DISABLE

Automaticky resetuje poruchu (DC UNDERVOLTAGE) po zpozdé&ni
nastaveném parametrem 3703 DELAY TIME.

DISABLE Neaktivni 0
ENABLE Aktivni 1
3107 AR AI<MIN Aktivuje/deaktivuje automaticky reset pro poruchu Al<MIN (analogovy DISABLE

vstupni signal pod povolenou minimalni drovni). Automaticky resetuje
poruchu po zpoZd&ni nastaveném parametrem 3703 DELAY TIME.

DISABLE Neaktivni 0

ENABLE Aktivni
A VAROVANI! Frekvenéni ménit: miiZe restartovat i po del§im
zastaveni, kdyz se obnovi analogovy vstupni signal. Zajistéte, aby
pouziti této funkce nezpusobilo vznik nebezpefi.

3108 AR EXTERNI FLT Aktivuje/deaktivuje automatic reset pro EXTERNI FAULT 1/2. Automaticky DISABLE
resetuje poruchu po zpozd&ni nastaveném parametrem 3703 DELAY TIME.

DISABLE Neaktivni 0

ENABLE Aktivni
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32 SUPERVISION

Signal supervize. Stav supervize mize byt monitorovan pomoci relé nebo
tranzistorovych vystupu. Viz skupina parametru 14 RELAY OUTPUTS a 18
FREQ INPUT & TRANSISTOR OUTPUT.

3201  SUPERV 1 PARAM

Voli prvni supervizovany signal. Limity supervize jsou definovany parametry
3202 SUPERV 1 LIM LO a 3203 SUPERV 1 LIM HI.

Pfiklad 1: Kdyz je 3202 SUPERV 1 LIM LO < 3203 SUPERV 1 LIM HI

Pfipad A = hodnota 7407 RELAY OUTPUT 1 je nastavena na SUPRV1
OVER. Relé se zapina, kdyz hodnota signalu zvoleného pomoci 3201
SUPERYV 1 PARAM pftekro&i limit supervize definovany pomoci 3203
SUPERYV 1 LIM HI. Relé ziistava aktivni, dokud supervizovana hodnota
nepoklesne pod dolni limit definovany pomoci 3202 SUPERV 1 LIM LO.

Case B = hodnota7407 RELAY OUTPUT 1 je nastavena na SUPRV 1
UNDER. Relé se zapina, kdyz hodnota signalu zvoleného pomoci 3201
SUPERV 1 PARAM poklesne pod limit supervize definovany pomoci 3202
SUPERV 1 LIM LO. Relé zustava aktivni, dokud supervizovana hodnota
nepfekro&i horni limit definovany pomoci 3203 SUPERV 1 LIM HI.

Hodnoty parametru supervize

HI (par. 3203)
LO (par. 3202)

Ptipad A
Sepnuti (1) 1-
0 >
Pfipad B e
, | | | | | |
Sepnuti (1)
o S A
Priklad 2: Kdyz je 3202 SUPERV 1 LIM LO > 3203 SUPERV 1 LIM HI
Dolni limit 3203 SUPERV 1 LIM HI zistava aktivni, dokud supervizovany
signal pfekro&i vyssi limit 3202 SUPERV 1 LIM LO, tim jej uéini aktivnim
limitem. Novy limit zustava aktivni, dokud supervizovany signal nepoklesne
pod dolni limit 3203 SUPERV 1 LIM HlI, tim jej u&ini aktivnim.
Pfipad A = hodnota7407 RELAY OUTPUT 1 je nastavena na SUPRV1 OVER.
Relé je pod proudem jakmile supervizovany signal pfekro&i aktivni limit.

Pfipad B = hodnota7407 RELAY OUTPUT 1 je nastavena na SUPRV1 UNDER.
Relé je bez proudu jakmile supervizovany signal poklesne pod aktivni limit.

Hodnota parametru supervize Aktivni limit
A
LO (par. 3202)-
HI (par. 3203 )+

Pfipad A .
Sepnuti (1) T~
0 >
Lo

Pfipad B S
Sepnuti (1) |
. T_I [T 1 [

Y~

103

Index parametru ve skupiné 07 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 SPEED
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3202

SUPERV 1 LIM LO

Definuje dolni limit pro prvni supervizovany signal zvoleny parametrem 3201
SUPERYV 1 LIM HI. Supervize se aktivuje, kdyZ je hodnota pod limitem.

X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3201. -
3203 SUPERV 1LIMHI Definuje horni limit pro prvni supervizovany signal zvoleny parametrem 32017 | -
SUPERYV 1 LIM HI. Supervize se aktivuje, kdyZ je hodnota nad limitem.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3201. -
3204 SUPERV 2 PARAM Voli druhy supervizovany signal. Limity supervize jsou definovany parametry | 104
3205 SUPERV 2 LIM LO a 3206 SUPERV 2 LIM HI. Viz parametr 3201
SUPERV 1 LIM HL.
X...X Index parametru ve skupingd 07 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 SPEED| 1 =1
3205 SUPERV2LIMLO Definuje dolni limit pro druhy supervizovany signal zvoleny parametrem 3204 | -
SUPERV 2 PARAM. Supervize se aktivuje, kdyZ je hodnota pod limitem.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3204. -
3206 SUPERV 2 LIM HI Definuje horni limit pro druhy supervizovany signal zvoleny parametrem -
3204 SUPERV 2 PARAM. Supervize se aktivuje, kdyz je hodnota nad
limitem.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3204. -
3207 SUPERV 3 PARAM Voli tfeti supervizovany signal. Limity supervize jsou definovany parametry | 105
3208 SUPERV 3 LIM LO a 3209 SUPERYV 3 LIM HI. Viz parametr 3201
SUPERV 1 LIM HL.
X...X Index parametru ve skupingd 071 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 SPEED| 1 =1
3208 SUPERV 3LIMLO Definuje dolni limit pro tfeti supervizovany signél zvoleny parametrem 3207 | -
SUPERV 3 PARAM. Supervize se aktivuje, kdyZ je hodnota pod limitem.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3207. -
3209 SUPERV 3 LIMHI Definuje horni limit pro tfeti supervizovany signal zvoleny parametrem 3207 | -
SUPERV 3 PARAM. Supervize se aktivuje, kdyZ je hodnota nad limitem.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3207. -
33 INFORMATION Verze sady firmwaru, testovaci datum atd.
3301 FW VERSION Zobrazi verzi sady firmwaru.
0.0000...FFFF (hex) | Tzn. 0x205D
3302 LP VERSION Zobrazi verzi zavedené sady. v zavislosti
na typu
0x2001...0x20FF 0x2001 = ACS350-0x (Eur GMD)
(hex) 0x2002 = ACS350-ux (US GMD)
3303 TEST DATE Zobrazi testovaci datum. 00.00
Hodnota data ve formatu YY.WW (rok, tyden)
3304 DRIVE RATING Zobrazi jmenovité hodnoty proudu a napéti frekven&niho méni&e. 0x0000

0x0000...0xFFFF
(hex)

Hodnota ve formatu XXXY:

XXX = Jmenovity proud frekventniho méniée v ampérech. “A” oznatuje
desetinnou te€ku. Napfiklad XXX je 8A8, jmenovity proud je 8,8 A.

Y = Jmenovité napati frekven&niho ménite:

2=208...240 V

4 =380...480 V
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34 PANEL DISPLAY

Vybér aktualnich signali pro zobrazeni na panelu

3401 SIGNAL1 PARAM Voli prvni signal pro zobrazeni na ovladacim panelu v rezimu zobrazeni. 103
3404 3405
0137 — [or &
[ ™15/ H .
0138 » 3.7 A Assistant panel
| »17.3 7
0139 LIE 1 [ MEHU
100...199 Index parametru ve skupin& 07 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 1=1
SPEED. Kdyz signal neexistuje, zobrazi se “n.a.”. Pokud je hodnota
nastavena na 100, nezvoli se Zadny signél.
3402 SIGNAL1 MIN Definuje minimalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3407 SIGNAL1 | -
PARAM.
Zobraz. A
hodnota
3407 | — — — — — — ‘
|
3406 | — — |
! | __Zdrojova hodnota
T T -
3402 3403
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3401. -
3403 SIGNAL1 MAX Definuje maximalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3407 SIGNAL1 | -
PARAM. Viz obrazek u parametru 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3401. -
3404 OUTPUT1 DSP Definuje format pro zobrazeny signal (zvoleny parametrem 3407 SIGNAL1 DIRECT
FORM PARAM).
+/-0 Potvrzena/nepotvrzena hodnota. Jednotka je zvolena parametrem 3405 0
+-00 OUTPUT 1 UNIT. ]
+1-0,00 Pfiklad PI (3.14159): 5
3404 hodnota Zobrazeni Rozsah
+/-
0,000 +/-0 +3 -32768...+32767 3
+0 +-0.0 +3.1 4
+0,0 +/-0.00 +3.14 5
+0.00 +/-0.000 +3.142 6
- +0 3 0....65535
+0,000 0.0 39 7
+0.00 3.14
+0.000 3.142
BAR METER Sloupcovy graf 8
DIRECT Piima hodnota. Umist&ni desetinné tefky a jednotek mé&feni stejné jako
u zdrojového signalu.
3405 OUTPUT1 UNIT Voli jednotku pro zobrazeny signél zvoleny parametrem 3407 SIGNAL1 Hz
PARAM.
Poznamka: Volba jednotek nekonvertuje hodnoty.
NO UNIT Nezvolena Zadn4 jednotka 0
A amper 1
V volt 2

Aktualni signaly a parametry
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Hz hertz 3

% procento 4

s sekunda 5

h hodina 6

ot./min otadky za minutu 7

kh kilohodina 8

°C stuperi Celsia 9

Ib ft libra na stopu 10
mA miliamper 1"
mV milivolt 12
kW kilowatt 13
w watt 14
kWh kilowatthodina 15
°F stuperi Fahrenheita 16
hp koriska sila 17
MWh megawatthodina 18
m/s metr za sekundu 19
m3/h kubicky metr za hodinu 20
dm3/s kubicky decimetr za sekundu 21
bar bar 22
kPa kilopascal 23
GPM galon za minutu 24
PSI libra na &tvereéni palec 25
CFM kubicka stopa za minutu 26
ft stopa 27
MGD milion galont za den 28
inHg palec rtut'ového sloupce 29
FPM stopa za minutu 30
kb/s kilobyt za sekundu 31
kHz kilohertz 32
Ohm ohm 33
ppm pulz za minutu 34
pps pulz za sekundu 35
I's litr za sekundu 36
I/min litr za minutu 37
I/h litr za hodinu 38
m3/s kubicky metr za sekundu 39
m3/m kubicky metr za minutu 40
kgls kilogram za sekundu 41
kg/m kilogram za minutu 42
kg/h kilogram za hodinu 43
mbar milibar 44
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Pa pascal 45
GPS galon za sekundu 46
galls galon za sekundu 47
gal/m galon za minutu 48
gal/h galon za hodinu 49
ft3/s kubicka stopa za sekundu 50
ft3/m kubicka stopa za minutu 51
ft3/h kubicka stopa za hodinu 52
Ib/s libra za sekundu 53
Ib/m libra za minutu 54
Ib/h libra za hodinu 55
FPS stopa za sekundu 56
ft/s stopa za sekundu 57
inH20 palec vodniho sloupce 58
inwg palec vodniho sloupce 59
ftwg stopa vodniho sloupce 60
Ibsi libra na &tvereéni palec 61
ms milisekunda 62
Mrev milion otatek 63
d den 64
inWC palec vodniho sloupce 65
m/min metr za minutu 66
Yoref reference v procentech 117
Y%act aktualni hodnota v procentech 118
Y%dev odchylka v procentech 119
% LD zatizeni v procentech 120
% SP nastaveni v procentech 121
%FBK zpé&tnovazebni signal v procentech 122
lout vystupni proud (v procentech) 123
Vout vystupni napé&ti 124
Fout vystupni frekvence 125
Tout vystupni moment 126
Vdc ss napéti 127

3406 OUTPUT1 MIN

Nastavuje minimalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem
3401 SIGNAL1 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.

X...X

Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 34017.

3407 OUTPUT1 MAX

Nastavuje maximalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem
3401 SIGNAL1 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.

Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 34017.

Aktualni signaly a parametry
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3408 SIGNAL2 PARAM Voli druhy signal pro zobrazeni na ovladacim panelu v reZimu zobrazeni. Viz | 104
parametr 34071 SIGNAL1 PARAM.
100...199 Index parametru ve skupin& 07 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 1=1
SPEED. Kdyz signal neexistuje, zobrazi se “n.a.”. Pokud je hodnota
nastavena na 100, nezvoli se Zadny signél.
3409 SIGNAL2 MIN Definuje minimalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3408 SIGNAL2 | -
PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3408. -
3410 SIGNAL2 MAX Definuje maximalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3408 SIGNAL2 | -
PARAM. Viz par 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3408. -
3411  OUTPUT2 DSP Definuje format pro zobrazeny signal zvoleny parametrem 3408 SIGNAL2 DIRECT
FORM PARAM.
Viz parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM. -
3412 OUTPUTZ2 UNIT Voli jednotku pro zobrazeny signél zvoleny parametrem 3408 SIGNAL2 -
PARAM.
Viz parametr 3405 OUTPUT1 UNIT. -
3413 OUTPUT2 MIN Nastavuje minimalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem -
3408 SIGNAL2 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3408. -
3414 OUTPUT2 MAX Nastavuje maximalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem -
3408 SIGNAL2 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3408. -
3415 SIGNAL3 PARAM Voli tfeti signal pro zobrazeni na ovladacim panelu v rezimu zobrazeni. Viz | 105
par 3401 SIGNAL1 PARAM.
100...199 Index parametru ve skupin& 07 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 1=1
SPEED. Kdyz signal neexistuje, zobrazi se “n.a.”. Pokud je hodnota
nastavena na 100, nezvoli se Zadny signal.
3416  SIGNAL3 MIN Definuje minimalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3415. Viz -
parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 34715 SIGNAL 3 PARAM. | -
3417 SIGNAL3 MAX Definuje maximalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3415 SIGNAL3 | -
PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3415 SIGNAL3 PARAM. | -
3418 OUTPUT3 DSP Definuje format pro zobrazeny signal zvoleny parametrem 3415 SIGNAL3 DIRECT
FORM PARAM.
Viz parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM. -
3419 OUTPUT3 UNIT Voli jednotku pro zobrazeny signél zvoleny parametrem 3415 SIGNAL3 -
PARAM.
Viz parametr 3405 OUTPUT1 UNIT. -
3420 OUTPUT3 MIN Nastavuje minimalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem -
3415 SIGNAL3 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3415 SIGNAL3 PARAM. | -
3421 OUTPUT3 MAX Nastavuje maximalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem -

3415 SIGNAL3 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.

Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3415.
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35 MOTOR TEMP

MEAS

Mafeni teploty motoru. Viz odstavec Teplota motoru mé&iena pfes standardni
V/V na stran& 112.

3501

SENSOR TYPE

Aktivuje funkci méfeni teploty motoru a voli typ senzoru. Viz také skupina
parametri 75 ANALOG OUTPUTS.

NONE

NONE

Funkce je neaktivni.

1xPT100

Funkce je aktivni. Teplota je m&fena pomoci jednoho Pt 100 senzoru.
Analogovy vystup AO pousti konstantni proud pfes senzor. Odpor senzoru
se zvy$uje se zvySovanim teploty motoru stejn& jako napéti na senzoru.
Funkce méfeni teploty &te napéti pfes analogovy vstup Al1/2 a konvertuje jej
na stupné.

2XPT100

Funkce je aktivni. Teplota je mé&fena pomoci dvou Pt 100 senzort. Viz vybér
1xPT100.

3XPT100

Funkce je aktivni. Teplota je m&fena pomoci tfi Pt 100 senzoru. Viz vybér
1xPT100.

PTC

Funkce je aktivni. Teplota je sledovana pomoci PTC senzoru. Analogovy
vystup AO dodava konstantni proud pfes senzor. Odpor senzoru se rychle
zvySuje se zvySenim teploty motoru nad referenéni teplotu PTC (Tref) a
stejn& tak se zvySuje i napéti na rezistoru. Funkce méfeni teploty £te napé&ti
pfes analogovy vstup Al1/2 a pfevadi je na ohmy. NiZze uvedeny obrazek
ukazuje typické hodnoty odporu u PTC senzoru jako funkci provozni teploty
motoru.

Ohm
4000

1330

Odpor
0...1,5kohm
> 4 kohm

Teplota
Normalni
Nadmé&rna

550

100

THERM(0)

Funkce je aktivni. Teplota motoru je monitorovana pomoci PTC senzoru (viz
vybér PTC) pfipojeného na digitalni vstup

nebo

PTC senzoru pfipojeného do frekvenéniho mé&nife pies normaln& sepnuté
termistorové relé pfipojené k digitalnimu vstupu. 0 = piekro&eni teploty
motoru.

THERM(1)

Funkce je aktivni. Teplota motoru je monitorovana pomoci PTC senzoru
pfipojeného do frekven&niho ménife pfes normalné& rozepnuté termistorové
relé pripojené k digitalnimu vstupu. 1 = pfekro&eni teploty motoru.

3502

INPUT SELECTION

Voli zdroj signalu pro méfeni teploty motoru.

Al1

Al1

Analogovy vstup Al1. Pouzit, kdyz je senzor PT100 nebo PTC vybran pro
mefeni teploty.

Al2

Analogovy vstup Al2. Pouzit, kdyz je senzor PT100 nebo PTC vybran pro
méfeni teploty.

DI

Digitalni vstup DI1. PouZit, kdyZ je hodnota parametru 3507 SENSOR TYPE

nastavena na THERMI(0)/(1).
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DI2 Digitalni vstup DI2. PouZit, kdyZ je hodnota parametru 3507 SENSOR TYPE | 4
nastavena na THERMI(0)/(1).
DI3 Digitalni vstup DI3. PouZit, kdyZ je hodnota parametru 3507 SENSOR TYPE | 5
nastavena na THERMI(0)/(1).
Dl4 Digitalni vstup DI4. PouZit, kdyZ je hodnota parametru 3507 SENSOR TYPE | 6
nastavena na THERMI(0)/(1).
DI5 Digitalni vstup DI5. PouZit, kdyZ je hodnota parametru 3507 SENSOR TYPE | 7
nastavena na THERMI(0)/(1).
3503 LIMIT ALARMU Definuje limit alarmu pro mé&feni teploty motoru. Indikace alarm MOTOR 0
OVERTEMP se objevi pfi pfekrodeni limitu. Kdyz je hodnota parametru 3501
SENSOR TYPE nastavena na THERMI(0)/(1): 1 = alarm.
X...X Limit alarmu -
3504 FAULT LIMIT Definuje limit pfechodu do poruchy pro mé&feni teploty motoru. Frekvenéni 0
menié& pfejde do poruchy MOTOR OVERTEMP pfi pfekro&eni limitu. Kdyz je
hodnota parametru 3507 SENSOR TYPE nastavena na THERMI(0)/(1): 1 =
porucha.
X...X Limit poruchy -
3505 AO EXCITATION Povoluje proudovy vystup z analogového vystupu AO. Nastaveni parametru | DISABLED
ENABLE je nadfazeno nastaveni skupiny parametrit 15 ANALOG OUTPUTS.
S PTC je vystupni proud 1,6 mA.
S Pt 100 je vystupni proud 9,1 mA.
DISABLED Zakazano 0
ENABLED Povoleno
36 TIMED FUNCTIONS | Casovafe 1az4 a signal prodlouzeni pulzu. Viz odstavec :asované funkce
na stran& 118.
3601 TIMERS ENABLE Voli zdroj pro signal £asovad povolen. NOT SEL
NOT SEL tasované funkce nejsou zvoleny 0
DI1 DigitaIni vstup DI. Easovaé povolen pfi nab&zné hran& DI1. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
ACTIVE Easovat: je vzdy povolen. 7
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. Gasova& povolen pfi dob&zné hrané DI1. -1
DI2(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
3602 START TIME 1 Definuje denni &as po&atku 1. £as muze byt zmé&nan v kroku 2 sekund. 00:00:00
00:00:00...23:59:58 hodiny:minuty:sekundy. Pfiklad: Kdyz je hodnota parametru nastavena na
07:00:00, asovat je aktivovan v 7:00 (7 a.m).
3603 STOP TIME 1 Definuje denni ¢as ukongeni 1. Eas miZe byt zménén v kroku 2 sekund. 00:00:00

00:00:00...23:59:58

hodiny:minuty:sekundy. Pfiklad: KdyZ je hodnota parametra nastavena na
18:00:00, asovaé je deaktivovan v 18:00 (6 p.m).
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3604 START DAY 1 Definuje po&atetni den 1. MONDAY
MONDAY 1
TUESDAY PFiI.dac’i: Kdyz je_ho’dnpta pgrametrﬂ nastavena na MONDAY, &asovac 1 je 2
aktivni od pondéini pulnoci (00:00:00).
WEDNESDAY 3
THURSDAY 4
FRIDAY 5
SATURDAY 6
SUNDAY 7
3605 STOP DAY 1 Definuje den ukonéeni 1. MONDAY
Viz parametr 3604. Pokud je parametr nastaven na FRIDAY, £asovat 1 je deaktivovan v patek o
pulnoci (23:59:58).
3606 START TIME 2 Viz parametr 3602 START TIME 1.
Viz parametr 3602 START TIME 1.
3607 STOP TIME 2 Viz parametr 3603 STOP TIME 1.
Viz parametr 3603 STOP TIME 1.
3608 START DAY 2 Viz parametr 3604 START DAY 1.
Viz parametr 3604 START DAY 1.
3609 STOP DAY 2 Viz parametr 3605 STOP DAY 1.
Viz parametr 3605 STOP DAY 1.
3610 START TIME 3 Viz parametr 3602 START TIME 1.
Viz parametr 3602 START TIME 1.
3611 STOP TIME 3 Viz parametr 3603 STOP TIME 1.
Viz parametr 3603 STOP TIME 1.
3612 START DAY 3 Viz parametr 3604 START DAY 1.
Viz parametr 3604 START DAY 1.
3613 STOP DAY 3 Viz parametr 3605 STOP DAY 1.
Viz parametr 3605 STOP DAY 1.
3614 START TIME 4 Viz parametr 3602 START TIME 1.
Viz parametr 3602 START TIME 1.
3615 STOP TIME 4 Viz parametr 3603 STOP TIME 1.
Viz parametr 3603 STOP TIME 1.
3616 START DAY 4 Viz parametr 3604 START DAY 1.
Viz parametr 3604 START DAY 1.
3617 STOP DAY 4 Viz parametr 3605 STOP DAY 1.
Viz parametr 3605 STOP DAY 1.
3622 BOOSTER SEL Voli zdroj aktivace signalu prodlouzeni pulzu. NOT SEL
NOT SEL Bez aktivace signalu prodlouzeni pulzu 0
DI Digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybé&r DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
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DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 0 = aktivni, 1 = neaktivni. -1
DI2(INV) Viz vyb&r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vyb&r DI1(INV). -5
3623 BOOSTER TIME Definuje &as, ve kterém je prodlouzeni pulzu deaktivovano, kdyz se vypne 00:00:00
aktiva&ni signal prodlouzeni pulzu.
00:00:00...23:59:58 hodiny:minuty:sekundy
Pfiklad: Pokud je parametr 3622 BOOSTER SEL nastaven na DI1 a 3623
BOOSTER TIME je nastaven na 01:30:00, bude prodlouzeni pulzu aktivni po
dobu 1 hodiny a 30 minut po deaktivaci digitalnim vstupem DI.
T
\
Prodlouzeni — | —
je aktivni _I_ |
DI < -
| Doba prodlouier‘ﬂ pulzu
3626 TIMED FUNC 1 SRC | Voli fasovate pro TIMED FUNC 1 SCR. izasované funkce mohou obsahovat | NOT SEL
0...4 &asovace a prodlouzeni impulzu.
NOT SEL Neni zvolen zadny &asovad 0
T1 Casovat 1 1
T2 asovad: 2 2
T1+T2 Casovafe 1a 2 3
T3 Casovac& 3 4
T1+T3 tasovafe 1a3 5
T2+T3 asovafie 2 a3 6
T1+T2+T3 Casovafe 1,2 a3 7
T4 Easovat 4 8
T1+T4 Lasovafie 1 a4 9
T2+T4 Casovafe 2 a4 10
T1+T2+T4 Casovate 1,2 a 4 1
T3+T4 Casovafe 4 a3 12
T1+T3+T4 Casovafe 1,3 a4 13
T2+T3+T4 Casovafe 2,3 a4 14
T1+T2+T3+T4 Casovate 1,2,3 a4 15
BOOST Prodlouzeni impulzu 16
T1+B Prodlouzeni impulzu a £asovas 1 17
T2+B Prodlouzeni impulzu a &asovac& 2 18
T1+T2+B Prodlouzeni impulzu a Sasovage 1 a 2 19
T3+B Prodlouzeni impulzu a £asova& 3 20
T1+T3+B Prodlouzeni impulzu a £asovate 1 a 3 21
T2+T3+B Prodlouzeni impulzu a fasovafie 2 a 3 22
T1+T2+T3+B Prodlouzeni impulzu a fasovate 1,2 a 3 23
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T4+B Prodlouzeni impulzu a &asovac 4 24
T1+T4+B Prodlouzeni impulzu a fasovade 1 a 4 25
T2+T4+B Prodlouzeni impulzu a fasovade 2 a 4 26
T1+T2+T4+B Prodlouzeni impulzu a fasovate 1,2 a 4 27
T3+T4+B Prodlouzeni impulzu a fasovade 3 a 4 28
T1+T3+T4+B Prodlouzeni impulzu a fasovate 1, 3 a 4 29
T2+T3+T4+B Prodlouzeni impulzu a fasovate 2, 3 a 4 30
T1+2+3+4+B Prodlouzeni impulzu a fasovace 1, 2,3 a 4 31
3627 TIMED FUNC 2 SRC | Viz parametr 3626 TIMED FUNC 1 SRC.
Viz parametr 3626 TIMED FUNC 1 SRC.
3628 TIMED FUNC 3 SRC | Viz parametr 3626 TIMED FUNC 1 SRC.
Viz parametr 3626 TIMED FUNC 1 SRC.
3629 TIMED FUNC 4 SRC | Viz parametr 3626 TIMED FUNC 1 SRC.
Viz parametr 3626 TIMED FUNC 1 SRC.

40 PROCESS PID SET 1| Procesni PID (PID1) regulace - sada parametrii 1. Viz odstavec PID
regulator na strané 108.

4001 GAIN Definuje zesileni pro procesni PID regulator. Vé&tsi zesileni mize zpusobit 1
oscilace ota&ek.

0,1...100,0 Zesileni. Pokud je hodnota nastavena na 0,1, méni se vystup PID regulatoru | 1 =0,1
0,1-krat oproti chybové odchylce. Pokud je hodnota nastavena na 100, méni
se vystup PID regulatoru stokrat oproti chybové odchyice.

4002 INTEGRATION TIME | Definuje integraéni ©as pro procesni PID1 regulator. Integratini £as definuje | 60
fas za jaky se zméni vystup regulatoru pfi konstantni chybové odchyice. &im
kratsi je integracni &as, tim rychleji je korigovana plynula chybova odchylka.
Pfili§ kratky integraéni &as &ini regulaci nestabilni.

A A
/ \ A = odchylka
B - - B = skok chybové odchylky
_ C = vystup regulatoru se zesil. = 1
D (4001 =10)——g | D = vystup regulatoru se zesil. = 10
C(4001=1) | | \
| t
L
[ 4002 —,
0,0...3600,0 s Integraéni £as. Kdyz je hodnota parametru nastavena na nulu, integrace 1=0,1s

(I-East PID regulatoru) je zablokovana.

Aktualni signaly a parametry
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4003 DERIVATION TIME

Definuje derivaéni &as pro procesni PID regulator. Derivaéni &innost podpotfi
vystup regulatoru, kdyZ se mé&ni chybova odchylka. £im deli je derivaéni
&as, tim vice je zesilena vystupni hodnota regulatoru b&hem zmény. Kdyz je
derivagni £as nastaven na nulu, pracuje regulator jako Pl regulator, jinak jako
PID regulator.

Derivace dini regulaci vice citlivou na poruchy.

Derivace je filtrovana 1polovym filtrem. asova konstanta filtru je definovana
parametrem 4004 PID DERIV FILTER.
Odch. Procesni chybova odchylka

100 %[~~~ —— - v

0%

. |
PID vystup D-sloZka vystupu regulatoru

Zesileni
4001

<— 4003 —

0,0...10,0 s

Derivaéni &as. Kdyz je hodnota parametru nastavena na nulu, je
zablokovana deriva&ni £ast PID regulatoru.

1=0,1s

4004

PID DERIV FILTER

Definuje &asovou konstantu filtru pro deriva&ni &ast procesniho PID
regulatoru. ZvySovani &asu filtru zjemfiuje derivaci a snizuje Sum.

0,0...10,0 s

tasova konstanta filtru. KdyZ je hodnota parametru nastavena na nulu, je
zablokovan derivaéni filtr.

1=0,1s

4005

ERROR VALUE INV

Voli vztah mezi zp&tnovazebnim signalem a otatkami frekven&niho ménie.

NO

NO

Normalni: Snizovani zp&tnovazebniho signalu zvySuje otafky frekvenéniho
menife. Odchylka = Ref - Fbk

YES

Invertovany: Snizovani zp&tnovazebniho signalu snizuje otagky frekvenéniho
menife. Odchylka = Fbk - Ref

-

4006

UNITS

Voli jednotku pro aktualni hodnotu PID regulatoru

Viz parametr 3405 OUTPUT1 UNIT vyb&r NO UNIT...Mrev.

4007

UNIT SCALE

Definuje pozici desetinné teéky pro zobrazeny parametr zvoleny parametrem
4006 UNITS.

Priklad Pl (3,14159)

4007 hodnota| Zadani | Zobrazeni
0 0003 3
1 0031 3.1
2 0314 3.14
3 3142 3.142

Aktualni signaly a parametry
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4008 0 % VALUE Definuje spoleén& s parametrem 4009 100 % VALUE $kalovani aplikované | 0
na aktualni hodnotu PID regulatoru.
Jednotky (4006)
Skala (46“07) +1000 %
4009 -
4008 -
. 0% 100 %
-1000 %
X...X Jednotky a rozsah zaviseji na jednotkach a Skéale definovanych parametry
4006 UNITS a 4007 UNIT SCALE.
4009 100 % VALUE Definuje spoleén& s parametrem 4008 0 % VALUE $kalovani aplikované na | 100
aktualni hodnotu PID regulatoru.
X...X Jednotky a rozsah zaviseji na jednotkach a Skéle definovanych parametry
4006 UNITS a 4007 UNIT SCALE.
4010 SET POINT SEL Voli zdroj pro referentni signal procesniho regulatoru PID. Al1
KEYPAD Ovladaci panel 0
Al1 Analogovy vstup Al1 1
Al2 Analogovy vstup Al2 2
COMM Fieldbus reference REF2 8
COMM+AI1 Soucet fieldbus reference REF2 a analogového vstupu Al. Viz odstavec 9
Vyber reference a jeji korekce na strané 215.

COMM*AI1 Soucin fieldbus reference REF2 a analogového vstupu Al1. Viz odstavec 10
Vyber reference a jeji korekce na strané 215.

DI3U,4D(RNC) Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: Snizeni reference. | 11
Povel stop resetuje reference na nulu. Reference neni ulozena, kdyz se
zméni zdroj ovladani z EXT1 na EXT2, z EXT2 na EXT1 nebo z LOC na
REM.

DI3U,4D (NC) Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: Snizeni reference. | 12
Program uklada aktivni reference (neresetované povelem stop). Reference
neni uloZzena, kdyZ se zméni zdroj ovladani z EXT1 na EXT2, z EXT2 na
EXT1 nebo z LOC na REM.

Al1+AI2 Reference je vypodctena podle nasledujiciho vzorce: 14
REF = Al1( %) + Al2( %) - 50 %

Al1*Al2 Reference je vypottena podle néasledujiciho vzorce: 15
REF = Al( %) - (Al12( %) / 50 %)

Al1-Al2 Reference je vypodfitena podle néasledujiciho vzorce: 16
REF = Al1( %) + 50 % - Al2( %)

AlM/AI2 Reference je vypoctena podle nasledujiciho vzorce: 17
REF = Al1( %) - (50 % / A2 ( %))

INTERN Konstantni hodnota definovana parametrem 4077 INTERN SETPNT 19

DI4U,5D(NC) Viz vybér DI3U,4D (NC). 31

FREQ INPUT Frekvenéni vstup 32

SEQ PROG OUT Sekvenéni programovani, vystup. Viz skupina parametrii 84 SEQUENCE 33

PROG.

Aktualni signaly a parametry
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4011 INTERN SETPNT Voli konstantni hodnotu jako procesni referenci PID regulatoru, kdyz je 40
hodnota parametru 4070 SET POINT SEL nastavena na INTERN.
X...X Jednotky a rozsah zaviseji na jednotkach a Skéale definovanych parametry
4006 UNITS a 4007 UNIT SCALE.
4012 SETPOINT MIN Definuje minimalni hodnotu pro zvoleny PID zdroj referen&niho signalu. Viz | 0
parametr 4070 SET POINT SEL
-500,0...500,0 % Hodnota v procentech. 1=0,1%
Pfiklad: Analogovy vstup Al1 je zvolen jako zdroj reference PID (hodnota
parametru 4010 je Al1). Minimalni a maximalni reference koresponduje
s nastavenim 7307 MINIMUM Al1 a 1302 MAXIMUM AI1 takto:
4 Ref A Ref
e’ MAX > MIN 4012 | MIN > MAX
4013 | - _ - _ - ___ _ (MIN)
(MAX) \
|
|
|
! 4013
4012 | | 1
(MIN) ‘ A (%) (MAX) l A (%)
1301 1302 g 1301 1302
4013 SETPOINT MAX Definuje maximalni hodnotu pro zvoleny PID zdroj referenéniho signalu. Viz | 100
parametry 4070 SET POINT SEL a 4072 SETPOINT MIN.
-500,0...500,0 % Hodnota v procentech 1=0,1%
4014 FBKSEL Voli procesni aktualni hodnotu (zp&tnovazebni signal) pro procesni PID ACT1
regulator: Zdrojem pro variabilni ACT1 a ACT2 jsou dfive definovany
parametry 4016 ACT1 INPUT a 4017 ACT2 INPUT.
ACT ACT1 1
ACT1-ACT2 Rozdil ACT1 a ACT 2 2
ACT1+ACT2 Soufet ACT1 a ACT2 3
ACT1*ACT2 Soudin ACT1 a ACT2 4
ACT1/ACT2 Podil ACT1 a ACT2 5
MIN(A1,A2) Voli mensi zf ACT1 a ACT2 6
MAX(A1,A2) Voli vy88i z ACT1 a ACT2 7
sqrt(A1-A2) Druha odmocnina z rozdilu ACT1 a ACT2 8
sqA1+sqA2 Souéet druhé odmocniny z ACT1 a druhé odmocniny z ACT2 9
sqrt(ACT1) Druha odmocnina of ACT1 10
COMM FBK 1 Hodnota signalu 0749 PID COMM VALUE 1 11
COMM FBK 2 Hodnota signalu 0750 PID COMM VALUE 2 12
4015 FBK MULTIPLIER Definuje pfidavny multiplikator pro hodnotu definovanou parametrem 40714 | 0
FBK SEL. Parametr se pouziva hlavné v aplikacich, kde je zp&tnovazebni
hodnota vypoditena z jiné prom&nné (napf. prutok z tlakového rozdilu).
-32,768...32,767 Multiplikator. Kdyz je hodnota parametru nastavena na nulu, nebude 1=0,001
multiplikator pouzit.
4016 ACT1 INPUT Definuje zdroj pro aktualni hodnotu ACT1. ACT1 vytvafi zp&tnovazebni Al2
hodnotu pouzitou v procesni PID reulaci. Viz parametr 4074 FBK SEL.
Al1 Analogovy vstup Al1
Al2 Analogovy vstup Al2
CURRENT Skalovany proud: minimalni ACT1 = 0 A, maximalni ACT1 =2 - | gm.

Aktualni signaly a parametry
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TORQUE Skalovany moment: minimalni ACT1 = -2 - T,,om, maximalni ACT1 =2+ T, om.| 4
POWER Skalovany vykon: minimaini ACT1 = -2 - Pyom, maximalni ACT1 =2 Pyom. | 5
COMM ACT 1 Hodnota signalu 0749 PID COMM VALUE 1 6
COMM ACT 2 Hodnota signalu 0750 PID COMM VALUE 2 7
4017 ACT2 INPUT Definuje zdroj pro aktualni hodnotu ACT2. ACT2 vytvafi zp&tnovazebni Al2
hodnotu pouZzitou pro procesni PID regulaci. Viz parametr 4074 FBK SEL.
Viz parametr 4016 ACT1 INPUT.
4018 ACT1 MINIMUM Definuje minimalni hodnotu pro promé&nnou ACT1, kdyZ je analogovy vstup | 0
zvolen jako zdroj pro ACT1. Viz parametr 4076 ACT1 INPUT.
ACT minimalni a maximalni koresponduje s nastavenim 1307 MINIMUM Al1
a 1302 MAXIMUM Al1 takto.
A= Normélni; B = Inverzni (ACT1 minimalni > ACT1 maximalni)
ACT1 (%) ACT1 (%A
[ 40187
4019
4018 4019 | ‘
1 CAIL(%) ! | AlL(%)
1301 1302 1301 1302
-1000...1000 % Hodnota v procentech 1=1%
4019 ACT1 MAXIMUM Definuje maximalni hodnotu pro prom&nnou ACT1, kdyZ je analogovy vstup | 100
zvolen jako zdroj pro ACT1. Viz parametr 4076 ACT1 INPUT. Minimalni
(4018 ACT1 MINIMUM) a maximalni nastaveni ACT1 definuje, jak se pfijme
signal napé&ti/proudu z méficiho zafizeni a jak se bude konvertovat na
procentualni hodnotu pouzitou procesnim PID regulatorem.
Viz parametr 4018 ACT1 MINIMUM.
-1000...1000 % Hodnota v procentech 1=1%
4020 ACT2 MINIMUM Viz parametr 4078 ACT1 MINIMUM. 0
-1000...1000 % Viz parametr 4018. 1=1%
4021 ACT2 MAXIMUM Viz parametr 4079 ACT1 MAXIMUM. 100
-1000...1000 % Viz parametr 4019. 1=1%
4022 SLEEP SELECTION | Aktivuje funkci spanku a voli zdroj pro aktiva&ni vstup. Viz odstavec Funkce | NOT SEL
sleep pro procesni PID (PID1) regulaci na stran& 110.
NOT SEL Funkce spanku neni zvolena 0
DI Funkce je aktivovana/deaktivovana pfes digitalni vstup DI1.1 = aktivace, 0 = | 1
deaktivace.
Interni kritéria pro uspani nastavena parametry 4023 PID SLEEP LEVEL a
4025 WAKE-UP DEYV se neuplatni. Uplatni se parametry pro start spanku a
zpozdéni ukon&eni 4024 PID SLEEP DELAY a 4026 WAKE-UP DELAY.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
INTERN Aktivovani a deaktivovani automaticky jak je definovano parametry 4023 PID | 7

SLEEP LEVEL a 4025 WAKE-UP DEV.

Aktualni signaly a parametry
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DI1(INV) Funkce je aktivovana/deaktivovana pfes invertovany digitalni vstup DI1. -1
1 = deaktivace, 0 = aktivace.

Nastaveni internich kritérii pro spanek parametry 4023 PID SLEEP LEVEL a
4025 WAKE-UP DEV neni Gtinné. Uinné jsou parametry startu spanku a
zpozdeni ukongeni 4024 PID SLEEP DELAY a 4026 WAKE-UP DELAY.

DI2(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
4023 PID SLEEP LEVEL Definuje limit startu pro funkci spanku. Pokud jsou otatky motoru pod 0
nastavenou Urovni (4023) déle nez je zpozd&ni pro spanek (4024), pfepne
se frekven&ni mé&ni& do rezimu spanku: motor je zastaven a ovladaci panel
zobrazi alarmovou zpravu PID SLEEP.
Parametr 4022 SLEEP SELECTION musi byt nastaven na INTERN.
Urover PID vystupu
K
\ T
PID - zpétna vazba \ |
A
PID reference | _H‘ [=- 4026
t 4025 |\
Vo
|
Stop Start
0,0...500,0 Hz / Urovert startu spanku 1=0,1Hz/
0...30000 ot./min 1 ot./min

4024 PID SLEEP DELAY Definuje zpozdéni pro start funkce spanku. Viz parametr 4023 PID SLEEP 60
LEVEL. Kdyz ota&ky motoru poklesnou pod uUrovefi pro spanek, spusti se
Eita&. Kdyz ota&ky motoru piekroé&i troveth pro spanek, bude E&itat resetovan.

0,0...3600,0 s Zpozdani startu spanku 1=0,1s

4025 WAKE-UP DEV Definuje odchylku probouzeni pro funkci spanku. Frekven&ni mé&nic se 0
probudi, kdyz odchylka aktualni hodnoty v procesu od hodnoty reference PID
prekro&i odchylku pro probuzeni (4025) po delSi dobu nez je zpozdéni pro
probuzeni (4026). Uroveri pro probuzeni zavisi na nastaveni parametru 4005
ERROR VALUE INV.

Pokud je parametr 4005 nastaven na 0O:

Urovet' pro probuzeni = PID reference (4010) - odchylka pro probuzeni (4025).
Pokud je parametr 4005 nastaven na 1:

Uroveri pro probuzeni = PID reference (4010) + odchylka pro probuzeni (4025)

S Urovett probuzeni pfi 4005 = 1
—54025

PID reference

——————— Uroveri probuzeni pfi 4005 = 0

.t

Viz také obrazek u parametru 4023 PID SLEEP LEVEL.
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X...X

Jednotky a rozsah zaviseji na jednotkach a Skalovani definovanych
parametry 4026 WAKE-UP DELAY a 4007 UNIT SCALE.

4026 WAKE-UP DELAY Definuje probouzeci zpozdéni pro funkci spanku. Viz parametr 4023 PID 0.5
SLEEP LEVEL.
0,00...60,00 s Probouzeci zpozdéni 1=0,01s
4027 PID 1 PARAM SET Definuje zdroj ze kterého frekven&ni meni& naita signal, ktery voli mezi SET1
sadami PID parametri 1 a 2.
Sada PID parametru 1 je definovana parametry 4001...4026.
Sada PID parametrii 2 je definovana parametry 4707...4126.
SET 1 PID SET 1 je aktivni. 0
DI1 Digitalni vstup DI1. 1 = PID SET 2, 0 = PID SET 1. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybé&r DI1. 5
SET 2 PID SET 2 je aktivni. 7
TIMER 1 tasované ovladani PID SET 1/2. TIMER 1 neaktivni = PID SET 1, TIMER 1 | 8
aktivni = PID SET 2. Viz skupina parametrii 36 TIMED FUNCTIONS.
TIMER 2 Viz vybér TIMER 1. 9
TIMER 3 Viz vybér TIMER 1. 10
TIMER 4 Viz vybér TIMER 1. 11
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 0 = PID SET 2, 1 = PID SET 1. -1
DI2(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -5

41 PROCESS PID SET 2

Zpracovani sady parametri 2 pro PID (PID1) regulaci. Viz odstavec PID
regulator na strang 108.

4101  GAIN Viz parametr 4001 GAIN.

4102 INTEGRATION TIME | Viz parametr 4002 INTEGARTION TIME.
4103 DERIVATION TIME Viz parametr 4003 DERIVATION TIME.
4104 PID DERIV FILTER Viz parametr 4004 PID DERIV FILTER.
4105 ERROR VALUE INV | Viz parametr 4005 ERROR VALUE INV.
4106 UNITS Viz parametr 4006 UNITS.

4107 UNIT SCALE Viz parametr 4007 UNIT SCALE.

4108 0 % VALUE Viz parametr 4008 0 % VALUE.

4109 100 % VALUE Viz parametr 4009 100 % VALUE.

4110 SET POINT SEL Viz parametr 4070 SET POINT SEL.
4111 INTERN SETPNT Viz parametr 4077 INTERN SETPNT.
4112  SETPOINT MIN Viz parametr 40712 SETPOIN MIN.
4113 SETPOINT MAX Viz parametr 4013 SETPOINT MAX.
4114 FBK SEL Viz parametr 4014 FBK SEL.

4115 FBK MULTIPLIER Viz parametr 4015 FBK MULTIPLIER.
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4116 ACT1 INPUT Viz parametr 4016 ACT1 INPUT.

4117  ACT2 INPUT Viz parametr 4017 ACT2 INPUT.

4118  ACT1 MINIMUM Viz parametr 4078 ACT1 MINIMUM.
4119  ACT1 MAXIMUM Viz parametr 4018 ACT1 MAXIMUM.
4120 ACT2 MINIMUM Viz parametr 4020 ACT2 MINIMUM.
4121 ACT2 MAXIMUM Viz parametr 4021 ACT2 MAXIMUM.
4122 SLEEP SELECTION | Viz parametr 4022 SLEEP SELECTION.
4123 PID SLEEP LEVEL Viz parametr 4023 PID SLEEP LEVEL.
4124 PID SLEEP DELAY Viz parametr 4024 PID SLEEP DELAY.
4125 WAKE-UP DEV Viz parametr 4025 WAKE-UP DEV.
4126 WAKE-UP DELAY Viz parametr 4026 WAKE-UP DELAY.

42 EXT / TRIM PID

Externi/ladici PID (PID2) regulace. Viz odstavec PID regulator na stran& 108.

4201 GAIN Viz parametr 4001 GAIN.

4202 INTEGRATION TIME | Viz parametr 4002 INTEGARTION TIME.

4203 DERIVATION TIME Viz parametr 4003 DERIVATION TIME.

4204 PID DERIV FILTER Viz parametr 4004 PID DERIV FILTER.

4205 ERRORVALUE INV | Viz parametr 4005 ERROR VALUE INV.

4206 UNITS Viz parametr 4006 UNITS.

4207 UNIT SCALE Viz parametr 4007 UNIT SCALE.

4208 0 % VALUE Viz parametr 4008 0 % VALUE.

4209 100 % VALUE Viz parametr 4009 100 % VALUE.

4210 SET POINT SEL Viz parametr 4070 SET POINT SEL.

4211 INTERN SETPNT Viz parametr 4077 INTERN SETPNT.

4212 SETPOINT MIN Viz parametr 4072 SETPOIN MIN.

4213 SETPOINT MAX Viz parametr 4073 SETPOINT MAX.

4214 FBK SEL Viz parametr 40714 FBK SEL.

4215 FBK MULTIPLIER Viz parametr 4015 FBK MULTIPLIER.

4216 ACT1 INPUT Viz parametr 4076 ACT1 INPUT.

4217 ACT2 INPUT Viz parametr 4077 ACT2 INPUT.

4218 ACT1 MINIMUM Viz parametr 40718 ACT1 MINIMUM.

4219 ACT1 MAXIMUM Viz parametr 4078 ACT1 MAXIMUM.

4220 ACT2 MINIMUM Viz parametr 4020 ACT2 MINIMUM.

4221  ACT2 MAXIMUM Viz parametr 4021 ACT2 MAXIMUM.

4228 ACTIVATE Voli zdroj pro aktivaéni signal externi PID funkce. Parametr 4230 TRIM NOT SEL

MODE musi byt nastaven na NOT SEL.

NOT SEL Aktivaéni signal externi PID regulace neni zvolen 0
D1 Digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
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DRIVE RUN Aktivace pfi startu frekventniho ménite. Start (frekvenéni meéni& bézici) = 7
aktivni.
ON Aktivace pfi zapnuti napajeni frekvencniho ménige. Zapnuti napéti 8
(frekven&ni méni& napajen) = aktivni.
TIMER 1 Aktivace fasovafem. Casovad 1 aktivni = PID regulace aktivni. Viz skupina | 9
parametrd 36 TIMED FUNCTIONS.
TIMER 2 Viz vybér TIMER 1. 10
TIMER 3 Viz vybér TIMER 1. 1
TIMER 4 Viz vybér TIMER 1. 12
DI1(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 0 = aktivni, 1 = neaktivni. -1
DI2(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
4229 OFFSET Definuje offset pro externi vystup regulatoru PID. Pokud je aktivovan 0
regulator PID, startuje vystup regulatoru od hodnoty offsetu. Kdyz je PID
regulator deaktivovan, vynuluje se vystup regulatoru na hodnotu offsetu.
Parametr 4230 TRIM MODE musi byt nastaven na NOT SEL.
0,0...100,0 % Hodnota v procentech 1=01%
4230 TRIM MODE Aktivuje funkci vyladéni a vybira mezi pfimym a proporcionalnim vylad&énim. | NOT SEL
Pomoci vylad&ni je mozné kombinovat korekéni faktory pro reference
frekven&niho ménife. Viz odstavec Vyladéni reference na strané 917.
NOT SEL Funkce vylad#ni neni zvolena 0
PROPORTIONAL Aktivni. Faktor vyladéni je proporcionalni k referenci ot./min/Hz pfed 1
vyladénim (REF1).
DIRECT Aktivni. Faktor vyladéni je relativni k fixnimu maximalnimu limitu pouzitému | 2
v referenci regulaéniho obvodu (maximalni otacky, frekvence nebo moment).
4231 TRIM SCALE Definuje multiplikator pro funkci vyladéni. Viz odstavec Vyladéni reference na | 0
stran& 97.
-100,0...100,0 % Multiplikator 1=01%
4232 CORRECTION SRC | Voli referenci vyladéni. Viz odstavec Vyladéni reference na stran& 97. PID2REF
PID2REF PID2 reference zvolena parametrem 4210 (napf. signal 0729 PID 2 SETPNT | 1
hodnota)
PID20UTPUT PID2 vystup napf. signal 0727 PID 2 OUTPUT hodnota 2
4233 TRIM SELECTION Voli, zda se vyladéni pouZije pro korekci odpovidajici reference ota&ek nebo | SPEED/
momentu. Viz odstavec Vyladéni reference na stran& 91. FREQ
SPEED/FREQ Vyladéni reference otadek 0
TORQUE Vylad&ni reference momentu (pouze pro REF2 ( %)) 1
43 MECH BRK Ovladani mechanické brzda. Viz odstavec Ovladani mechanické brzdy na
CONTROL stran& 1714.
4301 BRAKE OPEN DLY Definuje zpozdéni otevieni brzdy (= zpozdéni mezi internim povelem pro 0,20
otevfeni brzdy a uvoln&nim ovladani ota&ek motoru). Cita& zpozdéni se
spousti, kdyz poklesnou proud/moment/otafky motoru na Urovefi pozadova-
nou pfi uvolnéni brzdy (parametr 4302 BRAKE OPEN LVL nebo 4304
FORCED OPEN LVL) a motor je jiz magnetizovan. Sou&asné se startem &i-
tafe zapne funkce brzdy releovy vystup ovladajici brzdu a ta zahdji otevirani.
0,00...2,50 s Cas zpozd&ni 1=0,01s
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4302 BRAKE OPEN LVL Definuje startovaci moment/proud motoru pfi uvolnéni brzdy. Po startu je 100 %
proud/moment frekven&niho ménie zmrazen na nastavenou hodnotu, dokud
je motor magnetizovan.
0,0...180,0 % Hodnota v procentech ze jmenovitého momentu Ty (s vektorovym 1=0,1%
ovladanim) nebo jmenovity proud loy (se skalarnim ovladanim).
Rezim ovladani je zvolen parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.
4303 BRAKE CLOSE LVL Definuje ota&ky uzavteni brzdy. Po povelu stop se sepne brzda, kdyz otaéky | 4,0 %
frekvenéniho ménie poklesnou pod nastavenou hodnotu.
0,0...100,0 % Hodnota v procentech ze jmenovitych otacek (s vektorovym ovladanim) nebo | 1 =0,1 %
jmenovité frekvence (se skalarnim ovladanim). Rezim ovladani je zvolen
parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.
4304 FORCED OPEN LVL | Definuje otaZky pfi uvolnéni brzdy. Nastaveni parametru prekryva nastaveni | 0
parametru 4302 BRAKE OPEN LVL. Po startu jsou otacky frekvenéniho
menie zmrazeny na nastavenou hodnotu, dokud je motor magnetizovan.
U&elem tohoto parametru je vytvofit dostate&ny startovaci moment pro
zamezeni roztot:eni motoru ve $patném sméru v disledku zatizeni motoru.
0,0...100 % Hodnota v procentech z maximaini frekvence (se skalarnim ovladanim)nebo | 1 =0,1 %
maximalni otafky (s vektorovym ovladanim). Kdyz je hodnota parametru
nastavena na nulu bude funkce zakazéana. ReZim ovladani je zvolen
parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.
4305 BRAKE MAGN DELAY | Definuje £as magnetizace motoru. Po startu frekvené&niho ménie jsou proud/| 0
moment/otagky zmrazeny na hodnoty definované parametry 4302 BRAKE
OPEN LVL nebo 4304 FORCED OPEN LVL pro £as nastaveni.
0...10000 ms tas magnetizace. KdyZ je hodnota parametru nastavena na nulu, bude 1=1ms
funkce zakazana.
4306 RUNTIME FREQ LVL | Definuje otaéky pro uzavieni brzdy. Kdyz frekvence poklesne pod nastave- |0
nou uroveri b&hem b&hu, dojde k sepnuti brzdy. Brzda bude opé&t rozepnuta,
kdyZ budou spIn&ny poZadavky podle nastaveni parametri 4307...4305.
0,0...100,0 % Hodnota v procentech z maximaini frekvence (se skalarnim ovladanim)nebo | 1 =0,1 %
maximalni otafky (s vektorovym ovladanim). Kdyz je hodnota parametru
nastavena na nulu, bude funkce zakazana. Rezim ovladani je zvolen
parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.
51 EXT COMM Parametry je nutno nastavovat pouze tehdy, kdyz je instalovan modul
MODULE adaptéru fieldbus (volitelny) a je aktivovan parametrem 9802 COMM PROT
SEL. Pro dalsi podrobnosti o parametrech viz pfirutka modulu fieldbus a
kapitola Ovladani s procesni sbernici s adaptérem fieldbus. Tato nastaveni
parametrid zustavaji stejna, i kdyz se zméni makro.
5101 FBATYPE Zobrazi typ pfipojeného modulu adaptéru fieldbus.
NOT DEFINED Modul fieldbus nenalezen nebo neni spravné pfipojen nebo neni parametr 0
9802 COMM PROT SEL nastaven na EXT FBA.
PROFIBUS-DP Modul adaptéru Profibus 1
CANOPEN Modul adaptéru CANopen 32
DEVICENET Modul adaptéru DeviceNet 37
5102 FBPAR2 Tyto parametry jsou specifické pro moduly adaptéru. Pro ziskani dalSich
informaci viz pfirutka modulu. Pov§imnéte si, Ze nelze zobrazit vdechny tyto
parametry.
5126 FB PAR 26
5127 FBA PAR REFRESH | Potvrzeni platnosti jakéhokoliv zmé&né&ného nastaveni parametri modulu
adaptéru. Po obnové& se hodnoty automaticky vrati na DONE.
DONE Obnova provedena 0
REFRESH Obnova
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52 PANEL COMM

Nastaveni komunikace pro port ovladaciho panelu u frekven&niho ménice

5201 STATION ID Definuje adresu frekven&niho ménife. On-line nejsou povoleny dve jednotky | 1
se stejnou adresou.
1...247 Adresa 1=1
5202 BAUD RATE Definuje pfenosovou rychlost linky. 9,6
9,6 kbit/s 9,6 kbit/s 1=0,1 kbit/s
19,2 kbit/s 19,2 kbit/s
38,4 kbit/s 38,4 kbit/s
57,6 kbit/s 57,6 kbit/s
115,2 kbit/s 115,2 kbit/s
5203 PARITY Definuje pouZiti parity a stop bitu(u) a délku dat. Stejné nastaveni musi byt | 8 NONE 1
pouzito u vSech on-line stanic.
8 NONE 1 Bez paritniho bitu, jeden stop bit 0
8 NONE 2 Bez paritniho bitu, dva stop bity 1
8 EVEN 1 Suda parita, jeden stop bit 2
8 ODD 1 Licha parita, jeden stop bit 3
5204 OK MESSAGES Pocet platnych zprav piijatych frekvenénim ménicem. B&hem normalniho 0
provozu se tento pocet trvale zvySuje.
0...65535 Pocet zprav 1=1
5205 PARITY ERRORS Pocet znaku s chybou parity pfijatych z Modbus linky. Pokud je pocet vysoky, | 0
pfekontrolujte, zda je stejné nastaveni parity u zafizeni pfipojenych ke
sbérnici.
Poznamka: Vysoka uroveti elektromagnetického ruseni generuje chyby.
0...65535 Pocet znaki =1
5206 FRAME ERRORS Pocet znakil s chybou ramce pfijatych z Modbus linky. Pokud je po&et 0
vysoky, piekontrolujte, zda je stejné nastaveni pfenosové rychlosti u zafi-
zeni pfipojenych ke sbérnici.
Poznamka: Vysoka uroveti elektromagnetického ruseni generuje chyby.
0...65535 PoZet znaki =1
5207 BUFFER OVERRUNS | Po&et znaku, které pfetekly buffer, napf. pocet znakii pfesahujicich 0
maximalni délku zpravy 128 bytu.
0...65535 Pocet znaku 1=1
5208 CRC ERRORS Pocget zprav s chybou CRC (cyklicka redundantni kontrola) pfijatych 0
frekven&nim ménitem. Pokud je pocet zprav vysoky, piekontrolujte vypoéet
CRC z hlediska moznych chyb.
Poznamka: Vysoka uroveti elektromagnetického ruseni generuje chyby.
0...65535 Pocet zprav 1=1
53 EFB PROTOCOL Nastaveni integrovaného propojeni fieldbus. Viz kapitola Oviadani s procesni
sbérnici a integrovanym fieldbus.
5302 EFB STATION ID Definuje adresu zaffizeni. On-line nejsou povoleny dvé& jednotky se stejnou | 1
adresou.
0...247 Adresa 1=1
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5303 EFB BAUD RATE Definuje pfenosovou rychlost linky. 9,6
1,2 1,2 kbit/s 1=0,1 kbit/s
24 2,4 kbit/s
4,8 4,8 kbit/s
9,6 9,6 kbit/s
19,2 19,2 kbit/s
38,4 38,4 kbit/s
57,6 57,6 kbit/s
76,8 76,8 kbit/s
5304 EFB PARITY Definuje pouziti parity a stop bitu() a délku dat. Stejné nastaveni musi byt | 8 NONE 1
pouzito u vSech on-line stanic.
8 NONE 1 Bez paritniho bitu, jeden stop bit, 8 datovych bitu 0
8 NONE 2 Bez paritniho bitu, dva stop bity, 8 datovych bitti 1
8 EVEN1 Licha parita, jeden stop bit, 8 datovych biti 2
8 ODD 1 Licha parita, jeden stop bit, 8 datovych bitu 3
5305 EFB CTRL PROFILE | Voli komunika&ni profile. Viz odstavec Komunikagni profily na stran& 224. ABB DRV
LIM
ABB DRV LIM ABB omezeny profil frekven&niho ménice 0
DCU PROFILE DCU profil 1
ABB DRV FULL ABB profil frekvenéniho ménige 2
5306 EFB OK MESSAGES | Pocet platnych zprav pfijatych frekvenénim méniéem. B&em normalniho 0
provozu se tento pocet trvale zvySuje.
0...65535 Pocet zprav. 1=1
5307 EFB CRC ERRORS Pocet zprav s chybou CRC (cyklicka redundantni kontrola) pfijatych
frekven&nim méniéem. Pokud je pocet zprav vysoky, pffekontrolujte vypocet
CRC z hlediska moznych chyb.
Poznamka: Vysoka uroveti elektromagnetického ruseni generuje chyby.
0...65535 Pocet zprav =1
5310 EFB PAR 10 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40005. 0
0...65535 Index parametru =1
5311 EFB PAR 11 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40006. 0
0...65535 Index parametru =1
5312 EFB PAR 12 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40007. 0
0...65535 Index parametru 1=1
5313 EFBPAR 13 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40008. 0
0...65535 Index parametru =1
5314 EFBPAR 14 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40009. 0
0...65535 Index parametru =1
5315 EFBPAR 15 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40010. 0
0...65535 Index parametru 1=1
5316 EFB PAR 16 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40011. 0
0...65535 Index parametru =1
5317 EFB PAR 17 Voli aktualni hodnotu, ktera ma byt mapovana do Modbus registru 40012. 0
0...65535 Index parametru 1=1
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5318 EFB PAR 18 Rezervovano 0
5319 EFB PAR 19 Ridici slovo profilu ABB frekvenéniho m#ni&e (ABB DRV LIM nebo ABB DRV | 0x0000
FULL). Kopie pouze pro &teni z fidiciho slova Fieldbus.
0x0000...0xFFFF (hex)| Ridici slovo
5320 EFB PAR 20 Stavové slovo profilu ABB frekvenéniho méni&e (ABB DRV LIM nebo ABB 0x0000
DRV FULL) Stavové slovo. Kopie pouze pro &teni ze stavového slova Fieldbus.
0x0000...0xFFFF (hex)| Stavové slovo
54 FBA DATA IN Data z frekven&niho méni&e do fidici jednotky fieldbus ptes adaptér fieldbus.
Viz kapitola Oviladéani s procesni sbérnici s adaptérem fieldbus.
5401 FBADATAIN1 Voli data, kterd maji byt pfenesena z frekventniho ménice do fidici jednotky
fieldbus.
0 Nepouzito
1.6 Ovladani stavu datovych slov
Nastaveni 5401 Datové slovo
1 fidici slovo
2 REF1
3 REF2
4 stavové slovo
5 aktualni hodnota 1
6 aktualni hodnota 2
101...9999 Index parametru
5402 FBADATAIN2 Viz 5401 FBA DAT IN A.
5410 FBA DATAIN 10 Viz 5401FBA DATA IN 1.
55 FBA DATA OUT Data z fieldbus fidici jednotky do frekven£niho m&nice ptes adaptér fieldbus.
Viz kapitola Oviladéani s procesni sbérnici s adaptérem fieldbus.
5501 FBA DATAOUT 1 Voli data, kterd maji byt pfenesena z fidici jednotky fieldbus do frekvenéniho
ménice.
0 Nepouzito
1.6 Ovladani stavu datovych slov
Nastaveni 5501 Datové slovo
1 fidici slovo
2 REF1
3 REF2
4 stavové slovo
5 aktualni hodnota 1
6 aktualni hodnota 2
101...9999 Parametry frekven&niho mé&nide
5502 FBA DATA OUT 2 Viz 5501 FBA DATA PUT 1.
5510 FBA DATA OUT 10 Viz 5501 FBA DATA OUT 1.
84 SEQUENCE PROG Sekvenéni programovani. Viz odstavec Sekvencni programovani na strané 121.
8401 SEQ PROG ENABLE | Povoleni sekven&niho programovani. DISABLE
Pokud se ztrati signal povoleni sekvenéniho programovani, bude sekvenéni
programovani zastaveno, stav sekvenéni programovani (0768 SEQ PROG
STATE) se nastavi na 1 a vSechny £asovace a vystupy (RO/TO/AO) budou
nastaveny na nulu.
DISABLE Zakazano 0
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ACTIVE Povoleno 1
8402 SEQ PROG START Voli zdroj aktiva&niho signalu pro sekvenéni programovani. NOT SEL
Pokud je aktivni sekvené&ni programovani, zahdji se programovani od dfive
pouzivaného stavu.
Pokud se ztrati aktiva&ni signal pro sekvenéni programovani, bude
sekvenéni programovani zastaveno a vSechny £asovate a vystupy (RO/TO/
AO) budou nastaveny na nulu. Stav sekven&niho programovani (0768 SEQ
PROG STATE) zustava nezmé&nén.
Pokud je pozadovan start od prvniho stavu sekvenéniho programovani,musi
byt sekvenéni programovani resetovano parametrem 8404 SEQ PROG
RESET. Pokud je vzdy pozadovan start od prvniho stavu sekvenéniho
programovani, musi byt zdroj signalu resetovani a startu pfipojen ptes stejny
digitalni vstup (8404 a 8402 SEQ PROG START).
Poznamka: Frekvenéni ménit se nenastartuje, pokud se nepfijme signal
Run Enable (b&h povolen) (17607 RUN ENABLE).
DI1(INV) Sekventni programovani aktivovano pfes invertovany digitalni vstup DI1. -1
0 = aktivni, 1 = neaktivni.
DI2(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -5
NOT SEL Bez aktivaéniho signalu sekven&niho programovani 0
DI1 Sekventni programovani, aktivace pfes digitalni vstup DI1. 1
1 = aktivni, 0 = neaktivni.
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
DRIVE START Sekventni programovani, aktivace pfi startu frekven&niho ménice 6
TIMED FUNC 1 Sekventni programovani je aktivovano pomoci &asové funkce 1. Viz skupina | 7
parametrd 36 TIMED FUNCTIONS.
TIMED FUNC 2 Viz vybé&r TIMED FUNC 1. 8
TIMED FUNC 3 Viz vybé&r TIMED FUNC 1. 9
TIMED FUNC 4 Viz vybé&r TIMED FUNC 1. 10
RUNNING Sekventni programovani je vzdy aktivni. 11
8403 SEQ PROG PAUSE Voli zdroj signalu pauzy pro sekvenéni programovani. Pokud je aktivovana | NOT SEL
pauza sekvenéniho programovani, budou zmrazeny vSechny &asovade a
vystupy (RO/TO/AQ). Pfechod stavu sekvenéniho programovani je mozny
pouze pomoci parametru 8405 SEQ ST FORCE.
DI1(INV) Signal pauzy pfes invertovany digitalni vstup DI1. 0 = aktivni, 1 = neaktivni. | -1
DI2(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -5
NOT SEL Bez signélu pauzy 0
DI1 Signal pauzy pfes digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
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DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybé&r DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
PAUSED Sekvenéni programovani, pauza povolena 6
8404 SEQ PROG RESET | Voli zdroj pro resetovaci signal sekven#niho programovani. Stav NOT SEL
sekventniho programovani (0768 SEQ PROG STATE) je nastaven na prvni
stav a vSechny asovade a vystupy (RO/TO/AO) budou nastaveny na nulu.
Reset je mozny pouze kdyz je sekvenéni programovani zastaveno.
DI1(INV) Reset pfes invertovany digitalni vstup DI1. 0 = aktivni, 1 = neaktivni. -1
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
NOT SEL Bez resetovaciho signalu 0
DI Reset pfes digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
RESET Reset. Po resetu jsou hodnoty parametru automaticky nastaveny na NOT SEL. | 6
8405 SEQ ST FORCE Nepodmin&né& pfepne sekvenini programovani do zvoleného stavu. CHANGE TO
Nepodmin&né pfepnuti mozné pouze kdyz je sekvenéni programovani STA1
v rezimu pauzy parametrem 8403 SEQ PROG PAUSE.
STATE 1 Stav je nepodminéné& piepnut na stav 1. 1
STATE 2 Stav je nepodminéné& piepnut na stav 2. 2
STATE 3 Stav je nepodminéné& piepnut na stav 3. 3
STATE 4 Stav je nepodmin&né pfepnut na stav 4. 4
STATE 5 Stav je nepodmin&né pfepnut na stav 5. 5
STATE 6 Stav je nepodminé&né pfepnut na stav 6. 6
STATE 7 Stav je nepodmin&né pfepnut na stav 7. 7
STATE 8 Stav je nepodmin&né pfepnut na stav 8. 8
8406 SEQLOGIC VAL 1 Definuje zdroj pro logickou hodnotu 1. Logicka hodnota 1 je porovnana s lo- | FALSE
gickou hodnotou 2 jak je definovano parametrem 8407 SEQ LOGIC OPER 1.
Hodnoty logickych operaci se pouZzivaji pfi pfepinani stavil. Viz parametr
8425 ST1 TRIG TO ST 2/ 8426 ST1 TRIG TO STN, vyb&r LOGIC VAL.
DI1(INV) Logicka hodnota 1 pfes invertovany digitalni vstup DI1 (INV) -1
DI2(INV) Viz vybér DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz vyb&r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz vybér DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz vybér DI1(INV). -5
FALSE Bez logické hodnoty 0
DI1 Logicka hodnota 1 pfes digitalni vstup DI1 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
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Dl4 Viz vybér DI1.
DI5 Viz vybér DI1. 5
SUPRV1 OVER Logicka hodnota podle supervize parametri 3201...3203. Viz skupina 6
parametri 32 SUPERVISION.
SUPRV2 OVER Logicka hodnota podle supervize parametri 3204...3206. Viz skupina 7
parametru 32 SUPERVISION.
SUPRV3 OVER Logicka hodnota podle supervize parametru 3207...3209. Viz skupina 8
parametru 32 SUPERVISION.
SUPRV1 UNDER Viz vybér SUPRV 10VER. 9
SUPRV2 UNDER Viz vybér SUPRV 20VER. 10
SUPRV3 UNDER Viz vybér SUPRV 30VER. 11
TIMED FUNC 1 Logicka hodnota 1 je aktivovano pomoci £asovaové funkce 1. Viz skupina | 12
parametri 36 TIMED FUNCTIONS. 1 = Zasova& aktivni.
TIMED FUNC 2 Viz vybér TIMED DFUNC 1. 13
TIMED FUNC 3 Viz vybér TIMED DFUNC 1. 14
TIMED FUNC 4 Viz vybér TIMED DFUNC 1. 15
8407 SEQLOGIC OPER 1 | Voli operaci mezi logickymi hodnotami 1 a 2. Hodnoty logickych operaci se | NOT SEL
pouzivaji pfi pfepinani stavii. Viz parametr 8425 ST1 TRIG TO ST 2/ 8426
ST1 TRIG TO STN, vybér LOGIC VAL.
NOT SEL Logicka hodnota 1 (bez logického porovnani) 0
AND Logicka funkce: AND 1
OR Logicka funkce: OR 2
XOR Logicka funkce: XOR 3
8408 SEQLOGIC VAL 2 Viz parametr 8406 SEQ LOGIC VAL 1. FALSE
Viz parametr 8406.
8409 SEQ LOGIC OPER 2 | Voli operaci mezi logicku hodnotou 3 a vysledkem prvni logické operace NOTS SEL
definované parametrem 8407 SEQ LOGIC OPER 1.
NOT SEL Logicka hodnota 2 (bez logického porovnani) 0
AND Logicka funkce: AND 1
OR Logicka funkce: OR 2
XOR Logicka funkce: XOR 3
8410 SEQLOGIC VAL 3 Viz parametr 8406 SEQ LOGIC VAL 1. FALSE
Viz parametr 8406.
8411 SEQ VAL 1 HIGH Definuje horni limit zmé&ny stavu, kdyz je parametr 8425 ST1 TRIGTOST2 |0
nastaven napf. na Al1 HIGH 1.
0,0...100,0 % Hodnota v procentech 1=01%
8412 SEQ VAL 1LOW Definuje dolni limit pro zménu stavu, kdyz je parametr 8425 ST1 TRIGTO ST | 0
2 nastaven napft. na Al1 LOW 1.
0,0...100,0 % Hodnota v procentech 1=01%
8413 SEQ VAL 2 HIGH Definuje horni limit pro zménu stavu, kdyz je parametr 8425 ST1 TRIGTO |0
ST 2 nastaven napf. na Al2 HIGH 1.
0,0...100,0 % Hodnota v procentech 1=01%
8414 SEQVAL 2 LOW Definuje dolni limit pro zménu stavu, kdyz je parametr 8425ST1 TRIGTO ST | 0
2 nastaven napf. na Al2 LOW 1.
0,0...100,0 % Hodnota v procentech 1=01%
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8415 CYCLE CNT LOC Aktivuje Eitad cykla pro sekvenéni programovani. DISABLED
Pfiklad: Kdyz je parametr nastaven na ST6 TO ST7, bude &itad cyklu (0171
SEQ CYCLE CNTR) zvySovan pfi kazdé zmé&né ze stavu 6 na stav 7.
DISABLED Zakazano 0
ST1 TO NEXT Ze stavu 1 do stavu 2 1
ST2 TO NEXT Ze stavu 2 do stavu 3 2
ST3 TO NEXT Ze stavu 3 do stavu 4 3
ST4 TO NEXT Ze stavu 4 do stavu 5 4
ST5 TO NEXT Ze stavu 5 do stavu 6 5
ST6 TO NEXT Ze stavu 6 do stavu 7 6
ST7 TO NEXT Ze stavu 7 do stavu 8 7
ST8 TO NEXT Ze stavu 8 do stavu 1 8
ST1TON Ze stavu 1 do stavu n. Stav n je definovan parametrem 8427 ST1 STATEN. |9
ST2TON Ze stavu 2 do stavu n. Stav n je definovan parametrem 8427 ST1 STATE N. | 10
ST3TON Ze stavu 3 do stavu n. Stav n je definovan parametrem 8427 ST1 STATE N. | 11
ST4TON Ze stavu 4 do stavu n. Stav n je definovan parametrem 8427 ST1 STATE N. | 12
ST5TON Ze stavu 5 do stavu n. Stav n je definovan parametrem 8427 ST1 STATE N. | 13
ST6 TON Ze stavu 6 do stavu n. Stav n je definovan parametrem 8427 ST1 STATE N. | 14
ST7TON Ze stavu 7 do stavu n. Stav n je definovan parametrem 8427 ST1 STATE N. | 15
ST8 TON Ze stavu 8 do stavu n. Stav n je definovan parametrem 8427 ST1 STATE N. | 16
8416 CYCLE CNT RST Voli zdroj resetovaciho signalu pro &ita& cyklt (0777 SEQ CYCLE CNTR). NOT SEL
DI5(INV) Reset pfes invertovany digitalni vstup DI1(INV). 0 = aktivni, 1 = neaktivni. -5
DI4(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -4
DI3(INV) Viz vybér DI1(INV). -3
DI2(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -2
DI1(INV) Viz vybé&r DI1(INV). -1
NOT SEL Bez resetovaciho signalu 0
DI Reset pies digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1
DI2 Viz vybér DI1. 2
DI3 Viz vybér DI1. 3
Dl4 Viz vybér DI1. 4
DI5 Viz vybér DI1. 5
STATE 1 Reset b&hem pfechodu stavu do stavu 1. Eitaé je resetovan, kdyz se 6
doséhne tento stav.
STATE 2 Reset b&hem piechodu stavu do stavu 2. Citat: je resetovan, kdyZ se 7
doséhne tento stav.
STATE 3 Reset b&hem piechodu stavu do stavu 3. Citat: je resetovan, kdyZ se 8
doséhne tento stav.
STATE 4 Reset b&hem pfechodu stavu do stavu 4. itat: je resetovan, kdyz se 9
doséhne tento stav.
STATE 5 Reset b&hem piechodu stavu do stavu 5. Citat: je resetovan, kdyZ se 10

dosahne tento stav.
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STATE 6 Reset b&hem piechodu stavu do stavu 6. Citaé je resetovan, kdyz se 1
doséhne tento stav.
STATE 7 Reset b&hem pfechodu stavu do stavu 7. Cita& je resetovan, kdyZ se 12
doséhne tento stav.
STATE 8 Reset b&hem piechodu stavu do stavu 8. Litaé je resetovan, kdyZ se 13
doséhne tento stav.
SEQ PROG RST Zdroj resetovaciho signalu definovan parametrem 8404 SEQ PROG RESET | 14
8420 ST 1 REF SEL Voli zdroj pro referenci stavu 1 sekvenéniho programovani. Parametr se 0
pouzije, kdyz je paramatr 7703/1106 REF1/2 SELECT astaveny na SEQ
PROG / AI1+SEQ PROG / AI2+SEQ PROG.
Poznamka: Konstantni otafky ve skupin& 12 CONSTANT SPEEDS pfepisi
zvolenou referenci sekventniho programovani.
COMM VAL 2 0136 COMM VALUE 2. Pro méfitko, viz Skalovéani reference fieldbus na -1,3
stran& 219.
Al1/AI2 Reference je vypodctena podle nasledujiciho vzorce: -1,2
REF = Al1( %) - (50 % / A2 ( %))
Al1-Al2 Reference je vypottena podle néasledujiciho vzorce: -1,1
REF = Al1( %) + 50 % - Al2( %)
Al1*Al2 Reference je vypodftena podle nasledujiciho vzorce: -1,0
REF = Al( %) - (A12( %) / 50 %)
Al1+AI2 Reference je vypottena podle néasledujiciho vzorce: -0,9
REF = Al1( %) + Al2( %) - 50 %
DI4U,5D Digitalni vstup 4: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI5: SniZeni reference. |-0,8
DI3U,4D Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: SniZeni reference. |-0,7
DI3U,4D(R) Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: SniZeni reference. |-0,6
Al2/JOYST Analogovy vstup Al2 jako joystick. Minimalni vstupni signal ovlada motor -0,5
s maximalni referenci v opaéném sméru, maximalni vstup s maximalni
referenci v dopfedném sméru. Minimalni a maximalni reference jsou
definovany parametry 17704 REF1 MIN a 7705 REF1 MAX. DalSi informace
viz parametr 7703 REF1 SELECT, vybé&r Al1/JOYST.
Al1/JOYST Viz vybér Al2/JOYST. -0,4
Al2 Analogovy vstup Al2 -0,3
Al1 Analogovy vstup Al1 -0,2
KEYPAD Ovladaci panel -0,1
0,0...100,0 % Konstantni otacky
8421 ST 1 COMMANDS Voli start, stop a smér pro stav 1. Parametr 7002 EXT2 COMMANDS musi | DRIVE STOP
byt nastaven na SEQ PROG.
Poznamka: Pokud je poZzadovana zm&na sméru ota&eni, parametr 1003
DIRECTION musi byt nastaven na REQUEST.
DRIVE STOP Frekvenéni mé&ni& se bez napéti nebo podle rampy zastavuje v zavislosti na | 0
nastaveni parametru 2702 STOP FUNCTION.
START FRW Smér otafeni je pevn# nastaven na dopfedny. Pokud frekvenéni mé&ni jestd | 1
neb&zi, spusti se podle nastaveni parametru 2707 START FUNCTION.
START REV Smér otafeni je pevné nastaven na zpé&tny. Pokud frekvenéni méni& jesté 2

neb&zi, spusti se podle nastaveni parametru 2707 START FUNCTION.
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8422 ST 1 RAMP Voli £asy ramp akcelerace/decelerace pro stav 1 sekvenéniho programovani, | 0
napf. definuje rychlost zmény reference.
-0,2/-0,1/ tasy 1=0,1s
0,0...1800,0 s Pokud je hodnota nastavena na -0,2, je pouzit par rampy 2. Par rampy 1 je
definovan parametry 2202...2204.
Pokud je hodnota nastavena na -0.1, je pouzit par rampy 1. Par rampy 2 je
definovan parametry 2205...2207.
S parem rampy 1/2 musi byt parametr 22017 ACC/DEC 1/2 SEL nastaven na
SEQ PROG. Viz také parametry 2202...2207.
8423 ST10OUT CONTROL | Voli releové, tranzistorové a analogové vystupni ovladani pro stav 1 pfi AO=0
sekvenénim programovani.
Releové/tranzistorové ovladani vystupu musi byt aktivovano nastavenim
parametru 7401 RELAY OUTPUT 1/ 1805 DO SIGNAL na SEQ PROG.
Analogové ovladani vystupu musi byt aktivovano skupinou parametrd 15
ANALOG OUTPUTS.
Hodnoty analogového ovladani vystupu mohou byt monitorovany signalem
0170 SEQ PROG AO VAL.
R=0,D=1,A0=0 Releovy vystup je bez proudu (rozepnut), tranzistorovy vystup je pod -0,7
proudem a analogovy vystup je vynulovan
R=1,D=0,A0=0 Releovy vystup je pod proudem (sepnut), tranzistorovy vystup je bez proudu | -0,6
a analogovy vystup je vynulovan.
R=0,D=0,A0=0 Releovy a tranzistorovy vystup jsou bez proudu (rozepnuty) a hodnota -0,5
analogového vystupu je nastavena na nulu.
RO=0,DO=0 Releovy a tranzistorovy vystup jsou bez proudu (rozepnuty) a ovladani -0,4
analogového vystupu je zmrazeno na dfive nastavenou hodnotu.
RO=1,DO=1 Releovy a tranzistorovy vystup jsou pod proudem (sepnuty) a ovladani -0,3
analogového vystupu je zmrazeno na dfive nastavenou hodnotu.
DO=1 Tranzistorovy vystup je pod proudem (sepnut) a releovy vystup je bez proudu. | -0,2
Ovladani analogového vystupu je zmrazeno na dfive nastavenou hodnotu.
RO=1 Tranzistorovy vystup je bez proudu (rozepnut) a releovy vystup je pod proudem. | -0,1
Ovladani analogového vystupu je zmrazeno na dfive nastavenou hodnotu.
AO=0 Hodnota analogového vystupu je nastavena na nulu. Releové a tranzistorové | 0,0
vystupy jsou zmrazeny na dfive nastavenou hodnotu.
0,1...100,0 % Hodnota zapsana do signalu 0770 SEQ PROG AO VAL. Hodnota mtiZze byt
pfipojena pro ovladani analogového vystupu AO nastavenim parametru 1501
AO1 CONTENT SEL, hodnota az 170 (napf. signal 0170 SEQ PROG AO
VAL). Hodnota AO je zmrazena na tuto hodnotu dokud neni vynulovana.
8424 ST 1 CHANGE DLY Definuje £as zpozdéni pro stav 1. Kdyz zpozdéni uplyne, bude povolen 0
pfechod stavu.
0,0...6553,5 s Cas zpozdéni 1=01s
8425 ST1TRIGTOST2 Voli zdroj pro spoustéci signal, ktery méni stav ze stavu 1 do stavu 2. NOT SEL
DI5(INV) Spoustéci signal pres invertovany digitalni vstup DI5. 0 = aktivni, 1 = -5
neaktivni.
DI4(INV) Viz vybér DI5(INV). -4
DI3(INV) Viz vybér DI5(INV). -3
DI2(INV) Viz vybér DI5(INV). -2
DI1(INV) Viz vybér DI5(INV). -1
NOT SEL Bez spoustéciho signalu. Pokud je parametr 8426 ST1 TRIG TO STN 0

nastaven také na NOT SEL, bude stav zmrazen a muze byt resetovan
pouze parameter 8402 SEQ PROG START.
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DI1 Spoustéci signal pfes digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni. 1

DI2 Viz vybér DI1. 2

DI3 Viz vybér DI1. 3

Dl4 Viz vybér DI1. 4

DI5 Viz vybér DI1. 5

Al1 LOW 1 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 < par. 8472 SEQ VAL 1 LOW hodnota. 6

Al1 HIGH 1 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 > par. 8477 SEQ VAL 1 HIGH hodnota. 7

Al2 LOW 1 Zména stavu, kdyz hodnota Al2 < par. 8472 SEQ VAL 1 LOW hodnota. 8

Al2 HIGH 1 Zména stavu, kdyz hodnota AI2 > par. 8477 SEQ VAL 1 HIGH hodnota. 9

A1 OR 2 LO1 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 nebo Al2 < par. 8472 SEQ VAL 1 LOW hodnota.| 10

AIMLO1AI2HI1 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 < par. 8472 SEQ VAL 1 LOW hodnota a Al2 | 11
hodnota > par. 8477 SEQ VAL 1 HIGH hodnota.

AIMLO1 ORDI5 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 < par. 8472 SEQ VAL 1 LOW hodnota nebo | 12
kdyz je aktivni DI5.

Al2HI1 ORDI5 Zména stavu, kdyz hodnota Al2 > par. 8411 SEQ VAL 1 HIGH hodnota nebo | 13
kdyz je aktivni DI5.

Al 1LOW 2 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 < par. 8474 SEQ VAL 2 LOW hodnota. 14

Al1HIGH 2 Zmé&na stavu, kdyz hodnota Al1 > par. 8413 SEQ VAL 2 HIGH hodnota. 15

Al2LOW 2 Zména stavu, kdyz hodnota Al2 < par. 8474 SEQ VAL 2 LOW hodnota. 16

Al 2 HIGH 2 Zména stavu, kdyz hodnota Al2 > par. 8413 SEQ VAL 2 HIGH hodnota. 17

Al1 OR 2 LO2 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 nebo Al2 < par. 8474 SEQ VAL 2 LOW hodnota.| 18

AIMLO2AI2HI2 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 < par. 8474 SEQ VAL 2 LOW hodnota a Al2 | 19
hodnota > par. 8473 SEQ VAL 2 HIGH hodnota.

AlIMLO2 ORDI5 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 < par. 8474 SEQ VAL 2 LOW hodnota nebo | 20
kdyz je aktivni DI5.

Al2HI2 ORDI5 Zmé&na stavu, kdyz hodnota Al2 > par. 8413 SEQ VAL 2 HIGH hodnota nebo | 21
kdyz je aktivni DI5.

TIMED FUNC 1 Spoustéci signal s £asovou funkci 1. Viz skupina parametrii 36 TIMED 22
FUNCTIONS.

TIMED FUNC 2 Viz vybér TIMED FUNC 1. 23

TIMED FUNC 3 Viz vybér TIMED FUNC 1. 24

TIMED FUNC 4 Viz vybé&r TIMED FUNC 1. 25

CHANGE DLY Zména stavu po uplynuti £asu zpozd&ni definovaného parametrem 8424 ST | 26
1 CHANGE DLY.

DI1 OR DELAY Zména stavu po aktivaci DI1 nebo po uplynuti £asu zpozdé&ni definovaného | 27
parametrem 8424 ST 1 CHANGE DLY.

DI2 OR DELAY Viz vybér DI1 OR DELAY. 28

DI3 OR DELAY Viz vybér DI1 OR DELAY. 29

DI4 OR DELAY Viz vybér DI1 OR DELAY. 30

DI5 OR DELAY Viz vybér DI1 OR DELAY. 31

AlMHI1 ORDLY Zména stavu, kdyz hodnota Al1 > par. 8471 SEQ VAL 1 HIGH hodnota nebo | 32
po uplynuti €asu zpozdéni definovaného parametrem 8424 ST 1 CHANGE DLY.

Al2LO1 ORDLY Zména stavu, kdyz hodnota Al1 < par. 8472 SEQ VAL 1 LOW hodnota nebo | 33
po uplynuti &asu zpozdéni definovaného parametrem 8424 ST 1 CHANGE DLY.

AlMHI2 ORDLY Zména stavu, kdyz hodnota Al1 > par. 8413 SEQ VAL 2 HIGH hodnota nebo | 34
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Al2LO2 ORDLY Zména stavu, kdyz hodnota Al2 < par. 8474 SEQ VAL 2 LOW hodnota nebo | 35
po uplynuti £asu zpozdéni definovaného parametrem 8424 ST 1 CHANGE DLY.

SUPRV1 OVER Logicka hodnota podle supervize parametri 3201...3203. Viz skupina 36
parametri 32 SUPERVISION.

SUPRV2 OVER Logicka hodnota podle supervize parametri 3204...3206. Viz skupina 37
parametri 32 SUPERVISION.

SUPRV3 OVER Logicka hodnota podle supervize parametri 3207...3209. Viz skupina 38
parametri 32 SUPERVISION.

SUPRV1 UNDER Viz vyb&r SUPRV 1 OVER. 39

SUPRV2 UNDER Viz vyb&r SUPRV 2 OVER. 40

SUPRV3 UNDER Viz vyb&r SUPRV 3 OVER. 41

SPV10OVRORDLY Zména stavu podle supervize parametrd 32017...3203 nebo po uplynuti €asu | 42
zpozdéni definovaného parametrem 8424 ST 1 CHANGE DLY. Viz skupina
parametri 32 SUPERVISION.

SPV20OVRORDLY Zména stavu podle supervize parametri 3204...3206 nebo po uplynuti #asu | 43
zpozdé#ni definovaného parametrem 8424 ST 1 CHANGE DLY. Viz skupina
parametri 32 SUPERVISION.

SPV3OVRORDLY Zmiéna stavu podle supervize parametrti 3207...3209 nebo po uplynuti #asu | 44
zpozdéni definovaného parametrem 8424 ST 1 CHANGE DLY. Viz skupina
parametri 32 SUPERVISION.

SPV1UNDORDLY Viz vybé&r SPV10OVRORDLY. 45

SPV2UNDORDLY Viz vyb&r SPV20VRORDLY. 46

SPV3UNDORDLY Viz vybér SPV3UNDORDLY. 47

CNTR OVER Zména stavu, kdyz &itag hodnot ptekroéi limit definovany parametrem 7905 | 48
COUNTER LIMIT. Viz parametry 1904...1911.

CNTR UNDER Zména stavu, kdyz &itaé hodnot je pod limitem definovanym parametrem 49
1905 COUNTER LIMIT. Viz parametry 1904...1911.

LOGIC VAL Zména stavu podle logické operace definované parametry 8407...8410 50

ENTER SETPNT Zména stavu, kdyz vystupni frekvence/otacky frekvenéniho méni&e vstoupi | 51
do referenéni oblasti (tzn. diference je mensi nebo rovna 4 % z maximalni
reference).

AT SETPOINT Zména stavu, kdyz vystupni frekvence/otacky frekvenéniho méni&e budou 52
rovny referenéni hodnot& (= jsou v toleranci limitu tzn. chyba je mensi nebo
rovna 1 % z maximalni reference).

Al1 L1 & DI5 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 < par. 8412 SEQ VAL 1 LOW hodnota a kdyz | 53
je aktivni DI5.

Al2 L2 & DI5 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 < par. 84714 SEQ VAL 2 LOW hodnota a kdyz | 54
je aktivni DI5.

Al1 H1 & DI5 Zména stavu, kdyz Al1 > par. 84117 SEQ VAL 1 HIGH hodnota a kdyz je 55
aktivni DI5.

Al2 H2 & DI5 Zména stavu, kdyz Al1 > par. 8413 SEQ VAL 2 HIGH hodnota a kdyz je 56
aktivni DI5.

Al1 L1 & DI4 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 < par. 8412 SEQ VAL 1 LOW hodnota a kdyz | 57
je aktivni DI4.

Al2 L2 & DI4 Zména stavu, kdyz hodnota Al1 < par. 84714 SEQ VAL 2 LOW hodnota a kdyz | 58
je aktivni DI4.

Al1 H1 & Dl4 Zména stavu, kdyz Al1 > par. 84117 SEQ VAL 1 HIGH hodnota a kdyz je 59

aktivni DI4.
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Al2 H2 & DI4 Zména stavu, kdyz Al1 > par. 8413 SEQ VAL 2 HIGH hodnota a kdyz je 60
aktivni DI4.

DLY AND DI1 Zména stavu, kdyz uplynul &as zpozdé&ni definovany parametrem 8424 ST 1 | 61
CHANGE DLY a DI1 je aktivni.

DLY AND DI2 Zména stavu, kdyz uplynul &as zpozdéni definovany parametrem 8424 ST 1 | 62
CHANGE DLY a DI2 je aktivni.

DLY AND DI3 Zména stavu, kdyz uplynul &as zpozdéni definovany parametrem 8424 ST 1 | 63
CHANGE DLY a DI3 je aktivni.

DLY AND DI4 Zména stavu, kdyz uplynul &as zpozdéni definovany parametrem 8424 ST 1 | 64
CHANGE DLY a Dl4 je aktivni.

DLY AND DI5 Zména stavu, kdyz uplynul &as zpozdéni definovany parametrem 8424 ST 1 | 65
CHANGE DLYa DI5 je aktivni.

DLY & Al2 H2 Zména stavu, kdyz uplynul &as zpozdéni definovany parametrem 8424 ST 1 | 66
CHANGE DLY a Al2 hodnota > par. 8413 SEQ VAL 2 HIGH hodnota.

DLY & Al2 L2 Zména stavu, kdyz uplynul &as zpozdéni definovany parametrem 8424 ST 1 | 67
CHANGE DLY a Al2 hodnota < par. 84714 SEQ VAL 2 LOW hodnota.

DLY & Al1 H1 Zména stavu, kdyz uplynul &as zpozdéni definovany parametrem 8424 ST 1 | 68
CHANGE DLY a Al1 > par. 8411 SEQ VAL 1 HIGH hodnota.

DLY & Al1 L1 Zména stavu, kdyz uplynul &as zpozdéni definovany parametrem 8424 ST 1 | 69
CHANGE DLY a Al1 hodnota < par. 8412 SEQ VAL 1 LOW hodnota.

COMM VAL 1 #0 0135 COMM VALUE 1 bit 0. 1 = zména stavu. 70

COMM VAL 1 #1 0135 COMM VALUE 1 bit 1. 1 = zména stavu. 71

COMM VAL 1 #2 0135 COMM VALUE 1 bit 2. 1 = zména stavu. 72

COMM VAL 1 #3 0135 COMM VALUE 1 bit 3. 1 = zména stavu. 73

COMM VAL 1 #4 0135 COMM VALUE 1 bit 4. 1 = zména stavu. 74

COMM VAL 1 #5 0135 COMM VALUE 1 bit 5. 1 = zména stavu. 75

COMM VAL 1 #6 0135 COMM VALUE 1 bit 6. 1 = zména stavu. 76

COMM VAL 1 #7 0135 COMM VALUE 1 bit 7. 1 = zména stavu. 77

8426 ST1 TRIG TO STN Voli zdroj pro spousté&ci signal, ktery méni stav ze stavu 1 do stavu N. Stav N | NOT SEL

je definovan parametrem 8427 ST1 STATE N.
Viz parametr 8425 ST1 TRIG TO ST 2.

8427 ST1 STATEN Definuje stav N. Viz parametr 8426 ST1 TRIG TO STN. STATE 1
STATE 1 Stav 1 1
STATE 2 Stav 2 2
STATE 3 Stav 3 3
STATE 4 Stav 4 4
STATE 5 Stav 5 5
STATE 6 Stav 6 6
STATE 7 Stav 7 7
STATE 8 Stav 8 8

8430 ST2 REF SEL

8497 ST8 STATEN

Viz parametry 8420...8427.
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98 OPTIONS Aktivace externi sériové komunikace
9802 COMM PROT SEL Aktivuje externi sériovou komunikaci a voli interfejs. NOT SEL
NOT SEL Zadna komunikace 0
STD MODBUS Integrovany fieldbus. Interfejs: RS-485 realizovany pfes volitelny FMBA-01 1
Modbus Adapter. Viz kapitola Ovliadani s procesni sb£rnici a integrovanym
fieldbus.

EXT FBA Frekven&ni mé&ni& komunikuje pfes adaptér modulu fieldbus pfipojeny do 4
pfipojky frekven&niho ménide X3. Viz také skupina parametriu 571 EXT
COMM MODULE.
Viz kapitola Oviadéani s procesni sbérnici s adaptérem fieldbus.

MODBUS RS232 Integrovany fieldbus. Interfejs: RS-232 (napf. konektor ovliadaciho panelu). | 10
Viz kapitola Ovladani s procesni sbérnici a integrovanym fieldbus.

99 START-UP DATA Volba jazyka. Definice nastavovacich dat motoru.

9901 LANGUAGE Voli jazyk displeje. ENGLISH
ENGLISH Britska angliétina 0
ENGLISH (AM) Americka anglictina. Pokud se zvoli, bude jednotkou vykonu HP misto kW. |1
DEUTSCH N&mdina 2
ITALIANO Ital$tina 3
ESPANOL Span&lstina 4
PORTUGUES Portugalstina 5
NEDERLANDS Holandstina 6
FRANCAIS Francouzstina 7
DANSK Danstina 8
SUOMI Finstina 9
SVENSKA Svédstina 10

9902 APPLIC MACRO Voli aplikaéni makro. Viz kapitola Aplika<ni makra. ABB

STANDARD
ABB STANDARD Standardni makro pro aplikace s konstantnimi ota&kami 1
3-WIRE 3vodi&ové makro pro aplikace s konstantnimi ota&kami 2
ALTERNATE Stfidavé makro pro aplikace se startem vpied a startem vzad 3
MOTOR POT Makro motor potenciometr pro aplikace s digitalnimi signaly regulace ota&ek | 4
HAND/AUTO Makro ruéné&/automaticky se pouziva, pokud maji byt dv& ovladaci zafizeni |5
pfipojena do frekvenéniho ménie:
- Zafizeni 1 komunikuje pfes interfejs definovany jako externi ovladaci misto
EXT1.
- Zafizeni 2 komunikuje pfes interfejs definovany jako externi ovladaci misto
EXT2.
V jediném okamziku je aktivni EXT1 nebo EXT2. Pfepinani mezi EXT1/2 se
provadi pfres digitalni vstup.
PID CONTROL PID regulace. Pro aplikace, ve kterych frekven&ni mé&ni& reguluje procesni | 6
hodnotu. Napf. regulace tlaku frekven&nim méni&em pro tlakové &erpadlo.
Do frekven&niho ménife je pfipojen mé&feny tlak a referentni hodnota tlaku.
TORQUE CTRL Makro momentové regulace
USER S1 LOAD Zavedeni uzivatelského makra 1 pro pouziti. Pfed zavedenim pfekontrolujte, | 0

zda jsou ulozené nastaveni parametru a model motoru vhodné pro aplikaci.

USER S1 SAVE

UloZeni uzivatelského makra 1. UloZeni aktualniho nastaveni parametri a
modelu motoru.
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USER S2 LOAD Zavedeni uzivatelského makra 2 pro pouziti. Pfed zavedenim pfekontrolujte, | -2
zda jsou ulozené nastaveni parametru a model motoru vhodné pro aplikaci.
USER S2 SAVE UloZeni uzivatelského makra 2. UloZeni aktualniho nastaveni parametru a -3
modelu motoru.
USER S3 LOAD Zavedeni uzivatelského makra 3 pro pouziti. Pfed zavedenim ptekontrolujte, | -4
zda jsou uloZené nastaveni parametrti a model motoru vhodné pro aplikaci.
USER S3 SAVE UloZeni uzivatelského makra 3. UloZeni aktualniho nastaveni parametru a -5
modelu motoru.
9904 MOTOR CTRL MODE | Voli rezim ovladani motoru. SCALAR:
FREQ
VECTOR:SPEED Rezim bezsenzorového vektorového ovliadani. 1
Reference 1 = referenéni otafky v ot./min.
Reference 2 = referenéni otafky v procentech. 100 % jsou absolutni
maximalni ota€ky, jsou rovny hodnot& parametru 2002 MAXIMUM SPEED
(nebo 20017 MINIMUM SPEED pokud je absolutni hodnota minimalnich
otafek vé&tSi nez hodnota maximalnich otacek).
VECTOR:TORQ Rezim vektorového ovladani. 2
Reference 1 = referen&ni otagky v ot./min.
Reference 2 = moment reference v procentech. 100 % je rovno jmenovitému
momentu.
SCALAR:FREQ Rezim skalarniho ovladani. 3
Reference 1 = frekvence reference v Hz.
Reference 2 = frekvence reference v procentech. 100 % je absolutni
maximalni frekvence, je rovna hodnot& parametru 2008 MAXIMUM
FREQUENCY (nebo 2007 MINIMUM FREQUENCY pokud je absolutni
hodnota minimalnich otafek v&tsi nez hodnota maximalnich otacek).
9905 MOTOR NOM VOLT | Definuje jmenovité napé&ti motoru. Musi byt rovno hodnoté& na typovém Stitku | 230 V
motoru. Frekven&ni méni& nedokéze napajet motor s napétim vétsim nez je | (jednotky
vstupni napéjeci napéti. 200 V)
Vystup napsti 400 V
9905~ — — (jednotky
400V,
‘ Evropa)
|
Vystupni frekvence 4.60 v
9907 (jednotky
- 400V, USA)
VAROVANI! Nikdy nepfipojujte motor k frekven&nimu ménidi, ktery je
pfipojen k napajecimu napéti o Urover vy§Simu nez je jmenovité napéti
motoru.
115...345 V (jednotky | Napéti. 1=1V
200 V) Poznamka: Namahani izolace motoru je vzdy nezavislé na napajecim nap#ti
200...600 V (jednotky | frekven&niho ménife. To se také tyka pfipadu, kdy je jmenovité napéti
400 V, Evropa) motoru niz$i nez jmenovité napé&ti frekvenéniho ménife a napajeci napéti
230...690V (jednotky frekvené&niho ménice.
400 V, US)
9906 MOTOR NOM CURR | Definuje jmenovity proud motoru. Musi byt roven hodnot& na typovém &titku | oy
motoru.
0,2...2,0 - by Proud 1=0,1A

Aktualni signaly a parametry
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9907

MOTOR NOM FREQ

Definuje jmenovitou frekvenci motoru, tzn. frekvenci, pfi které je vystupni
napéti rovno jmenovitému nap&ti motoru:

Bod odbuzeni = jmen. frekvence - napajeci napéti / jmen. nap&ti motoru

Evr: 50/
US: 60

10,0...500,0 Hz

Frekvence

1=0,1Hz

9908

MOTOR NOM SPEED

Definuje jmenovité otafky motoru. Musi byt rovny hodnot& na typovém Stitku
motoru.

V zavislosti
na typu

50...30000 ot./min

Otacky

1 =1 ot./min

9909

MOTOR NOM
POWER

Definuje jmenovity vykon motoru. Musi byt roven hodnot& na typovém Stitku
motoru.

Pn

0,2...3,0 - Py kW

Vykon

1=0,1 kW/hp

9910

ID RUN

Voli druh identifikace motoru. B&hem identifikace bude frekven&ni me&ni&
identifikovat charakteristiky motoru pro optimalni ovliadani motoru.

Poznamka: ID b&h by mél byt zvolen, kdyz:
- je provozni rezim v blizkosti nulovych otaéek a/nebo

- je provozni rozsah momentu nad jmenovitym momentem motoru v ramci
Skalovani otafek a bez pozadavku na zp&tnou vazbu méfeni otafek (napf.
bez pulzniho dekodéru).

OFF

OFF

Bez ID b&hu. Model motoru je vypodten pfi prvnim spust&ni magnetizovanim
motoru po dobu 10 az 15 s pfi nulovych otafkach. Model je vypoften vzdy po
startu motoru po zm&n& parametr.

Pokud je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE nastaven na SCALAR:FREQ,
parametr 2707 START FUNCTION musi byt nastaven na SCALAR FLYST /
FLY+BOOST.

ON

ID béh. Zarutuje nejlep$i moznou piesnost ovladani. ID b&h trva piiblizné
jenu minutu.

Poznamka: Motor musi byt mechanicky odpojen od pohanéného zafizeni.

Poznamka: Pfekontrolujte smér otafeni motoru pred spusténim ID bé&hu.
B&hem bé&hu se motor to&i v dopfedném sméru.

Poznamka: Pokud se zméni parametry motoru po ID b&hu, opakujte ID b&h.
2 VAROVANI! Motor pob&zi b&hem ID b&hu s pfiblizn& 50...80 %

-

9912

MOTOR NOM
TORQUE

jmenovitych otatek. PRED PROVEDENIM ID BEHU ZAJISTETE
Vypodteny jmenovity moment motoru v Nm (vypodet je na bazi hodnot

BEZPEZNE SPUSTENiI MOTORU!
parametri 9909 MOTOR NOM POWER a 9908 MOTOR NOM SPEED).

Pouze pro &teni

9913

MOTOR POLE PAIRS

Vypoiteny podet parii pélovych nastavel motoru (vypodet je na bazi hodnot
parametri 9907 MOTOR NOM FREQ a 9908 MOTOR NOM SPEED).

Pouze pro &teni

Aktualni signaly a parametry
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Ovladani s procesni shérnici a integrovanym fieldbus

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje, jak Ize ovladat frekventni ménif pfes externi zafizeni
prostfednictvim komunikatni sité s vyuzitim integrovaného fieldbus.

Pfehled systému

Frekvenéni mé&nit mize byt pfipojen k externimu ovladacimu systému pfes adaptér
fieldbus nebo integrovany fieldbus. Ovladani pfes adaptér fieldbus, viz kapitola
Ovladani s procesni sb&rnici s adaptérem fieldbus.

Integrovany fieldbus podporuje protokol Modbus RTU. Modbus je sériovy,
asynchronnni protokol. Transakce jsou v poloviénim duplex, ovladani je s jednou
jednotkou jako master a s jednou nebo n&kolika jednotkami slave.

Pripojeni k integrovanému fieldbus je budto pfes RS-232 (konektor ovladaciho
panelu X2) nebo RS-485 (pfipojka X1 u volitelného FMBA Modbus Adapter
piipojeného k pfipojce frekventniho manite X3). Maximalni délka komunika&niho
kabelu u RS-232 je omezena na 13 metrli. Dal$i informace o modulu FMBA Modbus
Adapter viz UzZivatelska pfirutka FMBA-01 Modbus Adapter Module
[BAFE68586704 (anglicky)].

I = I‘ I‘I Fieldbus
I

regulator
ACS350 H'] Jina
zafizeni

RS-232*
konektor na panelu

Fieldbus

*Integrovany
fieldbus (modbus),
pfipojeni budto pfes

FMBA Modbus RS-485* igjgg nebo
Adapter X1 -
Datovy tok

<« Fidici slovo (CW)
<«— Reference

—— Stavoveé slovo (SW}——
———— Aktualni hodnoty——m

£/Z parametri, pozadavky/odezvy J Servisni zpravy (necyklické)
L

Procesni V/V (cyklické)

Ovladani s procesni sbérnici a integrovanym fieldbus
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Frekvenéni me&nit mizZe byt nastaven na pfijem v§ech ovladacich infomaci pfes
fieldbus interfejs nebo miiZze byt ovladani rozd&leno mezi fieldbus interfejs a dal$i
pouzitelna zafizeni, napf. digitalni a analogové vstupy.

Nastaveni komunikace pfes integrovany modbus

Pfed konfigurovanim frekventniho ménite pro ovladani pfes fieldbus, musi byt
mechanicky a elektricky nainstalovan FMBA Modbus adaptér (pokud je pouzito)
podle pokynil udanych na stran& 22 v kapitole Mechanicka instalace a podle
prirutky k modulu.

Komunikace mezi frekvenznim m&nitem a modulem adaptéru fieldbus je aktivovana
nastavenim parametru 9802 COMM PROT SEL na STD MODBUS nebo STD MDB
RS232. Je také nutno nastavit pro adaptér specifické parametry ve skupiné 53 EFB
PROTOCOL. Viz nize uvedena tabulka.

Parametr Alternativni Nastaveni pro Funkce/informace
nastaveni ovladani fieldbus
COMMUNICATION INITIALISATION
9802 COMM PROT NOT SEL STD MODBUS Inicializuje komunikaci s integrovanym fieldbus.
SEL STD MODBUS (s RS-485)
EXT EBA SRD MBD RS232
STDMDBRs 232 | (¢ RS232)
ADAPTER MODULE CONFIGURATION
5302 EFB STATION 0...65535 Jakékoliv Definuje ID adresy stanice linky RS-232/485. Dvé&
ID stanice nesméji mit stejnou adresu.
5303 EFB BAUD 1.2 kbit/s Definuje komunikaé&ni rychlost linky RS-232/485.
RATE 2.4 kbit/s
4.8 kbit/s
9.6 kbit/s
19.2 kbit/s
38.4 kbit/s
57.6 kbit/s
76.8 kbit/s
5304 EFB PARITY 8 NONE 1 Voli nastaveni parity. Stejné nastaveni musi byt
8 NONE 2 pouzito u v8ech on-line stanic.
8 EVEN 1
8 0ODD 1
5305 EFB CTRL ABB DRV LIM Jakékoliv Voli komunikaéni profil pouzity frekven&nim
PROFILE DCU PROFILE menifem. Viz odstavec Komunikatni profily na
ABB DRV FULL strand& 224.
5310...5317 EFB PAR | 0...65535 Jakékoliv Voli aktualni hodnotu pro mapovani do modbus
10..17 registru 400xx.

Kdyz se nastavi parametry konfigurace modulu ve skuping 53 EFB PROTOCOL, je
nutné pfekontrolovat a v pfipad& potreby nastavit Oviadani frekven<niho menice
parametry na strangé 213 .

Nové nastaveni se uplatni, kdyz se pfist& provede zapnuti napajeciho nap&ti nebo
kdyz se vynuluje a resetuje parametr 5302 EFB STATION ID

Ovladani s procesni sbérnici a integrovanym fieldbus
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Kdyz se nastavi fieldbus komunikace, je nutné pfekontrolovat a v pfipadé potfeby
nastavit parametry ovladani frekven&niho ménife uvedené v nize uvedené tabulce.

Sloupetek Nastaveni pro ovladani fieldbus udava hodnotu, ktera se pouzije, kdyz
je fieldbus interfejs zdrojem nebo cilem pfislusného signalu. Sloupetek Funkce/
Informace udava popis parametru.

Parametr Nastaveni pro Funkcel/informace Adresa Modbus
ovladani fieldbus registru
CONTROL COMMAND SOURCE SELECTION ABB DRV | DCU
1001 EXT1 COMM Povoluje 0307 FB CMD WORD 1 bity 0...1 (START/ 40031
COMMANDS STOP), kdyz je EXT1 zvolen jako aktivni ovladaci bity 0...1
misto.
1002 EXT2 COMM Povoluje 0307 FB CMD WORD 1 bity 0...1 (START/ 40031
COMMANDS STOP), kdyz je EXT2 zvolen jako aktivni ovladaci bity 0...1
misto.
1003 FORWARD Povoluje ovladani sméru otageni jak je definovano 40031
DIRECTION REVERSE parametry 1001 a 1002. Ovladani sméru je vysvétleno bit 2
. . . 5
REQUEST v odstavci Zpracovani referenci. na stran& 220.
1102 EXT1/ COMM Povoluje vyb&r EXT1/EXT2 pfes 03071 FB CMD WORD | 40001 40031
EXT2 SEL 1 bit 5 (s profilem ABB frekvenéniho ménife 5319 EFB bit 11 bit 5
PAR 19 bit 11).
1103 REF1 COMM Fieldbus reference REF1 se pouziva, kdyz je EXT1 40002 pro REF1
SELECT COMM+AI1 zvolen jako aktivni ovladaci misto. Viz odstavec
COMM*AI1 Fieldbu:s re’ference na s'trané 215 pro informace o
alternativnim nastaveni.
1106 REF2 COMM Fieldbus reference REF2 se pouziva, kdyz je EXT2 40003 pro REF2
SELECT COMM+AI1 zvolen jako aktivni ovladaci misto. Viz odstavec
COMM*AI1 Fieldbu:s re’ference na s'trané 215 pro informace o
alternativnim nastaveni.
OUTPUT SIGNAL SOURCE SELECTION ABB DRV | DCU
1401 RELAY | COMM Povoluje releovy vystup RO ovladany signalem 0134 40134 pro signal
OUTPUT 1 COMM(-1) COMM RO WORD. 0134
1501 AO1 135 Pfevadi obsah fieldbus reference 0735 COMM VALUE 40135 pro signal
CONTENT 1 na analogovy vystup AO. 0135
SEL
SYSTEM CONTROL INPUTS ABB DRV | DCU
1601 RUN COMM Povoluje ovladani invertovaného Run Enable (b&h 40001 40031
ENABLE povolen) signalu (Run Disable) pfes 0307 FB CMD bit 3 bit 6
WORD 1 bit 6 (s profilem ABB frekven&niho mé&nice
5319 EFB PAR 19 bit 3).
1604 FAULT COMM Povoluje resetovani poruchy pfes fieldbus 0307 FB 40001 40031
RESET SEL CMD WORD 1 bit 4 (s profilem ABB frekven&niho bit 7 bit 4
mé&nife 53719 EFB PAR 19 bit 7).
1606 LOCAL | COMM Lokalni ovladani signalu blokovani reZzimu pfes 03071 FB - 40031
LOCK CMD WORD 1 bit 14 bit 14
1607 PARAM | DONE; SAVE Uklada zmé&n&né hodnoty parametrd (véetné& hodnot 41607
SAVE zmé&nénych ovladanim fieldbus) do permanentni paméti.
1608 START | COMM Invertovany Start Enable 1 (Start Disable) pies 0302 FB - 40032
ENABLE 1 CMD WORD 2 bit 18 bit 18
1609 START | COMM Invertovany Start Enable 2 (Start Disable) pfes 0302 FB - 40032
ENABLE 2 CMD WORD 2 bit 19 bit 19

Ovladani s procesni sbérnici a integrovanym fieldbus
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Parametr Nastaveni pro Funkce/informace Adresa Modbus

ovladani fieldbus registru
LIMITS ABB DRV | DCU
2013 MIN COMM Vybé&r minimalniho limitu momentu 1/2 pfes 0301 FB - 40031
TORQUE CMD WORD 1 bit 15 bit 15
SEL
2014 MAX COMM Vyb&r maximalniho limitu momentu 1/2 pfes 0301 FB - 40031
TORQUE CMD WORD 1 bit 15 bit 15
SEL
2201 ACC/ COMM Vybér paru ramp akcelerace/decelerace pies 0301 FB - 40031
DEC 1/2 SEL CMD WORD 1 bit 10 bit 10
2209 RAMP COMM Vstup rampy na nulu pfes 0307 FB CMD WORD 1 bit 40001 40031
INPUT O 13 (s profilem ABB frekven&niho mé&nice 5319 EFB PAR | bit 6 bit 13

19 bit 6)

COMMUNICATION FAULT FUNCTIONS ABB DRV | DCU
3018 COMM NOT SEL Uréuje Einnost frekvenéniho ménite v pfipade ztraty 43018
FAULT FUNC | FauLT komunikace s fieldbus.

CONST SP 7

LAST SPEED
30179 COMM | 0.1...60.0 s Definuje tas mezi zjisténim ztraty komunikace a akci 43019
FAULT TIME zvolenou parametrem 3078 COMM FAULT FUNC.
PID CONTROLLER REFERENCE SIGNAL SOURCE SELECTION ABB DRV | DCU
4010/4110/ COMM Reference PID regulatoru (REF2) 40003 pro REF2
4210 SET
POINT sEL | COMM*AI

COMM*AI1

Interfejs ovladani pfes fieldbus

Komunikace mezi fieldbus systémem a frekventnim mé&nitem sestava ze
16bitovych vstupnich a vystupnich datovych slov (s profilem ABB frekventniho
menite) a 32bitovych vstupnich a vystupnich datovych slov (s profilem DCU).

Ridici slovo a stavové slovo

Ridici slovo (CW) se principialn& pouziva k ovladani frekven&niho m&nite z fieldbus
systému. Ridici slovo je vyslano z fieldbus do frekven&niho ménite. Frekvenéni
meénié se pfepina podle jeho stavil a podle bitové kédovanych instrukci fidiciho

slova.

Stavové slovo (SW) je slovo obsahuijici stavové informace vysilané frekven&nim
méeni£em do fieldbus regulatoru.

Reference

Aktualni hodnoty

Reference (REF) jsou 16bitové celotiselné hodnoty. Negativni reference (indikujici
opatny smér otateni) jsou vytvofeny vypottem doplfiku k pfislusné pozitivni

referenfni hodnoté. Obsah kazdého slova reference Ize pouzit jako referenci otatek,
frekvence, momentu nebo procesu.

Aktudlni hodnoty (ACT) jsou 16bitova slova obsahujici informace o zvolenych
provoznich parametrech frekvenfniho meénice.

Ovladani s procesni sbérnici a integrovanym fieldbus
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215

Fieldbus reference (nazyvana COMM v kontextu vyb&ru signalu) se zvoli
nastavenim parametru vybéru reference — 7703 nebo 7706 — jako COMM,
COMM+AI1 nebo COMM*AI1. Kdyz je 17103 REF1 SELECT nebo 717106 REF2
SELECT nastaveno na COMM, prenese se fieldbus reference jako takova, tedy bez
korekce. Kdyz je parametr 1703 nebo 1106 nastaven na COMM+AI1 nebo
COMM*AI1, bude fieldbus reference korigovana prostfednictvim analogového
vstupu Al1, jak je ukazano v nasledujicich pfikladech.

PFiklady korekce reference pro profil ABB frekvené&niho méniée profil

Nastaveni

Kdyz je COMM > 0

Kdyz je COMM < 0

COMM+AI1

COMM( %) - (MAX-MIN) + MIN
+ (Al( %) -50 %) - (MAX-MIN)

COMM( %) - (MAX-MIN) - MIN
+ (Al( %) -50 %) - (MAX-MIN)

Korigovana COMM
reference‘ REF (%) -100% -50 % 0%
4 POl 0
1500 Ma)lemlt_ Min limit ot./min
ot./min
-7500
750 ot./min
ot./min
Max limi 1500
0 w > yot/min
ot./mi® % 50% 100% COMM Korigovana
REF ( %) reference
Korigovana COMM
’efe’e’”'ceﬂ REF (%)100%  -50 % 0%
1500 | - _ . | | ot /min
ot./min [ [ Max limi -300 .
1200 | _ _ _ | . ax limit ot./min
; I
ot./min|p | -750
/750 fffff ot./min
ot./min
£0 %, o -1ZOQ
300 ro-— T - Min_limit ! ! ot./min
ot./min | I ;;t /r?fi)n
L . » ) A
ot./min0 % 50% 100 % COMM Korigovana
REF ( %) reference

Maximalni limit je definovan parametrem 7705 REF1 MAX / 1108 REF2 MAX.
Minimalni limit je definovan parametrem 1704 REF1 MIN / 1107 REF2 MIN.
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Nastaveni

Kdyz je COMM > 0

Kdyz je COMM < 0

COMM*Al1

COMM( %) - (Al( %) / 50 %) - (MAX-MIN) + MIN

COMM( %) - (Al( %) / 50 %) - (MAX-MIN) - MIN

Korigovana COMM
reference REF (%)100%  -50 % 0%
Max limit Lo e = 0
1500 | - - — - " - Min limit - Al=0% . .
ot./min [ R | | R4 ot./min
! S | R
| ¢ | L.t
Al = 100 %'1'_ 0 %\ [ I,
750 b— —f— _Je_ _ _ _ | T A7/ 1750
; o | ! _&h o ot./min
ot./min R | 1 Al'=50 %
JON ‘ C0 A/=100 %
. ‘ ! Max limit ~ ',* !
0 : LAI=0%! o Min limit T Tme——————— -1500
ot./mi % 50% 100 %COMM YR ana
REF ( %) reference
Kofrigované COMM
re e’e’”'cﬁ REF (%)100%  -50 % 0%
R _ ot./min
R i
1'200 777777 | " Ma&l[mit Min limit 1 ‘ "o" ot./min
ot/min | AI=360% -7, . e o o750
750 AU A A B0 % ot./min
ot./min ’xlm‘SO % : Max limit A °/ 1200
300 g I AI=0% Min limit [ [ ot./min
ot.6min \ S -1500
‘ L wot./min
ot./min0 % 50 % 100 % COMM Korigovana
REF ( %) reference

Maximalni limit je definovan parametrem 7705 REF1 MAX / 1108 REF2 MAX.

Minimalni limit je definovan parametrem 71704 REF1 MIN / 1107 REF2 MIN.
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Priklady korekce reference pro profil DCU

S profilem DCU miize byt fieldbus reference typu Hz, ot./min nebo procento. V
nasledujicim pfikladu jsou to ot./min.

Nastaveni Kdyz je COMM > 0 ot./min Kdyz je COMM < 0 ot./min
COMM+AI1 COMM/1000 + (Al( %) -50 %) - (MAX-MIN) COMM/1000+ (Al( %) -50 %) - (MAX-MIN)
Korigovana COMM
reference‘ k REF
1500 Max limit_ | Min limit ot /min
ot./min
-750
759 ot./min
ot./min
Max limi
ol Min limit == -1500
( ‘ » o T yot./min
ot./min0 750000 150000 ggA/’M Korigovana
reference
Korigovana COMM
’efe’e’”'ceﬂ REF  -150000  -750000 %,
1500 : ot./min
ot./min = T -300
1200 Min fimit ot./min
ot./min -750
750 L ot./min
ot./min Max limit 1200
300 | 1 1 ot./min
ot./min ! e -1500
‘ L yot./min
ot./min0 750000 150000 COMM Korigovana
REF reference
Maximalni limit je definovan parametrem 7705 REF1 MAX / 1108 REF2 MAX.
Minimalni limit je definovan parametrem 1704 REF1 MIN / 17107 REF2 MIN.
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Nastaveni

Kdyz je COMM > 0 ot./min

Kdyz je COMM < 0 ot./min

COMM*AI1

(COMM/1000) - (AI( %) / 50 %)

(COMM( %)/1000) - (AI( %) / 50 %)

Korigovana COMM
refe
erence‘; REF -150000  -750000 0
1500 | - - - - - 1 Max limit_ | Min fimit i Al=0 % gt fmin
. " | | ’o .
ot/min| A1 /100 % ¢ | ‘ S
| P | I [
Al =50 % | | e
\, ==/~ 1-750
ot /7r?1?n e : . AI350% ot./min
. ‘0 | | | 14 |
KA [ : o AI: =100 %
01/ ‘ ‘ Max limit 'L ‘
ot./min |£* AI=0% ' Minlimit |~ Tt ;)15;231
0 750000 150000  COMM yot/min
REF Korigovana
reference
Korigovana COMM
reference REF  -150000  -750000 ,
4 <“— . 0 ot./min
1500 | - — — _ _ _ _ ___ ____._ | o
. Al =0%
ot./min L o ‘ — -300
1200 | Max limit | MinTimit 1 e ot/min
t. i *
ot./min 7‘ 77777 ‘r o | 750
750 ¢ . - AIS80% ot./min
ot./min ‘Max limit \r < /120
300 0%  Min.limit | Al'=100 % | ot./min
ot/min|l o+ 0\ T TTT=~ - = -1SOQ
0 . - » vot./mln
ot./min0 750000 150000 COMM Korigované
REF reference

Maximalni limit je definovan parametrem 7705 REF1 MAX / 1108 REF2 MAX.
Minimalni limit je definovan parametrem 71704 REF1 MIN / 1707 REF2 MIN.
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Fieldbus references REF1 a REF2 jsou Skalovany, jak je ukazano v nasledujici tabulce.

Poznamka: Jakékoliv korekce reference (viz odstavec Vybér reference a jeji
korekce na strang& 219) se aplikuji pfed Skalovanim.

Fieldbus $kalovani pro profil ABB frekventniho ménifie

Typ

Reference | Rozsah Skalovani Poznamky
reference
REF1 -32767 Otacky -20000 = -(par. 1105) Vysledna reference
nebo 0=0 omezena 1104/1105.
+32767 frekvence | +20000 = (par. 1105) Aktualni otadky motoru
20000 odpovida 100 % omezeny 2001/2002
( P ) (otaky) nebo 2007/2008
(frekvence).
REF2 -32767 Otacky -10000 = -(par. 1108) Vysledna reference
nebo =0 omezena 1107/1108.
+32767 frekvence | +10000 = (par. 1108) Aktualni otaéky motoru
10000 odpovida 100 % omezeny 2001/2002
( P ) (otaky) nebo 2007/2008
(frekvence).
Moment -10000 = -(par. 1108) Vysledna reference
0=0 omezena 2015/2017
+10000 = (par. 1108) (moment1) nebo 2016/2018
(10000 odpovida 100 %) (moment2).
PID -10000 = -(par. 1108) Vysledna reference
reference |0=0 omezena 4012/4013 (PID

+10000 = (par. 1108)
(10000 odpovida 100 %)

set1) nebo 4112/4113 (PID
set2).

Poznamka: Nastaveni parametril 7704 REF1 MIN a 1707 REF2 MIN nema efekt na

Skalovani reference.

Fieldbus $kalovani pro profil DCU

Reference | Rozsah Typ Skalovani Poznamky
reference
REF1 -214783648 | Otacky 1000 =1 ot./min / 1 Hz Vysledna reference
nebo omezena 1104/1105.
+214783647 | frekvence Aktualni otatky motoru
omezeny 2001/2002
(otagky) nebo 2007/2008
(frekvence).
REF2 -214783648 | Otatky 1000=1% Vysledna reference
nebo omezena 1107/1108.
+214783647 | frekvence Aktualni otasky motoru
omezeny 2001/2002
(otacky) nebo 2007/2008
(frekvence).
Moment 1000 =1 % Vysledna reference
omezena 2015/2017
(moment1) nebo 2016/2018
(moment2).
PID 1000 =1 % Vysledna reference
reference omezena 4012/4013 (PID

set1) nebo 4112/4113 (PID
set2).

Poznamka: Nastaveni parametril 7704 REF1 MIN a 1707 REF2 MIN nema efekt na

Skalovani reference.
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Zpracovani referenci

Ovladani sméru otafeni pro kazdé ovladaci misto (EXT1 a EXT2) se provadi para-
metry ve skupin& 70 START/STOP/DIR. Fieldbus reference jsou bipolarni, tzn. mohou
byt negativni nebo pozitivni. Nasledujici obrazky ilustruji, jak skupina 10 parametr
a znaménko fieldbus reference spolupracuji pfi vytvafeni reference REF1/REF2.

Smér uréen znaménkem COMM Smér uréen digitalnim povelem,
nap¥. digitalni vstup, ovladaci panel
par. 10.03 W .
sledna Vysledna
DIRECTION= EF1/2 EF1/2
FORWARD -1
Max.ref. 4 - - - - -, Max.ref. 4 - - - - -,
Fieldbus | L Fieldous | C
Ref. 12 ™50% 100 % | et 12 —350% 100 % |
-163 % 163 % -163 % 163 %
—[Max.ref.] + —[Max.ref.] +
par. 10.03 VW
sledna Vysledna
DIRECTION= REF1/2 REF1/2
REVERSE -1 T
+ Max.Ref. + Max.Ref.
-163 % 163 % -163 % 163 %
Fieldbus | -100 % 100 % | Fieldbus | -100 % 100 % |
ref. 1/2 | I + | ref. 1/2 | t l |
/- [Max.Ref] —[Max.Ref.]d- - - - N ‘
par. 10.03
Vysledna Vysledna
DIRECTION= EF1/2 EF1/2
REQUEST -1 T Povel sméru:
FORWARD
Max.ref. +. - - - - Max.ref. + - - - -
-163 % ! _ 1
Fieldbus | -100% ; | Fl?lqt/)zus | . ; |
ref. 12— 100% | | [-100% 100% |
1 163 % -163 % 163 %
VAN —Max.ref]d - --- :
Max.ref] Max.ret.] Povel sméru:
e REVERSE

Skalovani aktualni hodnoty

Skalovani celotiselné hodnoty vysilané do jednotky master jako aktualni hodnota
zavisi na zvolené funkci. Viz kapitola Aktualni signaly a parametry.
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Mapovani funkci modbus

Nasledujici kody funkci modbus funkce jsou podporovany frekventnim ménitem.

Hod
hex (dec)
Read Multiple 03 (03) Ete obsah registru v slave jednotce.

Holding Registers Sady parametrii, ovladaci, stavové a referen&ni hodnoty jsou
mapovany jako holding registry.

Funkce Pridavné informace

Write Single 06 (06) Zapisuje do jednotlivého registru v slave jednotce.

Holding Register Sady parametri, ovladaci, stavové a referen#ni hodnoty jsou
mapovany jako holding registry.

Diagnostics 08 (08) Provadi fadu testt pro kontrolu komunikace mezi jednotkami master
a slave nebo pro konrolu riznych internich chybovych podminek u
jednotky slave.

Podporovany jsou nasledujici subkddy:
00 Return Query Data (vraceni dat dotazu): Data pfenesena do

pozadovaného datového pole jsou pfenesena zp&t v odpovédi.
Zprava odpové&di by méla byt identicka se zpravou pozadavku.

01 Restart Communications Option (op&tny start komunika&ni
volby) : Sériovy port linky u jednotky slave musi byt inicializovan a
znovu spustén a v8echny jeho Eitage komunikaZnich jevu budou
vynulovany. Pokud je port aktualné v rezimu pouze pro pfijem
(Listen Only), nebude vracena zadna odpovéd'. Pokud port neni
aktualn& v rezimu pouze pro pfijem (Listen Only), vrati se pfed
opatnym startem normalni odpovéd'.

04 Force Listen Only Mode (vynuceny rezim pouze pro pfijem):
Nepodmin&n& pfepne adresovanou slave jednotku do rezimu Listen
Only (pouze pro pftijem). Tim ji izoluje od dal$ich zafizeni v siti a
povoluje pokraovani v komunikaci bez pferu$eni s adresovanymi
vzdalenymi jednotkami. Neni o&ekavana odpovéd'. Jedina funkce,
ktera se zpracuje po zadani tohoto rezimu je funkce Restart Com-
munications Option (opé&tny start komunikaZni volby) (subkdd 01).

Write Multiple 10 (16) Zapis do registru (1 az pfiblizné 120 registri) v slave jednotce.

Holding Registers Sady parametri, ovladaci, stavové a referen#ni hodnoty jsou
mapovany jako holding registry.

Read/Write 17 (23) Provadi kombinaci jedné é&teci a jedné zapisové operace (funkce
Multiple Holding s kody 03 a 10) v jediné modbus transakci. Zapis se provadi pfed
Registers &tenim.

Mapovani registril

Parametry frekventniho ménite, fidici/stavova slova, reference a aktualni hodnoty
jsou mapovany do oblasti 4xxxx takto:

* 40001...40099 jsou rezervovany pro ovladani/stavy, reference a aktualni hodnoty
frekvenéniho menite.

* 40101...49999 jsou rezervovany pro parametry frekvenZniho meénice
0101...9999. (Tzn. 40102 je parametr 0102). V tomto mapovani koresponduji
tisicovky a stovky s £islem skupiny, desitky a jednotky koresponduiji s £islem
parametru v ramci skupiny.

Adresy registl, které nekoresponduiji s parametry frekvenniho ménice, jsou
chybné. Pfi pokusu o &teni nebo zapis chybné adresy, vysle modbus interfejs do
regulatoru pfislusny kéd vyjimky. Viz Kédy vyjimek na stran& 223.
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Nasledujici tabulka udava informace o obsahu adres Modbus 40001...40012 a

40031...40034.

Modbus registr Pristup

Informace

40001 | Ridici slovo R/W

Ridici slovo. Podporovano pouze u profilu ABB
frekven&niho ménice, napf., kdyz je 5305 EFB CTRL
PROFILE nastaven na ABB DRV LIM nebo ABB DRV FULL.
Parametr 5379 EFB PAR 19 ukazuje kopii fidiciho slova

v hexadecimalnim formatu.

40002 | Reference 1 R/W

Externi reference REF1. Viz odstavec Fieldbus reference na
stran& 2715.

40003 | Reference 2 R/W

Externi reference REF2. Viz odstavec Fieldbus reference na
stran& 2715.

40004 | Stavoveé slovo R

Stavové slovo. Podporovano pouze u profilu ABB
frekven&niho ménice,, kdyz je 5305 EFB CTRL PROFILE
nastaven na ABB DRV LIM nebo ABB DRV FULL. Parametr
5320 EFB PAR 20 ukazuje kopii fidiciho slova

v hexadecimalnim formatu.

40005 | Aktualni 1...8 R

40012

Aktualni hodnota 1...8. Pouzijte parametr 56370... 5317 pro
vybér aktuaini hodnoty, kterd ma byt mapovana k modbus
registru 40005...40012.

40031 | Ridici slovo LSW R/W

0301 FB CMD WORD 1, napf. niz&i vyznamové slovo
32bitového fidiciho slova profilu DCU.

Podporovano pouze u profilu DCU, napf., kdyz je 5305 EFB
CTRL PROFILE nastaven na DCU PROFILE.

40032 | Ridici slovo MSW | R/W

0302 FB CMD WORD 2, napf. vy8$i vyznamové slovo
32bitového fidiciho slova profilu DCU.

Podporovano pouze u profilu DCU, napf., kdyz je 5305 EFB
CTRL PROFILE nastaven na DCU PROFILE.

40033 | Stavoveé slovo LSW | R

0303 FB STS WORD 1, napf'. niz§i vyznamové slovo
32bitového stavového slova profilu DCU.

Podporovano pouze u profilu DCU, napf., kdyz je 5305 EFB
CTRL PROFILE nastaven na DCU PROFILE.

40034 | ACS350 STATUS R

WORD MSW

0304 FB STS WORD 2, napf. vy88i vyznamové slovo
32bitového stavového slova profilu DCU.

Podporovano pouze u profilu DCU, napf., kdyz je 5305 EFB
CTRL PROFILE nastaven na DCU PROFILE.

Poznamka: Zapisy parametrl pfes standardni Modbus jsou vzdy doZasné, tedy
napf. modifikované hodnoty nejsou automaticky ukladany do permanentni paméti.
Pouzijte parametr 7607 PARAM SAVE pro ulozeni vSech zmé&n&nych hodnot.
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Podporované funkZni kdédy pro holding registr 4xxxx jsou:

Kod hex Nazev funkce Pridavné informace
(dec)
03 (03) Read 4X Register Cte binarni obsah registru (4X reference) v slave jednotce.
06 (06) Preset single 4X Ptednastavuje hodnotu do jediného registru (4X reference). Pfi
register vysilani nastavuje funkce stejnou referenci registru ve vSech
pfipojenych jednotkach slave.
10 (16) Preset multiple 4X | Pfednastavuje hodnoty do sekvence registri (4X reference). Pfi
registers vysilani nastavuje funkce stejnou referenci sekvence registri ve
v8ech pfipojenych jednotkach slave.
17 (23) Read/Write 4X Provadi kombinaci jedné &teci a jedné zapisové operace (funkce
registers s kody 03 a 10) v jediné modbus transakci. Zapis se provadi pied
&tenim.

Poznamka: V Modbus datové zpravé jsou registry 4xxxx adresovany jako xxxx -1.
Napfiklad registr 40002 je adresovan jako 0001.

Koédy vyjimek

Kody vyjimek jsou odpovadi frekventniho meénite pies sériovou komunikaci.
Frekventni ménit podporuje standardni kédy vyjimek Modbus uvedené v na-
sledujici tabulce.

Kéd Nazev Popis
01 lllegal Function Nepodporovany povel
02 llegal Data Adresa | Adresa neexistuje nebo je chran&na proti £teni/zapisu.
03 llegal Data Hodnota | Nespravna hodnota pro frekvendni mé&nid:

* Hodnota je mimo minimalni nebo maximalni limity.

+ Parametr je pouze pro &teni.

+ Zprava je pfili§ dlouha.

» Zapis parametru neni povolen, kdyz je aktivni start.

» Zapis parametru neni povolen, kdyz je zvoleno makro.

Parametr frekventniho meénite 53718 EFB PAR 18 obsahuje posledni kdd vyjimky.
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Komunikaéni profily
Integrovany fieldbus podporuje tfi komunikatni profily:
»  Komunikaéni profil DCU
»  Komunikatni profil ABB frekvenZniho ménife v omezené (Limited) verzi
+ Komunikatni profil ABB frekventniho ménice v plné (Full) verzi.

Profil DCU ma interfejs pro ovladani a pfenos stavu rozsifen na 32 bitl a je internim
interfejsem mezi hlavni aplikaci frekveniniho ménite a prostfedim integrované
procesni sbérnice fieldbus. Komunikaéni profil ABB frekven&niho ménite v omezené
(Limited) verzi pracuje na bazi interfejsu PROFIBUS.Komunika&ni profil ABB
frekventZniho ménife v piné (Full) verzi podporuje dva bity fidiciho slova, které
nejsou podporovany u implementace ABB DRV LIM.

Modbus Integrovany field- ] .
sit’ bus RS-232/485 Frekven&ni mé&nié

ABB DRV FULL / LIMITED

Profil ABB frekv. mé&nice) Konverze dat Profil DCU

Aktudlni hodnoty zvoleny
parametry 5310...5317

DCU PROFILE
Profil DCU Ovladani/Stavové slovo Profil DCU

Konverze dat
pro REF1/2

Aktuélni hodnoty zvoleny|
parametry 5310...5317

Komunikaé&ni profily frekven&nich m&niti ABB

K dispozici jsou dvé& implementace komunikatnich profill ABB frekvenéniho ménite:
uplny profil ABB frekveniniho ménicte a omezeny profil ABB frekventniho ménice.
Profil komunikace ABB frekventniho ménite je aktivni, kdyz je parametr 5305 EFB
CTRL PROFILE nastaven na ABB DRV FULL nebo ABB DRV LIM. Ridici slovo a
stavové slovo pro profil je popsano nize.

Profil komunikace ABB frekven£niho ménite Ize pouzit jak pro EXT1, tak pro EXT2.
Ridici slova povelil se uplatni, kdyZ jsou parametry 7007 EXT1 COMMANDS nebo
1002 EXT2 COMMANDS (podle toho, které ovladaci misto je aktivni) nastaveny na
COMM.
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Nasledujici tabulka a nize v tomto odstavci uvedeny stavovy diagram popisuji obsah
fidiciho slova pro profil ABB frekveniniho mé&nite. Text psany tunymi kapitalkami
odpovida stavilm znazorn&nym v nasledujicim blokovém diagramu.

Ridici slovo profilu ABB frekvenéniho ménice (parametr 5319)

. . Hod- .
Bit Nazev nota Poznamky
0 OFF1 1 Pfechod do READY TO OPERATE (pfipraven k provozu).
CONTROL 0 Zastaveni podél pravé aktivni rampy decelerace (2203/2206). Pfechod do OFF1
ACTIVE; zpracovani READY TO SWITCH ON (pfipraven k zapnuti) dokud jsou
aktivni jina blokovani (OFF2, OFF3).
1 OFF2 1 Pokrafovani v provozu (OFF2 neaktivni).
CONTROL 0 Nouzové OFF (vypnuti), frekvenéni ménit se bez nap#ti setrvaénosti zastavi.
Pfrechod do OFF2 ACTIVE; zpracovani SWITCH-ON INHIBITED (blokovani
zapnuti).
2 OFF3 1 Pokra&ovani v provozu (OFF3 neaktivni).
CONTROL 0 Nouzové zastaveni, frekvenéni mé&ni& se zastavuje b&hem &asu definovaného
parametrem. 2208. Pfechod do OFF3 ACTIVE; zpracovani SWITCH-ON INHIBITED
(blokovani zapnuti).
VAROVANI: Je nutné zajistit, aby mohly byt motor a pohané&ny stroj zastaveny
rezimem zastaveni.
3 INHIBIT 1 Pfechod do OPERATION ENABLED (provoz povolen). (Poznamka: The Run Enable
OPERATION (b&h povolen) signal musi byt aktivni; viz parametr 1607. KdyZ je par. 1601 nastaven
na COMM, tak tento bit také aktivuje signal Run Enable (b&h povolen).)
0 Blokovani provozu. Pfechod do OPERATION INHIBITED (provoz zablokovan).
4 Poznamka: Bit 4 je podporovan pouze u profilu ABB DRV FULL!
RAMP_OUT_ 1 Pfechod do RAMP FUNCTION GENERATOR: OUTPUT ENABLED
ZERO (ABB (generator funkce rampy: vystup povolen).
DRV FULL) — -
0 Vynuceny vystup funkce generatoru rampy na nulu.
Frekvenéni meéni& se podle rampy zastavi (s limity proud a ss napéiti).
5 RAMP_HOLD 1 Povoleni funkce rampy.
Pfechod do RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR ENABLED
(generator funkce rampy: akcelerace povolena).
0 Zastaveni funkce rampy (vystup generatoru funkce rampy je pfidrzen).
6 RAMP_IN_ 1 Normalni provoz. Pfechod do OPERATING (provoz).
ZERO 0 Vynuceny vstup funkce generatoru rampy na nulu..
7 RESET 0=>1 | Resetovani poruchy, kdyz existuje aktivni porucha. Pfechod do SWITCH-ON
INHIBITED (blokovani zapnuti). Je efektivni, kdyZ je par. 1604 is nastaven na COMM.
0 Pokrafovani normalniho provozu.
8...9 Nepouzito
10 Poznamka: Bit 10 je podporovan pouze u profilu ABB DRV FULL!
REMOTE_CMD | 1 Ovladani pfes fieldbus je povoleno.
(ABB DRV 0 Ridici slovo # 0 nebo reference # 0: Zachovani posledniho fidiciho slova a
FULL) reference.
Ridici slovo = 0 a reference = 0: Ovladani pfes fieldbus je povoleno.
Reference a rampa decelerace/akcelerace jsou blokovany.
1 EXT CTRL LOC | 1 Voli externi ovladaci misto EXT2. Je efektivni, kdyz je par. 7102 is nastaven na COMM.
0 Voli externi ovladaci misto EXT1. Je efektivni, kdyZ je par. 17102 is nastaven na COMM.
12...15 | Rezervovéano
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Nasledujici tabulka a stavovy diagram uvedeny nize v tomto odstavci, popisuji
obsah stavového slova pro profil ABB frekven&niho mé&nite. Tuénymi kapitalkami
uvedeny text odpovida stavu zobrazenému v nasledujicim blokovém diagramu.

Stavové slovo profilu ABB frekven&niho ménice (EFB)(parametr 5320)

Bit

Nazev

Hod-
nota

STAV/Popis
(Koresponduje se stavem/boxem ve stavovém diagramu)

RDY_ON

PRIPRAVEN K ZAPNUTI

NEPRIPRAVEN K ZAPNUTI

RDY_RUN

PRIPRAVEN K PROVOZU

OFF1 AKTIVNI

RDY_REF

PROVOZ POVOLEN

PROVOZ ZAKAZAN

TRIPPED

PORUCHA. Viz kapitola Hledani zavad.

Bez poruchy

OFF_2_STA

OFF2 neaktivni

OFF2 AKTIVNI

OFF 3 _STA

OFF3 neaktivni

OFF3 AKTIVNI

SWC_ON_INHIB

ZAPNUTI ZAKAZANO

Zakaz zapnuti neni aktivni

ALARM

Alarm. Viz kapitola Hledani zavad.

Alarm

AT_SETPOINT

PROVOZ. Aktualni hodnota je rovna referenéni hodnoté (= je v rdmci limitd
tolerance, tzn. pfi ovladani otafek je chyba otafek mensi nebo rovna 4/1 %* ze
jmenovitych otafek motoru).

* Asymetricka hystereze: 4 %, kdyz jsou otaéky v referenéni oblasti, 1 %, kdyz
otacky opusti referenéni oblast.

Aktudlni hodnota se li$i od referen&ni hodnoty (= je mimo limit tolerance).

REMOTE

Misto ovladani frekvenéniho méniée: REMOTE (EXT1 nebo EXT2)

Misto ovladani frekvenéniho ménife: LOCAL

10

ABOVE_LIMIT

- O| =| O

Supervizovana hodnota parametru prekrogila horni limit supervize. Bitova hodnota
je 1, dokud supervizovana hodnota parametru nespadne pod dolni limit supervize.
Viz skupina parametru 32 SUPERVISION.

Supervizovana hodnota parametru poklesla pod dolni limit supervize. Bitova
hodnota je 0, dokud supervizovana hodnota parametru nepfekro&i horni limit
supervize. Viz skupina parametria 32 SUPERVISION.

11

EXT CTRL LOC

Je zvoleno externi ovladaci misto EXT2

Je zvoleno externi ovladaci misto EXT1

12

EXT RUN ENABLE

Je pfijat externi signal Run Enable (b&h povolen)

OoO| =| O| =

Neni pfijat externi signal Run Enable (b&h povolen)

15

13...

Rezervovano
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NiZe uvedeny stavovy diagram popisuje funkce start-stop funkce u bitl fidiciho
slova (CW) a stavového slova (SW) bity pro profil ABB frekvenfiniho ménite.

Z libovolného stavu Z libovolného stavu Z libovolného stavu
Nouzové zastaveni Nouzové vypnuti + P h
OFF3 (CW bit2=0) | | OFF2 (CW bit 1=0) orucha
we—my_| OFF3 OFF2 o PORUCHA— (SW bit3=1)
(SWDItS=0)— i Tivni AKTIVN] [ (SW bit4=0)

CW bit7=1)**
-0/ 0 g towoi=
> >

Z libovolného stavu

OFF1 (CW bit0=0) -|-

NAPAJECI NAPETI ZAPNUTI e
. OFF1 VYPNUTO BLOKOVANO [ (SWhit6=1)
(SW bit1=0) — .
AKTIVNE | ——
apnuti o
e A J— CW bit0=0
n(f)=0/1=0 wemm  napéti + J\ ( )
e
AB*C D NEPRIPRAVEN .
K zapNuTi [ (SWbit0=0)
(CW bit3 =0) + (CW xxxx x1*xx xxxx x110)
. PROVOZ PRIPRAVEN .
=0)— < N | (SW bito=1
(SWbit2 =0) BLOKOVAN K ZAPNUTI (SWbito=1)
PROVOZ BLOKOVAN + + (CW= xxxx x1*xx xxxx x111)
> !
B* C* D* -
PRIPRAVEN | pitg=1)
K PROVOZU
(CW bit4=0)* + (CW bit3=1 a
™ SW bit12=1)
PROVOZ o
C D POVOLEN [ (SWhit2=1)
A
(CW bit5=0) (CW=xxxx x1*xx xxx1* 1111
napf. bit4=1)*
VYSTUP RFG
] Stav b POVOLEN*
mm Zména stavu *

(CW bit6=0)

==a Cesta popsana v pfikladu (CW=xxxx x1*xx xx11* 1111

;

CW = Ridici slovo napf. bit5=1)

SW = Stavové slovo RFG: AKCELERACE

RFG = Generator funkce rampy POVOLENA

| = Parametr 0104 CURRENT C

f = Parametr 0103 OUTPUT FREQ (CW=x00¢ x1*xx x111* 1111
n = Otagky napf. bit6=1)

* Podporovano jen u profilu ABB DRV FULL. PROVOZ |— (SW bit8=1)

** Pfechod stavu se rovnéz provede, kdyz

t

bude porucha resetovana z jiného zdroje D
(napf. digitalni vstup).
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Komunikatni profily DCU

Protoze profil DCU rozsifuje interfejs ovladani a stavl na 32 bitti, jsou potfebné dva
riizné signaly pro fidici (0301 a 0302) a pro stavova (0303 a 0304) slova.

Nasledujici tabulka popisuje obsah fidiciho slova pro profil DCU.

Ridici slovo profilu DCU (parametr 0301)

Bit Nazev :Igfa' Informace
0 | STOP 1 Zastaveni butto podle parametru stop rezimu (2702) nebo podle pozadavku na rezim
(bity 7 a 8).
Poznamka: Souéasny povel STOP a START se interpretuje jako povel stop.
0 Zadna operace
1 | START 1 Start
Poznamka: Souéasny povel STOP a START se interpretuje jako povel stop.
0 Zadna operace
2 | REVERSE 1 Reverzni smér. Smér je definovan operaci XOR hodnoty biti 2 a 31 (=znaménko
reference).
0 Dopfedny smér.
3 | LOCAL 1 Prechod do rezimu lokalniho ovladani.
0 Pfechod do rezimu externiho ovladani.
4 | RESET > 1 Reset.
jind | Zadna operace
5 | EXT2 1 Pfepnuti na externi ovladani EXT2.
0 Prepnuti na externi ovladani EXT1.
6 | RUN_DISABLE 1 Aktivujte Run Disable.
0 Aktivujte Run Enable (b&h povolen).
7 | STPMODE_R 1 Stop podle aktivni rampy decelerace (bit 10). Hodnota bitu 0 musi byt 1 (=STOP).
0 Zadna operace
8 | STPMODE_EM 1 Nouzové zastaveni. Hodnota bitu 0 musi byt 1 (=STOP).
0 Zadna operace
9 | STPMODE_C 1 Zastaveni setrvacnosti bez napajeni. Hodnota bitu 0 musi byt 1 (=STOP).
0 Zadna operace
10 | RAMP_2 1 Pouziti paru ramp akcelerace/decelerace 2 (definovany parametry 2205...2207).
0 Pouziti paru ramp akcelerace/decelerace 1 (definovany parametry 2202...2204).
11 | RAMP_OUT_0 1 Vynucené nastaveni vystupu rampy na nulu.
0 Zadna operace
12 | RAMP_HOLD 1 Rampa s piidrzenim (generator funkce rampy pfidrzuje vystup).
0 Zadna operace
13 | RAMP_IN_O 1 Vynucené nastaveni vstupu rampy na nulu.
0 Zadna operace
14 | REQ_LOCALLOC |1 Povoleni lokalniho blokovani. Pfepnuti do rezimu lokalniho ovladani je zablokovana
(tla&itko LOC/REM na panelu).
0 Zadna operace
15 | TORQLIM2 1 Minimalni/maximalni limit momentu 2 (definovan parametry 20716 a 2018).
0 Minimélni/maximalni limit momentu 1 (definovan parametry 2015 a 2017).
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Ridici slovo profilu DCU (parametr 0302)

. . Hod-

Bit Nazev nota Informace

16 FBLOCAL_CTL 1 Pro fidici slovo je pozadovan lokalni rezim fieldbus.
Ptiklad: Pokud je frekven&ni me&ni& v rezimu dalkového ovladani a zdrojem
poveli pro start/stop/smér je DI externiho ovladaciho mista 1 (EXT1):
nastavenim bitu 16 na hodnotu 1, start/stop/smér bude ovladan fidicim slovem
z fieldbus.

0 Neni lokalni rezim fieldbus

17 FBLOCAL_REF

-

Pro referenci je pozadovano fidici slovo v lokalnim rezimu fieldbus. Viz pfiklad
v bitu 16 FBLOCAL_CTL.

Neni lokalni rezim fieldbus

18 START_DISABLE1 Neni povolen start

Povolen start. Je efektivni, kdyz je parametr 7608 nastaven na COMM.

19 START_DISABLE2 Neni povolen start

ol | O| ~| O

Povolen start. Je efektivni, kdyz je parametr 7609 nastaven na COMM.

20...26 | Rezervovano

27 REF_CONST 1 Pozadavek na referenci pro konstantni otacky.
Toto je interni fidici bit. Pouze pro supervizi.

0 Z4dna operace
28 REF_AVE 1 PoZadavek na primé&rné referentni otacky.
Toto je interni fidici bit. Pouze pro supervizi.
0 Z4dna operace
29 LINK_ON 1 Master zji§t&n na spojeni fieldbus.
Toto je interni fidici bit. Pouze pro supervizi.
0 Fieldbus spojeni je vypnuto
30 REQ_STARTINH 1 Blokovani startu
0 Bez blokovani startu

31 Rezervovano
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Nasledujici tabulka popisuje obsah stavového slova pro profil DCU.

Stavové slovo profilu DCU (parametr 0303)

Bit Nazev Hod- Stav

0 | READY 1 Frekvenéni ménic je pfipraven k pfijeti startovaciho povelu.
0 Frekvenéni ménit neni pfipraven.

1 | ENABLED 1 Je pfijat externi signal Run Enable (b&h povolen).

0 Neni pfijat externi signal Run Enable (b&h povolen).

2 | STARTED 1 Frekvenéni ménic pfijal povel ke startu.

0 Frekvenéni ménit nepfijal povel ke startu.
3 | RUNNING 1 Frekvené&ni ménik pracuje.
0 Frekvenéni ménit: nepracuje.
4 | ZERO_SPEED 1 Frekven&ni ménict je na nulovych otackach.
0 Frekvené&ni ménic nedosahl nulové otacky.
5 | ACCELERATE 1 Frekvenéni méni& akceleruje.
0 Frekvenéni méni& neakceleruje.
6 | DECELERATE 1 Frekvenéni ménié deceleruje.
0 Frekvené&ni ménic nedeceleruje.

7 | AT_SETPOINT 1 Frekvenéni ménit je v bod& nastavenych hodnot. Aktualni
hodnota je rovna referenéni hodnot& (napf. je v rdmci tolerance
limitur).

0 Frekvené&ni ménit nedosahl bod nastavenych hodnot.

8 | LIMIT 1 Operace je limitovana nastavenim skupiny 20 LIMITS.

0 Operace je v ramci nastaveni skupiny 20 LIMITS.

9 | SUPERVISION 1 Supervizovany parametr (skupina 32 SUPERVISION) je mimo
své limity.

0 V8echny supervizované parametry jsou v rdmci limitu.

10 | REV_REF 1 Reference frekvenniho ménice je v reverznim sméru.

0 Reference frekvenéniho ménife je v dopfedném sméru.

11 | REV_ACT 1 Frekvenéni méni& b&zi v reverznim smdru.

0 Frekven&ni meéni& bazi v dopfedném sméru.

12 | PANEL_LOCAL 1 Ovladani je v ovladacim panelu (nebo PC tool) v lokalnim
rezimu.

0 Ovladani neni v ovladacim panelu v lokalnim rezimu.

13 | FIELDBUS_LOCAL | 1 Ovladani je v fieldbus lokalnim rezimu

0 Ovladani neni v fieldbus lokalnim rezimu
14 | EXT2_ACT 1 Ovladani je v rezimu EXT2.
0 Ovladani je v reZimu EXT1.
15 | FAULT 1 Frekvenéni ménit je v poruchovém stavu.
0 Frekvené&ni ménit neni v poruchovém stavu.
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Stavové slovo profilu DCU (parametr 0304)

Bit Nazev 'r'"gfa Stav
16 ALARM 1 Alarm je zapnut.
Zadny alarm neni zapnut.
17 Rezervovano
18 DIRLOCK 1 Zamek zmé&ny sméru je zapnut (zmé&na sméru je zamknuta)
0 Zamek zmé&ny sméru je vypnut.
19 LOCALLOCK 1 Zamek lokalniho rezimu je zapnut (lokélni rezim je zamknut)
0 Zamek lokélniho reZimu je vypnut.
20 CTL_MODE 1 Frekvenéni ménié je v rezimu vektorového ovladani.
0 Frekvené&ni méni& je v rezimu skalarniho ovladani.
21...25 | Rezervovano
26 REQ_CTL 1 Ridici slovo pozadovano z fieldbus
0 Zadna operace
27 REQ_REF1 1 Reference 1 pozadovana z fieldbus
0 Reference 1 neni pozadovana z fieldbus.
28 REQ_REF2 1 Reference 2 pozadovana z fieldbus
0 Reference 2 neni pozadovana z fieldbus.
29 REQ_REF2EXT 1 Externi PID reference 2 pozadovana z fieldbus
0 Externi PID reference 2 neni pozadovana z fieldbus.
30 ACK_STARTINH 1 Blokovani startu z fieldbus
0 Bez blokovani startu z fieldbus
31 Rezervovano
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Ovladani s procesni sbérnici s adaptérem fieldbus

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje, jak Ize ovladat frekventni ménif pfes externi zafizeni
prostfednictvim komunikatni sité a adaptéru fieldbus.

Pfehled systému

Frekventéni ménit mizZe byt pfipojen k externimu ovladacimu systému pfes adaptér
fieldbus nebo integrovany fieldbus. Ovladani pfes integrovany fieldbus control viz
kapitola Oviadani s procesni shé&rnici a integrovanym fieldbus.

Adaptér fieldbus je pfipojen k pFipojce X3 frekventniho ménite.

I Fieldbus
regulator

ACS350

| Fieldbus

Jina
zafizeni

Adaptér
fieldbus

Datovy tok
<« Ridici slovo (CW)
-«+— Reference

—— Stavové slovo (SWy——p
Aktualni hodnoty————

Procesni V/V (cyklické)

£/Z parametri, pozadavky/odezvy Servisni zpravy (necyklické)
-

Frekventni ménit mize byt nastaven na pfijem vSech ovladacich infomaci pfes
fieldbus interfejs nebo mize byt oviadani rozdéleno mezi fieldbus interfejs a dalsi
pouzitelna zafizeni, napf. digitalni a analogové vstupy.
Frekvenéni ménit mize komunikovat se systémem ovladani pfes adaptér fieldbus
s vyuzitim nasledujicich sériovych komunikatnich protokolil:

— Profibus-DP® (FPBA-01 adaptér)

— CANopen® (FCAN-01 adaptér)

— DeviceNet® (FDNA-01 adaptér)

— Modbus® RTU (FMBA-01 adaptér. Viz kapitola Ovladani s procesni sb&rnici a
integrovanym fieldbus.)
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Frekventni ménit detekuje automaticky, jaky komunikatni protokol se pouziva u
plug-in adaptéru fieldbus. Standardni nastaveni pro kazdy protokol pfedpoklada, ze
pouzity profil odpovida primyslovému standardu pro profily frekvenénich méniéd
(napT. PROFIdrive pro Profibus, AC/DC Driver pro DeviceNet).

Nastaveni komunikace pfes modul adaptéru fieldbus

Pred konfigurovanim frekventniho ménite pro ovladani pfes fieldbus, musi byt
mechanicky a elektricky nainstalovan modul adaptéru podle pokyni udanych na
stran& 22 v kapitole Mechanicka instalace a podle pFiruéky k modulu.

Komunikace mezi frekvenznim m&nitem a modulem adaptéru fieldbus je aktivovana
nastavenim parametru 9802 COMM PROT SEL to EXT FBA. Je také nutno nastavit
pro adaptér specifické parametry ve skuping 57 EXT COMM MODULE. Viz nize
uvedena tabulka.

Parametr

Alternativni Funkce/informace

nastaveni

Nastaveni pro
ovladani fieldbus

COMMUNICATION INITIALISATION

9802 COMM PROT

SEL

NOT SEL EXT FBA Inicializuje komunikaci mezi frekven&nim
STD MODBUS mé&ni&em a modulem adaptéru fieldbus.
EXT FBA

STD MDB RS 232

ADAPTER MODULE CONFIGURATION

5101 FBATYPE

Zobrazi typ modulu adaptéru fieldbus.

5102 FB PAR 2

Tyto parametry jsou specifické pro modul adaptéru. Pro ziskani dalSich informaci viz pfiruéka

modulu. Povsiméte si, Ze ne vSechny z t&chto parametrii jsou nezbytn& nutné.

5126 FB PAR 26

5127 FBA PAR
REFRESH

(0) DONE; -
(1) REFRESH

Potvrzuje vSechny zmé&néné parametry
konfigurace modulu adaptéru.

TRANSMITTED DATA SELECTION

5401...5410 FBA
DATAIN 1...10

0 Definuje data pfenasena z frekvenéniho
1.6 méni&e do fieldbus regulatoru.

101...9999

5501..6510 FBAATA | 0

OuUT 1...10

Definuje data pfenasena z fidici jednotky

1...6 fieldbus do frekven&niho ménite.

101...9999

Kdyz se nastavi parametry konfigurace modulu ve skuping 51 EXT COMM
MODULE, je nutné pfekontrolovat a v pfipadé potreby nastavit parametry ovladani
frekvenniho menite (uvedené v odstavci Ovladani frekventniho ménitte parametry
na stran& 235).

Nové nastaveni se uplatni, kdyz se pfist& provede zapnuti napajeciho nap&ti nebo
kdyz se aktivuje parametr 57127 FBA PAR REFRESH.
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Parametry ovladani frekvenéniho ménice

Kdyz se nastavi fieldbus komunikace, je nutné pfekontrolovat a v pfipadé potfeby
nastavit parametry ovladani frekven&niho ménife uvedené v nize uvedené tabulce.

Sloupetek Nastaveni pro ovladani fieldbus udava hodnotu, ktera se pouzije, kdyz
je fieldbus interfejs zdrojem nebo cilem pfislusného signalu. Sloupetek Funkce/
Informace udava popis parametru.

Parametr

Nastaveni pro
ovladani fieldbus

Funkcel/informace

CONTROL COMMAND SOURCE SELECTION

1001 EXT1 COMMANDS | COMM Povoluje 0307 FB CMD WORD 1 bity 0...1 (START/STOP), kdyz
EXT1 je zvolen jako aktivni ovladaci misto.
1002 EXT2 COMMANDS | COMM Povoluje 0307 FB CMD WORD 1 bity 0...1 (START/STOP), kdyz
EXT2 je zvolen jako aktivni ovladaci misto.
1003 DIRECTION FORWARD Povoluje ovladani sméru otaéeni jak je definovano parametry 7001 a
REVERSE 1002. Ovladani sméru je vysvétleno v odstavci Zpracovani referenci.
REQUEST na stran& 220.
1102 EXT1/EXT2 SEL COMM Povoluje vybér EXT1/EXT2 pfes 0307 FB CMD WORD 1 bit 5.
1103 REF1 SELECT COMM Fieldbus reference REF1 se pouziva, kdyz je EXT1 zvolen jako
COMM+AI1 aktivni ovladaci misto. Viz odstavec Vybér reference a jeji korekce
COMM*AI1 (pro profil DCU) na stran& 215.
1106 REF2 SELECT COMM Fieldbus reference REF2 se pouziva, kdyz je EXT2 zvolen jako
COMM+AI1 aktivni ovladaci misto. Viz odstavec Vybér reference a jeji korekce
COMM*AI1 (pro profil DCU) na stran& 215.
OUTPUT SIGNAL SOURCE SELECTION
1401 RELAY OUTPUT 1 COMM Povoluje releovy vystup RO ovladany signalem 07134 COMM RO
COMM(-1) WORD.

1501 AO1 CONTENT
SEL

135 (tzn. 0135
COMM VALUE 1)

Prevadi obsah fieldbus reference 0735 COMM VALUE 1 na
analogovy vystup AO.

SYSTEM CONTROL INPUTS

16017 RUN ENABLE COMM Povoluje ovladani invertovaného Run Enable (b&h povolen) signalu
(Run Disable) pfes 0307 FB CMD WORD 1 bit 6.

1604 FAULT RESET SEL | COMM Povoluje resetovani poruchy pfes fieldbus 0307 FB CMD WORD 1 bit
4.

1606 LOCAL LOCK COMM Lokalni ovladani signalu blokovani rezimu pfes 0307 FB CMD WORD
1 bit 14

1607 PARAM SAVE DONE; SAVE Uklada zméné&né hodnoty parametrii (v&etn& hodnot zménénych
ovladanim fieldbus) do permanentni paméti.

1608 START ENABLE 1 COMM Invertovany Start Enable 1 (Start Disable) pfes 0302 FB CMD WORD
2 bit18

1609 START ENABLE 2 COMM Invertovany Start Enable 2 (Start Disable) pfes 0302 FB CMD WORD
2 bit19

LIMITS

2013 MIN TORQUE SEL | COMM Vybér minimalniho limitu momentu 1/2 pfes 0307 FB CMD WORD 1
bit 15

2014 MAX TORQUE SEL | COMM Vybér minimalniho limitu momentu 1/2 pfes 0307 FB CMD WORD 1
bit 15

2201 ACC/DEC 1/2 SEL COMM Vybér paru ramp akcelerace/decelerace pfes 0307 FB CMD WORD 1

bit 10
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Parametr

Nastaveni pro
ovladani fieldbus

Funkce/informace

2209 RAMP INPUT 0

COMM

Vstup rampy na nulu pfes 0307 FB CMD WORD 1 bit 13

TIME

parametrem 3078 COMM FAULT FUNC.

COMMUNICATION FAULT FUNCTIONS
3018 COMM FAULT NOT SEL Uruje &innost frekven&ného ménie v pfipadé ztraty komunikace
FUNC FAULT s fieldbus.
CONST SP 7
LAST SPEED
3019 COMM FAULT 0.1...60.0s Definuje &as mezi zjiSténim ztraty komunikace a a akci zvolenou

PID CONTROLLER REFERENCE SIGNAL SOURCE SELECTION

4010/4110/4210 SET
POINT SEL

COMM
COMM+AI1
COMM*AI1

Reference PID regulatoru (REF2)

Interfejs fieldbus ovladani

Komunikace mezi fieldbus systémem a frekventnim mé&nitem sestava ze
16bitovych vstupnich a vystupnich datovych slov. Frekven&ni méniZ podporuje

pouziti maximalng& 10 datovych slov v kazdém sméru.

Data pfenesena z frekventniho manite do fieldbus regulatoru jsou definovana
skupinou parametril 54 FBA DATA IN a data pfenesena z fieldbus regulatoru do
frekventniho méniée jsou definovana skupinou parametril 55 FBA DATA OUT.

Fieldbus sit’

Modul fieldbus

Fieldbus

interfejs

specificky |

|
ybé Vybér start
| [ DATA Vybar ’
| IN vstup. dat 4 = Stavové slovo stop, smér
1 ‘ 5=ACT1 NOT SEL+ <
! < | 7 6=ACT2 COMM
| 10 - Par. 0102..9910
I 5401/.../5410 1001/1002
DATA Vybér -
ouT vystup. dat 1 = Ridici slovo Vybér REF1
A | 2=REF! KEYPAD-
I > / 6 = REF2 N
| [ 10 : Par. 0102..9910 [ COMM
I 5501/.../5510 1103
Vyb&r REF2
KEYPAD-
N
COMM
1106
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Ridici slovo a stavové slovo

Ridici slovo (CW) se principialn& pouziva k ovladani frekventniho ménite z fieldbus
systému. Ridici slovo je vyslano z fieldbus do frekven&niho méni&e. Frekvenéni
ménit se pfepina podle jeho stavil a podle bitov& kddovanych instrukci fidiciho
slova.

Stavové slovo (SW) je slovo obsahuijici stavové informace vysilané frekven&nim
ménitem do fieldbus regulatoru.

Reference

Reference (REF) jsou 16bitové celotiselné hodnoty. Negativni reference (indikujici
opatny smér otateni) jsou vytvofeny vypottem doplfiku k pfislusné pozitivni
referentni hodnot&. Obsah kazdého slova reference Ize pouzit jako referenci otatek
nebo frekvenci.

Aktualni hodnoty

Aktudlni hodnoty (ACT) jsou 16bitova slova obsahujici informace o zvolenych
provoznich parametrech frekven&niho ménite.

Komunika&ni profily

Komunikace mezi frekven&nim ménitem a adaptérem fieldbus podporuje
komunikatni profily DCU. DCU profily rozsifuji interfejs ovladani a stavu na 32 bitL.

Fieldbus Adaptér fieldbus Frekv.
sit’ meni

Profil frekven&niho m&nite ABB
rofil frekven&niho ménite Konverze dat DCU profil

Jiny profil (napt. PROFIdrive profil) DCU profil

Konverze dat

UzZivatelem definovany profil

Obsah fidicich a stavovych slov u profilu DCU, viz odstavec Komunika#&ni profily
DCU na stran& 228.

Fieldbus reference

Viz odstavec Fieldbus reference na stran& 215 pro vybé&r a korekci reference,
Skalovani reference, zpracovani reference a Skalovani aktualni hodnoty u profilu
DCU.

Ovladani s procesni sbérnici s adaptérem fieldbus
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Hledani zavad

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola uvadi vypis v8ech alarmil a chybovych hlaseni vietn& moznych pfitin a
koreknich zasahu.

Bezpetnost

elektrikafi. Pfed zahajenim prace na frekventnim meéniti si pi'eétadte bezpetnostni

Q VAROVANI! Udrzbu frekven&niho ménite sméji provadét pouze kvalifikovani
instrukce na prvnich stranach v kapitole Bezpeé&nost.

Indikace alarmii a poruch
Poruchy jsou indikovany pomoci tervené LED. Viz odstavec LED na strang 2517.

Alarmové nebo chybové zpravy na displeji panelu indikuji abnormalni stav
frekvenZniho ménife. Pomoci informaci udanych v této kapitole Ize identifikovat
a opravit v&tSinu pfigin alarml a poruch. Pokud ne, tak kontaktujte regionalni
zastoupeni ABB.

Ctyfmistny digitalni kod v zavorkach za zpravou je urfen pro komunikaci fieldbus.
(Viz kapitoly Ovladani s procesni sbérnici a integrovanym fieldbus a Oviladani s
procesni sbérnici s adaptérem fieldbus.)

Jak resetovat

RESET
Frekventni ménit |ze resetovat budto stisknutim tlatitka na klavesnici =5

(Zakladni ovladaci panel) nebo &> (Asistentni ovladaci panel), pfes digitalni vstup
nebo fieldbus, nebo vypnutim napajeciho nap&ti na kratkou dobu. Po odstran&ni
zavady miize byt motor znovu spustan.

Historie poruch

Kdyz se zjisti porucha, tak bude uloZena v historii poruch. Posledni poruchy a
alarmy jsou uloZzeny spoletné s tasovou znatkou.

Parametry 0401 LAST FAULT, 0412 PREVIOUS FAULT 1 a 0413 PREVIOUS
FAULT 2 obsahuji nejposledngjsi poruchy. Parametry 0404...0409 ukazuji provozni
data frekventniho ménite v dob& vzniku posledni poruchy. Asistentni ovladaci
panel obsahuje pfidavné informace o historii poruch. Pro ziskani dalSich informaci
viz odstavec ReZim zaznamniku poruch na strang 70.

Hledani zavad
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Alarmové zpravy generované frekvenénim méniéem

KOD | ALARM PRICINA CO UDELAT

2001 OVERCURRENT Je aktivni limit vystupniho Pfekontrolujte zatizeni motoru.
(2310) proudu. Pfekontrolujte as akcelerace (2202 a 2205).
0308 bit 0 Pfekontrolujte motor a kabel motoru (v&etn& fazovani).
(programovatelna Pfekontrolujte podminky okolniho prostfedi. Schopnost
poruchova funkce zatizeni klesa, pokud teplota v okoli mista instalace
1610) prekro&i 40 °C. Viz odstavec SniZeni jmenovitych

parametri na stran& 254.
2002 OVERVOLTAGE Je aktivni kontrola Prekontrolujte £as decelerace (2203 a 2206).
(3210) 0308 bit 1 pi‘equéenistejnosmérného Ptekontrolujte vstupni napajeci nap&ti z hlediska statického
(programovatelna napéti. nebo dofasného plepéti.
poruchova funkce
1610)
2003 UNDERVOLTAGE Je aktivni kontrola Pfekontrolujte vstupni napéjeci nap#ti.
(3220) 0308 bit2 | nedosazeni
(programovatelna stejnosmé&rného napéti.
poruchova funkce
1610)

2004 DIRLOCK Zmé&na sméru neni Pfekontrolujte nastaveni parametru 7003 DIRECTION.
0308 bit 3 povolena.

2005 10 COMM Pteru$eni komunikace Pfekontrolujte stav komunikace fieldbus. Viz kapitola
(7510) fieldbus Ovladani s procesni shérnici s adaptérem fieldbus/
0308 bit 4 Ovladani s procesni sb&rnici a integrovanym fieldbus nebo

! . pfisludna pfiruéka pro adaptér fieldbus.
é%&%ﬁ;?{?ﬁfgi Pfekontrolujte nastaveni parametru poruchové funkce.
3018, 3019) Prekontrolujte pfipojeni.

Pfekontrolujte, zda master dokaze komunikovat.

2006 Al1 LOSS Signal analogového vstupu | Pfekontrolujte nastaveni parametri poruchové funkce.
(8110) 0308 bit 5 Al pokles’nul pod limit Ptekontrolujte spravnou Grovefi analogovych ovladacich
(programovatelns definovany parametrem signali.

! 3021 A1 FAULT LIMIT. - o
poruchové funkce Prekontrolujte pfipojeni.
3001, 3021)
2007 Al2 LOSS Signal analogového vstupu | Pfekontrolujte nastaveni parametri poruchové funkce.
g . B
(8110) 0308 bit 6 Al2 poklesnul pod limit Pfekontrolujte spravnou trove# analogovych ovladacich
(programovateins definovany parametrem signali.
1 3022 Al2 FAULT LIMIT. . L
poruchové funkce Pfekontrolujte pfipojeni.
3001,3022)
2008 PANEL LOSS Ovladaci panel zvoleny Pfekontrolujte pfipojeni panelu.
(5300) jakofakktivniéov’léd;c.;misto Pfekontrolujte parametr poruchové funkce.
0308 bit 7 pro r?. ven=ni mani Prekontrolujte konektor oviadaciho panelu.
pferusil komunikaci. - . . cx

(programovatelna Vymérite ovladaci panel v montazni desce.

poruchové funkce Pokud je frekventni mé&ni& v externim ovladacim rezimu

3002) (REM) a je nastaven, aby akceptoval start/stop, povel
zmé&ny sméru nebo reference pfes ovladaci panel:
Pfekontrolujte nastaveni ve skupin& 10 START/STOP/DIR
a 11 REFERENCE SELECT .

Hledani zavad
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KOD | ALARM PRICINA CO UDELAT
2009 DEVICE Pfekroceni teploty Pfekontrolujte podminky okolniho prostfedi. Viz také
OVERTEMP frekvenéniho mé&nie IGBT. | odstavec SniZeni jmenovitych parametrd na stran& 254.
(4210) Limit alarmu je 120 °C. Ptekontrolujte prutok vzduchu a funkci ventilatoru.
0308 bit 8 Prekontrolujte vykon motoru proti vykonu ménice.
2010 MOTOR TEMP Teplota motoru je pfilis Prekontrolujte jmenovité hodnoty motoru, zatizeni a
(4310) vysoka (nebo se zda byt chlazeni.
0305 bit 9 pfilis vysoka) v dusledku Pfekontrolujte data uvedeni do provozu.
) nadmérného zatizeni, Prekontroluit t hové funk
(programqvatelna nedostate&ného vykonu ‘ekontrolujte parametr poruchové funkce.
poruchova funkce motoru, neadekvatniho
3005...3009 / 3503) | chlazeninebo nespravnych
dat uvedeni do provozu
Métena teplota motoru Pfekontrolujte hodnotu limitu alarmu.
pfekrocila nastaveny limit Ptekontrolujte, zda aktualni potet senzorti odpovida
ﬁ'ﬂ :?UAVLK?{&TJG“U 3503 | nodnot& nastavené parametrem (3507 SENSOR TYPE).
’ Nechejte motor ochladit. Zajist&te spravné chlazeni motoru:
Pfekontrolujte ventilator chlazeni, oistéte chlazené
povrchy atd.
201 UNDERLOAD Zatizeni motoru pfili§ nizké | Pfekontrolujte problémy v pohan&ném zafizeni.
(FFBA) 0308 bit 10 | hapf. v d"‘SIGd_kU uvolné- Pfekontrolujte parametr poruchové funkce.
, ného mechanismu v poha- . , - .
(programovatelna . . Pfekontrolujte vykon motoru proti vykonu ménié&e.
. n&ném zafizeni.
poruchova funkce
3013...3015)
2012 MOTOR STALL Motor s blokovanim, napf*. Pfekontrolujte jmenovité hodnoty zatizeni motoru a
(71 21 ) 0308 bit 11 v dusledku nadm&rného frekvené&niho ménice.
(programovatelna Za,‘t'ze”,' nebo nedostatet- | prekontrolujte parametr poruchové funkce.
i ného vykonu motoru.
poruchova funkce
3010...3012)
2013 AUTORESET Alarm automatického Pfekontrolujte nastaveni skupiny parametri 31
0308 bit 12 resetu AUTOMATIC RESET.
2018 PID SLEEP Funkce Sleep vstoupila do | Viz skupiny parametra 40 PROCESS PID SET 1...41
0309 bit 1 rezimu spanku. PROCESS PID SET 2.
2019 ID RUN Je zapnut b&h identifikace Tento alarm se tyka normalniho spousténi. Pockejte dokud
0309 bit 2 motoru. frekven&ni m&ni& neoznami, Ze identifikace motoru je
dokon&ena.
2021 START ENABLE 1 Nebyl pfijmut signal Start Pfekontrolujte nastaveni parametru 7608 START ENABLE 1.
MISSING Enable 1 Ptekontrolujte pfipojeni digitalnich vstupti.
0309 bit 4 Pfekontrolujte nastaveni komunikace fieldbus.
2022 START ENABLE 2 Nebyl pfijmut signal Start Pfekontrolujte nastaveni parametru 7609 START ENABLE 1.
MISSING Start Enable 2 Ptekontrolujte pfipojeni digitalnich vstupii.
0309 bit 5 Prekontrolujte nastaveni komunikace fieldbus.
2023 EMERGENCY Frekvenéni ménié piijjal Pfekontrolujte, zda je bezpetné pokra&ovat v provozu.
STOP pov'el pro nouzove zasta- Vratte tla&itko nouzového zastaveni do normaini polohy.
0309 bit 6 veni a rampu pro zastaveni

s £asy rampy definovanymi
parametrem 2208 EM DEC
TIME.

Hledani zavad
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KOD | ALARM PRICINA CO UDELAT
2025 FIRST START Je zapnuta identifikace Potkejte dokud frekven&ni m&ni& neoznami, Ze identifikace
0309 bit 8 magnetizace motoru. Tento | motoru je dokonéena.
alarm spada do normalniho
postupu uvedeni do
provozu.
2026 INPUT PHASE Meziobvodové ss napéti Pfekontrolujte pojistky pfivodu napajeciho napéti.
LOSS ES(;I!UJG v du’sllequ:u Vyp:“t{' Ptekontrolujte nesymetrii vstupniho napajeciho nap#ti.
(3130) 0306 bit 5 u taze na;’)ajec’:l © nap=tl Prekontrolujte parametr poruchové funkce.
(programovateins nebo pfepalené pojistky.
poruchova funkce Alarm je generovan, kdyz
3016) zvin&ni napati pfekroti
14 % jmenovitého ss napéti.

Alarmy generované Zakladnim ovladacim panelem

Zakladni ovladaci panel indikuje alarmy ovladaciho panelu s kédy ASxxx.

KOD ALARMU | PRICINA CO UDELAT
5001 FrekvenZni meni& neodpovida. Prekontrolujte pfipojeni panelu.
5002 Nekompatibilni komunika&ni profil Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
5010 Poskozeny soubor zalohovani parametrii Opakujte upload parametrti.
Opakujte download parametru.
5011 Frekvenéni ménié je ovladan z jiného zdroje. Zméfite ovladani frekvenéniho menife na
mistni ovladaci rezim.
5012 Je zablokovana zména smaru ota&eni. Povolte zm&nu sméru. Viz parametr 1003
DIRECTION.
5013 Ovladani z panelu je blokovano, protoze je aktivni Deaktivujte omezeni startu a opakujte. Viz
blokovani startu. parametr 27108 START INHIBIT.
5014 Ovladani z panelu je blokovano, protoze frekvenéni | Resetujte poruchu frekvenéniho méniée a
mé&ni& ma poruchu. opakujte.
5015 Ovladani z panelu je blokovano, protozZe je aktivni Deaktivujte zamek lokélniho ovladaciho
zamek lokalniho ovladaciho rezimu. rezimu. Viz parametr 1606 LOCAL LOCK.
5018 Nebyla nalezena standardni hodnota parametru. Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
5019 Zapis nenulové hodnoty parametru je zakazan. Je povolen pouze reset parametrii.
5020 Parametr nebo skupina parametru neexistuje nebo | Kontaktujte vase regionaini zastoupeni ABB.
hodnota parametru je inkonzistentni.
5021 Parametr nebo skupina parametrt jsou skryty. Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
5022 Parametr je chranén proti zapisu. Hodnota parametru je jen pro &teni a proto ji
nelze zménit.
5023 Zména parametru neni povolena, pokud frekvenéni | Zastavte frekvené&ni m&ni& a zméfite hodnoty
mé&ni& pracuje. parametru.
5024 Frekvenéni méni& zpracovava ulohu. Pockejte dokud se Uloha nedokonéi.
5025 Software je uploadovan nebo downloadovan. Pockejte dokud se upload/download neukon&i.
5026 Hodnota je na nebo pod minimalnim limitem. Kontaktujte vase regionaini zastoupeni ABB.
5027 Hodnota je na nebo nad maximalnim limitem. Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
5028 Invalidni hodnota Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
5029 Pamét’ neni pfipravena Opakuijte.
5030 Invalidni poZadavek Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
5031 Frekvenéni méni& neni pfipraven pro provoz napf. Ptekontrolujte vstupni napajeci napeti.

v dusledku pfili§ nizkého ss napéti.

Hledani zavad
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KOD ALARMU | PRIGINA CO UDELAT
5032 Chyba parametru Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
5040 Chyba downloadu parametru. Zvolena sada Provedte funkci upload pffed funkci download.
parametru neni v aktualnim zaloznim souboru
parametrui.
5041 Zalozni soubor parametru se nevejde do paméii. Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.
5042 Chyba downloadu parametrd. Zvolena sada Provedte funkci upload pfed funkci download.
parametrl neni v aktualnim zaloznim souboru
parametrui.
5043 Chybi blokovani startu
5044 Chyba op&tného vytvoieni zalozniho souboru Ptekontrolujte, zda je soubor kompatibilni
parametri s frekven&nim mé&nitem.
5050 Upload parametru pferusen Opakujte upload parametru.
5051 Chyba souboru Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
5052 Upload parametri ma chybu. Opakujte upload parametrt.
5060 Download parametru pferusen. Opakujte download parametrti.
5062 Parametr download ma chybu. Opakujte download parametru.
5070 Zalozni pamé&t” panelu - chyba zapisu Kontaktujte vasSe regionalni zastoupeni ABB.
5071 Zélozni pamét” panelu - chyba cteni Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
5080 Operace neni povolena, protoze frekven&ni manic Ptfepnate do lokalniho ovladaciho rezimu.
neni v rezimu lokalniho ovladani.
5081 Operace neni povolena, protoze je aktivni porucha. | Pfekontrolujte piiinu poruchy a resetujte
poruchu.
5082 Operace neni povolena, protoze je povolen rezim Ptekontrolujte nastaveni parametru
override.
5083 Operace neni povolena, protoze je zapnut zamek Ptekontrolujte nastaveni parametru 7602
parametrui. PARAMETER LOCK.
5084 Operace neni povolena, protoze frekven&ni manic Pockejte dokud se uloha neukonéi a opakujte.
zpracovava ulohu.
5085 Download parametru ze zdroje k cili k frekvenénimu | Pfekontrolujte, zda je stejny typ zdrojového a
meniéi vykazal poruchu. cilového frekvencniho ménice, napf. ACS350.
Viz typovy §titek frekven&niho meni&e.
5086 Download parametru ze zdroje k cili k frekvenénimu | Pfekontrolujte, zda je stejny kod zdrojového a
meniéi vykazal poruchu. cilového frekvencniho ménice. Viz typovy
Stitek frekvenéniho ménice.
5087 Download parametru ze zdroje k cili k frekvenénimu | Pfekontrolujte, zda je stejny zdroj a cil
mé&ni&i vykazal poruchu, protoze sada parametru je | informaci pro frekvené&ni ménig. Viz parametry
nekompatibilni. ve skupin& 33 INFORMATION.
5088 Operace vykazala poruchu, protoze doslo k chyb# Kontaktujte vasSe regionalni zastoupeni ABB.
paméti frekvendiniho m&nide.
5089 Download vykazal poruchu, protoZe vznikla chyba Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
CRC.
5090 Download vykazal poruchu, protoZe vznikla chyba Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
zpracovani dat.
5091 Operace s chybou parametru. Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
5092 Download parametru ze zdroje k cili k frekvenénimu | Pfekontrolujte, zda je stejny zdroj a cil

menidi vykazal poruchu, protoZze sada parametri je
nekompatibilni.

informaci pro frekvené&ni ménit. Viz parametry
ve skupin& 33 INFORMATION.
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Chybova hlaseni generovana frekventnim meéni€éem

KOD PORUCHA

PRICINA

CO UDELAT

0001 | OVERCURRENT
(2310)
0305 bit 0

Vystupni proud pfekratuje
pfipustnou Urover.

Pfekontrolujte zatizeni motoru.

Ptekontrolujte £as akcelerace (2202 a 2205).
Pfekontrolujte motor a kabel motoru (v&etn&
fazovani).

Ptekontrolujte podminky okolniho prostfedi.
Schopnost zatiZzeni klesa, pokud teplota v okoli mista
instalace pfekro&i 40 °C. Viz odstavec Snizeni
Jjmenovitych parametri na strané 254.

0002 | DC OVERVOLT
(3210)
0305 bit 1

Pfili§ vysoké meziobvodové ss
napéti. Limit pfekrofeni ss
napéti <ini 420 V pro frekven-
&ni ménige napéjené s 200 V a
840 V pro frekvenéni ménite
napajené nap&tim 400 V.

Ptekontrolujte zapnuti kontroly pfepéti (parametr
2005 OVERVOLT CTRL).

Ptekontrolujte vstupni napajeci nap&ti z hlediska
statického nebo dotasného piepéiti.

Ptekontrolujte brzdny chopper a rezistor (pokud je
pouzito). Pokud je pouzit brzdny chopper a rezistor,
musi byt vypnuta kontrola ss ptfepéti.
Ptekontrolujte £as decelerace (2203, 2206).

Vybavte frekven&ni mé&ni& brzdnym chopperem a
brzdnym rezistorem.

0003 | DEV OVERTEMP
(4210)
0305 bit 2

Teplota frekvenéniho mé&nide
IGBT je pfili§ vysoka. Limit
hlaSeni poruchy je 135 °C.

Pfekontrolujte podminky okolniho prostfedi. Viz také
odstavec SniZeni jmenovitych parametri na stran
254

Prekontrolujte pritok vzduchu a funkci ventilatoru.
Pfekontrolujte vykon motoru viEi vykonu jednotky.

0004 SHORT CIRC

Zkrat v kabelu motoru() nebo
v motoru

Pfekontrolujte motor a kabel motoru.

(2340)
0305 bit 3
0006 DC UNDERVOLT Meziobvodové ss napé&ti neni Ptekontrolujte zapnuti kontroly pfepéti (parametr
(3220) dostateéné v dusledku chybajici | 2006 UNDERVOLT CTRL).
0305 bit 5 faze napajeciho napéti, pfepa- | piekontrolujte vstupni napajeci napéti a pojistky.

lené pojistky, interni poruchu
mustkového usmérfiovage nebo
piili§ nizké napéjeciho napéti.
Limit ss podpéti je 162 V pro
frekvenéni ménite napajené
s 200 V a 308 V pro frekvenéni
méniée napajené napatim 400 V.

0007 | A1 LOSS
(8110)
0305 bit 6

(programovatelna
poruchova funkce

Analogovy vstupni signal Al1
poklesl pod limit definovany
parametrem 3027 Al1 FAULT
LIMIT.

Pfekontrolujte nastaveni parametrti poruchové
funkce.

Ptekontrolujte spravnou uroveti analogovych
ovladacich signald.

Pfekontrolujte pfipojeni.

3001, 3021)

0008 Al2 LOSS Analogovy vstupni signal Al2 Pfekontrolujte nastaveni parametrti poruchové
(8110) poklesl pod limit definovany funkce.
0305 bit 7 parametrem 3022 Al2 FAULT Pfekontrolujte spravnou troveri analogovych

(programovatelna
poruchova funkce
3001, 3022)

LIMIT.

ovladacich signald.
Ptekontrolujte pfipojeni.
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KOD | PORUCHA PRIGINA CO UDELAT

0009 MOT OVERTEMP Teplota motoru je pfilis vysoka Pfekontrolujte jmenovité hodnoty motoru, zatizeni a
(4310) (nebo se zda byt pfili§ vysoka) chlazeni.

0305 bit 8 v disledku nadmérného Pfekontrolujte data uvedeni do provozu.
zatizeni, nedostateéného - . .
(programovatelna vykonu motoru, neadekvatniho Prekontrolujte parametr poruchové funkce.
poruchova funkce chlazeni nebo nespravnych dat
3005...3009 1 3504) | uvedeni do provozu.
MEfena teplota motoru Pfekontrolujte hodnotu limitu poruchy.
pfekrodila nastaveny limit Pfekontrolujte, zda aktualni po&et senzori odpovida
alarmu v parametru 3504 hodnot& nastavené parametrem (3507 SENSOR
FAULT LIMIT.
TYPE).
Nechejte motor ochladit. Zajist&te spravné chlazeni
motoru: Pfekontrolujte ventilator chlazeni, ofist&te
chlazené povrchy atd.
0010 PANEL LOSS Ovladaci panel zvoleny jako Prekontrolujte pfipojeni panelu.
(5300) aktivni %vlédaéci.;ni?to p,r.lo Ptekontrolujte parametr poruchové funkce.
0305 bit 9 ]Ilrc?ri\;enr;kgéim ni< prerust Pfekontrolujte konektor ovladaciho panelu.
(programovatelna ’ Vymétite ovladaci panel v montazni desce.
poruchova funkce Pokud je frekven&ni m&nit v externim ovladacim re-
3002) zimu (REM) a je nastaven, aby akceptoval start/stop,
povel zmé&ny smé&ru nebo reference pfes ovladaci
panel:
Pfekontrolujte nastaveni ve skupin& 10 START/
STOP/DIR a 11 REFERENCE SELECT.
0011 ID RUN FAULT ID bé&h pro motor nebyl Prekontrolujte pfipojeni motoru.
(FF84) kompletn& Gsp&$né dokonden. Pfekontrolujte data uvedeni do provozu (skupina 99
0305 bit 10 START-UP DATA).
Pfekontrolujte maximalni otafky (parametr 2002).
Méla by byt nejmén& 80 % jmenovité rychlosti
motoru (parametr 9908).
Zajist&te provedeni ID béhu podle instrukci v od-
stavci Jak se provede ID b&h na strané 48.

0012 MOTOR STALL Motor pracuje s vaznutim napf*. Pfekontrolujte zatizeni motoru a jmenovité hodnoty
(7121) 0305 bit 11 v dusledku nadmé&rného frekventniho méniée.

(programovatelna zatizeni nebo nedostatecného Ptekontrolujte parametr poruchové funkce.
i vykonu motoru.

poruchova funkce

3010...3012)

0014 EXT FAULT 1 Externi porucha 1 Ptekontrolujte externi zafizeni z hlediska poruch.
(9000) 0305 bit 13 Pfekontrolujte nastaveni parametru 3003 EXT
(programovatelna FAULT 1.
poruch. funkce 3003)

0015 EXT FAULT 2 Externi porucha 2 Prekontrolujte externi zafizeni z hlediska poruch.
(9001) 0305 bit 14 Prekontrolujte nastaveni parametru 771 EXT
(programovatelna FAULT 2.
poruch. funkce 3004)

0016 EARTH FAULT Frekvenéni ménit zjistil poruchu | Pfekontrolujte motor.

(2330)
0305 bit 15

(programovatelna
poruchova funkce
3017)

ukostfeni (zem&) v motoru nebo
kabel motoru.

Ptekontrolujte parametr poruchové funkce.
Prekontrolujte kabel motoru. Délka kabelu motoru
nesmi pfesahovat maximalni specifikaci. Viz
odstavec Motorovy pfivod na stran& 259.

Hledani zavad
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KOD PORUCHA

PRICINA

CO UDELAT

0017 UNDERLOAD
(FF6A) 0306 bit 0

(programovatelna
poruchova funkce

Zatizeni motoru je pfili§ nizké
napf. v dusledku uvoln&ni
mechanismu v pohan&ném
zafizeni.

Ptekontrolujte problémy v pohan&ném zafizeni.
Ptekontrolujte parametr poruchové funkce.
Pfekontrolujte vykon motoru viEi vykonu jednotky.

3013...3015)

0018 | THERM FAULT Interni porucha frekvené&niho Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.
(5210) ménice. Termistor pouZzity pro
0306 bit 1 méfeni interni teploty

frekven&niho ménice je
rozpojen nebo ma zkrat.

0021 CURR MEAS

Interni porucha frekvenéniho

Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.

(2211) ménife. Mé&feni proudu je mimo
0306 bit 4 rozsah.

0022 INPUT PHASE Meziobvodové ss napéti Pfekontrolujte pojistky pfivodu napajeciho napéti.
LOSS osciluje v dusledku chybsjici Pfekontrolujte nesymetrii vstupniho napéajeciho
(3130) faze vstupniho nap#ti nebo napéti.
0306 bit 5 pfepalené pojistky. Ptekontrolujte parametr poruchové funkce.

(programovatelna
poruchova funkce

Situace vznikne, kdyZz zvinéni
ss napéti prekrosi 14 %
jmenovitého ss napéti.

3016)

0024 OVERSPEED Motor se otati rychleji, nez jsou | Pfekontrolujte nastaveni minimalni/maximalni
(7310) nejvys$si povolené otacky v du- rychlosti.
0306 bit 7 sledku nespravn& nastavené Ptekontrolujte adekvatnost brzdného momentu

minimalni/maximailni rychlosti,
nedostate&ného brzdného mo-
mentu nebo zmén zatiZzeni pfi
pouziti momentové reference.

Limity provoznich rozsahu jsou
uréeny parametry 2001
MINIMUM SPEED a 2002
MAXIMUM SPEED (s vektoro-
vym ovladanim) nebo 2007
MINIMUM FREQ a 2008
MAXIMUM FREQ (se skalar-
nim ovladanim).

motoru.
Ptekontrolujte pouzitelnost fizeni momentu.

Ptekontrolujte potfebu pouziti brzdného chopperu
a rezistoru(1).

0026 DRIVE ID
(5400) 0306 bit 9

Interni porucha ID frekvenéniho
ménice

Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.

0027 CONFIG FILE
(630F) 0306 bit 10

Chyba interniho souboru
konfigurace

Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.

0028 | SERIAL 1 ERR
(7510)
0306 bit 11

(programovatelna
poruchova funkce
3018, 3019)

Pferuseni komunikace fieldbus

Ptekontrolujte stav komunikace fieldbus. Viz kapitola
Ovladani s procesni sbérnici s adaptérem fieldbus/
Ovladani s procesni sbé&rnici a integrovanym fieldbus
nebo pfislusna pfirutka pro adaptér fieldbus.

Pfekontrolujte nastaveni parametru poruchové funkce.
Pfekontrolujte pfipojeni.
Ptekontrolujte, zda master dokaze komunikovat.

0030 FORCE TRIP
(FF90)
0306 bit 13

Z fieldbus byl pfijat trip-povel

Viz pfislusna pfiru&ka komunika&niho modulu.
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KOD | PORUCHA PRICINA CO UDELAT

0034 MOTOR PHASE Porucha okruhu motoru v di- Pfekontrolujte motor a kabel motoru.
(FF56) sledku chybéjici faze nebo Ptekontrolujte relé termistoru motoru (pokud je
0306 bit 14 porucha relé termistoru motoru pouZito).

(pouzito k m&feni teploty motoru).

0035 OUTP WIRING Chybné napajeci napéti a Pfekontrolujte pfipojeni napajeciho napéiti.
(FF95) pfipojeni kabelu motoru (napf. Pfekontrolujte parametr poruchové funkce.
0306 bit 15 napéjeci kabel pl"ipojen k pﬁ-

roaramovatelna pojce frekven&niho ménite pro

:)%roguik(?e 3323? pfipojeni motoru).

0036 INCOMPATIBLE SW | Zavadény software neni Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
(630F) kompatibilni.
0307 bit 3

0101 SERF CORRUPT Poskozeny systém souborti Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
(FF55) Serial Flash chip
0307 bit 14

0103 SERF MACRO Aktivni makrosoubor chybi na Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
(FF55) Serial Flash chip
0307 bit 14

0201 DSP T1 OVERLOAD | Systémova chyba Kontaktujte vade regionalni zastoupeni ABB.
(6100)
0307 bit 13

0202 DSP T2 OVERLOAD
(6100)
0307 bit 13

0203 DSP T3 OVERLOAD
(6100)
0307 bit 13

0204 DSP STACK
ERROR
(6100)
0307 bit 12

0206 MMIO ID ERROR Porucha interni ovladaci desky Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
(5000) VIV (MMIO)
0307 bit 11

1000 PAR HZRPM Nespravné nastaveni limitu Pfekontrolujte nastaveni parametru. Pfekontrolujte,
(6320) parametril ota&ky/frekvence zda plati nasleduijici:

. 2001 < 2002,
0307 bit 15 2007 < 2008,
2001/9908, 2002/9908, 2007/9907 a
2008/9907 jsou v ramci rozsahu.

1003 PAR Al SCALE Nespravné vzorkovani signalu Ptekontrolujte nastaveni skupiny parametr(i13
(6320) analogového vstupu Al ANALOG INPUTS . Pfekontrolujte, zda plati
0307 bit 15 nasledujici: 1301 < 1302, 1304 < 1305.

1004 PAR AO SCALE Nespravné vzorkovani signalu Ptekontrolujte nastaveni skupiny parametrii 15
(6320) analogoveho vstupu AO ANALOG OUTPUTS. Piekontrolujte, zda plati
0307 bit 15 nasledujici: 1504 < 1505.
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KOD | PORUCHA PRICINA CO UDELAT
1005 PAR PCU 2 Nespravné nastaveni Ptekontrolujte nastaveni parametru 9909. Je nutno
(6320) jmenovitého vykonu motoru pouzit nasledujici:
0307 bit 15 1,1 < (271 MOTOR NOM CURR - 9905 MOTOR
NOM VOLT - 1,73/ Py) < 3,0
Kde Py = 1000 - 9909 MOTOR NOM POWER
(pokud jsou jednotky v kW)
nebo Py =746 - 9909 MOTOR NOM POWER (pokud
jsou jednotky v HP).
1007 PAR FBUSMISS Nebylo aktivovano ovladani Pfekontrolujte nastaveni parametrti fieldbus . Viz
(6320) 0307 bit 15 pfes Fieldbus. kapitola Ovladani s procesni sbernici s adaptérem
fieldbus.
1009 PAR PCU 1 Nespravné nastaveni jmeno- Pfekontrolujte nastaveni parametrii. Je nutno pouzit
(6320) vitych otacek/frekvence motoru | nasleduijici:
0307 bit 15 1< (609907 MOTOR NOM FREQ / 9908 MOTOR
NOM SPEED) < 16
0,8 <9908 MOTOR NOM SPEED / (120 - 9907
MOTOR NOM FREQ / Motor poles) < 0,992
1015 PAR CUSTOM U/F Nespravné nastaveni poméru Prekontrolujte nastaveni parametru 2610...2617.

(6320) 0307 bit 15

napéti vati frekvenci (U/f).

Poruchy integrovaného fieldbus

Poruchy integrovaného fieldbus Ize vyhledavat monitorovanim skupiny parametril
53 EFB PROTOCOL. Viz také porucha/alarmy SERIAL 1 ERR.

Chybi jednotka master

Pokud na lince chybi zafizeni master, zistavaji nezm&n&ny hodnoty parametri
5306 EFB OK MESSAGES a 5307 EFB CRC ERRORS.

Co je nutné udélat:

» Prekontrolujte, zda je pfipojen master sité a zda je spravné konfigurovan.

» Pfekontrolujte pfipojeni kabelu.

Stejna adresa zafizeni

Pokud maiji dv& nebo vice zafizeni stejnou adresu, zvySuje se hodnota parametru
5307 EFB CRC ERRORS s kazdym povelem pro Eteni/zapis.

Co je nutné udélat:

+ Pfekontrolujte adresy zafizeni. Zadna dvé zafizeni na stejné lince nesméji mit
stejnou adresu.

Nespravné propojeni

Pokud jsou komunikatni vodite pfekfizeny (pfipojka A na jednom zafizeni je
spojena s pfipojkou B na dal$im zafizeni), zlistdva nezmé&néna hodnota parametru
5306 EFB OK MESSAGES a parametr 5307 EFB CRC ERRORS zvySuje hodnotu.

Co je nutné udélat:
» Pfekontrolujte pfipojeni interfejsu RS-232/485.

Hledani zavad
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Udrzba a diagnostika hardwaru

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola obsahuje pokyny pro preventivni udrzbu a popis LED kontrolek.

Bezpetnost

pfirutky pfed zahajenim jakychkoliv udrzbovych praci na zafizeni. Nedodrzeni

c VAROVANI! Pie&té&te si pokyny v kapitole Bezpetnost na prvnich stranach této
bezpetnostnich pokynil milze zplisobit zran&ni nebo smrt.

Intervaly udrzby

Pri instalaci v odpovidajicim prostfedi vyzaduje frekvenZni ménit velmi maly rozsah
udrzby. V tabulce jsou uvedeny intervaly pravidelné udrzby doporugené firmou ABB.

Udrzba Interval Pokyny
Formovani kondenzatorii Kazdé dva roky pfi skladovani | Viz Kondenzatory na stran&
250.
Vyména ventilatorl chlazeni Kazdych pét let Viz Ventilatory na stran& 249.

(velikosti rami R1...R3)

Vyména baterie v Asisten&nim | Kazdych deset let Viz Baterie na stran#& 257.
ovladacim panelu

Ventilatory

Ventilatory chlazeni frekvenZniho ménite maiji Zivotnost 25 000 provoznich hodin.
Realna zZivotnost zavisi na Setnosti pouziti frekventniho manite a na okolni teplot&.

Pokud se pouziva Asisten&ni ovladaci panel, bude vas Notice Handler Assistant
informovat o dosazeni definované hodnoty pottu provoznich hodin (viz parametr
2901). Tato informace mize také vystupovat jako reléovy vystup (viz parametr 7407)
nezavisle na pouzitém typu panelu.

Zavadu ventilatoru |ze detekovat zvySenym hlukem lozisek. Pokud je frekventni
menit provozovan v kritickych oblastech vyrobniho procesu, doporutuje se vymenit
ventilator ihned po za&atku tohoto projevu. Vym&nné ventilatory dodava ABB.
Nepouzivejte jiné nahradni dily nez jsou specifikovany ABB.

Udrzba a diagnostika hardwaru



250

Vyména ventilatoru (R1...R3)

Ventilator obsahuji pouze velikosti ramil R1...R3; velikost ramu RO ma pfirozené
chlazeni.

1. Zastavte frekvenéni ménit a odpojte jej od napajeciho napéti.
2. Demontujte kryt, pokud frekven&ni mé&ni2 obsahuje volitelny doplngk NEMA 1.

3. Vypaiite drzak ventilatoru z ramu frekvenéniho mé&nite napf. pomoci Sroubovaku
a zvednate vyklopny drzak ventilatoru nahoru za pfedni hranu.

Uvolnéte kabel ventilatoru z drzaku.
Odpojte kabel ventilatoru.
Demontujte drzak ventilatoru ze zavasil.

Instalujte novy drzak ventilatoru s ventiladtorem v opatném porfadi.

© N o o b

Pripojte napajeci napéti.

A 3

=it

L i e SR
s
i

\;I 1I

Kondenzatory

Formovani

Pokud byl frekventni ménit skladovan déle nez dva roky, museji byt kondenzatory
formovany. V tabulce na stran& 20 zjistite, jak se zjisti datum vyroby ze sériového
gisla. Informace o formovani kondenzatoril zjistite u regionalniho zastoupeni ABB.

Ovladaci panel

Cisténi
Pro tisténi ovladaciho panelu pouzijte mékky hadrik. Nepouzivejte silné Eistici
prostfedky, které by mohly poSkrabat okénko displeje.

Udrzba a diagnostika hardwaru
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Baterie

Baterie se pouzivaji pouze u Asistentniho ovladaciho panelu, ktery ma k dispozici
funkci hodin a ma ji povolenou. Baterie udrzuje provoz hodin v pfipad# pferuseni
napajeciho napati.

Otekavana zivotnost baterie je v&tsi nez deset let. Pro vyjmuti baterie pouzijte minci
a ototte drzak baterie na zadni stran& ovladaciho panelu. Vymefite baterii s typem
CR2032.

Poznamka: Baterie NENI poZzadovana pro véechny funkce ovladaciho panelu a
frekventniho ménide s vyjimkou hodin.

LED
Na pfedni strang frekventniho ménite jsou umistény zelena a a fervena LED. Jsou
vidét bez krytu panelu, ale nejsou vidét, pokud je ovladaci panel nasazen na
frekventZni menit. Asistentni ovladaci panel ma jednu LED. NiZe uvedena tabulka
popisuje LED kontrolky.
Kde LED zhasnuta LED trvale sviti LED blika
Na pfedni stran& Chybi napajeci nap#ti. | Zelena | Napajeci nap#ti na Zelena | Frekvenéni m&nié je
frekvenéniho mé&nide. desce je OK. v alarmovém stavu.
Pokud je ovladaci panel Zervena| Frekvenéni ménit ma | Cervena| Frekvendni méni& ma
pfipojen k frekven&nimu -
s . poruchu. Pro vynulovani poruchu. Pro vynu-
meniéi, je nutno jej . o
poruchy stisknéte lovani poruchy vypnéte
demontovat, aby bylo . L .
vidét na LED RESET na ovladacim napajeci napéti
’ panelu nebo vypnéte frekven&niho ménice.
napajeci napati
frekven&niho ménice.
V hornim levém rohu na | Panel nema napajeni | Zelena | Frekvenéni ménit je Zelena | Frekvenéni ménié je
Asistenénim ovladacim | nebo neni pfipojen v normalnim stavu. v alarmovém stavu.
panelu. k frekven&nimu méni&i. | - i - - i
Cervena| Frekvenéni ménic ma Cervena| -
poruchu. Pro vynulovani
poruchy stisknéte
RESET na ovladacim
panelu nebo vypnéte
napajeci nap&ti
frekvené&niho mé&nice.
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Technické udaje

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola obsahuje technické udaje frekvenZniho ménite, napf. jmenovité hodnoty,
velikosti a technické pozadavky, podminky pro splnéni pozadavkil CE a jinych
znatek, jakoz i zarufni podminky.

Jmenovité udaje

Proud a vykon

V tabulce jsu uvedeny jmenovité hodnoty proudu a vykonu. Symboly jsou popsany
pod tabulkou.

Typ Vstup Vystup Velikost
ACS350- hn Iy L gminitomin|  T2max Py ramu
x=E/U A A A A kw | HP

Jednotky s jednofazovym napajenim Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 6,1 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 RO
01x-04A7-2 11,4 47 7,1 8,2 0,75 1 R1
01x-06A7-2 16,1 6,7 10,1 11,7 1,1 1,5 R1
01x-07A5-2 16,8 7,5 11,3 13,1 1,5 2 R2
01x-09A8-2 21,0 9,8 14,7 17,2 22 3 R2

Jednotky s tfifazovym napajenim Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 3,6 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 RO
03x-03A5-2 5,0 3,5 5,3 6,1 0,55 0,75 RO
03x-04A7-2 6,7 47 7,1 8,2 0,75 1 R1
03x-06A7-2 9.4 6,7 10,1 11,7 1,1 1,5 R1
03x-07A5-2 9,8 7,5 11,3 13,1 1,5 2 R1
03x-09A8-2 11,8 9,8 14,7 17,2 22 3 R2
03x-13A3-2 17,9 13,3 20,0 23,3 3 3 R2
03x-17A6-2 20,8 17,6 26,4 30,8 4 5 R2

Jednotky s tfifazovym napajenim Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 2,2 1,2 1,8 2,1 0,37 0,5 RO
03x-01A9-4 3,6 1,9 2,9 3,3 0,55 0,75 RO
03x-02A4-4 4.1 24 3,6 4,2 0,75 1 RO
03x-03A3-4 6,0 3,3 5,0 5,8 1,1 1,5 R1
03x-04A1-4 6,9 41 6,2 7,2 1,5 2 R1
03x-05A6-4 9,6 5,6 8,4 9,8 2,2 3 R1
03x-07A3-4 11,6 7,3 11,0 12,8 3 3 R1
03x-08A8-4 13,6 8,8 13,2 154 4 5 R1
03x-12A5-4 18,8 12,5 18,8 21,9 55 7,5 R3
03x-15A6-4 22,1 15,6 234 27,3 75 10 R3

00353783.xls C.15
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Symboly

Vstup

N Trvala efektivni hodnota vstupniho proudu

Vystup

Iy Trvaléa efektivni hodnota proudu. Pfetizeni 50 % je povoleno na jednu minutu kazdych
deset minut.

I3 1minftomin ~ Maximalni (50 % pfetizeni) proud je povolen na jednu minutu kazdych deset minut

bmax Maximalni vystupni proud. Je k dispozici dv& sekundy po startu, jinak podle toho, jak
to povoli teplota frekven&niho ménice.

Py Typicky vykon motoru. Jmenovité hodnoty vykonu v kilowattech odpovidaji v&tSin&

4polovych motort dle IEC. Vykony v kottskych silach (HP) odpovidaji v&tsing
4pdlovych motorii dle NEMA.

Dimenzovani
Hodnoty povolenych proudu se neméni s napajecim nap&tim. Aby se dosahly vykony dle tabulky,
jmenovity proud ménife musi byt v&tSi nebo roven jmenovitému proudu motoru.

Poznamka 1: Maximalni vykon na hiideli je omezen na hodnotu 1,5 - Py. Je-li toto pfekroeno, dochazi
k automatickému omezeni momentu a proudu. Tim je chranén vstupni usmérfiova& pfed pietizenim.

Poznamka 2: VVykonové parametry jsou platné az do teploty okoli 40 °C.

Snizeni jmenovitych parametri
Dovolené proudy a vykony se snizuji v nadmofskych vy$kach nad 1000 m nebo je-li teplota okoli vyssi
nez 40 °C.

Snizeni parametru v ditrsledku vy$Si teploty

V rozsahu teplot +40 °C...+50 °C je jmenovity vystupni proud snizovan o 1 % na kazdy dalsi 1 °C.
Vystupni proud se vypoéte vynasobenim proudu udaného v tabulce jmenovitych hodnot koeficientem
snizeni proudu.

Ptiklad: Je-li teplota okoli 50 °C je koeficient snizeni proudu 100 % - 1 —2- - 10 °C = 90 % nebo 0,90.
Vystupni proud je potom 0,90 - Ir. C

SniZeni parametri: v ditssledku nadmofské vysky

V nadmofskych vyskach 1000...2000 m se snizuje proud o 1 % na kazdych 100 m.
SniZeni parametri v disledku zvysené spinaci frekvence

Pokud se pouzije spinaci frekvence 8 kHz (viz parametr 2606), tak se budto:

* snizi Ioy na 80 % nebo

* je nutné zajistit nastaveni parametru 2607 SWITCH FREQ CTRL = 1 (ON), ten snizuje spinaci
frekvenci, kdyz vnitini teplota frekven&niho mé&nice pekro&i 90 °C. Viz parametr 2607 pro ziskani
dalSich podrobnosti.

Pokud se pouzije spinaci frekvence 12 kHz (viz parametr 2606) tak se budto:
* snizi Ipy na 65 % a snizi se maximalni povolena teplota okoli na 30 °C (86 °F) nebo

* je nutné zajistit nastaveni parametru 2607 SWITCH FREQ CTRL = 1 (ON), ten snizuje spinaci
frekvenci, kdyz vnitii teplota frekvenéniho ménice prekro&i 80 °C. Viz parametr 2607 pro ziskani
dalSich podrobnosti.

Technické udaje



Pozadavky na priitok chladiciho vzduchu

255

Nize uvedena tabulka udava ztratovy vykon v hlavnim obvodu pfi jmenovitém
zatizeni a v ovladacich obvodech s minimalnim zatizenim (V/V a panel se
nepouzivaji) a pfi maximalnim zatizeni (vSechny digitalni vstupy v zapnutém stavu a
je pouzit panel, fieldbus a ventilator). Celkovy ztratovy vykon je souttem ztratovych
vykonl v hlavnim a v ovladacim obvod.

Typ Ztratovy vykon Pritok vzduchu
ACS350- Hlavni obvod Ovladaci obvody”
x=E/l Jmenov. Iy a Iry Min Max
w [BTuHr [ w [BTUHr | w | BTUHr | m¥%h | f¥min
Jednotky s jednofazovym napajenim Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 25 85 - -
01x-04A7-2 46 157 24 14
01x-06A7-2 71 242 24 14
01x-07A5-2 73 249 21 12
01x-09A8-2 96 328 21 12
Jednotky s trifazovym napajenim Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 19 65 - -
03x-03A5-2 31 106 - -
03x-04A7-2 38 130 24 14
03x-06A7-2 60 205 24 14
03x-07A5-2 62 212 21 12
03x-09A8-2 83 283 21 12
03x-13A3-2 112 383 52 31
03x-17A6-2 152 519 52 31
Jednotky s tfifazovym napajenim Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 11 38 53 18 16,5 56 - -
03x-01A9-4 16 55 53 18 16,5 56 - -
03x-02A4-4 21 72 53 18 16,5 56 -
03x-03A3-4 31 106 7,2 25 18,4 63 13 8
03x-04A1-4 40 137 7,2 25 18,4 63 13 8
03x-05A6-4 61 208 74 25 18,6 64 19 11
03x-07A3-4 74 253 10,0 34 21,2 72 24 14
03x-08A8-4 94 321 10,0 34 21,2 72 24 14
03x-12A5-4 130 444 8,9 30 20,1 69 52 31
03x-15A6-4 173 591 8,9 30 20,1 69 52 31
1)Priste se 00353783.xls C.15
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Pojistky pro vstupni sitové napajeci kabely

V nize uvedené tabulce jsou uvedeny typy pojistek pro ochranu proti zkratu sitového
napajeciho kabelu. Pojistky také chrani okolni vybaveni frekvenZniho ménite v pfi-
pad& zkratu v obvodu. Pfekontrolujte, aby byla reakini doba pojistek pod
hodnotou 0,5 sekundy. Reakini doba zavisi na typu pojistky, na impedanci
napajeci sité, dale na prilifezu, materialu a délce napajeciho kabelu. V pfipadé
prekroteni tasu 0,5 sekundy u pojistek gG nebo T, snizi ve vetsing pripadl reakini

tas na pfijatelnou urovef ultra-rychlé pojistky (aR).

Poznamka: Neni nutné pouzivat dlouhé pojistky.

Typ Pojistky
ACS350- IEC (500 V) UL (600 V)
x =E/U A Typ A Typ
(IEC60269)

Jednotky s jednofazovym napajenim Uy = 200...240 V

(200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 10 gG 10 UL tfida T
01x-04A7-2 16 aG 20 UL tfida T
01x-06A7-2 20 gG 25 UL tfida T
01x-07A5-2 25 gG 30 UL tfida T
01x-09A8-2 35 gG 35 ULtfida T

Jednotky s tFifazovym napajenim Uy = 200...240 V

(200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 10 gG 10 ULtfida T
03x-03A5-2 10 gG 10 UL tfida T
03x-04A7-2 10 aG 15 UL tfida T
03x-06A7-2 16 aG 15 UL tfida T
03x-07A5-2 16 gG 15 UL tfida T
03x-09A8-2 16 gG 20 UL tfida T
03x-13A3-2 25 gG 30 ULtfida T
03x-17A6-2 25 gG 35 ULtfida T

Jednotky s tfifazovym napajenim Uy = 380...480 V

(380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 10 aG 10 UL tfida T
03x-01A9-4 10 aG 10 UL tfida T
03x-02A4-4 10 gG 10 UL tfida T
03x-03A3-4 10 gG 10 UL tfida T
03x-04A1-4 16 gG 15 UL tfida T
03x-05A6-4 16 gG 15 ULtfida T
03x-07A3-4 16 gG 20 ULtfida T
03x-08A8-4 20 aG 25 UL tfida T
03x-12A5-4 25 aG 30 UL tfida T
03x-15A6-4 35 gG 35 UL tfida T

00353783.xIs C.15
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Rozmeéry sitového napajeciho kabelu

Viz také odstavec Vyb#r kabelit napajeciho nap#ti na strangé 25.

Typ
ACS350-

U1, V1, W1, U2, v2, W2,
BRK+ a BRK- pfipojky

x=E/lU

Rozmséry Cu vodiél

mm2

AWG

(200, 208, 220, 230, 240 V)

Jednotky s jednofazovym napajenim Uy = 200...240 V

01x-02A4-2 1.5 14
01x-04A7-2 1.5 14
01x-06A7-2 2,5 10
01x-07A5-2 2,5 10
01x-09A8-2 6,0 10

(200, 208, 220, 230, 240 V)

Jednotky s tfifazovym napajenim Uy = 200...240 V

03x-02A4-2 1,5 14
03x-03A5-2 1,5 14
03x-04A7-2 1,5 14
03x-06A7-2 2,5 12
03x-07A5-2 2,5 12
03x-09A8-2 2,5 12
03x-13A3-2 2,5 10
03x-17A6-2 6,0 10

Jednotky s tiifazovym napajenim Uy = 380...480 V
(380, 400, 415, 440, 460, 480 V)

03x-01A2-4 1,5 14
03x-01A9-4 1,5 14
03x-02A4-4 1,5 14
03x-03A3-4 2,5 12
03x-04A1-4 2,5 12
03x-05A6-4 2,5 12
03x-07A3-4 2,5 12
03x-08A8-4 2,5 12
03x-12A5-4 6,0 10
03x-15A6-4 6,0 8

00353783.xIs C.15
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Napajeci sitové kabely: rozméry pfipojek, maximalni pruméry kabeld a
utahovaci momenty

V tabulce jsou uvedeny rozméry pfipojek pro kabel napajeciho napéti, kabel motoru
a brzdné rezistory, pouzitelné priiméry kabell a utahovaci momenty.

Veli- Max. U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+ a BRK- PE
kost | = prumér Pfipojka (flexibilni/pevna) Utahovaci |Uchyceni (pevny nebo zkrouceny)| Utahovaci
ramu | kabelu pro - moment - moment
NEMA 1 min. max. min. max.
mm | in. | mm? |[AWG| mm? |AWG| Nm [Ibfin.| mm? | AWG | mm? | AWG | 1,2 | 1
RO 19 | 0,75 |0,2/0,25| 24 4,0/6,0 10 0,8 7 1,5 14 25 3 1,2 11
R1 19 | 0,75 |0,2/0,25| 24 4,0/6,0 10 0,8 7 1,5 14 25 3 1,2 11
R2 19 | 0,75 |0,2/0,25| 24 4,0/6,0 10 0,8 7 1,5 14 25 3 1,2 11
R3 29 | 1,14 0,5 20 |[10,0/16,0| 6 1,7 15 1,5 14 25 3 1,2 11

Rozméry, hmotnosti a hluk

00353783.xIs C.15

Rozméry, hmotnosti a hluk jsou udany v odd&lenych tabulkach pro kazdy stupefi

kryti.
Veli- Rozméry a hmotnosti Hluk
r';"r;:tj IP20 (skFifi) / UL open -
H1 H2 H3 w D Hmotnost Uroven
hluku
mm in. mm in. mm in. mm in. mm in. kg Ib dBA
RO | 169 | 665 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 70 | 2,76 | 161 | 6,34 11 2,4 50
R1 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 70 | 2,76 | 161 | 6,34 [1,3/1,2 72,9126 60
R2 | 169 | 665 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 | 105 | 413 | 165 | 6,50 1,5 3,3 60
R3 | 169 | 665 | 202 | 7,95 | 236 | 9,29 | 169 | 6,65 | 169 | 6,65 2,5 5,5 60
i Uy =200...240 V: 1,3kg /2,9 1b, Uy =380...480V:1,2kg /2,6 Ib 00353783.xls C.15
Veli- Rozméry a hmotnosti Hluk
r';‘m IP20 / NEMA 1 '
H4 H5 w D Hmotnost Uroveri hluku
mm in. mm in. mm in. mm in. kg Ib dBA
RO | 257 [ 10,12 280 [ 11,02] 70 | 2,76 | 169 | 6,65 15 3,3 50
R1 | 257 [ 10,12 280 [ 11,02 70 | 2,76 | 169 | 6,65 [1,7/1,6 2)[3,7/3,57 60
R2 | 257 [ 10,12 282 [ 11,10] 105 | 4,13 | 169 | 6,65 1,9 42 60
R3 | 260 | 10,24 299 [ 11,77 | 169 | 6,65 | 177 | 6,97 3,1 6,8 60

2) Uy =200...240 V: 1,7 kg / 3,7 Ib, Uy = 380...480 V: 1,6 kg / 3,5 Ib

Symboly

IP20 (skFift) / UL open

HA1 vyska bez uchytu a upinaci desky
H2 vyska s uchyty, bez upinaci desky
H3 vyska s Uchyty a upinaci deskou

1P20 / NEMA 1
H4 vyska s Uchyty a propojovacim boxem
H5 vyska s uchyty, propojovacim boxem a krytem

00353783.xIs C.15
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Napati (U,)

Predpokladany zkratovy
proud

Frekvence
Nevyvazenost
U&inik 1. harmonické
(cos phiy)

Motorovy pfivod

200/208/220/230/240 V jednofazové pro jednotky 200 V st.

200/208/220/230/240 V ttifazové pro jednotky 200 V st.

380/400/415/440/460/480 V tfifazové pro jednotky 400 V st.

Standardn& je povolena odchylka +10 % od jmenovité hodnoty napéti.

Maximalni povoleny zkratovy proud u pfipojky sitového napéti, jak je definovano

v IEC 60439-1, je 100 kA. Frekven&ni ménié je vhodny pro pouziti v obvodech schopnych
dodat efektivni symetrickou hodnotu maximaln& 100 kA pfi maximalnim jmenovitém
napéti frekvenéniho ménice.

50/60 Hz + 5 %, maximalni Eetnost zmén 17 %/s

Max. £3 % jmenovitého sdruzeného napéti

0,98 (pfi jmenovitém zatizeni)

Napati (U,)

Ochrana proti zkratu
(IEC 61800-5-1, UL 508C)
Frekvence

RozliSeni frekvence
Proud

Omezeni vykonu

Bod odbuzeni

Spinaci frekvence
Maximalni doporutena
délka kabelu motoru

0 az U, tfifazové symetrické, Up,ay v bod& odbuzeni
Vystup motoru je chran&n proti zkratu dle IEC 61800-5-1 a UL 508C.

Vektorové ovladani: 0...150 Hz
Skalarni ovladani: 0...150 Hz

0,01 Hz

Viz odstavec Jmenovité tdaje na stran& 253.
1,5 Py

10...500 Hz

4, 8 nebo 12 kHz

RO: 30 m (100 ft), R1...R3: 50 m (165 ft)

S vystupnimi tlumivkami miize byt délka kabelu motoru rozsifena az na 60 m pro RO a
100 m pro R1...R3.

Pro spInéni podminek evropské smérnice o EMC, pouzivejte délky kabeli udané v tabulce
pro spinaci frekvenci 4 kHz. Délky jsou udany pro pouziti frekven&niho ménice s internim
EMC filtrem nebo s volitelnym externim EMC filtrem.

Interni EMC filtr Volitelny externi EMC filtr

2. prostredi 30m je nutné pfipojit
(neomezena distribuce)
1. prostfedi je nutné pfipojit je nutné pfipojit

(omezena distribuce)
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unipolarni
bipolarni
unipolarni
bipolarni

Potenciometr refer. hodnoty (X1A: 4)

Ovladaci pfipojky

Analogové vstupy X1A: 2 a 5 Nap#tovy signal,
Proudovy signal,
Rozlideni
Pfesnost

Analogovy vystup X1A: 7

Auxiliary napéti X1A: 9

Digitalni vstupy X1A: 12...16 Napé&ti

(frekventni vstup X1A: 16)  Typ

Frekvence vstupu

Vstupni impedance

Releovy vystup X1B: 17...19 Typ

Max. spinaci napéti
Max. spinaci proud

Max. trvaly proud

Digitalni vystup X1B: 20...21 Typ

Max. spinaci napéti
Max. spinaci proud

Frekvence
Rozliseni
Ptfesnost

Pfipojka brzdného rezistoru

0(2)...10V, R, > 312 kohm

-10...10 V, Rj, > 312 kohm

0 (4)...20 mA, Ri, = 100 ohm

-20...20 mA, Ry, = 100 ohm

10V £1 %, max. 10 mA, R < 10 kohm
0,1 %

+1 %

0 (4)...20 mA, zatizeni < 500 ohm
24V ss = 10 %, max. 200 mA

12...24 V ss s internim nebo externim zdrojem
PNP a NPN

Sled impulzu 0...16 kHz (X1A: 16 only)
2,4 kohm

NO + NC

250V st./30Vss
0,5A/30Vss;5A/230V st

2Arms

Tranzistorovy vystup

30Vss

100 mA /30 V ss, s ochranou proti zkratu
10 Hz ...16 kHz

1Hz

0,2 %

Ochrana proti zkratu
(IEC 61800-5-1, IEC 60439-1,

Vystup brzdného rezistoru je podmin&n& chran#n proti zkratu dle IEC/EN 61800-5-1 a
UL 508C. Paojistka vstupniho sitového napéti (nebo jistit) je dimenzovana podle tabulky

UL 508C) uvedené v odstavci Pojistky pro vstupni sit’ové napajeci kabely na stran& 256, chrani
vystup brzdného rezistoru. Jmenovity podmin&ny zkratovy proud jak je definovan v
IEC 60439-1 a testovaci zkratovy proud dle UL 508C je 100 kKA.

Ucinnost
Pfiblizn& 95 az 98 % pfi jmenovité Urovni vykonu, v zavislosti na velikosti frekven&niho
menife a volitelnych doplficich

Chlazeni

Metoda RO: pfirozené konveké&ni chlazeni. R1...R3: interni ventilator, smé&r prutoku zdola nahoru.

Volny prostor kolem
frekvenéniho meénice

Stupné kryti

Viz kapitola Mechanicka instalace, strana 21.

IP20 (instalace ve skifini) / UL open: Standardni kryty. Aby byly spin&ny podminky ochrany
pred dotekem, musi byt frekven&ni mé&ni& instalovan ve skfini.

IP20 / NEMA 1: Lze dosahnout se sadou volitelnych doplrikis obsahujici kryt a pfipojovaci

box.
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Podminky okolniho prostredi

V tabulce jsou udany mezni hodnoty pro okolni prostfedi frekvenéniho m&nide.
Frekvenéni ménié by se mé&l pouzivat ve vytap&ném vnitfnim prostfedi.

Provoz Skladovani Transport
instalovan pro stacionarni v ochranném baleni v ochranném baleni
pouziti

Nadmorska vyska instalace

0 az 2000 m nad mofem - -
[nad 1000 m, viz odstavec
Snizeni jmenovitych
parametru na strané& 254]

Teplota vzduchu -10 az +50 °C. Neni povolen [-40 az +70 °C -40 az +70 °C
mraz. Viz odstavec Snizeni
Jjmenovitych parametru na
stran 254.

Relativni vlhkost vzduchu 0az95% max. 95 % max. 95 %

Bez kondenzace. Maximalni povolena relativni vlhkost vzduchu za pfitomnosti korozivnich
plyni je 60 %.

Urovef kontaminace
(IEC 60721-3-3,
IEC 60721-3-2,
IEC 60721-3-1)

Neni povolen vodivy prach.

Podle IEC 60721-3-3,
chemické plyny: tfida 3C2
pevné Eastedky: tfida 3S2.
ACS350 musi byt instalovan
v &istém vzduchu podle
klasifikace krytu. Chladici
vzduch musi byt é&isty, bez
korozivnich materiali a
elektricky vodivého prachu.

Podle IEC 60721-3-1,
chemické plyny: tfida 1C2
pevné Eastedky: tiida 1S2

Podle IEC 60721-3-2,
chemické plyny: tfida 2C2
pevné Eastedky: tfida 2S2

Sinusové vibrace
(IEC 60721-3-3)

Testovany podle IEC 60721-
3-3, mechanické podminky:
tfida 3M4

2...9Hz,3.0 mm

9...200 Hz, 10 m/s?

Narazy - Podle ISTA 1A. Podle ISTA 1A.
(IEC 60068-2-27, ISTA 1A) Max. 100 m/s?, 11 ms. Max. 100 m/s?, 11 ms.
Volny pad Nepovolen 76 cm 76 cm

Materialy

Kryt frekvenéniho méniée

Baleni
Likvidace

+ PC/ABS 2 mm, PC+10 %GF 3 mm a PA66+25 %GF 2 mm, vSe v barv& NCS 1502-Y
(RAL 9002 / PMS 420 C)

« Zzarova zinkovany ocelovy plech 1,5 mm, tloustka povlaku 20 mikrometrii

» extrudovany hlinik AISi.

VInita lepenka.

Ménice jsou vyrobeny z materiald, které by mély byt recyklovany pro dosazeni uspor

energii a ochranu pfirodnich zdroju. Balici materialy jsou neSkodné pro Zivotni prostfedi a

jsou recyklovatelné. V8echy kovové Easti jsou recyklovatelné. Plasty Ize recyklovat nebo

za stanovenych podminek spélit podle narodnich pfedpisti. VétSina recyklovatelnych &asti

je oznafena zna&kou recyklace.

Jestlize recyklace neni mozna, pak v8echny &asti s vyjimkou elektrolytickych

kondenzatord a desek plodnych spoju mohou byt skladovany. Elektrolytické kondenzatory

obsahuiji elektrolyt a ploSné spoje olovo, coz jsou latky klasifikované EU jako nebezpe&ny

odpad. Museji byt proto demontovany a likvidovany dle mistnich pfedpisti.

Potfebujete-li detailn&jsi informace, obratte se na regionalni zastoupeni ABB.
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Pouzité normy

IEC/EN 60204-1

Frekvenéni ménite odpovidaji nasledujicim normam:

IEC/EN 61800-5-1 (2003) Jmenovité udaje, pozadavky na tepelnou a funkéni bezpednost pfi nastavovani stfidavych

frekvenénich ménica
(1997) + Strojni bezpecnost. Elektrické vybaveni stroju. £ast 1: Obecné pozadavky. Ustanoveni o

dodatek A1 (1999) povinostech: Koncovy zhotovitel zafizeni je odpovédny za instalaci

UL 508C

CE znadeni

- havarijniho stopu
- sitového vypina&e (odpojovade).

IEC/EN 61800-3 (2004) EMC produktovy standard dopln&ny specifickymi zkouSkami

Bezpeénostni standard UL, mé&nife energie, tfeti vydani

Platné ozna&eni vaseho frekvenéniho ménite naleznete na typovém Stitku.

Oznaé&eni CE potvrzuje, Ze frekven&ni méni& splfiuje pfedpisy Evropského nizkého napéti a EMC
nafizeni (direktiva 73/23/EEC revidovana jako 93/68/EEC a direktiva 89/336/EEC revidovana jako 93/
68/EEC).

Definice

EMC je zkratkou pro Electromagnetic Compatibility (elektromagnetickd kompatibilita). Jedna se o
schopnost elektrického/elektronického zafizeni pracovat bez problémt v elektromagnetickém
prostfedi. Obracend také zafizeni nesmi vyzafovat nebo rusit jiné produkty nebo vyrobky ve stejné
lokalité.

1. prostfedi zahrnuje instituce pfipojené k siti rozvodu nizkého napé&ti zasobujici energii budovy uréené
pro bydleni.

2. prostfedi zahrnuje instituce pfipojené k siti rozvodu bez dodavek pro domacnosti.

Omezena distribuce: Rezim distribuniho prodeje, ve kterém vyrobce omezuje dodavatele, zakazniky
nebo uZivatele, ktefi museji pfi aplikaci mé&nici oddélend nebo spolefn& prokazovat technickou
kompetenci z hlediska poZadavkii EMC.

Neomezena distribuce: Rezim distribuéniho prodeje, ve kterém neni pro zakaznika nebo uzivatele
dodavka zafizeni a aplikace mé&niéu zavisla na kompetenci z hlediska pozadavkiu EMC.

Soulad s ustanovenim smérnic EMC

Smernice EMC definuji pozadavky na imunitu a vyzatfovani elektrického zafizeni pouzivaného v ramci
Evropské unie. EMC produktovy standard [EN 61800-3 (2004)] pokryva pozadavky definované pro
frekven&ni ménice.

Soulad s EN 61800-3 (2004)

1. prostfedi (omezena distribuce)

Frekvenéni méni& vyhovuje limitum EN 61800-3 s nasledujicimi pravidly:
Je nutné pfidat pozdéji.

2. prostfedi (neomezena distribuce)

Frekven&ni m&ni& vyhovuje limitum EN 61800-3 s nasledujicimi pravidly:

1. Interni EMC filtr je pfipojen (je zaSroubovan Sroub EMC) nebo je instalovan volitelny EMC filtr.
2. Kabely pro motor a ovladani byly zvoleny podle technickych udajt v této pfiruéce.

3. Frekvenéni méni& je instalovan podle pokynu v této pfiru&ce.
4

. S internim EMC filtrem: délka kabelu motoru 30 m se spinaci frekvenci 4 kHz.
S volitelnym externim filtrem: délka kabelu motoru xx (je nutné pfipojit) se spinaci frekvenci 4 kHz.
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Poznamka: Neni povoleno instalovat frekvenéni méni s internim EMC filtrem pfipojenym k systému IT
(neuzemnény). Napdjeci sit” by tak méla kontakt s potencialem zemé pfes kondenzatory filtru EMC,
coz by mohlo zpusobit ohrozeni nebo poskozeni frekvenéniho ménide.

Poznamka: Neni povoleno instalovat frekventni ménié s internim EMC filtrem pfipojenym k systému
TN s plovoucim uzemn&nim, znamenalo by to poSkozeni frekven&niho ménie.

0 C-Tick znamkovani

Platné ozna&eni vaseho frekventniho méni&e naleznete na typovém Stitku.

C-Tick oznacgeni je vyzadovano v Austrdlii a na Novém Zélandu. Znamka C-Tick je pfipojena k mé&nici,
aby potvrzovala jeho souhlas s relevantnimi standardy (IEC 61800-3 (2004) — elektrické vykonové
systémy frekvendinich m&niéi s nastavitelnou rychlosti — Cast 3: EMC produktové standardy véetné
specifickych testovacich metod), dle Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme.

Definice

EMC je zkratkou pro Electromagnetic Compatibility (elektromagnetickd kompatibilita). Jedna se o
schopnost elektrického/elektronického zafizeni pracovat bez problému v elektromagnetickém
prostfedi. Obracené také zafizeni nesmi vyzafovat nebo rusit jiné produkty nebo vyrobky ve stejné
lokalité.

Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme (EMCS) bylo zavedeno Australian
Communication Authority (ACA) a Radio Spectrum Management Skupina (RSM) novozélandského
Ministerstva pro ekonomicky rozvoj (NZMED) v listopadu 2001. U#elem schématu je chranit spektrum
radiovych frekvenci zavedenim technickych limitu pro vyzafovani u elektrickych/elektronickych
produktii.

1. prostfedi zahrnuje instituce pfipojené k siti rozvodu nizkého napéti zasobujici energii budovy uréené
pro bydleni.

2. prostfedi zahrnuje instituce pfipojené k siti rozvodu bez dodavek pro domacnosti.

Omezena distribuce: Rezim distribuniho prodeje, ve kterém vyrobce omezuje dodavatele, zakazniky
nebo uZivatele, ktefi museji pfi aplikaci mé&nici oddélend nebo spoletné prokazovat technickou
kompetenci z hlediska poZadavkii EMC.

Neomezena distribuce: Rezim distribu&niho prodeje, ve kterém neni pro zékaznika nebo uzivatele
dodavka zafizeni a aplikace m&nii zavisla na kompetenci z hlediska pozadavku EMC.

Soulad s IEC 61800-3
1. prostfedi (omezena distribuce)

Frekven&ni ménite vyhovuji limitam dle IEC 61800-3 s povinnostmi udanymi pro CE-oznadeni uvedené
v odstavci 1. prostfedi (omezena distribuce) na stran& 262.

2. prostfedi

Frekven&ni mé&nife vyhovuji limitim dle IEC 61800-3 s povinnostmi udanymi pro CE-ozna&eni uvedené
v odstavci 2. prostfedi (neomezena distribuce) na stran& 262.
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UL znaceni

Platné ozna&eni vaseho frekvenéniho ménite naleznete na typovém Stitku.

UL kontrolni seznam

Pfipojeni napajeciho napati — Viz odstavec Pojistky pro vstupni sit’ové napéjeci kabely na stran&
259.

Odpojovaci zafizeni (odpojovaci prostredky) — Viz odstavec Odpojova& napajeciho nap#éti na stran&
23.

Podminky okolniho prostredi — Frekven&ni méniée je nutné pouzivat ve vytap&ném interiéru. Viz
odstavec Podminky okolniho prostfedi na stran& 261, zde jsou uvedeny pfislusné specifické limity.

Pojistky vstupnich kabelil — Pro instalace ve Spojenych statech musi byt zajist&na ochrana
koncového obvodu v souladu s National Electrical Code (NEC) a vSemi pouzitelnymi mistnimi pfedpisy.
Pro spln&ni tohoto poZadavku se pouzivaji pojistky klasifikované podle UL a uvedené v odstavci
Pojistky pro vstupni sit’'ové napajeci kabely na stran& 256.

V Kanadé& musi byt napf. ochrana koncového obvodu zajisténa v souladu s Canadian Electrical Code a
s vyuzitim dalSich pouzitelnych provinénich nafizeni. Pro splnéni tohoto pozadavku se pouzivaji
pojistky klasifikované podle UL a uvedené v odstavci Pojistky pro vstupni sit’'ové napajeci kabely na
stran& 256.

Vybér napajeciho kabelu — Viz odstavec Vybér kabelir napajeciho napdti na strané 25.

Pfipojeni napajeciho kabelu — Schéma zapojeni pfipojek a utahovaci momenty, viz odstavec
Pfipojeni kabelir napajeciho napéti na stran& 32.

Ochrana proti pfetizeni — Frekvenéni m&ni&e jsou vybaveny ochranou proti pfetizeni v souladu s
National Electrical Code (US).

Brzdéani — ACS350 ma interni brzdny chopper. Pokud jsou pfipojeny spravn& dimenzované brzdné
rezistory, brzdny chopper umozni frekvenZnimu ménici vyzaiit regeneracni energii (normaln&
asociovanou s rychlym brzd&nim motoru). Vybér brzdnych rezistor je vysvitlen v odstavci Pfipojka
brzdného rezistoru na stran# 260.
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Brzdné rezistory

Frekventni ménite ACS350 maji interni brzdny chopper jako standardni vybaveni.
Brzdny rezistor se zvoli pomoci tabulky a vzorcl uvedenych v tomto odstavci.

Vybér brzdnych rezistoril

1. Urtete poZzadovany maximalni brzdny vykon Pryax Pro aplikaci. Pryax musi byt
mensi nez Pgrmax Udany v tabulce na strane 266 pro pouzity typ frekventniho

menice.
2. Vypottéte odpor R pomoci vzorce 1.
3. Vypottete energii Egpise POMOCI vVZoOrce 2.
4. Zvolte rezistor tak, aby byly spIln&ny nasledujici podminky:
» Jmenovity vykon rezistoru musi byt v&tSi nebo roven Prypax-

» Odpor R musi byt mezi R, @ Rynax Uvedenymi v tabulce pro pouZzity typ
frekventniho ménite.

* Rezistor musi byt schopen vyzafit energii Egpise b&8hem cyklu brzdeni T.

Vzorce pro vybar rezistoru:
150500 ton

Vz.1. Uy=200..240 V: R= 5 PRrmax
Rmax
624100 Prave
Uyn=380..480 V: R= —& =
Rmax -

Vz. 2. Erpuise = PRmax " fon

tO n

T
Pro pfevod pouzijte 1 HP = 746 W.

Vz. 3. PRave = PRmax'

kde

R = zvolena hodnota brzdného rezistoru (ohm)

Prmax = maximalni vykon b&hem cyklu brzdéni (W)

Prave = primérny vykon b&hem cyklu brzd&ni (W)

ERrpuise = €nergie pfenesena do rezistoru behem jediného brzdného pulzu (J)
on = délka brzdného pulzu (s)

T = délka brzdného cyklu (s).
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Typ Ruin Rmax PBRmax
ACS350- ohm ohm kW HP

Jednotky s jednofazovym napajenim Uy = 200...240 V

(200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 70 390 0,37 0,5
01x-04A7-2 40 200 0,75 1
01x-06A7-2 40 130 1,1 1,5
01x-07A5-2 30 100 1,5 2
01x-09A8-2 30 70 2,2 3

Jednotky s tfifazovym napajenim Uy = 200...240 V

(200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 70 390 0,37 0,5
03x-03A5-2 70 260 0,55 0,75
03x-04A7-2 40 200 0,75 1
03x-06A7-2 40 130 1,1 1,5
03x-07A5-2 30 100 1,5 2
03x-09A8-2 30 70 2,2 3
03x-13A3-2 30 50 3,0 3
03x-17A6-2 30 40 4,0 5

Jednotky s tFifazovym napajenim Uy = 380...480 V

(380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 310 1180 0,37 0,5
03x-01A9-4 230 800 0,55 0,75
03x-02A4-4 210 590 0,75 1
03x-03A3-4 150 400 1,1 1,5
03x-04A1-4 130 300 1,5 2
03x-05A6-4 100 200 2,2 3
03x-07A3-4 70 150 3 3
03x-08A8-4 70 110 4 5
03x-12A5-4 40 80 55 75
03x-15A6-4 40 60 7,5 10

00353783.xIs C.15
Rmin = minimalni povoleny brzdny rezistor
Rmax = maximalné& povoleny brzdny rezistor

PgRmax = maximalni brzdné schopnosti frekvenniho ménife museji ptfekraovat pozadovany brzdny

vykon.

VAROVAN:I! Nikdy nepouziveijte brzdny rezistor s odporem pod minimalni hodnotou
specifikovanou pro pfislusny frekvenéni ménit. Frekvenéni ménit a interni chopper
nejsou schopny zpracovat vy$s$i hodnoty proudu zplsobené nizkym odporem.

Instalace a pfipojeni rezistoril

V&echny rezistory musi byt instalovany v mistech, kde jsou chlazeny.

VAROVANI! Materialy v blizkosti brzdnych rezistorti museji byt nehoflavé.
Povrchova teplota rezistorll je vysoka. Vzduch proudici kolem rezistorli ma teplotu
stovek stupfill Celsia. Chrante rezistory proti doteku.
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Aby bylo zarueno, Ze bude vstupni pojistka chranit i kabel k rezistoriim, pouZzijte
stinény kabel se stejnym priifezem vodiéu jako ma kabel pfivodni kabelaze
frekvenZniho ménite (viz odstavec Napajeci sit'ové kabely: rozméry pfipojek,
maximalni prisméry kabellr a utahovaci momenty na strang 258). Alternativné Ize
pouzit dvouvodifovy stinény kabel se stejnym priifezem vodiéi. Maximalni délka
kabelu(l) je 5 m. Pfipojeni viz schéma pfipojeni napajeni frekvenéniho manite na
stran& 32.

Povinné jist&ni obvodu

Nasledujici zapojeni je dillezité pro bezpe&nost — pferusuje pfivod napajeciho
napéti v pfipad& zavady chopperu vyvolavajici zkrat:

* Vybavte frekvenéni ménit hlavnim stykatem.

+ Zapojte stykat tak, aby se vypnul pfi rozepnuti tepelného spinate (pfehraty
rezistor vypina stykat).

Zde je uveden jednoduchy pfiklad schématu zapojeni.

L1 L2 L3

Pojistkvl:| |:| |:|
S

c O O
ut vi w1

Q Tepelny spinaé rezistort

Nastaveni parametrii

Aby se umoznilo rezistorové brzdéni vypnéte fizeni pfekrofeni napéti u
frekvenZniho ménife nastavenim parametru 2005 na 0 (DISABLE).
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Rozméry

Rozmeéroveé vykresy ACS350 jsou uvedeny nize. Rozmeéry jsou udany v millimetrech
a [palcich].
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Velikosti ramil RO a R1, IP20 (instalace ve skfini) / UL open
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R1 a RO jsou identické s vyjimkou ventilatoru na horni stran& R1.
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Velikosti ramu R0 a R1, IP20 / NEMA 1

R1 a RO jsou identické s vyjimkou ventilatoru na horni stran& R1.
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Vefikosti rémd RO a R, 1P20 / NEMA {
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Velikost ramu R2, IP20 (instalace ve skfini) / UL open
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Velikost ramu R2, IP20 / NEMA 1
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Velikost ramu R3, IP20 (instalace ve skfini) / UL open
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Velikost ramu R3, IP20 / NEMA 1
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Vefifost ramu B3, IP20 7/ NEMA
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