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Bezpe nost

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola obsahuje bezpe nostní pokyny podle kterých je nutné postupovat p i
instalaci, provozu a údr�b  frekven ního m ni e. Nedodr�ení následujících pokyn
m �e zp sobit zran ní i smrt osob nebo m �e dojít k po�kození frekven ního
m ni e, motoru nebo dal�ího za ízení pohonu. P e t te si bezpe nostní pokyny 
p ed zahájením práce s frekven ním m ni em.

Pou�ití symbol  varování
V této p íru ce jsou pou�ity dva druhy bezpe nostního varování: 

Instalace a údr�ba
Tato varování jsou ur ena pro v�echny osoby pracující na frekven ním m ni i,
motorových kabelech nebo na motoru. 

VAROVÁNÍ! Nedodr�ení následujících pokyn  m �e zp sobit zran ní i smrt osob 
nebo m �e dojít k po�kození za ízení.

Frekven ní m ni  sm jí instalovat a obsluhovat pouze kvalifikovaní 
elektriká i!
� Nikdy nepracujte s frekven ním m ni em, motorovými kabely nebo s motorem, 

pokud je zapnuto napájecí nap tí. Po odpojení napájecího nap tí vy kejte v�dy 
5 minut, aby mohlo dojít k vybití kondenzátor  p ed zahájením práce s frekven -
ním m ni em, motorovými kabely nebo s motorem.

V�dy zm ením multimetrem (impedance nejmén  1 Mohm) zajist te, �e: 
1. Není nap tí mezi vstupními fázovými vodi i frekven ního m ni e U1, V1 a W1 
a uzemn ním.
2. Není nap tí mezi p ípojkami BRK+, BRK- a uzemn ním.

� Nepracujte s ovládacími kabely pokud je k frekven nímu m ni i p ipojeno 
napájecí nap tí. Extern  napájené ovládací obvody mohou být pod nebezpe -
ným nap tím i kdy� je odpojeno vstupní napájecí nap tí frekven ního m ni e.

� Neprovád jte jakékoliv testy izola ní a p ep tové odolnosti frekven ního m ni e.

Upozorn ní na nebezpe né nap tí  varuje p ed vysokým nap tím, 
které m �e zp sobit fyzickou újmu a / nebo po�kodit za ízení.

Generální varování upozor uje na podmínky, které se netýkají elekt iny
a které také mohou zp sobit fyzickou újmu a / nebo po�kodit za ízení.
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Poznámka:
� I kdy� je motor zastaven, m �e být nebezpe né nap tí na silových p ipojovacích

svorkách  U1, V1, W1 a U2, V2, W2 a BRK+ a BRK-.

VAROVÁNÍ! Nedodr�ení následujících pokyn  m �e zp sobit zran ní i smrt osob 
nebo m �e dojít k po�kození za ízení.

� Frekven ní m ni  není mo�né opravovat v míst  instalace. Nikdy se 
nepokou�ejte opravovat chybn  pracující frekven ní m ni ; kontaktujte pro 
vým nu regionální zastoupení ABB nebo autorizované servisní centrum.

� Zajist te, aby se b hem instalace nedostal prach z vrtání do frekven ního 
m ni e. Elektricky vodivý prach uvnit  frekven ního m ni e m �e zp sobit 
po�kození nebo chybnou funkci za ízení.

� Zajist te dostate né chlazení.

Provoz a spou�t ní
Tato varování jsou ur ena pro v�echny osoby, které plánují ovládání, spou�t ní a 
provozování frekven ního m ni e. 

VAROVÁNÍ! Nedodr�ení následujících pokyn  m �e zp sobit zran ní i smrt osob 
nebo m �e dojít k po�kození za ízení.

� P ed nastavováním frekven ního m ni e a jeho p edáním do servisu se 
p esv d te, zda je ve�keré pohán né p íslu�enství vhodné pro provoz v rozsahu 
rychlosti realizovaném frekven ním m ni em. Frekven ní m ni  m �e být 
nastaven pro provoz s motorem s rychlostí le�ící nad nebo pod rychlostí, která by 
se dosáhla p i p ímém p ipojení motoru k napájecímu nap tí.

� Neaktivujte funkci automatického výmazu závad, pokud by mohlo dojít ke vzniku 
nebezpe ných situací. P i aktivaci této funkce dojde k resetování frekven ního 
m ni e a op tné aktivaci provozu po výmazu závady.

� Neovládejte motor pomocí st ídavého styka e nebo jisti e (zaji�tujícím odpojení); 
místo toho pou�ijte na ovládacím panelu umíst ná tla ítka start a stop  a 

 nebo externí povel (V/V nebo fieldbus). Maximální povolený po et
nabíjecích cykl  stejnosm rných kondenzátor  (nap . p i zapnutí napájecího 
nap tí) je dva cykly za minutu a celkový maximální po et nabíjení je 15 000.

Poznámka:
� Pokud je pro startovací povel zvolen externí zdroj a ten je ZAPNUT, bude 

frekven ní m ni  spu�t n okam�it  po p eru�ení vstupního nap tí nebo po 
vynulování poruchy, pokud není frekven ní m ni  konfigurován pro t ívodi ový  (a 
pulzní) start/stop.

� Kdy� není lokalizace ovládání nastavena na lokální (LOC není zobrazeno na 
displeji), nezastaví frekven ní m ni  tla ítko stop na ovládacím panelu. Pro 
zastavení frekven ního m ni e pomocí ovládacího panelu, stiskn te tla ítko 
LOC/REM  a potom tla ítko stop . LOC

REM
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O této p íru ce

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola popisuje ur ení p íru ky, její kompatibilitu a obsah. Obsahuje vývojový 
diagram krok  pro kontrolu dodávky, instalaci a uvád ní frekven ního m ni e do 
provozu. Vývojový diagram obsahuje odkazy na p íslu�né kapitoly/ ásti v této 
p íru ce.

Kompatibilita
P íru ka je kompatibilní s firmwarem frekven ního m ni e ACS350 ve verzi 2.21b 
nebo pozd j�í. Viz parametr 3301 FW VERSION.

Ur ení
P íru ka je ur ena pro osoby plánující instalaci, instalující a uvád jící za ízení do 
provozu, pou�ívající a servisující frekven ní m ni . P e t te si p íru ku p ed
zahájením práce s frekven ním m ni em. tená  by m l mít základní znalosti 
o elektrotechnice, zapojení, elektrických komponentech a elektrotechnických 
symbolech.

Tato p íru ka je napsána pro tená e na celém sv t . Obsahuje jak jednotky 
v soustav  SI, tak imperiální jednotky. Obsahuje také speciální pokyny pro instalace 
provád né ve Spojených státech. 

Kategorizace odpovídajíc velikosti rámu
ACS350 se vyrábí s rámy ve velikosti R0...R3. N které instrukce, technické údaje a 
rozm rové výkresy, které se týkají pouze odpovídající velikosti rámu, jsou ozna eny
symbolem velikosti rámu (R0...R3). Pro ur ení velikosti rámu se podívejte na typový 
�títek uvedený na stran 253 v kapitole Technické údaje a na vývojový diagram 
uvád ní do provozu.

Úkol Viz

Ur ení velikosti rámu pro vá� frekven ní m ni :
R0�R3.

Technické údaje: Jmenovité údaje na stran
253

Plánování instalace: zvolení kabel  atd.
P ekontrolování podmínek okolního prost edí, 
jmenovitých hodnot a po�adovaného pr toku
vzduchu pro chlazení.

Plánování elektrické instalace na stran 23

Technické údaje na stran 253
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Vybalení a p ekontrolování frekven ního m ni e. Mechanická instalace: Vybalení frekven ního
m ni e na stran 19

Pokud má být frekven ní m ni  p ipojen k izolované 
síti ozna ované jako IT (neuzemn né) nebo v plo-
voucím systému uzemn ní p ekontrolujte, aby nebyl 
p ipojen interní EMC filtr.

Popis hardwaru: Typový kód na stran 17
Elektrická instalace: P ipojení kabel
napájecího nap tí na stran 32

Instalujte frekven ní m ni  na st nu nebo do sk ín . Mechanická instalace na stran 19

Polo�te kabely. Plánování elektrické instalace: Vedení kabelù
na stran 28

P ekontrolujte izolaci p ívodních kabel  a kabel
vedoucích k motoru.

Elektrická instalace: Kontrola izolace jednotky
na stran 31

P ipojte kabely napájecího nap tí. Elektrická instalace: P ipojení kabel
napájecího nap tí na stran 32

P ipojte kabely ovládání. Elektrická instalace: P ipojení ovládacích 
kabel na stran 34

P ekontrolujte instalaci. Kontrolní seznam instalace na stran 37

Uve te frekven ní m ni  do provozu. Uvedení do provozu, ovládání pomocí V/V a ID 
b h na stran 39

Úkol Viz
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Popis hardwaru

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola ve stru nosti popisuje konstrukci a informace o typovém kódu.

P ehled
ACS350 je na st nu nebo do sk ín  montovaný frekven ní m ni  pro ovládání 
st ídavých motor . Konstrukce velikostí rám  R0�R3 se nepatrn  li�í. 

9 EMC filtr �roub uzemn ní (EMC)
10 Varistor �roub uzemn ní (VAR)
11 P ípojka adaptéru Fieldbus  (modul sériové 

komunikace)
12 P ipojení V/V
13 P ípojky napájecího nap tí (U1, V1, W1), p ípojky 

brzdného rezistoru (BRK+, BRK-) a p ipojení motoru 
(U2, V2, W2)

14 Upev ovací deska V/V
15 Upínací deska
16 Svorky

1 Výstup chlazení p es horní kryt
2 Montá�ní otvory
3 Kryt panelu (a) / Základní ovládací panel (b) / 

Asisten ní ovládací panel (c)
4 Kryt p ípojek (nebo volitelný potenciometr, jednotka 

MPOT-01)
5 P ípojka panelu
6 P ípojka volitelných dopl k
7 P ípojka FlashDrop
8 Power OK a Fault LED (viz LED na stran 251)

Kryty sejmuty (R0 a R1)Kryty nasazeny (R0 a R1)

1

2
3a

4

5

7

13

12

11
9

3b

3c

8

6

8

10

14

1516

16

2
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P ehled: P ípojky, p epína e a LEDs
Obrázek ukazuje p ípojky, p epína e a LED u ACS350.  

U1 V1 W1 BRK+BRK- U2 V2 W2

M
~3PE L1 L2 L3

t °

St ídavé 
sí ové 
nap tí

Brzdný
rezistor

Motor

Dva analogové vstupy
0/2/-10�+10 V ss nebo

0/4/-20�+20 mA
Jeden analogový výstup

0/4/�20 mA

Releový výstup
250 V st. / 30 V ss

1 8 17 19

9 16 20 22

Digitální výstup, 
tranzistorový typ
Digitální nebo frekven ní

P t digitálních vstup
DI5 pou�itelný také jako

frekven ní vstup
PNP nebo NPN

12�24 V ss
interní nebo externí

zdroj

Výb r typu
V / mA

�roub uzemn ní
varistoru

Adaptér Fieldbus
DeviceNet
PROFIBUS DP
CANopen
Modbus RTU (RS-485)

P ípojka FlashDrop
Stavové LED

Power OK, Fault

P ípojka vol. dopl k

Konektor RS-232
Základní ovládací panel

Asisten ní ovládací
panel

PC
Modbus RTU (RS-232)

�roub uzemn ní EMC
filtru
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Typový kód
Typový kód obsahuje informace o technických údajích a konfiguraci frekven ního 
m ni e. Typový kód naleznete na typovém �títku umíst ném na frekven ní m ni .
První íslice zleva udává základní konfiguraci, nap íklad ACS350-03E-08A8-4. Za 
touto ástí jsou umíst ny výb ry voleb, ty jsou odd leny znakem +, nap íklad +J404. 
Vysv tlivky voleb u typového kódu jsou popsány ní�e. 

ACS350-03E-08A8-4+J404+...
ACS350 produktová ada

01 = jednofázový
03 = t ífázový

jednofázové/

Ve formátu xxAy, xx vyjad uje celo íselnou ást a y desetinnou ást,
nap . 08A8 znamená 8,8 A. Pro získání dal�ích informací 
viz Jmenovité údaje na stran 253.

Jmenovitá hodnota výstupního proudu

2 = 200�240 V st.
4 = 380�480 V st.

Rozsah vstupního nap tí

E = EMC filtr p ipojen, 50 Hz frekvence
U = EMC filtr odpojen, 60 Hz frekvence

Konfigurace

B061 = NEMA 1 kit
J400 = AOP (Asisten ní ovládací panel)
J402 = Potenciometr
J404 = BOP (Základní ovládací panel)
K451 = DeviceNet
K454 = PROFIBUS DP
K457 = CANopen
K458 = Modbus RTU

Volitelné dopl ky
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Mechanická instalace

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola popisuje postup mechanické instalace frekven ního m ni e.

Vybalení frekven ního m ni e
Frekven ní m ni  (1) se dodává v balení, které rovn � obsahuje následující polo�ky 
(na obrázku je znázorn na velikost rámu R1):

� plastový sá ek (2) obsahující upínací desku (pou�ívanou také pro kabely V/V ve 
velikosti rámu R3), upínací desku V/V (pro velikosti rámu R0�R2), základovou 
desku dopl ku modulu fieldbus, svorky a �rouby

� kryt panelu (3)

� montá�ní �ablona, integrovaná do balení (4)

� u�ivatelská p íru ka (5)

� dodací dokumenty

� mo�né volitelné dopl ky (fieldbus s instrukcemi, potenciometr s instrukcemi, 
základní ovládací panel (BOP) nebo asisten ní ovládací panel (AOP)). 

1

2 53

4
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Kontrola dodávky
P ekontrolujte, zda produkt nevykazuje znaky po�kození. P i zji�t ní po�kozených 
komponent  okam�it  uv domte dodavatele.

P ed zahájením instalace a provozu, p ekontrolujte informace na typovém �títku 
frekven ního m ni e, zda se jedná o správný typ frekven ního m ni e. Typový 
�títek je umíst n na levé stran  frekven ního m ni e. P íklad �títku a vysv tlivky 
obsahu �títku jsou uvedeny ní�e.    

P ed instalací
ACS350 je mo�né instalovat na st nu nebo do sk ín . V p ípad  montá�e na st nu
p ekontrolujte, zda nevznikají po�adavky na krytí s pou�itím volitelného dopl ku 
NEMA 1 (viz kapitola Technické údaje).

Frekven ní m ni  lze v závislosti na velikosti rámu montovat t emi r znými zp soby:

a) montá� zezadu (v�echny velikosti rám )

b) montá� ze strany (velikosti rám  R0�R2)

c) montá� na li�tu DIN (v�echny velikosti rám ).

Frekven ní m ni  musí být instalován ve svislé pozici. P ekontrolujte místo instalace 
podle ní�e uvedených po�adavk . V kapitole Rozm ry jsou uvedeny podrobnosti o 
rámech.

Po�adavky na místo pro instalaci
V kapitole Technické údaje jsou uvedeny povolené provozní podmínky pro 
frekven ní m ni .

St na

St na by m la být podle mo�ností co nejvíce vertikální a rovinná, m la by být 
z neho lavého materiálu a dostate n  pevná, aby vydr�ela namáhání hmotností 
frekven ního m ni e.

Podlaha

Podlaha/materiál podlahy pod místem instalace by m ly být neho lavé. 

ßÝÍíëðóðíÛóðèßèóì

Ëï í¢íèðòòòìèð Ê 
×ï ïíòê ß 
ºï ìè òòò êí Ø¦ 
Ëî í¢ðòòòËï Ê 
×î èòè ß øïëðû ïñïð³·²÷ 

ºî ð �ëðð Ø¦ 

×Ðîð ñ ËÔ Ñ°»² ¬§°»  
ì µÉ øë ØÐ÷ 

´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´ 
ÍñÒ ÇÉÉÎÈÈÈÈÉÍ

´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´´
íßÚÛ ÈÈÈÈÈÈÈÈ

�títek s typovým popisem 

1 Typový kód, viz odstavec Typový kód na stran 17
2 Stupe  krytí (IP a UL/NEMA)
3 Jmenovité hodnoty, viz odstavec Jmenovité údaje na 

stran 253.
4 Sériové íslo ve formátu YWWRXXXXWS, kde 

Y: 5�9, A, � znamená 2005�2009, 2010, �
WW: 01, 02, 03, � je týden 1, týden 2, týden 3, �
R: A, B, C, � je revizní íslo produktu
XXXX: íslo za ínající ka�dý týden od 0001
WS: Výrobní závod

5 ABB MRP kód frekven ního m ni e
6 Ozna ení CE, známkování C-Tick a C-UL US 

(nálepka va�eho frekven ního m ni e ukazuje platné 
známkování)

2

3

4

5

1

6
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Volný prostor kolem frekven ního m ni e

Po�adovaný volný prostor nad a pod frekven ním m ni em pro zaji�t ní chlazení je 
75 mm. Na bo ních stranách frekven ních m ni  není pot ebný volný prostor, 
proto je lze montovat vedle sebe.

Montá� frekven ního m ni e

 Montá� frekven ního m ni e
Poznámka: Zajist te, aby se b hem instalace nedostal prach z vrtání do 
frekven ního m ni e.

Pomocí �roub

1. Ozna te si místa otvor  nap . pomocí montá�ní �ablony vy íznuté z balení. 
Umíst ní otvor  je také znázorn no na výkresech v kapitole Rozm ry. Po et
a umíst ní otvor  závisí na velikosti rámu: 

a) montá� zezadu: ty i otvory (R0�R3)

b) bo ní montá�: t i otvory; jeden z dolních otvor  je umíst n v upínací desce 
(R0�R2).

2. Zajist te �rouby nebo epy v ozna ených pozicích.

3. Umíst te frekven ní m ni  na �rouby ukotvené ve st n .

4. Bezpe n  utáhn te �rouby ukotvení ve st n .

Na li�t  DIN

1. Zav ste frekven ní m ni  na li�tu, jak je vid t na obrázku a ní�e. Pro uvoln ní 
frekven ního m ni e stiskn te uvol ovací pá ku na horní ásti frekven ního 
m ni e jak je vid t na obrázku b.

a b
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Upevn ní upínací desky
Viz obrázek a ní�e.

1. Upevn te svorky voln  k upínací desce pomocí dodaných �roub .

2. Upevn te upínací desku k desce na spodní stran  frekven ního m ni e pomocí 
dodaných �roub .

3. Upevn te upínací desku V/V k upínací desce (velikosti rám  R0�R2) pomocí 
dodaných �roub .

P ipojení voliteln  dodávaného modulu fieldbus
Viz obrázek b vý�e.

4. P ipojte kabely napájení a ovládání, jak je popsáno v kapitole Elektrická
instalace.

5. Umíst te modul fieldbus na voliteln  dodávanou základovou desku a utáhn te
�roub uzemn ní v levém rohu modulu fieldbus. Ten také upev uje modul 
k základové a uzem ovací desce.

6. Pokud je�t  není demontován kryt p ípojek, zatla te výstupek v krytu a sou asn
stáhn te kryt z rámu.

7. Nasa te modul fieldbus na voliteln  dodávanou základovou desku v pozici, aby 
byl zasunut do p ípojek na p ední ásti frekven ního m ni e a aby byly správn
nastaveny otvory pro �rouby ve voliteln  dodávané základové desce a v upínací 
desce V/V. 

8. Upevn te voliteln  dodávanou základovou desku k upínací desce V/V pomocí 
dodaných �roub .

9. Zasu te kryt p ípojek zp t na místo.

3

2

1

a b

1

1

3

4

5

5

8

9

4
8

7

6

2
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Plánování elektrické instalace

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola obsahuje pokyny, které musíte dodr�et p i výb ru motor , kabel , jisti ,
pokládání kabel  a provozních re�im  frekven ního m ni e. Pokud se nepostupuje 
podle doporu ení ABB, m �e frekven ní m ni  zp sobit problémy, které nejsou 
pokryty záru ními podmínkami. 

Poznámka: Instalace musí být v�dy navr�ena a provedena podle pou�itelných 
místních zákon  a p edpis . ABB nep ebítá jakékoliv ru ení za instalace 
nevyhovující místn  platným zákon m a/nebo jiným p edpis m.

Výb r motoru
Zvolte t ífázový st ídavý induk ní motor podle tabulky jmenovitých hodnot na stran
253 v kapitole Technické údaje. Tabulka uvádí typické výkony motor  pro ka�dý typ 
frekven ního m ni e.

P ípojka st ídavého sít´ového nap tí
Pou�ijte pevné p ipojení st ídavého sít´ového nap tí.

VAROVÁNÍ! Pokud svodový proud za ízení p ekro í typickou hodnotu 3,5 mA, je 
vy�adována pevná instalace p ípojky podle IEC 61800-5-1.

Odpojova  napájecího nap tí
Instalujte ru n  ovládaný odpojova  p ívodního nap tí (zaj�t´ující odpojení) mezi 
st ídavou napájecí sít´ a frekven ní m ni . Odpojova  musí být takového typu, aby 
bylo umo�n no jeho uzam ení v rozepnuté pozici po dobu provád ní prací 
spojených s instalací a údr�bou.

� Evropa: Aby se vyhov lo p edpis m Evropské unie dle standardu EN 60204-1, 
Bezpe nost stroj , musí být odpojova  jedním z následujících typ :

- odpína  vyhovující kategorii AC-23B (EN 60947-3)

- vypína , který má p ídavný kontakt, který ve v�ech p ípadech vyvolá vypnutí 
nabíjecích obvod  p ed otev ením hlavních kontakt  odpojova e (EN 60947-3)

- vypína  vhodný pro izolaci v souladu s EN 60947-2. 

� Jiné regiony: Odpojova  musí vyhovovat vyu�itelným bezpe nostním 
p edpis m.
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Ochrana proti teplotnímu p etí�ení a zkratu
Frekven ní m ni  chrání sebe a kabely p ívodu napájecího nap tí a kabely k motoru 
proti teplotnímu p etí�ení, pokud jsou kabely dimenzovány v souladu s jmenovitým 
proudem frekven ního m ni e. P ídavná teplotní ochrana za ízení proto není 
pot ebná. 

VAROVÁNÍ! Pokud je frekven ní m ni  p ipojen k n kolika motor m, je nutné pou�ít 
pro ka�dý kabel a motor separátní spína  ochrany proti tepelnému p etí�ení 
a p íslu�ný jisti . Tato za ízení mohou po�adovat také separátní pojistku pro 
ochranu p ed zkratovým proudem.

Frekven ní m ni  chrání kabel motoru a motor pro p ípad zkratu, pokud je kabel 
motoru dimenzován v souladu s jmenovitým proudem frekven ního m ni e.

Ochrana p ívodního napájecího kabelu (sít´ový kabel) proti zkratu 
Kabel p ívodu je v�dy nutné chránit pojistkami. Velikost pojistek musí být v souladu 
s regionálními bezpe nostními p edpisy, pojistky musí vyhovovat vstupnímu nap tí
a musí být dimenzovanány na jmenovitý proud frekven ního m ni e (viz kapitola
Technické údaje).

P i umíst ní na rozvodnou desku budou standradní IEC gG pojistky nebo pojistky 
typu UL chránit p ívodní kabel pro p ípad zkratu, omezí tak po�kození frekven ního
m ni e a zamezí po�kození výstupního za ízení v p ípad  zkratu uvnit
frekven ního m ni e.

Reak ní doba pojistek
P ekontrolujte, zda reak ní doba pojistek je pod 0,5 sekund. Reak ní doba 
závisí na typu pojistky, impedanci napájecí sít , na pr ezu, materiálu a délce 
napájecích kabel . Pojistky pro USA musí být typu �bez zpo�d ní�.

Jmenovité hodnoty pojistek, viz kapitola Technické údaje.

Jisti e (TBD)
Lze pou�ít jisti e, které byly otestovány firmou ABB spole n  s ACS350. Spole n
s jinými jisti i je nutné v�dy pou�ít také pojistky. Kontaktujte va�e regionální 
zastoupení ABB, zde zjistíte p ezkou�ené typy jisti  a charakteristiky napájecí sít .

Ochranná charakteristika jisti  závistí na typu, konstrukci a nastavení jisti e. Jisti e
mají také omezení týkající se reak ní schopnosti na zkrat v napájecí síti.
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Výb r kabel  napájecího nap tí

V�eobecná pravidla
Kabely pro p ipojení napájecího nap tí a motoru je nutno dimenzovat v souladu 
s regionálními p edpisy.

� Kabel musí být schopen p enést zat �ovací proud frekven ního m ni e. 
V kapitole Technické údaje jsou uvedeny jmenovité proudy.

� Kabel musí být dimenzován minimáln  na maximální p ípustnou teplotu vodi
70°C p i trvalém pou�ití. Pro USA viz odstavec Pøídavné po�adavky pro USA na 
stran 26.

� Vodivost vodi e PE musí být stejná jako u fázových vodi  (stejný pr ez).

� Kabel pro 600 V st. je akceptován a� do 500 V st..

� V kapitole Technické údaje jsou uvedeny po�adavky na EMC.

Aby se vyhov lo po�adavk m EMC a ozna ení CE i C-tick, musí se pou�ít 
symetrický stín ný kabel motoru (viz ní�e uvedený obrázek). 

Pro kabelá� vstupního napájení je povoleno pou�ít 4vodi ový kabel, doporu eno je 
ale pou�ití stín ného symetrického kabelu.

V porovnání s 4vodi ovým systémem sni�uje pou�ití stín ného symetrického kabelu 
elektromagnetické vyza ování celého systému frekven ního m ni e,  lo�iskové 
proudy a opot ebení motoru. 

Alternativní typy napájecích kabel
Zde jsou uvedeny typy silových kabel , které lze pou�ít s frekven ním m ni em.

Symetrický stín ný kabel: t i fázové vodi e, koncen-
tricky nebo jinak umíst né PE vodi e a stín ní

Kabely motoru
(doporu ené také pro kabelá� napájení)

PE vodi
a stín ní

Stín ní Stín ní

PE
PE

Povolen jako kabel p ívodu napájení

ty vodi ový systém: t i fázové fázové vodi e
a ochranný vodi

Poznámka: Pokud vodivost stín ní kabelu 
neposta uje pro p íslu�ný ú el, je nutné pou�ít 
separátní PE vodi .

Stín ní

PEPE
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Stín ní kabelu motoru 
Aby mohlo stín ní fungovat jako ochranný vodi , musí mít stejný pr ez jako fázové 
vodi e, pokud je vyrobeno ze stejného kovu.

Pro efektivní potla ení vyza ovaných a vysílaných radiových frekvencí by m la být 
vodivost stín ní minimáln  1/10 vodivosti fázových vodi . Po�adavky jsou snadno 
spln ny s m d ným nebo hliníkovým stín ním. Minimální po�adavky na stín ní
kabelu motoru u frekven ního m ni e jsou uvedeny ní�e. Stín ní zahrnuje 
koncentrické uspo ádání m d ného opletení s otev enou spirálou z m d né pásky. 

ím lep�í a hust j�í je stín ní, tím ni��í jsou úrovn  vyza ování a lo�iskové proudy. 

P ídavné po�adavky pro USA
Pokud nejsou pou�ity kovové kanály, doporu uje se pro kabely motoru pou�ít kabel 
se symetrickým uzem ním pancé ovaný zvln ným hliníkovým plechem typu MC 
nebo stín ný silový kabel.

Silový kabel musí být dimenzován na teplotu 75°C.

Pancé ové trubky

Kdy� mají být spojeny pancé ové trubky, prove te p emost ní spojkou se zemním 
vodi em spojeným s trubkami na ka�dé stran  spojky. P ipojte také trubky ke krytu 
frekven ního m ni e. Pou�ijte separátní pancé ové trubky pro napájecí nap tí,
motor, brzdné rezistory a ovládací kabely. Neve te kabelá� motoru z více ne� 
jednoho frekve ního m ni e ve stejné pancé ové trubce.

Pancé ované kabely / stín né silové kabely

�estivodi ové (t i fázové vodi e a t i vodi e uzem ní) typu MC oplá�t né zvln ným 
hliníkovým plechem se symetrickým uzem ním jsou k dispozici od následujících 
dodavatel  (obchodní zna ky jsou uvedeny v závorkách): 

� Anixter Wire & Cable (Philsheath)

� BICC General Corp (Philsheath)

� Rockbestos Co. (Gardex)

� Oaknite (CLX).

Stín né silové kabely jsou k dispozici od firem Belden, LAPPKABEL (ÖLFLEX) a 
Pirelli.

Izola ní plá�t´ M d né opletení Spirála z m d né 
pásky 

Kabelové jádro

Vnit ní izolace
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Ochrana kontakt  reléového výstupu a sní�ení poruch v p ípad
induk ního zatí�ení 

Induk ní zatí�ení (relé, styka e, motory) zp sobují nap t´ové �pi ky v okam�iku 
vypínání.

Dopl te induk ní zát � obvody pro zatlumení �pi ek [varistory, RC filtry (st ídavé) 
nebo diody (stejnosm rné)] , aby se minimilizovaly emise EMC v okam�iku vypnutí 
spot ebi . Pokud se tyto �pi ky nepotla í, mohou se poruchy kapacitn  nebo 
induk n  p enést do jiných vodi  ovládacích kabel  a znamenají riziko chybné 
funkce v dal�ích ástech systému.

Instalujte ochranné komponenty co nejblí�e k místu induk ního zatí�ení. 
Neinstalujte ochranné komponenty u bloku p ípojek V/V.      

Kompatibilita s proudovými chráni i (RCD) 
Frekven ní m ni e ACS350-01x jsou vhodné pro pou�ití s proudovými chráni i typu 
A, frekven ní m ni e ACS350-03x s proudovými chráni i typu B. Pro frekven ní 
m ni e ACS350-03x lze rovn � pou�ít jiný zp sob ochrany v p ípad  p ímého nebo 
nep ímého kontaktu, jako je odd lení dvojitou nebo posílenou izolací nebo izolací od 
systému napájení transformátorem.

Výb r ovládacích kabel
Ve�keré analogové ovládací kabely a kabely pou�ité pro frekve ní vstupy musejí být 
stín ny.

Pou�ijte kabel se sto enými páry a s dvojitým stín ním (obrázek a, nap . JAMAK 
firmy NK Cables) pro analogové signály. Pou�ijte jeden individuáln  stín ný pár pro 
ka�dý signál. Nepou�ívejte spole ný zp tný vodi  pro diferen ní analogové signály.

Kabely s dvojitým stín ním jsou nejlep�í alternativou pro nízkonap t´ové digitální 
signály, pou�ít lze také kabely s jednoduchým stín ním nebo nestín né multipárové 

24 VDC

230 VAC

230 VAC

Dioda

Varistor

RC filtr

Výstup
relé

frekv. 
m ni e

Výstup 
relé

frekv. 
m ni e

Výstup 
relé

frekv. 
m ni e
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sto ené kabely (obrázek b). Pro kmito tové vstupy v�ak v�dy pou�ijte stín né 
kabely.

P ená�ejte analogové a digitální signály separátními kabely.

Signály ovládané z relé zpracovávající nap tí nep esahující 48 V, mohou být 
umíst ny ve stejných kabelech jako signály digitálních vstup . Doporu ujeme vést 
signály ovládané z relé jako zkroucené vodi e.

Nikdy nepou�ívejte spole n  signály 24 V ss a 115/230 V st. ve stejném kabelu.

Kabely pro relé
Kabely s kovovým oplá�t ním (nap . ÖLFLEX firmy LAPPKABEL, N mecko) byl 
testován a p ezkou�en u ABB.

Kabel pro ovládací panel 
V p ípad  vzdáleného pou�ití nesmí kabel pro p ipojení ovládacího panelu k frek-
ven nímu m ni i p esahovat 3 m. Kabely otestované a p ezkou�ené ABB jsou 
pou�ity v sad  volitelných dopl k  pro ovládací panel.

P ipojení idla teploty motoru k V/V frekven ního m ni e
V odstavci Teplota motoru m ená p es standardní V/V na stran 114 získáte 
informace o p ipojení sníma e teploty motoru ke V/V frekven ního m ni e.

Vedení kabel
Ve te kabel motoru jinou trasou ne� jsou vedeny ostatní kabely. Kabely motoru pro 
n kolik frekven ních m ni  mohou být vedeny paraleln  vedle sebe. 
Doporu ujeme, aby byly kabely motoru, p ívodní silové napájecí kabely a ovládací 
kabely instalovány v separátních �labech. Je nutné zamezit del�ímu paralelnímu 
vedení kabel  motoru s jinými kabely, aby se sní�ily elektromagnetické interference 
zp sobené rychlými zm nami výstupního nap tí frekve ního m ni e.

Tam, kde se ovládací kabely musejí k í�it se silovými zajist te, aby k í�ení bylo pod 
úhlem 90 stup .

Kabelové �laby musejí mít mezi sebou a uzem ním dobré elektrické spojení. Pro 
zlep�ení vyrovnání potenciálu lze vyu�ít systémy hliníkových �lab .

a
Multipárový kabel se zkroucenými 

vodi i s dvojitým stín ním

b
Multipárový kabel se zkroucenými  

vodi i s jednoduchým stín ním
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Ve schématu je znázorn no pokládání kabel .     

Kanály ovládacích kabel

90 ° min. 500 mm  

Kabel motoru Vstupní silový kabel 

Ovládací kabely 

min. 200 mm  

min. 300 mm  

Kabel motoru 

Napájecí kabel 

Frekven ní 
m ni

230 V24 V24 V 230 V

Vedení 24 V a 230 V ovládacích kabel
v separátních kanálech uvnit  sk ín .

Není povoleno, pokud není kabel 24 V 
izolován od 230 V nebo izolován izola ní
trubi kou pro 230 V.
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Elektrická instalace

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola popisuje postup elektrické instalace frekven ního m ni e.

VAROVÁNÍ! Údr�bu frekven ního m ni e sm jí provád t pouze kvalifikovaní 
elektriká i. P ed zahájením práce na frekven ním m ni i si p e t te bezpe nostní 
instrukce na prvních stranách v kapitole Bezpe nost. Ignorování bezpe nostních 
pokyn  m �e zp sobit zran ní meno smrt.

Zajist te, aby byl frekven ní m ni  odpojen od vstupního napájecího nap tí
b hem instalace. Pokud ji� byl frekven ní m ni  p ipojen k napájecímu nap tí,
po kejte 5 min. po odpojení vstupního napájecího nap tí.

Kontrola izolace jednotky

Frekven ní m ni
Ka�dý frekven ní m ni  byl ve výrobním závod  testován z hlediska izolace mezi 
hlavními okruhy a �asi (efektivní hodnota nap tí 2500 V, 50 Hz, po dobu 1 sekundy). 
Proto není nutné provád t jakékoliv testy týkající se nap t´ového rozsahu nebo 
izola ních odpor  (nap . hi-pot nebo megger) �ádného dílu frekven ního m ni e. 

Vstupní kabel
P ekontrolujte izolaci vstupního kabelu podle regionálních p edpis  p ed jeho 
p ipojením k frekven nímu m ni i.

Motor a kabel motoru
P ekontrolujte izolaci motoru a kabel motoru následujícím zp sobem:

1. P ekontrolujte, zda je kabel motoru p ipojen k motoru a odpojen od frekven ního
m ni e na p ípojkách U2, V2 a W2.

2. Zm te izola ní odpor kabelu motoru a motoru mezi v�emi fázemi a ochrannou 
zemí p i pou�ití m icího nap tí 1 kV ssC. Izola ní odpor musí být vy��í ne� 
1 Mohm.

PE

ohm
M
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P ipojení kabel  napájecího nap tí

Schéma p ipojení

INPUT OUTPUT

U1
V1

W1

3 ~
Motor

U1 V1 W1
1)

U2 V2 W2BRK-

L1 L2 L3

PE

Frekven ní m ni

PE

Alternativn , viz 
odstavec Odpojova
napájecího nap tí na 
stran 23.

Volitelný brzdný 
rezistor

1) Ukost ete druhý konec vodi e PE v rozvodné desce.
2) Pou�ijte separátní kabel ukost ení, pokud je nedostate ná vodivost stín ní kabelu (je men�í ne� vodivost fázových 

vodi ) a v kabelu není umíst n symetricky zemnicí vodi  (viz odstavec Výb r kabel  napájecího nap tí na stran 25).
Poznámka:
Nepou�ívejte asymetricky konstruované kabely motoru. 
Pokud je v kabelu k dispozici symetricky umíst ný vodi  ukost ení p ídavn  k vodivému stín ní, p ipojte vodi  ukost ení 
k p ípojce ukost ení u frekven ního m ni e a na stran  motoru. 

Ukost ení stín ní kabelu motoru na stran  motoru
Pro dosa�ení minimálního vyza ování rádiových kmito t :
� Ukost ete kabel zkroucením stín ní následujícím zp sobem: splo�t ná délka > 1/5 · 
� nebo ukost ete kabel stín ní v rozsahu 360 stup  u pr chodky do p ipojovací 

sk í ky motoru. 
a b

b  > 1/5 · a

BRK+

2)
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Postup
Velikosti rámu R0�R2. V R3 jsou p ívod napájení, brzdný rezistor a  p ípojka
motoru umíst ny na levé stran  krytu p ípojek (p ipojení V/V).

1. U systém  IT (neuzem né) a u systém  TN (plovoucí zem) odpojte interní EMC 
filtr odstran ním �roubku u EMC. 

VAROVÁNÍ! Pokud se frekven ní m ni  s neodpojeným filtrem EMC instaluje u 
systému IT [neuzem ný napájecí systém nebo vysokoimpedan ní sít´ (nad 
30 ohm )], bude systém p ipojen k potenciálu zem  p es kondenzátory filtru EMC 
u frekven ního m ni e. To m �e zp sobit nebezpe í nebo po�kození frekven ního 
m ni e.

Pokud se frekven ní m ni  s neodpojeným filtrem EMC instaluje u systému 
s plovoucím uzem ním TN, bude frekven ní m ni  po�kozen.

2. Upevn te  zemnicí vodi  (PE) vstupního napájecího kabelu pod zemnicí svorku. 
P ipojte fázové vodi e k p ípojkám U1, V1 a W1. Pou�ijte utahovací moment 
0,8 Nm pro velikosti rámu R0�R2 a 1,7 Nm pro R3.

3. Obna�te kabel motoru a sto te stín ní, aby bylo co nejkrat�í a vytvá elo 
upev ovací vodi . Upevn te sto ené stín ní pod zemnicí svorku. Zapojte fázové 
vodi e na p ípojky U2, V2 a W2. Pou�ijte utahovací moment 0,8 Nm pro velikosti 
rámu R0�R2 a 1,7 Nm pro R3.

4. Zapojte volitelný brzdný rezistor na p ípojky BRK+ a BRK-  pomocí stín ného 
kabelu s vyu�itím stejného postupu jako pro kabel motoru v kroku 3.

5. Mechanicky zajist te kabely vystupující z frekven ního m ni e.

Utahovací moment:
R0�R2: 0,8 Nm
R3: 1,7 Nm

1

EMC

VAR

2

2

3

34
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P ipojení ovládacích kabel

P ípojky V/V
Ní�e uvedený obrázek ukazuje konektory V/V.

Standardní obsazení ovládacích signál  závisí na pou�itém aplika ním makru, které 
se zvolilo pomocí parametru 9902. Viz kapitola Aplika ní makra, zde je uvedeno 
schéma p ípojek.

P epína  S1 volí nap tí (0 (2)�10 V) nebo proud (0 (4)�20 mA) jako typ signálu 
pro analogové vstupy AI1 a AI2. Nastavení z výroby je nap tí pro AI1 a proud pro 
AI2, to koresponduje se standardním pou�itím v aplika ním makru.

Standardn  je unipolární nap tí pou�ito pro AI1 a unipolární proud pro AI2. 
K dispozici je také bipolární nap tí (-10 V�10 V) a proud (-20 mA�20 mA). Pokud 
se má pou�ít bipolární p ipojení místo unipolárního, nahlédn te do odstavce 
Programovatelné analogové vstupy na stran 92, kde je uvedeno, jak se nastavují 
parametry. 

Pokud je pou�it DI5 jako frekven ní vstup, je v odstavci Frekven ní vstup na stran
95 uvedeno, jak se nastavují parametry.

X1A: 1: SCR
2: AI1
3: GND
4: +10 V
5: AI2
6: GND
7: AO
8: GND

9: +24 V
10: GND
11: DCOM
12: DI1
13: DI2
14: DI3
15: DI4
16: DI5

X1B: 17: ROCOM
18: RONC
19: RONO
20: DOSRC
21: DOOUT
22: DOGND

1 2 3 4 5 6 7 8

9 10 11 12 13 14 15 16 20 21 22

17 18 19

X1BX1A

mA
V

S1

Horní poloha: I [0 (4)�20 mA], standardní pro AI2

Dolní poloha: U [0 (2)�10 V], standardní pro AI1

SCR
AI

GND

+10 V GND -10 V

SCR
AI

GND
+10V

1�10 kohm

Unipolární nap tí Bipolární nap tí

SCR
AI

GND

Unipolární/bipolární proud

Pou�ijte externí napájecí zdroj.
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Postup
1. Vyjm te kryt p ípojek sou asným zatla ením západek a sta�ením krytu z rámu. 

2. Analogové signály: Obna�te vn j�í izolaci kabelu analogových signál  v rozsahu 
360 stup  a uzem te stín ní pod svorku. 

3. Zapojte vodi e do p íslu�ných p ípojek.

4. Sto te zemnicí vodi e ka�dého páru analogového signálového kabelu a zapojte 
tento svazek do p ípojky SCR.

5. Digitální signály: Zapojte vodi e kabelu do p íslu�ných p ípojek.

6. Sto te zemnicí vodi e a stín ní (pokud je pou�ito) digitálních signálových kabel
do svazku a zapojte je do p ípojky SCR.

7. Mechanicky zajist te v�echny kabely na vn j�í stran  frekven ního m ni e.

8. Pokud nepot ebujete instalovat volitelný modul fieldbus (viz strana 22), zasu te
zp t kryt p ípojek. 

2

2

3

4

5

1
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Kontrolní seznam instalace

Kontrolní seznam
P ekontrolujte mechanickou a elektrickou instalaci frekven ního m ni e p ed jeho 
spu�t ním. Projd te si ní�e uvedený kontrolní seznam, spole n  s jinou osobou. 
P e t te si kapitolu Bezpe nost na prvních stranách této p íru ky p ed zahájením 
práce na za ízení.

P ekontrolujte

MECHANICKÁ INSTALACE

Jsou p ípustné podmínky okolního prost edí. (Viz Mechanická instalace: Po�adavky na místo 
pro instalaci na stran 20, Technické údaje: Po�adavky na pr tok chladicího vzduchu na 
stran 255 a Podmínky okolního prost edí na stran 261.)

Frekven ní m ni  je správn  upevn n na vertikální neho lavé st n . (Viz Mechanická
instalace.)

Volný pr tok chladicího vzduchu. (Viz Mechanická instalace: Volný prostor kolem 
frekven ního m ni e na stran 21.)

Motor a pohán né za ízení jsou p ipraveny ke spu�t ní. (Viz Plánování elektrické instalace:
Výb r motoru na stran 23 a Technické údaje: Motorový p ívod na stran 259.)

ELEKTRICKÁ INSTALACE (Viz Plánování elektrické instalace a Elektrická instalace.)

Pro neuzemn né systémy a systémy s plovoucím uzemn ním: Interní EMC filtr je odpojen 
(odstran n �roubek u EMC).

Kondenzátory jsou naformátovány,pokud byl frekven ní m ni  skladován déle ne� dva roky. 

Frekven ní m ni  je správn  uzemn n.

Vstupní napájecí nap tí odpovídá jmenovitému vstupnímu nap tí frekven ního m ni e.

P ípojky napájecího nap tí na U1, V1 a W1 jsou OK a jsou uta�eny správným momentem. 

Jsou instalovány odpovídající pojistky a odpojova .

P ípojky motoru na U2, V2 a W2 jsou OK a jsou uta�eny správným momentem.

Kabel motoru je veden odd len  od ostatních kabel .

P ípojky externího ovládání (V/V) jsou OK.

Vstupní napájecí nap tí nelze p ipojit k výstupu frekven ního m ni e (pomocí p eklenovací
p ípojky). 

Je nasazen kryt p ípojek a v p ípad  NEMA 1 také kryt a p ipojovací box.
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Uvedení do provozu, ovládání pomocí V/V a ID b h

Co obsahuje tato kapitola
Tato kapitola obsahuje pokyny jak:

� provést uvedení do provozu

� spustit, zastavit, zm nit sm r otá ení a nastavit otá ky motoru p es interfejs V/V 

� provést identifika ní b h pro frekven ní m ni .

Jak se uvádí frekven ní m ni  do provozu
Uvád ní frekven ního m ni e do provozu závisí na tom, jaký máte ovládací panel a 
zda n jaký máte.

� Pokud nemáte ovládací panel, postupujte podle pokyn  uvedených v odstavci 
Jak uvést frekven ní m ni  do provozu bez ovládacího panelu na stran 39.

� Pokud máte Základní ovládací panel, postupujte podle pokyn  uvedených 
v odstavci Jak se provede omezené uvedení do provozu na stran 40.

� Pokud máte Asisten ní ovládací panel, m �ete bu to spustit Start-up 
Assistant (viz odstavec Jak se provede uvedení do provozu s nápov dou na
stran 44) nebo provést omezené uvedení do provozu (viz odstavec Jak se 
provede omezené uvedení do provozu na stran 40). Start-up Assistant, který je 
obsa�en pouze u Asisten ního ovládacího panelu, vás povede v�emi d le�itými 
nastaveními. V omezeném uvedení do provozu vám frekven ní m ni  nedává 
�ádné pokyny; provádíte velmi jednoduché nastavení podle pokyn  uvedených 
v této p íru ce.

Jak uvést frekven ní m ni  do provozu bez ovládacího panelu

BEZPE NOST

Uvedení do provozu sm jí provád t pouze kvalifikovaní elektriká i.
Bezpe nost instrukce udané v kapitole Bezpe nost  je b hem uvád ní do provozu 
nutno dodr�et.

P ekontrolujte instalaci. Viz kontrolní seznam v kapitole Kontrolní seznam instalace.

P ekontrolujte, zda p i spu�t ní motoru nevznikne �ádné nebezpe í. 
Odd lte pohán ný stroj, kdy� vzniká riziko po�kození v p ípad  nesprávného sm ru otá ení.

ZAPNUTÍ NAPÁJECÍHO NAP TÍ

Zapn te napájecí nap tí a chvíli po kejte.

P ekontrolujte, zda nesvítí ervená LED a svítí zelená LED, ale nebliká. 

Frekven ní m ni  je nyní p ipraven k pou�ití.
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Jak se provede omezené uvedení do provozu
Pro omezené uvedení do provozu, m �ete pou�ít Základní ovládací panel nebo  
Asisten ní ovládací panel. Ní�e uvedené pokyny jsou platné pro oba ovládací 
panely, ale zobrazené displeje zobrazují pouze displeje Základního ovládacího 
panelu, i kdy� se pokyny uplatní u Asisten ního ovládacího panelu.

P ed zahájením práce zajist te, abyste m li poruce data z typového �títku motoru.

BEZPE NOST

Uvedení do provozu sm jí provád t pouze kvalifikovaní elektriká i..
Bezpe nost instrukce udané v kapitole Bezpe nost je b hem uvád ní do provozu 
nutno dodr�et.

P ekontrolujte instalaci. Viz kontrolní seznam v kapitole Kontrolní seznam instalace.

P ekontrolujte, zda spu�t ní motoru nem �e zp sobit jakékoliv ohro�ení. 
Odd lte pohán ný stroj pokud:
� vzniká riziko po�kození v p ípad  nesprávného sm ru otá ení nebo 
� je nutné provést ID b h b hem uvád ní frekven ního m ni e do provozu. ID b h je nutný 

pouze tehdy, kdy� aplikace vy�aduje mimo ádnou p esnost v ízení motoru.

ZAPNUTÍ NAPÁJECÍHO NAP TÍ

P ipojte napájecí nap tí.
Základní ovládací panel p ejde do výstupního re�imu.

Asisten ní ovládací panel se dotá�e zda chcete spustit Start-
up Assistant. Pokud stisknete , Start-up Assistant se 
nespustí a m �ete pokra ovat s manuálním uvedením do 
provozu podobným zp sobem, jak je popsáno pro Základní 
ovládací panel.

MANUÁLNÍ ZADÁNÍ SPOU�T CÍCH DAT (skupina parametr  99)

Pokud máte Asisten ní ovládací panel, zvolte jazyk (Základní 
ovládací panel nepodporuje jazyky). Viz parametr 9901 pro 
hodnoty alternativ jazyk , které jsou k dispozici.
V�eobecný postup nastavení parametr  je popsán pro Základní ovládací 
panel. Dal�í podrobné instrukce pro Základní ovládací panel naleznete na 
stran 55. Pokyny pro Asisten ní ovládací panel jsou na stran 66.

V�eobecný postup nastavení parametr :

1. Pro p echod do hlavního menu, stiskn te  pokud je v dolní ádce
zobrazeno OUTPUT; jinak opakovan  stiskn te  a� se zobrazí MENU 
v dolní ádce.

2. Stiskn te tla ítka /  dokud se nezobrazí �PAr� a stiskn te
.

3. Vyhledejte p íslu�nou skupina parametr  pomocí tla ítek /  a 
stiskn te .

LOC                      
                        Hz

OUTPUT              FWD    

  000.

EXIT

                     
Do you want to
use the start-up
assistant?
Yes
No
EXIT OK00:00

CHOICELOC

                     
                     
9901 LANGUAGE
                     
                     
                     

PAR EDIT

CANCEL SAVE00:00
[0]

LOC

LOC                        
                           

       MENU          FWD    

 rEF

LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 -01-
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 2001
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4. Vyhledejte p íslu�ný parametr ve skupin  pomocí tla ítek / .

5. Stiskn te a p idr�te  na dobu p ibli�n  dvou sekund, a� se zobrazí  
hodnota parametru s identifikací  pod hodnotou.

6. Zm te hodnotu pomocí tla ítek / . Hodnota se m ní rychleji, 
kdy� tla ítko p idr�íte stisknuto.

7. Ulo�te hodnotu parametru stisknutím .

Zvolte aplika ní makro (parametr 9902). V�eobecný postup 
nastavení parametr  je udán vý�e.
Standardní hodnota 1 (ABB STANDARD) je vyhovující pro v t�inu p ípad .

Zvolte re�im ovládání motoru (parametr 9904).
1 (VECTOR:SPEED) je vyhovující pro v t�inu p ípad . 2 (VECTOR:TORQ) 
je vhodné pro aplikace s ízením momentu. 3 (SCALAR:FREQ) je doporu ená
� pro multimotorové frekven ní m ni e, kdy� se m ní po et motor

p ipojených k frekven nímu m ni i
� kdy� je jmenovitý proud motoru ni��í ne� 20 % jmenovitého proudu 

frekven ního m ni e
� kdy� se frekven ní m ni  pou�ívá pro testovací ú ely bez p ipojeného motoru.

Zadejte data motoru z jeho �títku: Poznámka: Nastavte data 
motoru na p esn  stejnou 
hodnotu jako na �títku motoru. 
Nap íklad pokud jsou na �títku 
uvedeny jmenovité otá ky 
motoru 1440 ot./min, zp sobí
nastavení hodnoty parametru 
9908 MOTOR NOM SPEED na 
1500 ot./min �patný provoz 
frekven ního m ni e.

� jmenovité nap tí motoru (parametr 9905)

� jmenovitý proud motoru (parametr 9906)
Povolený rozsah, pokud je parametr 9904 nastaven na 
1 (VECTOR:SPEED) nebo 2 (VECTOR:TORQ): 0,2�2,0 · I2N A

� jmenovitá frekvence motoru (parametr 9907)

LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 2002

SET

LOC                      
                           
                        ot./
min

 1500
LOC                      
                           
                        ot./
min

 1600
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 2002
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 9902
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 9904

M2AA 200 MLA 4

1475
1475
1470
1470
1475
1770

32.5
56
34
59
54
59

0.83
0.83
0.83
0.83
0.83
0.83

3GAA 202 001 - ADA

180

IEC 34-1

6210/C36312/C3

Cat. no
 35
 30
 30
 30
 30
 3050

50
50
50
50
60

690 Y
400 D
660 Y
380 D
415 D
440 D

V Hz kW r/min A cos IA/IN t E/s
Ins.cl.   F IP  55

No
IEC  200 M/L 55

3 motor

ABB Motors

380 V
napájecí
nap tí 

LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 9905
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 9906
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 9907
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� jmenovité otá ky motoru (parametr 9908)

� jmenovitý výkon motoru (parametr 9909)

Zvolte metodu identifikace motoru (parametr 9910).
Standardní hodnota 0 (OFF) je vhodná pro v t�inu aplikací. Je aplikována p i tomto 
základním postupu uvedení do provozu. Pov�im te si, �e pokud je parametr 9904 nastaven 
na 3 (SCALAR: FREQ), parametr 2101 musí být nastaven na 3 (SCALAR FLYSTART) nebo 
5 (FLY + BOOST).
Pokud je zvoleno 0 (OFF), p ejd te na dal�í krok.
 Hodnota 1 (ON) by m la být zvolena, kdy�:
- provozní bod je v blízkosti nulových otá ek a/nebo
- je po�adován provoz p i momentovém rozsahu nad jmenovitým momentem motoru a v 
�irokém rozsahu otá ek bez zp tné vazby m ených otá ek.

Pokud se rozhodnete provést ID b h (hodnota 1 (ON)), pokra ujte podle separátních 
pokyn  udaných na stran 47 v odstavci Jak se provede ID b h a potom se vrat´te na krok 
SMÌR OTÁÈENÍ MOTORU na stran 42.

IDENTIFIKACE MAGNETIZACE S VOLBOU ID B HU 0 (OFF)

Stiskn te tla ítko  k p epnutí do lokálního ovládání (LOC se 
zobrazí vlevo).
Stiskn te  ke spu�t ní frekven ního m ni e. Nyní se 
vypo te model motoru magnetizací motoru po dobu 10 a� 
15 sekund p i nulových otá kách.

SM R OTÁ ENÍ MOTORU

P ekontrolujte sm r otá ení motoru.
� Pokud je frekven ní m ni  v re�imu dálkového ovládání 

(REM je zobrazeno na levé stran ), p epn te do re�imu 
lokálního ovládání stisknutím . 

� Pro p echod do hlavního menu, stiskn te  pokud je 
v dolní ádce zobrazeno OUTPUT; jinak opakovan  stiskn te

 dokud se nezobrazí MENU v dolní ádce.
� Stiskn te tla ítka /  dokud se nezobrazí �rEF� a 

stiskn te .
� Zvy�ujte referen ní frekvenci z nuly na malou hodnotu 

pomocí tla ítka .
� Stiskn te  ke spu�t ní motoru.
� P ekontrolujte, zda aktuální sm r otá ení motoru je stejný, 

jak je indikováno na displeji (FWD znamená vp ed a REV 
znamená vzad).

� Stiskn te  k zastavení motoru.

LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 9908
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 9909

LOC
REM

LOC
REM

LOC                      
                        Hz

                SET FWD    

  xxx.
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Pro zm nu sm ru otá ení motoru:
� Odpojte napájecí nap tí od frekven ního m ni e a po kejte 

5 minut za ú elem vybití kondenzátor  v meziobvodu. 
Zm te nap tí mezi jednotlivými vstupními p ípojkami (U1, 
V1 a W1) a kostrou pomocí multimetru, aby se zajistilo �e je 
frekven ní m ni  vybitý.

� Zam te pozici dvou fázových vodi  kabelu motoru na 
výstupních p ipojovacích svorkách ve frekven ním m ni i
nebo v p ipojovacím boxu na motoru.

� P ekontrolujte svoji práci p ipojením napájecího nap tí a 
opakováním vý�e popsané kontroly.

LIMITY OTÁ EK A ASY AKCELERACE/DECELERACE

Nastavte minimální otá ky (parametr 2001).

Nastavte maximální otá ky (parametr 2002).

Nastavte as akcelerace 1 (parametr 2202).
Poznámka: P ekontrolujte také as akcelerace 2 (parametr 
2205) pokud se v aplikaci pou�ívají dva asy akcelerace.

Nastavte as decelerace 1 (parametr 2203).
Poznámka: Nastavte také as decelerace 2 (parametr 2206)
pokud se v aplikaci pou�ívají dva asy decelerace.

ULO�ENÍ U�IVATELSKÉHO MAKRA A ZÁV RE NÁ KONTROLA

Uvedení do provozu je nyní dokon eno. Nyní v�ak m �e být 
u�ite né nastavit parametry po�adované ve va�í aplikaci a 
ulo�it nastavení jako u�ivatelské makro jak je popsáno 
v odstavci U�ivatelská makra na stran 84.

P ekontrolujte, zda je stav frekven ního m ni e OK.
Základní ovládací panel: P ekontrolujte, zda na displeji nejsou 
zobrazeny poruchy nebo alarmy. Pokud chcete kontrolovat 
LEDs na p edním panelu frekven ního m ni e, p epn te
nejprve do re�imu dálkového ovládání (jinak bude generována 
porucha) p ed odpojením panelu a p ekontrolujte, zda nesvítí 
ervená LED a zda svítí a nebliká zelená LED.

Asisten ní ovládací panel: P ekontrolujte zda na displeji nejsou 
zobrazeny poruchy nebo alarmy a zda na panelu svítí a nebliká 
zelená LED.

Frekven ní m ni  je nyní p ipraven k provozu.

dop edný
sm r

reverzní
sm r

LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 2001
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 2002
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 2202

LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 2203

LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 9902
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Jak se provede uvedení do provozu s nápov dou
Pro uvedení do provozu s nápov dou je nutné pou�ívat Asisten ní ovládací panel.

P ed zahájením práce zajist te, abyste m li poruce data z typového �títku motoru.

BEZPE NOST

Uvedení do provozu sm jí provád t pouze kvalifikovaní elektriká i.
Bezpe nost instrukce udané v kapitole Bezpe nost je b hem uvád ní do provozu 
nutno dodr�et.

P ekontrolujte instalaci. Viz kontrolní seznam v kapitole Kontrolní seznam instalace.

P ekontrolujte, zda spu�t ní motoru nem �e zp sobit jakékoliv ohro�ení. 
Odd lte pohán ný stroj pokud:
� vzniká riziko po�kození v p ípad  nesprávného sm ru otá ení, nebo 
� je nutné provést ID b h b hem uvád ní frekven ního m ni e do provozu. ID b h je nutný 

pouze tehdy, kdy� aplikace vy�aduje mimo ádnou p esnost v ízení motoru.

ZAPNUTÍ NAPÁJECÍHO NAP TÍ

P ipojte napájecí nap tí. Ovládací panel se nejprve dotá�e zda 
chcete spustit Start-up Assistant. 
� Stiskn te  (kdy� je zvýrazn no ) ke spu�t ní Start-up 

Assistant.
� Stiskn te , pokud nechcete spustit Start-up Assistant.

� Stiskn te tla ítko ke zvýrazn ní  a potom stiskn te ,
pokud chcete abyste byli znovu dotazováni (nebo nebyli 
dotazováni) panelem na spu�t ní Start-up Assistant p i p í�tím
zapnutí napájecího nap tí frekven ního m ni e.

VOLBA JAZYKA

Pokud se rozhodnete spustit Start-up Assistant, dotá�e se vás 
displej na volbu jazyka. Listujte mezi volitelnými jazyky pomocí 
tla ítek /  a stiskn te  pro zvolení. 
Pokud stisknete , bude Start-up Assistant zastaven.

ZAHÁJENÍ UVÁD NÍ DO PROVOZU S NÁPOV DOU

Start-up Assistant vás nyní povede jednotlivými úlohami uvád ní 
do provozu, po ínaje uvedením motoru do provozu. Nastavte data 
motoru, dp esn  na stejné hodnoty, jako jsou uvedeny na �títku 
motoru.
Listujte mezi volitelnými hodnotami parametru pomocí tla ítek 

/  a stiskn te  k jejich p ijetí a pokra ování chodu se 
Start-up Assistant. 
Poznámka: Pokud kdykoliv stisknete , bude Start-up Assistant 
zastaven a displej p ejde do výstupního re�imu.

OK
Yes

EXIT

                     
Do you want to
use the start-up
assistant?
Yes
No
EXIT OK00:00

CHOICELOC

No
OK                      

Show start-up
assistant on
next boot?
Yes
No
EXIT OK00:00

CHOICELOC

SAVE

EXIT

                     
                     
9901 LANGUAGE
                     
                     
                     

PAR EDIT

EXIT SAVE00:00
[0]

LOC

SAVE

EXIT

                     
                     
9905 MOTOR NOM VOLT
                     
                     
                     

PAR EDIT

EXIT SAVE00:00

LOC
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Po dokon ení úkolu, se panel dotá�e zda chcete pokra ovat
dal�ím nastavovacím úkolem. 
� Stiskn te  (kdy� je zvýrazn no ) pro pokra ování 

Start-up Assistant.
� Stiskn te tla ítko ke zvýrazn ní  a potom stiskn te

 k p esunu na dal�í úkol bez jeho provedení. 
� Stiskn te  k zastavení Start-up Assistant.

ULO�ENÍ U�IVATELSKÉHO MAKRA A ZÁV RE NÁ KONTROLA

Uvedení do provozu je nyní dokon eno. Nyní v�ak m �e být 
u�ite né nastavit parametry po�adované ve va�í aplikaci a ulo�it 
nastavení jako u�ivatelské makro jak je popsáno v odstavci 
U�ivatelská makra na stran 84.

Po dokon ení uvád ní do provozu p ekontrolujte, zda na displeji 
nejsou zobrazeny poruchy i alarmy a zda svítí a nebliká zelená 
LED.

Frekven ní m ni  je nyní p ipraven k pou�ití.

OK
Continue

Skip
OK

EXIT

                     
Do you want to
continue with
application setup?
Continue
Skip
EXIT OK00:00

CHOICELOC
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Jak se ovládá frekven ní m ni  p es interfejs V/V
Ní�e uvedená tabulka popisuje, jak se ovládá frekven ní m ni  p es digitální a 
analogové vstupy, kdy�:

� se provádí uvedení motoru do provozu a 

� je platné standardní nastavení parametr .

Displeje Základního ovládacího panelu jsou zobrazeny jako p íklad. 

ÚVODNÍ NASTAVENÍ

Pokud pot ebujete zm nit sm r otá ení, nastavte  parametr 1003 na 
3 (REQUEST).

Zajist te, aby bylo p ipojení ovládání zapojeno podle schématu 
p ipojení pro ABB Standardní makro.

Viz Standardní makro ABB na 
stran 77.

Zajist te, aby byl frekven ní m ni  v re�imu vzdáleného ovládání. 
Stiskn te tla ítko  k p epnutí mezi vzdáleným a lokálním 
ovládáním. 

V re�imu vzdáleného ovládání je 
na displeji panelu zobrazen text 
REM.

SPU�T NÍ MOTORU A ÍZENÍ OTÁ EK MOTORU

Spu�t ní se provede zapnutím digitálního vstupu DI1. 
Základní ovládací panel: Text FWD za ne rychle blikat a zastaví 
blikání po dosa�ení nastaveného bodu 
Asisten ní ovládací panel: �ipka se za ne otá et. Je znázorn na
bodov  po dosa�ení nastaveného bodu. 

Nastavte výstupní frekvenci frekven ního m ni e (otá ky motoru) 
nastavením nap tí analogového vstupu AI1. 

ZM NA SM RU OTÁ ENÍ MOTORU

Reverzní sm r: Zapn te digitální vstup DI2. 

Dop edný sm r: Vypn te digitální vstup DI2.

ZASTAVENÍ MOTORU

Vypn te digitální vstup DI1. 
Základní ovládací panel: Text FWD za ne pomalu blikat. 
Asisten ní ovládací panel: �ipka ukon í otá ení.

LOC
REM

                         
REM                     Hz

OUTPUT              FWD    

  000.

                         
REM                     Hz

OUTPUT              FWD    

  500.

                         
REM                     Hz

OUTPUT                  REV

  500.
                         
REM                     Hz

OUTPUT              FWD    

  500.

                         
REM                     Hz

OUTPUT              FWD    

  000.
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Jak se provede ID b h
Frekven ní m ni  odhaduje automaticky charakteristiky motoru p i prvním spu�t ní 
frekven ního m ni e a po zm n  n kterého parametru motoru (skupina 99 START-
UP DATA). Toto platí, pokud má parametr 9910 ID RUN hodnotu 0 (OFF). 

Ve v t�in  aplikací není pot eba provád t separátní ID b h. ID b h by m l být 
zvolen, kdy�:

� provozní bod je v blízkosti nulových otá ek a/nebo

� je po�adován provoz p i momentovém rozsahu nad jmenovitým momentem 
motoru a v �irokém rozsahu otá ek bez zp tné vazby m ených otá ek.

Poznámka: Pokud se zm ní parametry motoru (skupina 99 START-UP DATA) po 
provedení ID b hu, musí být ID b h opakován.

Pr b h ID b hu
V�eobecný postup nastavení parametr  zde není opakován. Pro Základní ovládací 
panel, viz strana 55. Pro Asisten ní ovládací panel, viz strana 66. ID b h nelze 
provést bez ovládacího panelu. 

ÚVODNÍ KONTROLY

VAROVÁNÍ! Motor bude b hem ID-b hu spu�t n s p ibli�n  50�80 % jmenovitých 
otá ek. Motor se bude otá et v dop edném sm ru. Zajist te bezpe ný chod 
motoru p ed spu�t ním ID b hu!

Odpojte motor od pohán ného za ízení.

Pokud byla zm n na hodnota parametr  (skupina 01 OPERATING DATA a� skupina 98
OPTIONS) p ed ID b hem, p ekontrolujte zda nové nastavení spl uje následující podmínky:

2001 MINIMUM SPEED < 0 ot./min

2002 MAXIMUM SPEED > 80 % jmenovitých otá ek motoru

2003 MAXIMUM CURRENT > I2N

2017 MAX TORQUE 1 > 50 % nebo 2018 MAX TORQUE 2 > 50 %, v závislosti na tom, 
který limit je pou�it podle parametru 2014 MAX TORQUE SEL

P ekontrolujte, zda je zapnut signál Run Enable (b h povolen) (parametr 1601).

Zajist te p epnutí panelu do re�imu lokálního ovládání (LOC je zobrazeno na levé stran /
naho e). Stiskn te tla ítko  k p epnutí mezi lokálním a vzdáleným ovládáním.LOC

REM
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ID B H SE ZÁKLADNÍM OVLÁDACÍM PANELEM

Zm te parametr 9910 ID RUN na 1 (ON). Ulo�te nové 
nastavení stisknutím .

   

Pokud chcete monitorovat aktuální hodnoty v pr b hu ID b hu, 
p ejd te do výstupního re�imu opakovaným stisknutím ,  
a� se tam dostanete.

   

Stiskn te  ke spu�t ní ID b hu. Panel p epíná mezi 
zobrazením, které bylo na displeji v okam�iku spu�t ní ID b hu 
a zobrazením alarmu na pravé stran .
V�eobecn  je doporu eno nestisknout jakékoliv tla ítko na 
ovládacím panelu b hem ID b hu. ID b h m �ete kdykoliv 
zastavit stisknutím .

   

Po dokon ení ID b hu se ji� nezobrazuje zobrazení alarmu. 
Pokud dojde k chyb  v pr b hu ID b hu, zobrazí se vpravo 
uvedené zobrazení poruchy. 

   

ID B H S ASISTEN NÍM OVLÁDACÍM PANELEM

Zm te parametr 9910 ID RUN na 1 (ON). Ulo�te nové 
nastavení stisknutím .

Pokud chcete monitorovat aktuální hodnoty v pr b hu ID b hu, 
p ejd te do výstupního re�imu opakovaným stisknutím ,  
a� se tam dostanete.

Stiskn te  ke spu�t ní the ID b hu. Panel p epíná mezi 
zobrazením, které bylo na displeji v okam�iku spu�t ní ID b hu 
a zobrazením alarmu na pravé stran .
V�eobecn  je doporu eno nestisknout jakékoliv tla ítko na 
ovládacím panelu b hem ID b hu. ID b h m �ete kdykoliv 
zastavit stisknutím .

Po dokon ení ID b hu se ji� nezobrazuje zobrazení alarmu. 
Pokud dojde k chyb  v pr b hu ID b hu, zobrazí se vpravo 
uvedené zobrazení poruchy. 

LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 9910
LOC                      
                           

            PAR SET FWD    

    1
LOC                      
                        Hz

OUTPUT              FWD    

  000.
LOC                        
                           

                    FWD    

A2019

LOC                        
                           

                    FWD    

F0011

SAVE

                     
                     
9910 ID RUN
                     
                     
                     

PAR EDIT

CANCEL SAVE00:00
[1]

LOC

EXIT

                     50.0HzLOC

DIR MENU00:00

00:00

                     

ID run

ALARMLOC

00:00

                     

ID RUN FAULT

FAULTLOC
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Ovládací panely

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola popisuje tla ítka ovládacích panel , LED indikace a pole displeje. Obsahuje 
také pokyny jak pou�ít panel p i ovládání, monitorování a zm nách nastavení.

O ovládacích panelech
Pou�ijte ovládací panely k ovládání ACS350, tení stavových dat a nastavování 
parametr . ACS350 spolupracuje s jedním ze dvou r zných typ  ovládacích panel :

� Základní ovládací panel � Tento panel (popis je uveden ní�e) zaji�t´uje základní 
nástroje pro manuální zadávání hodnot parametr .

� Asisten ní ovládací panel � Tento panel (popsaný v odstavci Asisten ní ovládací 
panel na stran 59) zahrnuje naprogramovanou asisten ní slu�bu pro 
automatizování nej ast ji nastavovaných parametr .

Kompatibilita
P íru ka je kompatibilní s následujícími verzemi:

Základní ovládací panel: ACS-CP-C Rev. C s
� firmwarem panelu ve verzi 1.11 nebo pozd j�í.

Asisten ní ovládací panel: ACS-CP-A Rev. O s
� firmwarem panelu ve verzi 1.57 nebo pozd j�í
� panelový flash konfigura ní soubor ve verzi 1.12.2.0 nebo pozd j�í.

Na stran 62 je uvedeno, jak se zjistí verze va�eho Asisten ního ovládacího panelu.

Základní ovládací panel

Funk ní vlastnosti
Funkce Základního ovládacího panelu:

� íslicový ovládací panel s LCD displejem 

� Funkce kopírování - parametry mohou být zkopírovány do pam ti ovládacího 
panelu pro pozd j�í p enos do jiného m ni e nebo pro zálohu konkrétního 
systému.
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P ehled
Následující tabulka shrnuje funkce tla ítek a zobrazení na Základním ovládacím panelu.

. Pou�ití
1 LCD displej � rozd lený na 5 oblastí:

a. Naho e vlevo � Umíst ní ovládání:
LOC: ovládání frekven ního m ni e je lokální, tedy z ovládacího panelu
REM: ovládání frekven ního m ni e je vzdálené, tedy p es V/V 
frekven ního m ni e nebo fieldbus.

b. Naho e vpravo � Jednotky zobrazené hodnoty.
c. St ed � Variabilní; v�eobecn  zobrazení hodnot parametr  a signál , menu 

nebo výpis . Také zobrazení kód  chyb ovládacího panelu.
d. Dole vlevo a st ed � Provozní re�im panelu:

OUTPUT: Výstupní re�im
PAR: Re�im parametr
MENU: Hlavní menu.

e. Dole vpravo � Indikátory:
FWD (vp ed) / REV (vzad): sm r otá ení motoru
    Pomalé blikání: zastaven
    Rychlé blikání: b �ící, ale není na po�adované hodnot
    Trvale rozsvícený: b �icí, na po�adované hodnot

: Zobrazená hodnota m �e být modifikována (v re�imu parametr  a 
referencí).

2 RESET/EXIT � Provede návrat do nejbli��í vy��í úrovn  menu bez ulo�ení 
zm n né hodnoty. Resetuje poruchy ve výstupním re�imu a v re�imu poruch. 

3 MENU/ENTER � Vstupuje hloub ji do úrovní menu. V re�imu parametr
ukládá zobrazenou hodnotu jako nové nastavení.

4 Nahoru � 
� Listuje nahoru v menu nebo seznamu. 
� Zvy�uje hodnotu, pokud je vybrán parametr.
� Zvy�uje referen ní hodnotu v referen ním re�imu.
P idr�ení stisknutého tla ítka m ní hodnoty rychleji.

5 Dol  � 
� Listuje dol  v menu nebo seznamu. 
� Sni�uje hodnotu, pokud je vybrán parametr.
� Sni�uje referen ní hodnotu v referen ním re�imu.
P idr�ení stisknutého tla ítka m ní hodnoty rychleji.

6 LOC/REM � Zm na mezi lokálním a vzdáleným ovládáním frekven ního 
m ni e.

7 DIR � Zm na sm ru otá ení motoru.
8 STOP � Zastavuje frekven ní m ni  v re�imu lokálního ovládání. 
9 START � Spou�tí frekven ní m ni  v re�imu lokálního ovládání. 

SET

LOC

OUTPUT FWD

A

1.1
RESET
EXIT

  MENU
ENTER

1a

2 34

56 7

8 9

1c
1d

1b

1e
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Princip innosti
Ovládací panel se obsluhuje pomocí menu a tla ítek. M �ete vybrat n jakou volbu, 
nap . provozní re�im nebo parametr, listováním  a  tla ítky se �ipkami 
dokud se volba nezobrazí na displeji a potom stisknout tla ítko . 

Pomocí tla ítka  se vrátíte zp t do p edchozí úrovn  bez ulo�ení provedených 
zm n.

Základní ovládací panel má p t re�im : výstup, reference, parametr, kopírování 
a poruchy. V této kapitole je popsána obsluha v prvních ty ech re�imech. Pokud 
vznikne porucha nebo alarm, p ejde panel automaticky do poruchového re�imu 
a zobrazí kód poruchy nebo alarmu. Poruchu nebo alarm m �ete resetovat ve 
výstupním nebo poruchovém re�imu (viz kapitola Hledání závad).

Kdy� je zapnuto napájecí nap tí, bude panel ve výstupním re�imu. Zde m �ete 
startovat, zastavovat, m nit sm r, p epínat mezi lokálním a vzdáleným ovládáním 
a monitorovat a� t i aktuální hodnoty (naráz jen jednu). K provedení dal�ích ukol
p ejd te nejprve do hlavního menu a zvolte odpovídající re�im.

Jak se provád jí jednotlivé úlohy

Ní�e uvedená tabulka obsahuje jednotlivé úlohy, re�imy ve kterých je lze provád t
a ísla stran, kde jsou podrobn  popsány kroky k provedení úlohy.
Úkol Re�im Strana
Jak p epnout mezi lokálním a vzdáleným ovládáním Jakýkoliv 52
Jak spustit a zastavit frekven ní m ni Jakýkoliv 52
Jak zm nit sm r otá ení motoru Jakýkoliv 52
Jak listovat mezi monitorovanými signály Výstup 53
Jak nastavit referen ní otá ky, frekvenci nebo moment Reference 54
Jak zm nit hodnotu parametru Parametr 55
Jak zvolit monitorované signály Parametr 56
Jak resetovat poruchy a alarmy Výstup, poruchy 239
Jak kopírovat parametry z frekven ního m ni e do ovládacího 
panelu

Kopírování 58

Jak obnovit parametry z ovládacího panelu do frekven ního m ni e Kopírování 58
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Jak startovat, zastavovat a p epínat mezi lokálním a vzdáleným ovládáním

M �ete startovat, zastavovat a p epínat mezi lokálním a vzdáleným ovládáním v 
jakémkoliv re�imu. Aby bylo mo�né spu�t t nebo zastavovat frekven ní m ni , musí 
být frekven ní m ni  v re�imu lokálního ovládání.

Jak zm nit sm r otá ení motoru

M �ete zm nit sm r otá ení motoru v libovolném re�imu.

Krok innost Displej

1. � Pro p epnutí mezi vzdáleným ovládáním (REM je zobrazeno na levé 
stran ) a lokálním ovládáním (LOC je zobrazeno na levé stran ),
stiskn te .
Poznámka: P epnutí do lokálního ovládání lze zakázat parametrem 1606
LOCAL LOCK.

Po stisknutí tla ítka se na displeji krátce zobrazí zpráva �LoC� nebo �rE�, 
potom se provede p echod na p edchozí zobrazení.

P i prvním zapnutí nap tí frekven ního m ni e, bude tento v re�imu 
dálkového ovládání (REM) a ovládán p es p ípojky V/V frekven ního 
m ni e. Pro p epnutí do re�imu lokálního ovládání (LOC) a ovládání 
frekven ního m ni e pomocí ovládacího panelu, stiskn te . Výsledek 
závisí na tom, jak dlouho tisknete tla ítko:
� Pokud uvolníte tla ítko okam�it  (na displeji bliká �LoC�), zastaví se 

frekven ní m ni . Nastavte reference v lokálním ovládání, jak je popsáno 
na stran 54.

� Pokud tisknete tla ítko p ibli�n  dv  sekundy (uvoln te je, kdy� se na 
displeji m ní z �LoC� na �LoC r�), bude frekven ní m ni  pokra ovat
v provozu jako d íve. Frekven ní m ni  p ekopíruje aktuální vzdálené 
hodnoty pro stav b h/zastavení a reference, potom je pou�ije jako 
po áte ní nastavení v lokálním ovládání. 

� Pro zastavení frekven ního m ni e v re�imu lokálního ovládání, stiskn te
.

Text FWD nebo REV v dolní 
ádce za ne pomalu blikat.

� Pro spu�t ní frekven ního m ni e v re�imu lokálního ovládání, stiskn te
.

Text FWD nebo REV v dolní 
ádce za ne rychle blikat. 

Blikání se ukon í, kdy� 
frekven ní m ni  dosáhne 
po�adované hodnoty.

Krok innost Displej

1. Pokud je frekven ní m ni  v re�imu dálkového ovládání (REM je 
zobrazeno na levé stran ), p epn te do re�imu lokálního ovládání 
stisknutím . Na displeji se krátce zobrazí zpráva �LoC�, potom se 
zobrazí p edchozí zobrazení. 

2. Pro zm nu sm ru otá ení z dop edného (FWD zobrazeno v dolní ádce) 
na reverzní (REV zobrazeno v dolní ádce), nebo opa n , stiskn te .

Poznámka: Parametr 1003 musí být nastaven na 3 (REQUEST).

LOC
REM

LOC                      
                        Hz

OUTPUT              FWD    

  491.

LOC                      
                          

                    FWD    

 LoC 

LOC
REM

LOC
REM

LOC                      
                        Hz

OUTPUT              FWD    

  491.

LOC                      
                        Hz

OUTPUT                  REV

  491.
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Výstupní re�im
Ve výstupním re�imu, m �ete:

� monitorovat aktuální hodnoty a� t í skupin signál 01 OPERATING DATA, naráz 
v�dy jeden signál

� spou�t t, zastavovat, zm nit sm r otá ení a p epínat mezi lokálním a vzdáleným 
ovládáním.

Do výstupního re�imu se dostanete stisknutím , a� se na displeji zobrazí text 
OUTPUT v dolní ádce.

Displej zobrazí hodnotu jednoho signálu ze skupiny 01
OPERATING DATA. Jednotky jsou zobrazeny vpravo. 
Strana 56 obsahuje informace, jak se zvolí t i signály 
pro monitorování ve výstupním re�imu. Ní�e uvedená 
tabulka ukazuje jak je lze postupn  zobrazovat.

Jak listovat mezi monitorovanými signály 

Krok innost Displej

1. Pokud byl pro monitorování vybrán více ne� jeden signál(viz strana 56),
m �ete mezi signály listovat ve výstupním re�imu.

Pro listování mezi signály vp ed, stiskn te opakovan  tla ítko . Pro 
listování vzad, stiskn te opakovan  tla ítko . 

    

                         
REM                     Hz

OUTPUT              FWD    

  491.

                         
REM                     Hz

OUTPUT              FWD    

  491.
                         A
REM                     

OUTPUT              FWD    

   05.
                         
REM                       %

OUTPUT              FWD    

  107.
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 Re�im referen ních hodnot
V re�imu referen ních hodnot m �ete:

� nastavovat referen ní hodnoty otá ek, frekvence nebo momentu

� spou�t t, zastavovat, zm nit sm r otá ení a p epínat mezi lokálním a vzdáleným 
ovládáním.

Jak nastavit referen ní otá ky, frekvenci nebo moment

Krok innost Displej

1. P ejd te do hlavního menu stisknutím  pokud jste ve výstupním 
re�imu, jinak opakovaným stisknutím , dokud se nezobrazí MENU 
v dolní ádce.

2. Pokud je frekven ní m ni  v re�imu dálkového ovládání (REM je 
zobrazeno na levé stran ), p epn te do re�imu lokálního ovládání 
stisknutím . Na displeji se krátce zobrazí �LoC� p ed p epnutím do 
lokálního ovládání.
Poznámka: Pomocí skupiny 11 REFERENCE SELECT, m �ete povolit 
modifikace referen ních hodnot v re�imu dálkového ovládání (REM).

3. Pokud panel není v referen ním re�imu (�rEF� není zobrazeno), tiskn te 
tla ítko  nebo  dokud se nezobrazí �rEF� a potom stiskn te

. Nyní displej obrazí aktuální referen ní hodnotu s  pod hodnotou.

      

4. � Ke zvý�ení referen ní hodnoty, stiskn te . 
� Ke sní�ení referen ní hodnoty, stiskn te .
Hodnota se zm ní okam�it , kdy� stisknete tla ítko. Je ulo�ena v perma-
nentní pam ti frekven ního m ni e a je automaticky obnovena po zapnutí 
napájecího nap tí.

                           
REM                        

       MENU          FWD    

 PAr

LOC
REM

LOC                           
                           

       MENU          FWD    

 PAr

SET

LOC                        
                           

       MENU         FWD    

 rEF
LOC                      
                        Hz

                SET FWD    

  491.
LOC                      
                        Hz

                SET FWD    

  500.
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Re�im parametr
V re�imu parametr , m �ete:

� zobrazovat a m nit hodnoty parametr

� volit a modifikovat signály zobrazené ve výstupním re�imu

� spou�t t, zastavovat, zm nit sm r otá ení a p epínat mezi lokálním a vzdáleným 
ovládáním.

Jak se zvolí parametr a zm ní jeho hodnota 

Krok innost Displej

1. P ejd te do hlavního menu stisknutím  pokud jste ve výstupním 
re�imu, jinak opakovaným stisknutím , dokud se nezobrazí MENU 
v dolní ádce.

2. Pokud panel není v re�imu parametr  (�PAr� není zobrazeno), stiskn te
tla ítko  nebo  dokud se nezobrazí �PAr� a potom stiskn te

. Displej zobrazí íslo jednoho parametru ze skupiny parametr .

      

3. Pou�ijte tla ítka  a  pro vyhledání po�adované skupiny 
parametr .

4. Stiskn te . Displej zobrazí jeden z parametr  ve zvolené skupin .

5. Pou�ijte tla ítka  a  pro vyhledání po�adovaného parametru. 

6. Stiskn te a p idr�te p ibli�n  dv  sekundy , a� displej zobrazí hodnotu 
parametru se  v dolní ádce, co� indikuje, �e nyní je mo�né m nit 
hodnotu. 
Poznámka: Kdy� je zobrazeno , stiskn te sou asn  tla ítka  a 

 pro zm nu zobrazené hodnoty na standardní hodnotu parametru. 

    

7. Pou�ijte tla ítka  a  ke zvolení hodnoty parametru. Kdy� 
zm níte hodnotu parametru,  za ne blikat.

� Pro ulo�ení zobrazené hodnoty parametru, stiskn te .
� Pro zru�ení nové hodnoty a zachování p vodní, stiskn te .

LOC                        
                           

       MENU          FWD    

 rEF
LOC                        
                           

       MENU          FWD    

 PAr
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 -01-
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 -11-
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 1101
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 1103

SET

SET

LOC                      
                           

            PAR SET FWD    

    1

SET

LOC                      
                           

            PAR SET FWD    

    2
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 1103
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Jak zvolit monitorované signály 

Krok innost Displej

1. M �ete zvolit, které signály budou monitorovány ve výstupním re�imu a jak 
budou zobrazeny pomocí skupiny parametr 34 PANEL DISPLAY. Viz 
strana 55 pro podrobné instrukce zm n hodnot parametr .

Standardn  m �ete monitorovat t i signály listováním. Konkrétní 
standardní signály závisí na hodnot  parametru 9902 APPLIC MACRO: 
Pro makra, jejich� standardní hodnota parametru 9904 MOTOR CTRL 
MODE je 1 (VECTOR:SPEED), je 1. standardním signálem  0102 SPEED, 
jinak 0103 OUTPUT FREQ. Standardem pro signály 2 a 3 je v�dy 0104
CURRENT a 0105 TORQUE.

Pro zm nu standardních signál , zvolte ze skupiny 01 OPERATING DATA
a� t i signály, mezi kterými lze listovat.

Signál 1: Zm te hodnotu parametru 3401 SIGNAL1 PARAM na index  
signálového parametru ve skupin 01 OPERATING DATA (= íslo
parametru bez úvodních nul), nap . 105 znamená parametr 0105
TORQUE. Hodnota 100 znamená, �e není zobrazován �ádný signál. 

Opakujte pro signály 2 (3408 SIGNAL2 PARAM) a 3 (3415 SIGNAL3 
PARAM). Nap íklad, kdy� 3401 = 100 a 3415 = 100, bude listování 
zakázáno a na displeji se zobrazí pouze signál specifikovaný v3408.

      

2. Zvolte, jak chcete aby se signály zobrazovaly. Prou�kové grafy nejsou 
k dipozici pro Základní ovládací panel. Pro podrobnosti viz parametr 3404.

Signál 1: parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM
Signál 2: parametr 3411 OUTPUT2 DSP FORM
Signál 3: parametr 3418 OUTPUT3 DSP FORM.

3. Zvolte jednotky, které se mají zobrazit pro signály. Pro podrobnosti, viz 
parametr 3405.

Signál 1: parametr 3405 OUTPUT1 UNIT
Signál 2: parametr 3412 OUTPUT2 UNIT
Signál 3: parametr 3419 OUTPUT3 UNIT.

      

4. Zvolte m ítka pro signály specifikováním minimální a maximální 
zobrazené hodnoty. Pro podrobnosti, viz parametry 3406 a 3407.

Signál 1: parametry 3406 OUTPUT1 MIN a 3407 OUTPUT1 MAX
Signál 2: parametry 3413 OUTPUT2 MIN a 3414 OUTPUT2 MAX
Signál 3: parametry 3420 OUTPUT3 MIN a 3421 OUTPUT3 MAX.

      

LOC                      
                           

            PAR SET FWD    

  103
LOC                      
                           

            PAR SET FWD    

  104
LOC                      
                           

            PAR SET FWD    

  105

LOC                      
                           

            PAR SET FWD    

     9

LOC                      
                           

            PAR SET FWD    

     3

LOC                      
                        Hz

            PAR SET FWD    

   00.
LOC                      
                        Hz

            PAR SET FWD    

 5000.
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Re�im kopírování
Základní ovládací panel doká�e ulo�it úplnou sadu paramer  frekven ního m ni e a 
up a� t i sady u�ivatelských parametr  frekven ního m ni  parametry do ovládacího 
panelu. Pam t´ ovládacího panelu je non-volatile.

V re�imu kopírování, m �ete provád t následující:

� Kopírovat v�echny parametry z frekven ního m ni e do ovládacího panelu (uL � 
Upload). Toto zahrnuje v�echny definované u�ivatelské sady parametr  a interní 
(u�ivatelem nenastavitelné) parametry, jako nap . vytvo ené p i ID b hu. 

� Obnovit úplnou sadu parametr  z ovládacího panelu do frekven ního m ni e (rE 
A � Restore All). Toto zapisuje v�echny parametry, v etn  interních, u�ivatelem 
nenastavitelných parametr  motoru, do frekven ního m ni e. Nejsou zahrnuty 
u�ivatelské sady parametr .

� Poznámka: Tuto funkci obnovení dat pro frekven ní m ni  nebo p enos
parametr  do systému pou�ijte pouze tehdy, kdy� je identický p vodní a nový 
systém.

� Kopírovat konkrétní sadu parametr  z ovládacího panelu do frekven ního m ni e
(dL P � Download Partial). Konkrétní sada nezahrnuje u�ivatelské sady, interní 
parametry motoru, parametry 9905�9909, 1605, 1607, 5201 a �adnou ze skupin 
parametr 51 EXT COMM MODULE a 53 EFB PROTOCOL.

Zdrojové a cílové frekven ní m ni e a velikosti jejich motor  nemusejí být stejné.

� Kopírovat USER S1 parametry z ovládacího panelu do frekven ního m ni e (dL 
u1 � Download User Set 1). U�ivatelská sada zahrnuje skupinu parametr 99
START-UP DATA a interní parametry motoru. 

Funkce je zobrazena v menu pouze tehdy, kdy� se ukládá User Set 1 s parametry 
9902 APPLIC MAKRO (viz U�ivatelská makra na stran 84).

� Kopírovat USER S2 parametry z ovládacího panelu do frekven ního m ni e (dL 
u2 � Download User Set 2). Jako dL u1 � Download User Set 1 vý�e.

� Kopírovat USER S3 parametry z ovládacího panelu do frekven ního m ni e (dL 
u3 � Download User Set 3). Jako dL u1 � Download User Set 1 vý�e.

� Spou�t t, zastavovat, zm nit sm r otá ení a p epínat mezi lokálním a vzdáleným 
ovládáním.
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Jak uploadovat a downloadovat parametry

Vý�e je uvedeno, kdy jsou k dispozici funkce pro upload a download.

Alarmové kódy Základního ovládacího panelu
Krom  poruch a alarm  generovaných frekven ním m ni em (viz kapitola Hledání 
závad), indikuje Základní ovládací panel také alarmy ovládacího panelu s kódy ve 
formátu  A5xxx. Viz odstavec Alarmy generované Základním ovládacím panelem na 
stran 242, zde je uveden výpis kód  alarm  a jejich popisy.

Krok innost Displej

1. P ejd te do hlavního menu stisknutím  pokud jste ve výstupním 
re�imu, jinak opakovaným stisknutím , dokud se nezobrazí MENU 
v dolní ádce.

2. Pokud panel není v kopírovacím re�imu (�CoPY� není zobrazeno), 
stiskn te tla ítko  nebo  dokud se nezobrazí �CoPY�.

      

Stiskn te .

      

3. � Pro uploadování v�ech parametr  (v etn  u�ivatelských sad) 
z frekven ního m ni e do ovládacího panelu, p ejd te na �uL� pomocí 
tla ítek  a . 

         

Stiskn te . B hem p enosu se na displeji zobrazí stav p enosu jako 
procenta dokon ení.

         

� Pro downloadování, p ejd te na p íslu�nou operaci (zde je �rE A�, 
Restore all (Obnovit v�echny) pou�ito jako p íklad) pomocí tla ítek  
a .

Stiskn te . B hem p enosu se na displeji zobrazí stav p enosu jako 
procenta dokon ení.

LOC                        
                           

       MENU          FWD    

 PAr
LOC                        
                           

       MENU          FWD    

 CoPY
LOC                        
                           

       MENU          FWD    

dL u1
LOC                        
                           

       MENU          FWD    

 uL
LOC                        
                          %

                     FWD    

uL 50
LOC                        
                           

       MENU          FWD    

 rE A
LOC                        
                          %

                     FWD    

rE 50
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Asisten ní ovládací panel

Funk ní vlastnosti
Funk ní vlastnosti Asisten ního ovládacího panelu:

� alfanumerický ovládací panel s LCD displejem 

� volba jazyka pro zobrazení na displeji

� Start-up Assistant pro snadné uvád ní frekven ních m ni  do provozu

� funkce kopírování � parametry lze kopírovat do pam ti ovládacího panelu pro 
pozd j�í p enos do jiných frekven ních m ni  nebo pro zálohování konkrétního 
systému.

� kontextová nápov da

� hodiny reálného asu.

P ehled
Následující tabulka shrnuje funkce tla ítek a zobrazení na Asisten ním ovládacím 
panelu. 

ÔÑÝ

Ü×Î ïîæìë ÓÛÒË

ìððÎÐÓ

ïîðð ÎÐÓ
ïîòì ß

ìðë ¼³íñ

1

2a

3 4
5

67 8

9 10

. Pou�ití
1 Stavové LED � Zelená pro normální provoz. Kdy� LED bliká nebo svítí 

erven , viz LED na stran 251.
2 LCD displej � Rozd len do t í hlavních oblastí:

a. Stavový ádek � variabilní, v závislosti na provozním re�imu, viz Stavový
ádek na stran 60.

b. St ed � variabilní; v�eobecn  zobrazení signál  a hodnot parametr , menu 
nebo seznam .

c. Dolní ádek � ukazuje aktuální funkci dvou softkeys a hodiny, pokud jsou 
povoleny.

3 Soft tla ítko 1 � Kontextové závislé funkce. Text v dolním levém rohu LCD 
displeje indikuje funkci.

4 Soft tla ítko 2 � Kontextové závislé funkce. Text v dolním levém rohu LCD 
displeje indikuje funkci.

5 Nahoru � 
� Listuje nahoru v menu nebo seznamu zobrazeného ve st edu LCD displeje. 
� Zvy�uje hodnotu, pokud je vybrán parametr.
� Zvy�uje referen ní hodnotu, pokud je zvýrazn n pravý horní roh.
P idr�ení stisknutého tla ítka m ní hodnoty rychleji. 

6 Dol  � 
� Listuje dol  v menu nebo seznamu zobrazeného ve st edu LCD displeje. 
� Sni�uje hodnotu, pokud je vybrán parametr.
� Sni�uje referen ní hodnotu pokud je zvýrazn n pravý horní roh.
P idr�ení stisknutého tla ítka m ní hodnoty rychleji. 

7 LOC/REM � Zm na mezi lokálním a vzdáleným ovládáním frekven ního
m ni e.

8 Nápov da � Zobrazuje související informace, pokud je tla ítko stisknuto. 
Zobrazené informace popisují polo�ku zvýrazn nou ve st ední ásti displeje.

9 STOP � Zastavuje frekven ní m ni  v re�imu lokálního ovládání.
10 START � Spou�tí frekven ní m ni  v re�imu lokálního ovládání.

2b

2c
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Stavový ádek

V horním ádku zobrazuje LCD displej základní stavové informace frekven ního 
m ni e.

Princip innosti
Ovládací panel lze obsluhovat pomocí menu a tla ítek. Mezi tla ítky jsou také dv
kontextov  sensitivní softkey, jejich� aktuální funkce je indikována textem 
zobrazeným na displeji nad ka�dým tla ítkem.

Volbu, nap . provozní re�im nebo parametr, m �ete vybrat listováním tla ítky se 
�ipkami  a  , a� se p íslu�ná volba zvýrazní (bude inverzní) a potom se 
stiskne p íslu�né tla ítko. Pomocí vpravo umíst ného softkey se b �n  vstupuje do 
re�imu, akceptuje se volba nebo se ukládá zm na. Vlevo umíst né softkey se 
pou�ívá ke zru�ení provedených zm n a návrat do p edchozí úrovn .

Asisten ní ovládací panel má dev t re�im  panelu: výstup, parametry, asistence, 
zm n né parametry, záznamník poruch, nastavení hodin, zálohování parametr ,
nastavení V/V a poruchy. V této kapitole je popsána obsluha v t chto prvních osmi 
re�imech. Pokud vznikne porucha nebo alarm, p ejde panel automaticky do 
poruchového re�imu a zobrazí poruchu nebo alarm. Poruchy m �ete resetovat ve 
výstupním nebo poruchovém re�imu (viz kapitola Hledání závad).

Na po átku je panel ve výstupním re�imu, zde m �ete spou�t t, zastavovat, zm nit
sm r otá ení, p epínat mezi lokálním a vzdáleným ovládáním, modifikovat 
referen ní hodnoty a monitorovat a� t i aktuální hodnoty. Pro provád ní dal�ích 
úkol  p ejd te nejprve do hlavního menu a zvolte odpovídající re�im v menu. 
Stavový ádek (viz odstavec Stavový ádek na stran 60) ukazuje název aktuálního 
re�imu, polo�ky nebo stavu.

. Pole Alternativy Význam
1 Umíst ní

ovládání
LOC Ovládání frekven ního m ni e je lokální, tedy 

z ovládacího panelu.
REM Ovládání frekven ního m ni e je vzdálené, tedy 

p es V/V frekven ního m ni e nebo fieldbus.
2 Stav Dop edný sm r otá ení h ídele

Reverzní sm r otá ení h ídele
Otá ejíci se �ipka Frekven ní m ni  b �í a je na  po�adované 

hodnot .
Te kovaná otá ejíci se 
�ipka

Frekven ní m ni  b �í, ale není na po�adované 
hodnot .

Stojící �ipka Frekven ní m ni  zastaven.
Te kovaná stojící ipka Byl p ijat povel pro spu�t ní, ale motor neb �í,

nap . proto�e chybí povolení spu�t ní.
3 Provozní re�im 

panelu
� Název aktuálního re�imu
� Název zobrazeného seznamu nebo menu
� Název provozního stavu, nap . PAR EDIT.

4 Refer. hodnota 
nebo íslo
zvolené polo�ky

� Referen ní hodnota ve výstupním re�imu
� íslo zvýrazn né polo�ky, tedy re�imu, skupiny 

parametr  nebo poruchy.

49.1HzLOC

1 2 4

LOC MAIN MENU 1

1 2 3 4
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Jak se provedou jednotlivé úlohy

Ní�e uvedená tabulka obsahuje jednotlivé úlohy, re�imy ve kterých je lze provád t
a ísla stran, kde jsou podrobn  popsány kroky k provedení úlohy.
Úkol Re�im Strana
Jak získat nápov du Jakýkoliv 62
Jak zjistit verzi panelu P i zapnutí nap tí 62
Jak nastavit kontrast displeje Výstup 65
Jak p epnout mezi lokálním a vzdáleným ovládáním Jakýkoliv 63
Jak spustit a zastavit frekven ní m ni Jakýkoliv 64
Jak zm nit sm r otá ení motoru Výstup 64
Jak nastavit referen ní otá ky, frekvenci nebo moment Výstup 65
Jak zm nit hodnotu parametru Parametry 66
Jak zvolit monitorované signály Parametry 67
Jak provád t úkoly s nápov dou (specifikace odpovídajících sad 
parametr ) a s asistencí

Asistence 68

Jak zobrazit a editovat zm n né parametry Zm n né parametry 69
Jak zobrazit poruchy Zápisník poruch 70
Jak resetovat poruchy a alarmy Výstup, poruchy 239
Jak zobrazit/skrýt hodiny, zm nit formát data a asu a nastavit 
hodiny

Clock Set 71

Jak kopírovat parametry z frekven ního m ni e do ovládacího 
panelu

Zálohování paramatr 73

Jak obnovit parametry z ovládacího panelu do frekven ního m ni e Zálohování paramatr 73
Jak editovat a m nit nastavení parametr  týkajících se p ípojek V/V Nastavení V/V 74
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Jak získat nápov du

Jak zjistit verzi panelu 

Krok innost Displej

1. Stiskn te  pro p e tení kontextového textu nápov dy pro zvýrazn nou 
polo�ku.

Pokud pro polo�ku existuje text nápov dy, zobrazí se na displeji.

2. Pokud není zobrazen celý text, listujte pomocí tla ítek  a .

3. Po p e tení textu se vrátíte na p edchozí displej stisknutím .

Krok innost Displej

1. Pokud je zapnuto napájecí nap tí, vypn te je.

2. P idr�te stisknuto tla ítko  b hem zapínání napájecího nap tí a potom si 
p e t te informace. Displej zobrazí následující informace o panelu:

Panel SW: verze firmware panelu 
ROM CRC: kontrolní sou et ROM 
Flash Rev: verze obsahu flash.

Kdy� uvolníte tla ítko, p ejde panel do výstupního re�imu.

?                      
01 OPERATING DATA
03 FB ACTUAL SIGNALS
04 FAULT HISTORY
10 SIART/STOP/DIR
90 REFERENCE SELECT

PAR GROUPS 10

EXIT SEL00:00

LOC

EXIT 00:00

                     
This skupina defines
externí sources
(EXT1 a EXT2) for
commands that 
povoleno

HELPLOC

EXIT 00:00

                     
externí sources
(EXT1 a EXT2) for
commands that 
povoleno
start, stop a

HELPLOC

EXIT
                     
01 OPERATING DATA
03 FB ACTUAL SIGNALS
04 FAULT HISTORY
10 SIART/STOP/DIR
90 REFERENCE SELECT

PAR GROUPS 10

EXIT SEL00:00

LOC

?                      
Panel SW:        x.xx
ROM CRC:   xxxxxxxxxx
Flash Rev:       x.xx

PANEL VERSION INFO
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Jak startovat, zastavovat a p epínat mezi lokálním a vzdáleným ovládáním

M �ete startovat, zastavovat a p epínat mezi lokálním a vzdáleným ovládáním 
v jakémkoliv re�imu. Aby bylo mo�né spu�t t nebo zastavovat frekven ní m ni ,
musí být frekven ní m ni  v re�imu lokálního ovládání.

Krok innost Displej

1. � Pro p epnutí mezi vzdáleným ovládáním (REM zobrazeno ve stavové ádce) a 
lokálním ovládáním (LOC zobrazeno ve stavové ádce), stiskn te .

Poznámka: P epnutí do lokálního ovládání lze zakázat parametrem 1606
LOCAL LOCK.

P i prvním zapnutí nap tí frekven ního m ni e, bude m ni  v re�imu dálkového 
ovládání (REM) a bude ovládán p es p ípojky V/V frekven ního m ni e. Pro 
p epnutí do re�imu lokálního ovládání (LOC) a ovládání frekven ního m ni e
pomocí ovládacího panelu, stiskn te . Výsledek závisí na tom, jak dlouho 
tisknete tla ítko:
� Pokud uvolníte tla ítko okam�it  (na displeji bliká �Switching to the local 

control mode� (P epnutí do lokálního ovládání), zastaví se frekven ní m ni .
Nastavte reference v lokálním ovládání, jak je popsáno na stran 65.

� Pokud tisknete tla ítko p ibli�n  dv  sekundy, bude frekven ní m ni
pokra ovat v provozu jako d íve. Frekven ní m ni  p ekopíruje aktuální 
vzdálené hodnoty pro stav b h/zastavení a reference, potom je pou�ije jako 
po áte ní nastavení v lokálním ovládání. 

� Pro zastavení frekven ního m ni e v re�imu lokálního ovládání, stiskn te
.

�ipka (  nebo ) ve 
stavové ádce ukon í
otá ení.

� Pro spu�t ní frekven ního m ni e v re�imu lokálního ovládání, stiskn te
.

�ipka (  nebo ) ve 
stavové ádce se za ne 
to it. Bude te kovaná,
dokud se nedosáhnou 
po�adované hodnoty pro 
frekven ní m ni .

LOC
REM

00:00

                     
Switching to the 
local control mode.

MESSAGELOC

LOC
REM
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Výstupní re�im
Ve výstupním re�imu, m �ete:

� monitorovat aktuální hodnoty a� t í skupin signál 01 OPERATING DATA

� zm nit sm r otá ení motoru 

� nastavovat referen ní hodnoty otá ek, frekvence nebo momentu

� nastavovat kontrast displeje

� spou�t t, zastavovat, zm nit sm r otá ení a p epínat mezi lokálním a vzdáleným 
ovládáním

Do výstupního re�im se dostanete opakovaným stisknutím .

Horní pravý roh displeje zobrazí 
referen ní hodnoty. St ed m �e
být konfigurován pro zobrazení 
a� t í hodnot signál  nebo 
prou�kových graf ; viz strana 
67 pro pokyny o zvolení a modi-
fikování monitorovaných signál .

 Jak zm nit sm r otá ení motoru 

Krok innost Displej

1. Pokud nejste ve výstupním re�imu, opakovan  stiskn te , a� se tam 
dostanete.

2. Pokud je frekven ní m ni  v re�imu dálkového ovládání (REM zobrazeno ve 
stavové ádce), p epn te do re�imu lokálního ovládání stisknutím . Na 
displeji se krátce zobrazí zpráva o zm n  re�imu a potom dojde k návratu do 
výstupního re�imu. 

3. Pro zm nu sm ru otá ení z dop edného (  zobrazeno ve stavové ádce) na 
reverzní (  zobrazeno ve stavové ádce), nebo opa n , stiskn te .

Poznámka: Parametr 1003 musí být nastaven na 3 (REQUEST).

EXIT

                     49.1HzLOC

DIR MENU00:00

                     5.0HzLOC

DIR MENU00:00

  HZ              50 %

EXIT
                     49.1HzREM

DIR MENU00:00

LOC
REM

                     49.1HzLOC

DIR MENU00:00

DIR
                     49.1HzLOC

DIR MENU00:00
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Jak nastavit referen ní otá ky, frekvenci nebo moment

Jak nastavit kontrast displeje

Krok innost Displej

1. Pokud nejste ve výstupním re�imu, opakovan  stiskn te , a� se tam 
dostanete.

2. Pokud je frekven ní m ni  v re�imu dálkového ovládání (REM zobrazeno ve 
stavové ádce), p epn te do re�imu lokálního ovládání stisknutím . Na 
displeji se krátce zobrazí zpráva o zm n  re�imu a potom dojde k návratu do 
výstupního re�imu.

Poznámka: Pomocí skupiny 11 REFERENCE SELECT, m �ete povolit 
modifikace referen ních hodnot v re�imu dálkového ovládání.

3. � Ke zvý�ení zvýrazn né referen ní hodnoty zobrazené v pravém horním rohu 
stiskn te . Hodnota se zm ní okam�it . Bude ulo�ena do permanentní 
pam ti frekven ního m ni e a automaticky obnovena po vypnutí a zapnutí 
napájení.

� Ke sní�ení hodnoty, stiskn te .

Krok innost Displej

1. Pokud nejste ve výstupním re�imu, opakovan  stiskn te , a� se tam 
dostanete.

2. � Ke zvý�ení kontrastu, stiskn te sou asn  tla ítka  a .

� Ke sní�ení kontrastu, stiskn te sou asn  tla ítka  a .

EXIT
                     49.1HzREM

DIR MENU00:00

LOC
REM

                     49.1HzLOC

DIR MENU00:00

                     50.0HzLOC

DIR MENU00:00

EXIT
                     49.1HzLOC

DIR MENU00:00

MENU

MENU

                     49.1HzLOC

DIR MENU00:00
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Re�im parametr
V re�imu parametr  m �ete:

� zobrazovat a zm nit hodnoty parametr

� spou�t t, zastavovat, zm nit sm r otá ení a p epínat mezi lokálním a vzdáleným 
ovládáním.

Jak zvolit parametr a zm nit jeho hodnotu

Krok innost Displej

1. P ejd te do hlavního menu stisknutím  pokud jste ve výstupním re�imu, 
jinak opakovaným stisknutím , a� se dostanete do hlavního menu.

2. P ejd te do re�imu parametr  zvolením PARAMETRY v menu pomocí tla ítek 
 a , a stisknutí .

3. Zvolte po�adovanou skupinu parametr  pomocí tla ítek  a .
   

Stiskn te .

4. Zvolte po�adovaný parametr pomocí tla ítek  a . Aktuální hodnota 
parametru je zobrazena pod zvoleným parametrem.

Stiskn te .

5. Zadejte novou hodnotu pro parametr pomocí tla ítek  a .

Jedno stisknutí tla ítka zvy�uje nebo sni�uje hodnotu. P idr�ení stisknutého 
tla ítka m ní hodnoty rychleji. Sou asné stisknutí tla ítek zam ní zobrazenou 
hodnotu za standardní hodnotu.

MENU

EXIT
                     

EXIT ENTER00:00

MAIN MENU 1LOC

ENTER

                     
01 OPERATING DATA
03 FB ACTUAL SIGNALS
04 FAULT HISTORY
10 START/STOP/DIR
11 REFERENCE SELECT
EXIT SEL00:00

PAR GROUPS 01LOC

                     
99 START-UP DATA
01 OPERATING DATA
03 FB ACTUAL SIGNALS
04 FAULT HISTORY
10 START/STOP/DIR
EXIT SEL00:00

PAR GROUPS 99LOC

SEL                      
9901 LANGUAGE

ENGLISH
9902 APPLIC MACRO
9904 MOTOR CTRL MODE
9905 MOTOR NOM VOLT

PARAMETRY

EXIT EDIT00:00

LOC

                     
9901 LANGUAGE
9902 APPLIC MACRO

ABB STANDARD
9904 MOTOR CTRL MODE
9905 MOTOR NOM VOLT

PARAMETRY

EXIT EDIT00:00

LOC

EDIT                      
                     
9902 APPLIC MACRO
                     
                     
                     

PAR EDIT

CANCEL SAVE00:00
[1]

LOC

                     
                     
9902 APPLIC MACRO
                     
                     
                     

PAR EDIT

CANCEL SAVE00:00
[2]

LOC
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Jak zvolit monitorované signály 

6. � Pro ulo�ení nové hodnoty, stiskn te .

� Pro zru�ení nové hodnoty a zachování p vodní, stiskn te .

Krok innost Displej

1. M �ete zvolit, které signály budou monitorovány ve výstupním re�imu a jak 
budou zobrazeny pomocí skupiny parametr 34 PANEL DISPLAY. Viz strana 66
pro podrobné instrukce o zm n  hodnoty parametr .

Standardn  zobrazuje displej t i signály. Konkrétní standardní signály závisí na 
hodnot  parametru 9902 APPLIC MACRO: Pro makra, jejich� standardní
hodnota parametru 9904 MOTOR CTRL MODE je 1 (VECTOR:SPEED), bude 
standardem pro signál 1 0102 SPEED, jinak 0103 OUTPUT FREQ. 
Standardem pro signály 2 a 3 je v�dy 0104 CURRENT a 0105 TORQUE.

Pro zm nu standardních signál  ke zobrazení, zvolte a� t i signály ze skupiny 
01 OPERATING DATA.

Signál 1: Zm te hodnotu parametru 3401 SIGNAL1 PARAM na index 
signálního parametru ve skupin 01 OPERATING DATA (= íslo parametru bez 
úvodních nul), nap . 105 znamená parametr 0105 TORQUE. Hodnota 100 
znamená, �e není zobrazován �ádný signál.

Opakujte pro signály 2 (3408 SIGNAL2 PARAM) a 3 (3415 SIGNAL3 PARAM).

   

2. Zvolte jak chcete signály zobrazovat: jako desetinné íslo nebo prou�kový graf. 
Pro desetinná ísla  m �ete specifikovat umíst ní desetinné árky. Pro 
podrobnosti, viz parametr 3404.

Signál 1: parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM
Signál 2: parametr 3411 OUTPUT2 DSP FORM
Signál 3: parametr 3418 OUTPUT3 DSP FORM.

3. Zvolte jednotky, které se mají zobrazit pro signály. Pro podrobnosti, viz 
parametr 3405.

Signál 1: parametr 3405 OUTPUT1 UNIT
Signál 2: parametr 3412 OUTPUT2 UNIT
Signál 3: parametr 3419 OUTPUT3 UNIT.

4. Zvolte m ítka pro signály specifikováním minimální a maximální zobrazené 
hodnoty. Pro podrobnosti, viz parametry 3406 a 3407.

Signál 1: parametry 3406 OUTPUT1 MIN a 3407 OUTPUT1 MAX
Signál 2: parametry 3413 OUTPUT2 MIN a 3414 OUTPUT2 MAX
Signál 3: parametry 3420 OUTPUT3 MIN a 3421 OUTPUT3 MAX.

   

Krok innost Displej
SAVE

CANCEL

                     
9901 LANGUAGE
9902 APPLIC MACRO

3-WIRE
9904 MOTOR CTRL MODE
9905 MOTOR NOM VOLT

PARAMETRY

EXIT EDIT00:00

LOC

                     
                     
3401 SIGNAL1 PARAM
                     
                     
                     

PAR EDIT

CANCEL SAVE00:00
[103]

LOC

                     
                     
3408 SIGNAL2 PARAM
                     
                     
                     

PAR EDIT

CANCEL SAVE00:00
[104]

LOC

                     
                     
3415 SIGNAL3 PARAM
                     
                     
                     

PAR EDIT

CANCEL SAVE00:00
[105]

LOC

                     
                     
3404 OUTPUT1 DSP FORM
                     
                     
                     

PAR EDIT

CANCEL SAVE00:00
[9]

LOC

                     
                     
3405 OUTPUT1 UNIT
                     
                     
                     

PAR EDIT

CANCEL SAVE00:00
[3]

LOC

                     
                     
3406 OUTPUT1 MIN
                     
                     
                     

PAR EDIT

CANCEL SAVE00:00

LOC

                     
                     
3407 OUTPUT1 MAX
                     
                     
                     

PAR EDIT

CANCEL SAVE00:00

LOC
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Asisten ní re�im
Kdy� se poprvé zapne frekven ní m ni , povede vás Start-up Assistant p es
nastavování základních parametr . Start-up Assistant je rozd len na jednotlivé 
asistenty, kte í zodpovídají za specifikování relevantních sad parametr , nap . pro 
nastavení motoru nebo PID regulaci. Start-up Assistant aktivuje asistenty jednoho 
za druhým. Asistenty m �ete pou�ít také nezávisle. Dal�í informace o úkolech 
provád ných s asistenty, viz odstavec Start-up Assistant na stran 85.

V asisten ním re�imu m �ete:

� pou�ívat asistenty, kte í vás povedou p es specifikování sad základních parametr

� spou�t t, zastavovat, zm nit sm r otá ení a p epínat mezi lokálním a vzdáleným 
ovládáním.

Jak se pou�ívá asistent

Ní�e uvedená tabulka ukazuje po adí základních operací, které vás vedou pomocí 
asistenta. Jako p íklad je pou�ito nastavování motoru.

Krok innost Displej

1. P ejd te do hlavního menu stisknutím  pokud jste ve výstupním re�imu, 
jinak opakovaným stisknutím , a� se dostanete do hlavního menu.

2. P ejd te do asisten ního re�imu zvolením ASSISTANTS v menu pomocí 
tla ítek  a  a stisknutí .

3. Zvolte asistenta pomocí tla ítek  a  a stiskn te .
Pokud zvolíte jiného asistenta ne� Start-up Assistant, tak vás povede p es
jednotlivé úlohy specifikování sad parametr , jak je ukázáno v krocích 4. a 5.
ní�e. Potom m �ete zvolit jiného asistenta v asisten ním menu nebo m �ete
opustit asisten ní re�im. Jako p íklad je pou�ito nastavování motoru. 

Pokud zvolíte Start-up Assistant, bude aktivován první asistent, ten vás povede 
p es jednotlivé úkoly p i specifikování sad parametr , jak je ukázáno v krocích 
4. a 5. ní�e. Start-up Assistant se potom dotá�e, zda chcete pokra ovat s dal-
�ím asistentem nebo jej chcete p esko it � zvolte p íslu�nou odpov  pomocí 
tla ítek  a , a stiskn te . Pokud zvolíte p esko ení, dotá�e se 
Start-up Assistant na stejnou otázku pro dal�ího asistenta atd. 

4. � Pro specifikování nové hodnoty, stiskn te tla ítka  a . 

� Pro zji�t ní informace o po�adovaném parametru stiskn te tla ítko . 
Listujte textem nápov dy pomocí tla ítek  a . Nápov du uzav ete 
stisknutím .

MENU

EXIT
                     

EXIT ENTER00:00

MAIN MENU 1LOC

ENTER
                     
Start-up assistant
Motor Set-up
Application
Otáèky control EXT1
Otáèky control EXT2
EXIT SEL00:00

ASSISTANTS 1LOC

SEL
                     
                     
9905 MOTOR NOM VOLT
                     
                     
                     

PAR EDIT

EXIT SAVE00:00

LOC

SEL

                     
Do you want to
continue with
application setup?
Continue
Skip
EXIT OK00:00

CHOICELOC

                     
                     
9905 MOTOR NOM VOLT
                     
                     
                     

PAR EDIT

EXIT SAVE00:00

LOC

?

EXIT

EXIT 00:00

                     
Set exactly jako 
given
on the motor
nameplate
If connected to

HELPLOC
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Re�im zm n ných parametr
V re�imu zm n ných parametr  m �ete:

� zobrazovat výpisy v�ech parametr , které byly zm n né z makra standardních 
hodnot

� zm nit tyto parametry

� spou�t t, zastavovat, zm nit sm r otá ení a p epínat mezi lokálním a vzdáleným 
ovládáním.

Jak zobrazovat a editovat zm n né parametry

5. � Pro akceptování nové hodnoty a pokra ování nastavováním dal�ího 
parametru, stiskn te .

� Pro zastavení asistenta stiskn te .

Krok innost Displej

1. P ejd te do hlavního menu stisknutím  pokud jste ve výstupním re�imu, 
jinak opakovaným stisknutím , a� se dostanete do hlavního menu.

2. P ejd te do re�imu zm n né parametry zvolením CHANGED PAR v menu 
pomocí tla ítek  a  a stisknutí .

3. Zvolte zm n ný parametr v seznamu pomocí tla ítek  a . Hodnota 
zvoleného parametru je zobrazena dole. Stiskn te  pro modifikování 
hodnoty.

4. Specifikujte novou hodnotu pro parametr pomocí tla ítek  a . 

Jedno stisknutí tla ítka zvy�uje nebo sni�uje hodnotu. P idr�ení stisknutého 
tla ítka m ní hodnoty rychleji. Sou asné stisknutí tla ítek zam ní zobrazenou 
hodnotu za standardní hodnotu.

5. � Pro akceptování nové hodnoty, stiskn te . Pokud je nová hodnota  
standardní hodnota, bude parametr odstran n z výpisu  zm n ných
parametr .

� Pro zru�ení nové hodnoty a zachování p vodní, stiskn te .

Krok innost Displej

SAVE

EXIT

                     
                     
9906 MOTOR NOM CURR
                     
                     
                     

PAR EDIT

EXIT SAVE00:00

LOC

MENU

EXIT

                     

EXIT ENTER00:00

MAIN MENU 1LOC

ENTER

                     
1203 CONST SPEED 1
        10.0 Hz
1203 CONST SPEED 2
1203 CONST SPEED 3
9902 APPLIC MACRO

CHANGED PAR

EXIT EDIT00:00

LOC

EDIT

                     
                     
1202 CONST SPEED 1
                     
                     
                     

PAR EDIT

CANCEL SAVE00:00

LOC

                     
                     
1202 CONST SPEED 1
                     
                     
                     

PAR EDIT

CANCEL SAVE00:00

LOC

SAVE

CANCEL

                     
1203 CONST SPEED 1
        15.0 Hz
1203 CONST SPEED 2
1203 CONST SPEED 3
9902 APPLIC MACRO

CHANGED PAR

EXIT EDIT00:00

LOC
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Re�im záznamníku poruch
V re�imu záznamníku poruch m �ete: 

� zobrazit historii poruch frekven ního m ni e s maximáln  deseti poruchami nebo 
alarmy (po vypnutí napájecího nap tí jsou v pam ti uchovány pouze t i poslední 
poruchy nebo alarmy)

� zobrazit podrobnosti o t ech posledních poruchách nebo alarmech (po vypnutí 
napájecího nap tí jsou v pam ti uchovány pouze podrobnosti o poslední poru�e 
nebo alarmu)

� p e íst si text nápov dy pro poruchu nebo alarm

� spou�t t, zastavovat, zm nit sm r otá ení a p epínat mezi lokálním a vzdáleným 
ovládáním.

Jak se zobrazí poruchy a alarmy

Krok innost Displej

1. P ejd te do hlavního menu stisknutím  pokud jste ve výstupním re�imu, 
jinak opakovaným stisknutím , a� se dostanete do hlavního menu.

2. P ejd te do re�imu záznamníku poruch zvolením FAULT LOGGER v menu 
pomocí tla ítek  a  a stisknutí . Displej zobrazí záznamník 
poruch po ínaje poslední poruchou nebo alarmem.

íslo ádky je kód poruchy nebo alarmu podle jejich p í iny a korek ní innosti 
jsou popsány v kapitole Hledání závad.

3. Pro prohlédnutí podrobností poruchy nebo alarmu, zvolte poruchu nebo alarm 
pomocí tla ítek  a  a stiskn te .

4. Pro zobrazení textu nápov dy stiskn te .V textu nápov dy lze listovat 
pomocí tla ítek  a .

Po p e tení nápov dy stiskn te  pro návrat k p edchozímu zobrazení.

MENU

EXIT

                     

EXIT ENTER00:00

MAIN MENU 1LOC

ENTER

                     
10:  PANEL LOSS

19.03.05 13:04:57
6:   DC UNDERVOLT
6:   AI1 LOSS

FAULT LOG

EXIT DETAIL00:00

LOC

DETAIL

                     
FAULT
 10
FAULT TIME 1
 13:04:57
FAULT TIME 2

PANEL LOSS

EXIT DIAG00:00

LOC

DIAG

OK

EXIT OK00:00

                     
Check: Comm lines
and connection,
parameter 3002,
parameterd in groups 
10 a 11.

DIAGNOSTICSLOC
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Re�im nastavení hodin
V re�imu nastavení hodin m �ete:

� zobrazovat nebo skrýt hodiny

� zm nit formáty zobrazení data a asu

� nastavit datum a as

� spou�t t, zastavovat, zm nit sm r otá ení a p epínat mezi lokálním a vzdáleným 
ovládáním.

Asisten ní ovládací panel obsahuje baterii pro zaji�t ní funkce hodin, kdy� panel 
není napájen frekven ním m ni em.

Jak zobrazit nebo skrýt hodiny, zm nit formát zobrazení a nastavit datum a as

Krok innost Displej

1. P ejd te do hlavního menu stisknutím  pokud jste ve výstupním re�imu, 
jinak opakovaným stisknutím , a� se dostanete do hlavního menu.

2. P ejd te do re�imu nastavení hodin zvolením CLOCK SET v menu pomocí 
tla ítek  a  a stisknutí .

3. � Pro zobrazení (skrytí) hodin zvolte CLOCK VISIBLILITY v menu, stiskn te
, zvolte Show clock (Hide clock) a stiskn te , nebo, kdy� se chcete 

vrátit k p edchozímu zobrazení bez provedení zm n, stiskn te .

� Pro specifikování formátu datumu, zvolte DATE FORMAT v menu, stiskn te 
 a zvolte vhodný formát. Stiskn te  pro ulo�ení nebo  pro 

zru�ení va�ich zm n.

� Pro specifikování formátu asu, zvolte TIME FORMAT v menu, stiskn te
 a zvolte vhodný formát. Stiskn te  pro ulo�ení nebo  pro 

zru�ení va�ich zm n.

� Pro nastavení asu zvolte SET TIME v menu a stiskn te . Nastavte 
hodiny pomocí tla ítek  a  a stiskn te . Potom nastavte 
minuty. Stiskn te  pro ulo�ení nebo  pro zru�ení va�ich zm n.

� Pro nastavení data zvolte SET DATE v menu a stiskn te . Nastavte první 
ást data (den nebo m síc v závislosti na zvoleném formátu data) pomocí 

tla ítek  a  a stiskn te . Opakujte pro druhou ást. Po ur ení
roku stiskn te . Pro zru�ení va�ich zm n stiskn te .

MENU

EXIT

                     

EXIT ENTER00:00

MAIN MENU 1LOC

ENTER

                     
CLOCK VISIBILITY
TIME FORMAT
DATE FORMAT
SET TIME
SET DATE
EXIT SEL00:00

TIME & DATE 1LOC

SEL SEL

EXIT

                     
Show clock
Hide clock

EXIT SEL00:00

CLOCK VISIB 1LOC

SEL OK CANCEL

                     
dd.mm.yy
mm/dd/yy
dd.mm.yyyy
mm/dd/yyyy

CANCEL OK00:00

DATE FORMAT 1LOC

SEL OK CANCEL

                     
24-hour
12-hour

CANCEL OK00:00

TIME FORMAT 1LOC

SEL

OK

OK CANCEL

                     
                     
                     
                     
                     
                     

SET TIME

CANCEL OK00:00

LOC

SEL

OK

OK CANCEL

                     
                     
                     
                     
                     
                     

SET DATE

CANCEL OK00:00

LOC
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Re�im zálohování parametr
Asisten ní ovládací panel m �e do ovládacího panelu ulo�it úplnou sadu parametr
frekven ního m ni e a a� t i u�ivatelské sady parametr  frekven ního m ni e. 
Pam t´ ovládacího panelu je non-volatile a není tedy závislá na baterii v panelu.

V re�imu zálohování parametr , m �ete provád t následující:

� Kopírovat v�echny parametry z frekven ního m ni e do ovládacího panelu 
(UPLOAD TO PANEL). Toto zahrnuje v�echny definované u�ivatelské sady 
parametr  a interní (u�ivatelem nenastavitelné) parametry, jako t eba vytvo ené
p i ID b hu.

� Obnovit úplnou sadu parametr  z ovládacího panelu do frekven ního m ni e
(DOWNLOAD FULL SET). Toto zapisuje v�echny parametry, v etn  interních, 
u�ivatelem nenastavitelných parametr  motoru, do frekven ního m ni e. Nejsou 
zahrnuty u�ivatelské sady parametr .

Poznámka: Tuto funkci obnovení dat pro frekven ní m ni  nebo p enos
parametr  do systému pou�ijte pouze tehdy, kdy� je identický p vodní a nový 
systém.

� Kopírovat konkrétní sadu parametr  z ovládacího panelu do frekven ního m ni e
(DOWNLOAD APPLICATION). Konkrétní sada nezahrnuje u�ivatelské sady, 
interní parametry motoru, parametry 9905�9909, 1605, 1607, 5201 a �ádnou ze 
skupin parametr 51 EXT COMM MODULE a 53 EFB PROTOCOL.

Zdrojové a cílové frekven ní m ni e a velikosti jejich motor  nemusejí být stejné.

� Kopírovat USER S1 parametry z ovládacího panelu do frekven ního m ni e
(DOWNLOAD USER SET1). U�ivatelské sady zahrnují skupinu parametr 99 
START-UP DATA a interní parametry motoru. 

Funkce je zobrazena v menu pouze tehdy, kdy� se ukládá User Set 1 s parametry 
9902 APPLIC MAKRO (viz U�ivatelská makra na stran 84).

� Kopírovat USER S2 parametry z ovládacího panelu do frekven ního m ni e
(DOWNLOAD USER SET2). Jako DOWNLOAD USER SET1 vý�e.

� Kopírovat USER S3 parametry z ovládacího panelu do frekven ního m ni e
(DOWNLOAD USER SET3). Jako DOWNLOAD USER SET1 vý�e.

� Spou�t t, zastavovat, zm nit sm r otá ení a p epínat mezi lokálním a vzdáleným 
ovládáním.
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Jak uploadovat a downloadovat parametry

Vý�e je uvedeno, kdy jsou k dispozici funkce pro upload a download.

Krok innost Displej

1. P ejd te do hlavního menu stisknutím  pokud jste ve výstupním re�imu, 
jinak opakovaným stisknutím , a� se dostanete do hlavního menu.

2. P ejd te do re�imu Par Backup zvolením PAR BACKUP v menu pomocí tla ítek 
 a  a stisknutí .

3. � Pro kopírování v�ech parametr  (v etn  u�ivatelských sad a interních 
parametr ) z frekven ního m ni e do ovládacího panelu, zvolte UPLOAD TO 
PANEL v menu kopírování pomocí tla ítek  a  a stiskn te . 
B hem p enosu, se na displeji zobrazí stav p enosu jako procenta dokon ení. 
Stiskn te  pokud chcete operaci zastavit.

Po dokon ení uploadu se na displeji zobrazí zpráva o dokon ení. Stiskn te
 pro návrat do menu kopírování.

� K provedení downloadu zvolte p íslu�nou operaci (zde je jako p íklad pou�ito 
DOWNLOAD FULL SET) v menu kopírování pomocí tla ítek  a  
a stiskn te . Displej zobrazí stav p enosu jako procenta dokon ení.
Stiskn te  pokud chcete operaci zastavit.

Po dokon ení downloadu se na displeji zobrazí zpráva o dokon ení.
Stiskn te  pro návrat do menu kopírování.

MENU

EXIT
                     

EXIT ENTER00:00

MAIN MENU 1LOC

ENTER

                     
UPLOAD TO PANEL
DOWNLOAD FULL SET
DOWNLOAD APPLICATION
DOWNLOAD USER SET1
DOWNLOAD USER SET2
EXIT SEL00:00

COPY MENU 1LOC

SEL

ABORT
ABORT 00:00

                     
                     
                     
                     
                     
                     

PAR BACKUPLOC

                  50 
Copying parametry

OK

OK 00:00

                     
Parametr upload
successful

MESSAGELOC

SEL

ABORT

ABORT 00:00

                     
                     
                     
                     
                     
                     

PAR BACKUPLOC

                  50 

Downloading
parametry (full
set)

OK

OK 00:00

                     
Parametr download
successfully
completed.

MESSAGELOC
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Re�im nastavení V/V
V re�imu nastavení V/V, m �ete:

� p ekontrolovat nastavení parametr  týkajících se jakékoliv p ipojky V/V

� editovat nastavení parametr . Nap íklad, kdy� je �1103: REF1� vypsáno pod Ain1 
(analogový vstup 1) a parametr 1103 REF 1 SELECT má hodnotu AI1, m �ete
zm nit jeho hodnotu nap . na AI2. Nem �ete ale nastavit hodnotu parametru 
1106 REF 2 SELECT pro AI1. 

� spou�t t, zastavovat, zm nit sm r otá ení a p epínat mezi lokálním a vzdáleným 
ovládáním.

Jak editovat a m nit nastavení parametr  týkající se p ípojek V/V

Krok innost Displej

1. P ejd te do hlavního menu stisknutím  pokud jste ve výstupním re�imu, 
jinak opakovaným stisknutím , a� se dostanete do hlavního menu.

2. P ejd te do re�imu nastavení V/V zvolením SETTINGS I/O menu pomocí 
tla ítek  a  a stisknutí .

3. Zvolte skupinu V/V, nap . DIGITAL INPUTS, pomocí tla ítek  a  
a stiskn te . Po krátké pauze se na displeji zobrazí aktuální nastavení pro 
výb r.

4. Zvolte nastavení ( ádek s íslem parametru) pomocí tla ítek  a , 
a stiskn te . 

5. Ur ete novou hodnotu pro nastavení pomocí tla ítek  a . 

Jedno stisknutí tla ítka zvy�uje nebo sni�uje hodnotu. P idr�ení stisknutého 
tla ítka m ní hodnoty rychleji. Sou asné stisknutí tla ítek nahrazuje 
zobrazenou hodnotu standardní hodnotou.

6. � Pro ulo�ení nové hodnoty, stiskn te .

� Pro zru�ení nové hodnoty a zachování p vodní, stiskn te .

MENU

EXIT
                     

EXIT ENTER00:00

MAIN MENU 1LOC

ENTER

                     
DIGITAL INPUTS (DI)
ANALOG INPUTS  (AI)
RELAY OUTPUTS  (ROUT)
ANALOG OUTPUTS (AOUT)
PANEL
EXIT SEL00:00

V/V SETTINGS 1LOC

SEL

                     
—DI1—
1001:START/STOP (E1)
—DI2—

—DI3—

SHOW V/V 1LOC

EXIT 00:00

EDIT

                     
                     
1001 EXT1 COMMANDS
                     
                     
                     

PAR EDIT

CANCEL SAVE00:00
[1]

LOC

                     
                     
1001 EXT1 COMMANDS
                     
                     
                     

PAR EDIT

CANCEL SAVE00:00
[2]

LOC

SAVE

CANCEL

                     
—DI1—
1001:START/STOP (E1)
—DI2—
1001:DIR (E1)
—DI3—
EXIT 00:00

SHOW V/V 1LOC
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Aplika ní makra

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola popisuje aplika ní makra. Pro ka�dé makro je zde uvedeno schéma 
zapojení standardních ovládacích p ípojek (digitální a analogové V/V). Kapitola 
rovn � vysv tluje, jak se ulo�í u�ivatelské makro a jak se vyvolá.

P ehled maker
Aplika ní makra jsou p edem naprogramované sady parametr . B hem spou�t ní
frekven ního m ni e si u�ivatel typicky zvolí jedno z maker - to, které je nejlépe 
pou�itelné pro jeho ú ely - pomocí parametr 9902 APPLIC MACRO, provede 
pot ebné zm ny a ulo�í výsledek jako u�ivatelské makro.
ACS350 má sedm standardních maker a t i u�ivatelská makra. Ní�e uvedená 
tabulka obsahuje p ehled maker a popis vhodných aplikací.   

Makro Vhodné aplikace

ABB Standard B �né aplikace pro ízení otá ek, kde se nevyu�ívají konstantní otá ky, vyu�ívají se 
jedny, dvoje nebo troje konstantní otá ky. Start/stop je ovládán pomocí jednoho 
digitálního vstupu (úrove  start a stop). Je mo�né p epínat mezi dv ma asy
akcelerace a decelerace. 

3vodi ové B �né aplikace pro ízení otá ek, kde se nevyu�ívají konstantní otá ky, vyu�ívají se 
jedny, dvoje nebo troje konstantní otá ky. Frekven ní m ni  se spou�tí a zastavuje 
tla ítky.

St ídavé Aplikace pro ízení otá ek, kde se nevyu�ívají konstantní otá ky, vyu�ívají se jedny, 
dvoje nebo troje konstantní otá ky. Start, stop a sm r otá ení jsou ovládány dv ma
digitálními vstupy (operaci ur uje kombinace stavu vstup ).

Motor 
potenciometr

B �né aplikace pro ízení otá ek, kde se nevyu�ívají konstantní otá ky, vyu�ívají se 
jedny konstantní otá ky. Otá ky jsou ovládány dv ma digitálními vstupy (zvy�ování / 
sni�ování / beze zm n).

Ru n /auto-
maticky

Aplikace pro ízení otá ek, kde je pot ebné p epínání mezi dv ma ovládacími za-
ízeními. N které p ípojky ovládacích signál  jsou rezervovány pro jedno za ízení, 

zbytek je pro druhé za ízení. Jeden digitální vstup volí mezi pou�itými p ípojkami 
(za ízeními).

PID regulace Aplikace pro ízení proces , nap . r zné systémy s uzav enou smy kou zp tné vazby, 
jako ízení tlaku, ízení úrovn  a ízení pr toku. Je mo�né p epínat mezi ízením 
procesu a ízením otá ek: N které p ípojky ovládacích signál  jsou rezervovány pro 
procesní ízení, jiné jsou pro ízení otá ek. Jeden digitální vstup volí mezi ízením 
procesu a otá ek.

Momentové 
ízení

Aplikace s momentovým ízením. Je mo�né p epínat mezi ízením momentu a otá ek: 
N které p ípojky ovládacích signál  jsou rezervovány pro ízení momentu, jiné jsou pro 
ízení otá ek. Jeden digitální vstup volí mezi ízením momentu a otá ek.

U�ivatel U�ivatel m �e ulo�it upravená standardní makra, tzn. nastavení parametr  v etn
skupiny 99 START-UP DATA, a výsledek b hu identifikace motoru do trvalé pam ti a 
tato data si m �e pozd ji vyvolat.
Nap íklad, lze pou�ít t i u�ivatelská makra, pokud je pot ebné p epínání mezi t emi 
r znými motory.
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Souhrn p ípojek V/V u aplika ních maker
Následující tabulka udává souhrn standardních p ípojek V/V pro v�echna aplika ní
makra.

Vstup/výstup
Makro

ABB 
Standard 3vodi ové St ídavé Motor

potenciom.
Ru ní/auto-

matické PID regulace Momentové 
ízení

AI1
(0�10 V)

Frekv. ref. Otá ková ref. Otá ková ref. - Otá ková ref. 
(ru n )

Otá ková ref. 
(ru n ) / Proc. 
ref. (PID)

Otá ková ref. 
(otá ky)

AI2
(0�20 mA)

- - - - Otá ková ref. 
(Auto)

Procesní
hodnota

Moment. ref. 
(moment)

AO Výstup frekv. Otá ky Otá ky Otá ky Otá ky Otá ky Otá ky

DI1 Stop/Start Start (pulz) Start (fwd) Stop/Start Stop/Start 
(ru n )

Stop/Start
(ru n )

Stop/Start 
(otá ky)

DI2 Fwd/Rev Stop (pulz) Start (rev) Fwd/Rev Fwd/Rev 
(ru n )

Ru n /PID Fwd/Rev

DI3 Konst. otá ky 
vstup 1

Fwd/Rev Konst. otá ky
vstup 1

Otá ky ref. 
nahoru

Ru n /autom. Konst. 
otá ky 1

Otá ky/mom.

DI4 Konst. otá ky 
vstup 2

Konst. otá ky
vstup 1

Konst. otá ky
vstup 2

Otá ky ref. 
dol

Fwd/Rev 
(auto)

B h povolen Konst. 
otá ky 1

DI5 Volba páru 
ramp

Konst. otá ky
vstup 2

Volba páru 
ramp

Konst.
otá ky 1

Stop/Start
(Auto)

Stop/Start
(PID)

Volba páru 
ramp

RO Porucha (-1) Porucha (-1) Porucha (-1) Porucha (-1) Porucha (-1) Porucha (-1) Porucha (-1)

DO Porucha (-1) Porucha (-1) Porucha (-1) Porucha (-1) Porucha (-1) Porucha (-1) Porucha (-1)
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Standardní makro ABB
Toto je standardní makro. Pou�ívá se pro v�eobecné pou�ití konfigurace V/V se 
t emi konstantními otá kami. Hodnoty parametr  jsou standardní hodnoty udané 
v kapitole Aktuální signály a parametry, po ínaje stranou 128.

Pokud pou�íváte jiné ne� standardní p ipojení uvedené ní�e, viz odstavec P ípojky 
V/V na stran 34.

Standardní p ipojení V/V

max. 500 ohm

1�10 kohm

X1A
1 SCR Stín ní signálního kabelu
2 AI1 Výstup referen ní frekvence: 0�10 V 1)

3 GND Spole ná zem analogových vstup
4 +10V Referen ní nap tí: 10 V ss, max. 10 mA
5 AI2 Nepou�ito ve standardu. 0�10 V
6 GND Spole ná zem analogových vstup
7 AO Hodnota výstupní frekvence: 0�20 mA
8 GND Spole ná zem analogových výstup
9 +24V Výstup pomocného nap tí: +24 V ss, max. 200 mA
10 GND Zem výstupu pomocného nap tí
11 DCOM Spole ná zem digitálních vstup
12 DI1 Stop (0) / start (1)
13 DI2 Dop edný (0) / reverzní (1)
14 DI3 Výb r konstantních otá ek 2)

15 DI4 Výb r konstantních otá ek 2)

16 DI5 Výb r akcelerace a decelerace 3)

X1B
17 ROCOM Releový výstup

Bez poruchy [porucha (-1)]18 RONC
19 RONO
20 DOSRC Digitální výstup, max. 100 mA

Bez poruchy [porucha (-1)]21 DOOUT
22 DOGND

4)

1) AI1 je pou�ito jako referen ní otá ky, pokud je 
zvolen vektorový re�im.

2) Viz skupina parametr 12 CONSTANT 
SPEEDS:

3) 0 = asy ramp podle parametr 2202 a 2203.
1 = asy ramp podle parametr 2205 a 2206.

4) 360 stup  uzemn ní pod svorkou.

DI3 DI4 Operace (parametr)
0 0 Nastavení otá ek p es AI1
1 0 Otá ky 1 (1202)
0 1 Otá ky 2 (1203)
1 1 Otá ky 3 (1204)
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3vodi ové makro
Toto makro se pou�ívá, kdy� je frekven ní m ni  ovládán pomocí tla ítek. Zaji�t´uje
t i hodnoty konstantních otá ek. Pro povolení nastavte hodnotu parametru 9902 na 
2 (3-WIRE). 

Pro standardní hodnoty parametr , viz odstavec Standardní hodnoty s r znými 
makry na stran 128. Pokud pou�íváte jiné ne� standardní p ipojení uvedené ní�e, 
viz odstavec P ípojky V/V na stran 34.

Poznámka: Pokud je vypnut zastavovací vstup (DI2) (�ádný vstup), jsou zakázána 
ovládací tla ítka start a stop na panelu.

Standardní p ipojení V/V

max. 500 ohm

1�10 kohm

2)

X1A
1 SCR Stín ní signálního kabelu
2 AI1 Referen ní otá ky motoru: 0�10 V
3 GND Spole ná zem analogových vstup
4 +10V Referen ní nap tí: 10 V ss, max. 10 mA
5 AI2 Nepou�ito ve standardu. 0�10 V
6 GND Spole ná zem analogových vstup
7 AO Hodnota otá ek motoru: 0�20 mA
8 GND Spole ná zem analogových výstup
9 +24V Výstup pomocného nap tí: +24 V ss, max. 200 mA
10 GND Zem výstupu pomocného nap tí
11 DCOM Spole ná zem digitálních vstup
12 DI1 Start (pulse )
13 DI2 Stop (pulse )
14 DI3 Dop edný (0) / reverzní (1)
15 DI4 Výb r konstantních otá ek 1)

16 DI5 Výb r konstantních otá ek 1)

X1B
17 ROCOM Releový výstup

Bez poruchy [porucha (-1)]18 RONC
19 RONO
20 DOSRC Digitální výstup, max. 100 mA

Bez poruchy [porucha (-1)]21 DOOUT
22 DOGND

1) Viz skupina parametr 12 CONSTANT 
SPEEDS:

2) 360 stup  uzemn ní pod svorkou.

DI3 DI4 Operace (parametr)
0 0 Nastavení otá ek p es AI1
1 0 Otá ky 1 (1202)
0 1 Otá ky 2 (1203)
1 1 Otá ky 3 (1204)
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St ídavé makro
Toto makro zaji�t´uje konfiguraci V/V p izp sobenou sekven ním ovládacím 
signál m DI, kdy� se má m nit sm r otá ení frekven ního m ni e. Pro povolení 
nastavte hodnotu parametru 9902 na 3 (ALTERNATE).

Pro standardní hodnoty parametr , viz odstavec Standardní hodnoty s r znými 
makry na stran 128. Pokud pou�íváte jiné ne� standardní p ipojení uvedené ní�e, 
viz odstavec P ípojky V/V na stran 34.

Standardní p ipojení V/V

max. 500 ohm

1�10 kohm

3)

X1A
1 SCR Stín ní signálního kabelu
2 AI1 Referen ní otá ky motoru: 0�10 V
3 GND Spole ná zem analogových vstup
4 +10V Referen ní nap tí: 10 V ss, max. 10 mA
5 AI2 Nepou�ito ve standardu. 0�10 V
6 GND Spole ná zem analogových vstup
7 AO Hodnota otá ek motoru: 0�20 mA
8 GND Spole ná zem analogových výstup
9 +24V Výstup pomocného nap tí: +24 V ss, max. 200 mA
10 GND Zem výstupu pomocného nap tí
11 DCOM Spole ná zem digitálních vstup
12 DI1 Start vp ed: Pokud je DI1 = DI2, frekv. m ni  se zastaví.
13 DI2 Start vzad
14 DI3 Výb r konstantních otá ek 1)

15 DI4 Výb r konstantních otá ek 1)

16 DI5 Výb r akcelerace a decelerace 2)

X1B
17 ROCOM Releový výstup

Bez poruchy [porucha (-1)]18 RONC
19 RONO
20 DOSRC Digitální výstup, max. 100 mA

Bez poruchy [porucha (-1)]21 DOOUT
22 DOGND

1) Viz skupina parametr 12 CONSTANT 
SPEEDS:

2) 0 = asy ramp podle parametr 2202 a 2203.
1 = asy ramp podle parametr 2205 a 2206.

3) 360 stup  uzemn ní pod svorkou.DI3 DI4 Operace (parametr)
0 0 Nastavení otá ek p es AI1
1 0 Otá ky 1 (1202)
0 1 Otá ky 2 (1203)
1 1 Otá ky 3 (1204)
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Makro motor potenciometr
Toto makro zaji�t´uje levný interfejs pro PLC umo� ující frekven nímu m ni i m nit
otá ky pouze pomocí digitálních signál . Pro povolení nastavte hodnotu parametru 
9902 na 4 (MOTOR POT).

Pro standardní hodnoty parametr , viz odstavec Standardní hodnoty s r znými 
makry na stran 128. Pokud pou�íváte jiné ne� standardní p ipojení uvedené ní�e, 
viz odstavec P ípojky V/V na stran 34.

Standardní p ipojení V/V

max. 500 ohm

X1A
1 SCR Stín ní signálního kabelu
2 AI1 Nepou�ito ve standardu: 0�10 V
3 GND Spole ná zem analogových vstup
4 +10V Referen ní nap tí: 10 V ss, max. 10 mA
5 AI2 Nepou�ito ve standardu. 0�10 V
6 GND Spole ná zem analogových vstup
7 AO Hodnota otá ek motoru: 0�20 mA
8 GND Spole ná zem analogových výstup
9 +24V Výstup pomocného nap tí: +24 V ss, max. 200 mA
10 GND Zem výstupu pomocného nap tí
11 DCOM Spole ná zem digitálních vstup
12 DI1 Stop (0) / start (1)
13 DI2 Dop edný (0) / reverzní (1)
14 DI3 Referen ní otá ky nahoru 1)

15 DI4 Referen ní otá ky dol 1)

16 DI5 Konstantní otá ky 1: parametr 1202
X1B
17 ROCOM Releový výstup

Bez poruchy [porucha (-1)]18 RONC
19 RONO
20 DOSRC Digitální výstup, max. 100 mA

Bez poruchy [porucha (-1)]21 DOOUT
22 DOGND

2)

1) Pokud jsou DI3 a DI4 sou asn  aktivní nebo 
neaktivní, budou referen ní otá ky nezm n ny.
Existující referen ní otá ky se ukládají do 
pam ti b hem zastavení a vypnutí napájení.

2) 360 stup  uzemn ní pod svorkou.
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Makro ru n /automaticky
Toto makro lze pou�ít pro p epínání mezi dv ma externími ovládacími za ízeními. 
Pro povolení nastavte hodnotu parametru 9902 na 5 (HAND/AUTO).

Pro standardní hodnoty parametr , viz odstavec Standardní hodnoty s r znými 
makry na stran 128. Pokud pou�íváte jiné ne� standardní p ipojení uvedené ní�e, 
viz odstavec P ípojky V/V na stran 34.

Poznámka: Parametr 2108 START INHIBIT musí z stat ve standardním nastavení 
0 (OFF).

Standardní p ipojení V/V

1�10 kohm

X1A
1 SCR Stín ní signálního kabelu
2 AI1 Referen ní otá ky motoru (ru n ): 0�10 V
3 GND Spole ná zem analogových vstup
4 +10V Referen ní nap tí: 10 V ss, max. 10 mA
5 AI2 Referen ní otá ky motoru (automaticky): 4�20 mA
6 GND Spole ná zem analogových vstup
7 AO Hodnota otá ek motoru: 0�20 mA
8 GND Spole ná zem analogových výstup
9 +24V Výstup pomocného nap tí: +24 V ss, max. 200 mA
10 GND Zem výstupu pomocného nap tí
11 DCOM Spole ná zem digitálních vstup
12 DI1 Stop (0) / start (1) (ru n )
13 DI2 Dop edný (0) / reverzní (1) (ru n )
14 DI3 Volba ovládání ru n  (0) / automaticky (1) 
15 DI4 Dop edný (0) / reverzní (1) (automaticky)
16 DI5 Stop (0) / start (1) (automaticky)
X1B
17 ROCOM Releový výstup

Bez poruchy [porucha (-1)]18 RONC
19 RONO
20 DOSRC Digitální výstup, max. 100 mA

Bez poruchy [porucha (-1)]21 DOOUT
22 DOGND

1)

max. 500 ohm

1) 360 stup  uzemn ní pod svorkou.
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Makro PID regulace
Toto makro zaji�t´uje nastavení parametr  pro systémy s uzav enou zp tnou
vazbou, jako jsou ízení tlaku, pr toku, atd. Ovládání m �e být p epnuto na ízení 
otá ek pomocí digitálních vstup . Pro povolení nastavte hodnotu parametru 9902 na 
6 (PID CONTROL).

Pro standardní hodnoty parametr , viz odstavec Standardní hodnoty s r znými 
makry na stran 128. Pokud pou�íváte jiné ne� standardní p ipojení uvedené ní�e, 
viz odstavec P ípojky V/V na stran 34.

Poznámka: Parametr 2108 START INHIBIT musí z stat ve standardním nastavení 
0 (OFF).

Standardní p ipojení V/V

1�10 kohm

2)

X1A
1 SCR Stín ní signálního kabelu
2 AI1 Ref. otá ky motoru (ru n ) / proc. ref. (PID): 0�10 V 1)

3 GND Spole ná zem analogových vstup
4 +10V Referen ní nap tí: 10 V ss, max. 10 mA
5 AI2 Procesní aktuální hodnota: 4�20 mA
6 GND Spole ná zem analogových vstup
7 AO Hodnota otá ek motoru: 0�20 mA
8 GND Spole ná zem analogových výstup
9 +24V Výstup pomocného nap tí: +24 V ss, max. 200 mA
10 GND Zem výstupu pomocného nap tí
11 DCOM Spole ná zem digitálních vstup
12 DI1 Stop (0) / start (1) (ru n )
13 DI2 Výb r ovládání ru n  (0) / PID (1)
14 DI3 Konstantní otá ky 1: parametr 1202
15 DI4 Run povoleno (chod povolen)
16 DI5 Stop (0) / start (1) (PID)
X1B
17 ROCOM Releový výstup

Bez poruchy [porucha (-1)]18 RONC
19 RONO
20 DOSRC Digitální výstup, max. 100 mA

Bez poruchy [porucha (-1)]21 DOOUT
22 DOGND

max. 500 ohm

1) Ru n :0�10 V -> referen ní otá ky.
PID: 0�10 V -> 0�100 % PID nastavení.

2) 360 stup  uzemn ní pod svorkou.
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Makro ízení momentu 
Toto makro zaji�t´uje nastavení parametr  pro aplikace vy�adující ízení momentu 
motoru. Ovládání lze také p epnout na ízení otá ek p es digitální vstup. Pro 
povolení nastavte hodnotu parametru 9902 na 8 (TORQUE CTRL).

Pro standardní hodnoty parametr , viz odstavec Standardní hodnoty s r znými 
makry na stran 128. Pokud pou�íváte jiné ne� standardní p ipojení uvedené ní�e, 
viz odstavec P ípojky V/V na stran 34.

Standardní p ipojení V/V

1�10 kohm

3)

X1A
1 SCR Stín ní signálního kabelu
2 AI1 Referen ní otá ky motoru (otá ky): 0�10 V
3 GND Spole ná zem analogových vstup
4 +10V Referen ní nap tí: 10 V ss, max. 10 mA
5 AI2 Referen ní hodnota momentu motoru (moment):
6 GND Spole ná zem analogových vstup
7 AO Hodnota otá ek motoru: 0�20 mA
8 GND Spole ná zem analogových výstup
9 +24V Výstup pomocného nap tí: +24 V ss, max. 200 mA
10 GND Zem výstupu pomocného nap tí
11 DCOM Spole ná zem digitálních vstup
12 DI1 Stop (0) / start (1) (otá ky)
13 DI2 Dop edný (0) / reverzní (1) 1)

14 DI3 Výb r ovládání otá ky (0) / moment (1)
15 DI4 Konstantní otá ky 1: parametr 1202
16 DI5 Výb r akcelerace a decelerace 2)

X1B
17 ROCOM Releový výstup

Bez poruchy [porucha (-1)]18 RONC
19 RONO
20 DOSRC Digitální výstup, max. 100 mA

Bez poruchy [porucha (-1)]21 DOOUT
22 DOGND

max. 500 ohm

1) Ovládání otá ek:     zm na sm ru otá ení.
Ovládání momentu: zm na sm ru momentu.

2) 0 = asy ramp podle parametr 2202 a 2203.
1 = asy ramp podle parametr 2205 a 2206.

3) 360 stup  uzemn ní pod svorkou.
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U�ivatelská makra
Krom  standardních aplika ních maker je mo�né vytvá et t i u�ivatelská makra. 
U�ivatelské makro umo� uje u�ivateli ulo�ení nastavení parametr , v etn  skupiny 
99 START-UP DATA, a výsledku identifikace motoru do trvalé pam ti a pozd j�í 
vyvolání t chto dat. P i ukládání makra se rovn � ukládají referen ní hodnoty 
panelu a pozd ji jsou zavád ny v re�imu lokálního ovládání. Nastavení pro vzdálené 
ovládání je ulo�eno do u�ivatelského makra, nastavení pro lokální ovládání se 
neukládá. 

Ní�e uvedené kroky ukazují, jak se vytvo í a vyvolá u�ivatelské makro 1. Postup pro 
dal�í dv  u�ivatelská makra je identický, li�í se pouze hodnoty parametr 9902.

Pro vytvo ení u�ivatelského makra 1:

� Nastavte parametry. Prove te identifikaci motoru, pokud je to pot ebné v aplikaci 
a doposud to nebylo provedeno.

� Ulo�te nastavení parametr  a výsledek identifikace motoru do trvalé pam ti
zm nou parametru 9902 na -1 (USER S1 SAVE). 

� Stiskn te  (Asisten ní ovládací panel) nebo  (Základní ovládací panel). 

Pro vyvolání u�ivatelského makra 1:

� Zm te parametr 9902 na 0 (USER S1 LOAD).

� Stiskn te  (Asisten ní ovládací panel) nebo  (Základní ovládací panel) 

pro zavedení.

U�ivatelské makro m �e také p epínat mezi digitálními vstupy (viz parametr 1605).

Poznámka: Zavedení u�ivatelského makra obnoví nastavení parametr  v etn
skupiny 99 START-UP DATA a výsledek identifikace motoru. P ekontrolujte, zda 
nastavení odpovídá pou�itému motoru.

Tip: U�ivatel m �e nap . p epínat frekven ní m ni  mezi t emi motory bez nutnosti 
nastavovat parametry motoru a opakovat identifikaci motoru p i ka�dé zm n
motoru. U�ivatel pouze pot ebuje jednou nastavit parametry a provést identifikaci 
pro ka�dý motor a potom ulo�it data jako t i u�ivatelská makra. Kdy� se vym ní
motor, sta í pouze zavést pot ebné u�ivatelské makro a frekven ní m ni  je ihned 
p ipraven k provozu. 

SAVE ENTER
MENU

SAVE ENTER
MENU
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Funkce programu

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola popisuje funkce programu. Pro ka�dou funkci, je zde uveden seznam 
odpovídajících u�ivatelských nastavení, aktuální signály, poruchové a alarmové 
zprávy. 

Start-up Assistant

Úvod
Start-up Assistant (vy�aduje asisten ní ovládací panel) vede u�ivatele p i uvád ní 
frekven ního m ni e do provozu, pomáhá p i zadávání po�adovaných dat (hodnoty 
parametr ) do frekven ního m ni e. Start-up Assistant také kontroluje, zda jsou 
zadané hodnoty platné, nap . v rámci povoleného rozsahu.

Start-up Assistant vyvolává jiné asistenty, ka�dý z nich vede u�ivatele p i úkolech 
pro zadávání a nastavování p íslu�ných parametr . P i prvním spu�t ní navrhne pro 
frekven ní m ni  jako první úlohu funkci Language Select (výb r jazyka). U�ivatel 
bu  m �e úlohy aktivovat jednu za druhou, jak navrhuje Start-up Assistant, nebo je 
m �e spou�t t nezávisle. U�ivatel také m �e nastavovat parametry frekven ního 
m ni e konven ním zp sobem bez pou�ití v�ech asistent .

Viz odstavec Asisten ní re�im na stran 68 , zde je uvedeno, jak se spou�tí Start-up 
Assistant nebo dal�í asistenti.

Standardní po adí úkol
V závislosti na výb ru provedeném v aplika ní úloze (parametr 9902 APPLIC 
MACRO), se Start-up Assistant rozhodne, jaké po adí úkol  navrhne. Standardní 
úkoly jsou uvedeny v ní�e uvedené tabulce.

Volba aplikace Standardní úkol
ABB STANDARD Language Select, Motor Set-up, Application, Option Modules, Speed Control EXT1, Speed Control 

EXT2, Start/Stop Control, Protections, Output Signals
3-WIRE Language Select, Motor Set-up, Application, Option Modules, Speed Control EXT1, Speed Control 

EXT2, Start/Stop Control, Protections, Output Signals
ALTERNATE Language Select, Motor Set-up, Application, Option Modules, Speed Control EXT1, Speed Control 

EXT2, Start/Stop Control, Protections, Output Signals
MOTOR POT Language Select, Motor Set-up, Application, Option Modules, Speed Control EXT1, Speed Control 

EXT2, Start/Stop Control, Protections, Output Signals
HAND/AUTO Language Select, Motor Set-up, Application, Option Modules, Speed Control EXT1, Speed Control 

EXT2, Start/Stop Control, Protections, Output Signals
PID CONTROL Language Select, Motor Set-up, Application, Option Modules, PID Control, Speed Control EXT2, 

Start/Stop Control, Protections, Output Signals
TORQUE CTRL Language Select, Motor Set-up, Application, Option Modules, Speed Control EXT2, Start/Stop 

Control, Protections, Output Signals
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Seznam úkol  a relevantní parametry frekven ního m ni e
V závislosti na výb ru provedeném v aplika ní úloze (parametr 9902 APPLIC 
MACRO) se Start-up Assistant rozhodne, kterou následující úlohu navrhne.

Název Popis Nastavované parametry
Language Select Volba jazyka 9901
Motor Set-up Nastavení dat motoru

Provedení identifikace motoru. (Pokud nejsou limity otá ek
v povoleném rozsahu: Nastavení limit .)

9904...9909
9910

Application Výb r aplika ního makra 9902, parametry p i azené 
k makru

Option Modules Aktivace volitelných modul Skupina 35 MOTOR TEMP 
MEAS skupina 52 PANEL COMM
9802

Speed Control 
EXT1

Výb r zdroje pro referen ní otá ky 1103
(Pokud je pou�ito Al1: Nastavení limit , m ítka, inverze 
analogového vstupu Al1)

(1301...1303, 3001)

Nastavení limit  reference 1104, 1105
Nastavení limit  otá ek (frekvence) 2001, 2002, (2007, 2008)
Nastavení as  akcelerace a decelerace 2202, 2203

Speed Control 
EXT2

Nastavení zdroje pro referen ní otá ky 1106
(Pokud je pou�ito Al1: Nastavení limit , m ítka, inverze 
analogového vstupu Al1)

(1301...1303, 3001)

Nastavení limit  reference 1107, 1108
Torque Control Výb r zdroje pro momentovou referenci 1106

(Pokud je pou�ito Al1: Nastavení limit , m ítka, inverze 
analogového vstupu Al1)

(1301...1303, 3001)

Nastavení limit  reference 1107, 1108
Nastavení as  momentové rampy nahoru a dol 2401, 2402

PID Control Výb r zdroje pro procesní reference 1106
(Pokud je pou�ito Al1: Nastavení limit , m ítka, inverze 
analogového vstupu Al1)

(1301...1303, 3001)

Nastavení limit  reference 1107, 1108
Nastavení limit  otá ek (reference) 2001, 2002, (2007, 2008)
Nastavení zdroje a limit  pro procesní aktuální hodnotu 4016, 4018, 4019

Start/Stop Control Výb r zdroje pro start a stop signály ze dvou míst externího 
ovládání, EXT1 a EXT2

1001, 1002

Výb r mezi EXT1 a EXT2 1102
Definování ovládání sm ru 1003
Definování re�im  start a stop 2101...2103
Výb r pou�ití signálu Run Enable (b h povolen) 1601

Protections Nastavení proudových a momentových limit 2003, 2017
Output Signals Výb r signál  indikovaných p es výstupní relé RO Skupina 14 RELAY OUTPUTS

Výb r signál  indikovaných p es analogový výstup AO
Nastavení minima, maxima, m ítka a inverze

Skupina 15 ANALOG OUTPUTS
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Obsah displeje asistenta 
Existují dva druhy zobrazení v Start-up Assistant: Hlavní displej a informa ní displej. 
Hlavní displej vyzve u�ivatele k zadání informací. Asistent krokuje p es hlavní 
displeje. Informa ní displej obsahuje text nápov dy pro hlavní displej. Ní�e uvedený 
obrázek ukazuje a typický p íklad obou obsah  displej .

Lokální ovládání versus externí ovládání
Frekven ní m ni  m �e p ijímat povely pro start, stop, zm nu sm ru, referen ní
hodnoty z ovládacího panelu nebo p es digitální a analogové vstupy. Integrovaný 
fieldbus nebo volitelný adaptér fieldbus umo� uje ovládání p es otev ené spojení 
fieldbus. PC vybavené programem DriveWindow Light PC m �e také zajistit 
ovládání frekven ního m ni e.

Main displej Informace displej

1
2

1 Parametr Text nápov dy �
2 Pole zadávání � text nápov dy pokra uje

                     
                     
9905 MOTOR NOM VOLT
                     
                     
                     

PAR EDIT

EXIT SAVE00:00

LOC

EXIT 00:00

                     
Set exactly as given
on the motor
nameplate
If connected to
multiple motors

HELPLOC

ACS350

Ovládací panel

Externí ovládáníLokální ovládání

Standardní V/V

P ípojka panelu (X2)
nebo

PC tool

P ípojka panelu (X2)

P ípojka Fieldbus adaptéru (X3)

Potenciometr

FMBA adaptér p ipojen k X3
nebo

Integrovaný
fieldbus
(Modbus)

Fieldbus
adaptér
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Lokální ovládání
Ovládací povely jsou zadávány tla ítky ovládacího panelu, pokud je frekven ní 
m ni  v re�imu lokálního ovládání. LOC indikuje lokální ovládání na displeji panelu.

Ovládací panel má v�dy prioritu p ed externími zdroji ovládacích signál , pokud je 
pou�íván v lokálním re�imu.

Externí ovládání
Pokud je frekven ní m ni  p epnut do externího ovládání, jsou povely p edávány
p es standardní p ípojky V/V (digitální a analogové vstupy) a/nebo p es interfejs 
fieldbus. Krom  toho je mo�né pou�ít ovládací panel jako zdroj pro externí ovládání.

Externí ovládání je indikováno na displeji panelu pomocí REM.

U�ivatel m �e p ipojit ovládací signály ke dv ma externím zdroj m ovládání, EXT1 
nebo EXT2. V závislosti na výb ru u�ivatele bude v�dy aktivní jedno z t chto
ovládání. Tato funkce pracuje s asovou úrovní 2 ms.

Nastavení

Diagnostika

Tla ítko panelu P ídavné informace
LOC/REM Volba mezi lokálním a externím ovládáním
Parametr
1102 Volba mezi EXT1 a EXT2
1001/1002 Start, stop, sm r, zdroj EXT1/EXT2
1103/1106 Referen ní zdroj pro EXT1/EXT2

Aktuální signály P ídavné informace
0111/0112 EXT1/EXT2 reference

Asistan ní panel Základní panel

                     49.1HzLOC

DIR MENU00:00

LOC                      
                        Hz

OUTPUT              FWD    

  491.

Asistan ní panel Základní panel

                     49.1HzREM

DIR MENU00:00

                         
REM                     Hz

OUTPUT              FWD    

  491.
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Blokový diagram: Start, stop, sm r - zdroj pro EXT1
Ní�e uvedený obrázek ukazuje parametry, které zvolí interfejs pro start, stop a sm r
pro p ipojení externího ovládání EXT1.

Blokový diagram: Zdroj referencí pro EXT1
Ní�e uvedený obrázek ukazuje parametry, které zvolí interfejs pro referen ní otá ky 
u externího ovládání EXT1.

DI1

Fieldbus adaptér

KEYPAD

EXT1DI5

COMM

DI1

DI5

Ovládací panel

Start/stop/
sm r

1001

Voli

Integrovaný fieldbus

Fb. výb r
Viz kapitoly Ovládání s 
procesní sb rnicí a 
integrovaným fieldbus
a Ovládání s procesní 
sb rnicí s adaptérem 
fieldbus.

TIMER 1...4asované funkce

asova / íta START/STOP

SEQ PROGSekven ní programování

EXT1

AI1

1103

Voli

KEYPADOvládací panel

AI2
DI3
DI4

AI1, AI2, DI3, DI4, DI5

REF1 (Hz/ot./min)
reference

DI5

Fieldbus adaptér

Integrovaný fieldbus

Fb. výb r
Viz kapitoly Ovládání s 
procesní sb rnicí a 
integrovaným fieldbus a 
Ovládání s procesní 
sb rnicí s adaptérem 
fieldbus.

Frekven ní vstup FREQ INPUT

COMM

SEQ PROGSekven ní programování



Funkce programu

90

Typy referencí a jejich zpracování
Frekven ní m ni  akceptuje adu referencí krom  konven ních analogových vstup
a signál  z ovládacího panelu.

� Reference pro frekven ní m ni  mohou být p edávány pomocí dvou digitálních 
vstup : Jeden digitální vstup zvy�uje otá ky, druhý je sni�uje.

� Frekven ní m ni  m �e vytvá et reference pro dva analogové vstupní signály p i
pou�ití matematických funkcí: s ítání, od ítání, násobení a d lení.

� Frekven ní m ni  m �e vytvá et reference z analogového vstupního signálu a 
signálu p ijatého p es sériový komunika ní interfejs p i pou�ití matematických 
funkcí: s ítání a násobení.

� Reference frekven ního m ni e mohou být p edávány frekven ním vstupem.

� V míst  externího ovládání EXT1/2 frekven ního m ni e se m �e vytvá et
reference z analogového vstupního signálu a signálu p ijatého p es sekven ní
programování p i pou�ití matematické funkce: s ítání.

Je mo�né vytvá et m ítko pro externí referenci tak, aby signály minimální a 
maximální hodnoty odpovídaly s otá kami jinými ne� jsou limity minimálních a 
maximálních otá ek.

Nastavení

Diagnostika

Parametr P ídavné informace
Skupina 11 REFERENCE 
SELECT

Zdroj, typ a m ítko externí reference

Skupina 20 LIMITS Provozní limity
Skupina 22 ACCEL/DECEL Referen ní otá ky,  rampy akcelerace/decelerace
Skupina 24 TORQUE CONTROL asy ramp momentové reference
Skupina 32 SUPERVISION Reference supervize

Aktuální signál P ídavné informace
0111/0112 REF1/REF2 reference
Skupina 03 FB ACTUAL 
SIGNALS

Reference v r zných stavech et zce zpracování referencí
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P izp sobení reference
V p izp sobení reference je externí reference korigovaná v závislosti na zm ené 
hodnot  sekundární aplika ní prom nné. Ní�e uvedený blokový diagram ilustruje 
tuto funkci.

Nastavení
Parametr P ídavné informace
1102 Výb r REF1/2
4230 �4233 Nastavení funkce p izp sobení
4201 �4229 Nastavení PID regulace
Skupina 20 LIMITS Provozní limity frekven ního m ni e

REF�
0

REF1 (Hz/ot./min) / REF2 ( %) = Reference frekven ního m ni e p ed p izp sobením
REF� = Reference frekven ního m ni e po p izp sobení
max. otá ky= par. 2002 (nebo 2001 pokud je absolutní hodnota vy��í)
max. frekv. par. 2008 (nebo 2007 pokud je absolutní hodnota vy��í)
max. mom. = par. 2014 (nebo 2013 pokud je absolutní hodnota vy��í)
PID2 ref = par. 4210
PID2 akt = par. 4214...4221
(1 Poznámka: P izp sobení momentové reference je pouze pro externí referenci REF2 ( %).
(2 REF1 nebo REF2 v závislosti na tom, která je aktivní. Viz parametr 1102.
(3 Kdy� je par. 4232 = PID2REF, je maximální p izp sobení reference definováno parametrem 1105,
kdy� je aktivní REF1 a parametrem 1108, kdy� je aktivní REF2.
Kdy� je par. 4232 = PID2 OUTPUT, je maximální p izp sobení reference definováno parametrem 
2002, kdy� je hodnota parametru 9904 VECTOR:SPEED nebo VECTOR:TORQ a parametrem 2008,
kdy� je hodnota parametru 9904 SCALAR:FREQ.

max.otá ky

max.frekv.

max.moment

PID2 ref

4232 CORRECTION SRC

4231 TRIM SCALE

9904

1105 REF1 MAX / 1108 REF 2 MAX(2

P ep.

Nás.

S ít.

PID2

4230

Voli

DIRECT (2)

PROPOR. (1)

NOT SEL (0)
REF1 (Hz/ot./min) /
REF2 ( %)(2

REF1 (Hz/ot./min) /
REF2 ( %)(2

Nás.

4233 (1

P ep.

P ep.(3

P ep.

PID2 act
PID2 výstup
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P íklad
Frekven ní m ni  pracuje u dopravníku. Ten má ízené otá ky, je v�ak nutné 
zohlednit také napnutí pásu: Pokud zm ené napnutí p ekro í nastavenou hodnotu 
napnutí, budou otá ky sní�eny a opa n .

Pro realizování po�adované korekce otá ek m �e u�ivatel

� aktivovat funkci p izp sobení a p ipojit k ní nastavení napnutí a zm ené napnutí.

� nastavit p izp sobení na vhodnou úrove .

Programovatelné analogové vstupy
Frekven ní m ni  má dva programovatelné analogové nap t´ové/proudové vstupy. 
Vstupy mohou být invertovány, filtrovány a mohou mít nastaveny maximální a 
minimální hodnoty. Aktualiza ní cyklus pro analogový vstup je 8 ms (12 ms cykl
jednou za sekundu). as cyklu se zkrátí, kdy� je informace p enesena do 
aplika ního programu (8 ms -> 2 ms).

Nastavení
Parametr P ídavné informace
Skupina 11 REFERENCE 
SELECT

AI jako referen ní zdroj

Skupina 13 ANALOG INPUTS Zpracování analogového vstupu
3001, 3021, 3022, 3107 AI ztráta supervize
Skupina 35 MOTOR TEMP MEAS AI v m ení teploty motoru
Skupina 40 PROCESS PID SET 1
....42 EXT / TRIM PID

AI jako ídící reference procesu PID nebo zdroj aktuální hodnoty

8420, 8425, 8426
8430, 8435, 8436
...
8490, 8495, 8496

AI jako reference sekven ního programování nebo spou�t cí 
signál

Kladky frekven ního m ni e (ta�né)
M ení napnutí

Dopravník s ízenými otá kami

Add

M ení napnutí
Referen ní otá ky

Nastavení 
napnutí

P izp sobené
referen ní otá ky

Zjednodu�ený blokový diagram

PID
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Diagnostika

Programovatelný analogový výstup
K dispozici je jeden programovatelný proudový výstup (0 a� 20 mA). Signál 
analogového výstupu m �e být invertován, filtrován a m �e mít nastavenu 
maximální a minimální hodnotu. Signál analogového výstupu m �e být 
proporcionální k otá kám motoru, výstupní frekvenci, výstupnímu proudu, motoru 
momentu, výkonu motoru, atd. Aktualiza ní cyklus pro analogový výstup je 2 ms.

Analogový výstup m �e být ovládán pomocí sekven ního programování. Je také 
mo�né zapisovat hodnotu na analogový výstup p es sériovou komunika ní linku.

Nastavení

Diagnostika

Programovatelné digitální vstupy
Frekven ní m ni  má p t programovatelných digitálních vstup . Aktualiza ní as
pro digitální vstupy je 2 ms.

Jeden digitální vstup (DI5) m �e být naprogramován jako frekven ní vstup. Viz 
odstavec Frekven ní vstup na stran 95.

Aktuální hodnota P ídavné informace
0120, 0121 Hodnoty analogových vstup  input
1401 AI1/A2 ztráta signálu
Alarm
AI1 LOSS / AI2 LOSS AI1/AI2 signál pod limity AI1/AI2 FAULT LIMIT (3021/3022)
Fault
AI1 LOSS / AI2 LOSS AI1/AI2 signál pod limity AI1/AI2 FAULT LIMIT (3021/3022)
PAR AI SCALE Nesprávné m ítko signálu AI (1302 < 1301 nebo 1305 < 1304)

Parametr P ídavné informace
Skupina 15 ANALOG OUTPUTS Volba a zpracovní hodnoty AO
Skupina 35 MOTOR TEMP MEAS AO v m ení teploty motoru
8423/8433/.../8493 AO ízení pomocí sekven ního programování

Aktuální hodnota P ídavné informace
0124 AO hodnota
0170 AO ídicí hodnota definovaná sekven ním programováním
Fault
PAR AO SCALE Nesprávné m ítko signálu AO (1503 < 1502)
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Nastavení

Diagnostika

Programovatelné releové výstupy
Frekven ní m ni  má jeden programovatelný releový výstup. Pomocí nastavení  
parametr  je mo�né zvolit, jaká informace má být indikována p es releový výstup: 
p ipraven, b �ící, porucha, alarm atd. Aktualiza ní as pro releový výstup je 2 ms.

Je také mo�né zapsat hodnotu na releový výstup p es sériovou komunika ní linku.

Nastavení

Diagnostika

Parametr P ídavné informace
Skupina 10 START/STOP/DIR DI jako start, stop, sm r
Skupina 11 REFERENCE 
SELECT

DI ve volb  reference nebo zdroj reference

Skupina 12 CONSTANT SPEEDS DI ve výb ru konstantních otá ek
Skupina 16 SYSTEM CONTROLS DI jako externí Run Enable (b h povolen), resetování poruchy 

nebo u�ivatelské makro zm ny signálu
Skupina 19 TIMER & COUNTER DI jako zdroj ídicího signálu pro asova  nebo íta
2013, 2014 DI jako zdroj limitu momentu
2109 DI jako zdroj povelu externího nouzového zastavení
2201 DI jako signál výb ru akcelera ní a decelera ní rampy
2209 DI jako signál vynucení nastavení rampy na nulu
3003 DI jako zdroj externí poruchy
Skupina 35 MOTOR TEMP MEAS DI v m ení teploty motoru 
3601 DI jako zdroj signálu asova  povolen
3622 DI jako zdroj aktiva ního signálu boosteru
4010/4110/4210 DI jako zdroj referen ního signálu PID regulátoru
4022/4122 DI jako aktiva ní signál re�imu spánku v PID1
4027 DI jako zdroj signálu PID1 sady parametr  1/2
4228 DI jako zdroj aktiva ního signálu externí PID2 funkce
Skupina 84 SEQUENCE PROG DI jako zdroj ídicího signálu sekven ního programování

Aktuální hodnota P ídavné informace
0160 DI stav
0414 DI stav v okam�iku poslední zji�t né poruchy

Parametr P ídavné informace
Skupina 14 RELAY OUTPUTS RO volba hodnoty a provozní asy
8423 RO ízení pomocí sekven ního programování

Aktuální hodnota P ídavné informace
0134 RO ídicí slovo p es ízení fieldbus
0162 RO stav
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Frekven ní vstup
Frekven ní vstup (0...16000 Hz) m �e být pou�it jako zdroj signálu externí 
reference. Aktualiza ní as pro frekven ní vstup je 50 ms. Aktualiza ní as se zkrátí, 
pokud je informace p enesena do aplika ního programu (50 ms -> 2 ms).

Nastavení

Diagnostika

Tranzistorový výstup
Frekven ní m ni  má jeden programovatelný tranzistorový výstup. Výstup m �e být 
pou�it bu  jako digitální výstup nebo jako výstup frekvence (0...16000 Hz). 
Aktualiza ní as pro tranzistorový/frekven ní výstup je 2 ms.

Nastavení

Diagnostika

Parametr P ídavné informace
Skupina 18 FREQ INPUT & 
TRANSISTOR OUTPUT

Frekven ní vstup, minimální a maximální hodnoty a filtrace

1103/1106 Externí reference REF1/2 p es frekven ní vstup
4010, 4110, 4210 Frekven ní vstup jako zdroj PID reference

Aktuální hodnota P ídavné informace
0161 Hodnota frekven ního vstupu

Parametr P ídavné informace
Skupina 18 FREQ INPUT & 
TRANSISTOR OUTPUT

Nastavení tranzistorového výstupu

8423 ízení tranzistorového výstupu v sekven ním programování

Aktuální hodnota P ídavné informace
0163 Tranzistorový výstup - stav
0164 Tranzistorový výstup  - frekvence



Funkce programu

96

Aktuální signály
K dispozici je n kolik aktuálních signál :

� Výstupní frekvence, proud, nap tí a výkon frekven ního m ni e

� Otá ky a moment motoru

� Stejnosm rné nap tí meziobvodu 

� Aktivní umíst ní ovládání (LOCAL, EXT1 nebo EXT2)

� Reference hodnoty

� Teplota frekven ního m ni e

� íta  provozních hodin (h), íta  kWh 

� Stav digitálních V/V a analogových V/V 

� Aktuální hodnoty regulátoru PID.

Na displeji asisten ního ovládacího panelu lze sou asn  zobrazit t i signály (na 
základním ovládacím panelu lze zobrazit jeden signál). Krom  toho je mo�né na ítat
hodnoty p es sériovou komunika ní linku nebo p es analogové výstupy.

Nastavení

Diagnostika

Identifikace motoru
Realizace vektorového ízení je zalo�ena na p esném modelu motoru, který je 
determinován b hem uvád ní motoru do provozu.

Identifikace magnetizace motoru se automaticky provede p i prvním povelu pro 
spu�t ní. B hem tohoto prvního uvedení do provozu je motor magnetizován p i
nulových otá kách po dobu n kolika sekund a tak je umo�n no vytvo it model 
motoru. Tato identifika ní metoda je vhodná pro v t�inu aplikací.

V náro n j�ích aplikacích je mo�né provést separátní identifika ní b h (ID b h).

Nastavení
Parametr 9910 ID RUN

Parametr P ídavné informace
1501 Výb r aktuálního signálu pro AO
1808 Výb r aktuálního signálu pro frekven ní výstup
Skupina 32 SUPERVISION Aktuální signál supervize
Skupina 34 PANEL DISPLAY Výb r aktuálního signálu pro zobrazení na ovládacím panelu

Aktuální hodnota P ídavné informace
Skupina 01 OPERATING 
DATA � 04 FAULT HISTORY

Vypisuje aktuální signály
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P eklenutí p i výpadku napájecího nap tí
Pokud se p eru�í vstupní napájecí nap tí, bude frekven ní m ni  pokra ovat v pro-
vozu s vyu�itím kinetické energie rotujícího motoru. Frekven ní m ni  bude pln
funkce schopný, dokud se motor otá í a generuje energii do frekven ního m ni e.
Frekven ní m ni  m �e pokra ovat v provozu po p eru�ení napájecího nap tí,
pokud z stal zapnut hlavní jisti .

Nastavení
Parametr 2006 UNDERVOLT CTRL

Stejnosm rné magnetizování
Pokud je aktivováno stejnosm rné magnetizování, bude frekven ní m ni
automaticky magnetizovat motor p ed spu�t ním. Tato funkce zaru uje nejvy��í 
mo�ný záb rový moment odpovídající a� 180 % jmenovitého momentu motoru. 
Nastavením asu p edmagnetizace je mo�né synchronizovat spu�t ní motoru a 
nap . uvoln ní mechanické brzdy. Funkce automatického startu a stejnosm rného 
magnetizování nemohou být aktivovány sou asn .

Nastavení
Parametry 2101 START FUNCTION a 2103 DC MAGN TIME

Spou�t cí obvod údr�by
Spou�t cí obvod údr�by m �e být aktivován tak, aby zobrazil informaci na displeji 
panelu, kdy� nap . p íkon frekven ního m ni e p ekro í definovaný spou�t cí bod.

Nastavení
Skupina parametr 29 MAINTENANCE TRIG

130

260

390

520

1.6 4.8 8 11.2 14.4
t (s)

UDC

fout

TM

UDC= nap tí meziobvodu frekven ního m ni e, fout = výstupní frekvence frekven ního m ni e,
TM = moment motoru
P eru�ení napájecího nap tí p i jmenovitém zatí�ení (fout = 40 Hz). Stejnosm rné nap tí meziobvodu 
poklesne na minimální hodnotu. Jednotka udr�uje nap tí, dokud je p eru�eno napájecí nap tí. 
Frekven ní m ni  pracuje s motorem v re�imu generátoru. Otá ky motoru poklesnou, ale frekven ní 
m ni  je v provozu tak dlouho, pokud posta uje kinetická energie motoru.

Unapájecí napìtí

20

40

60

80

40

80

120

160

TM
(Nm)

fout
(Hz)

UDC
(Vdc)

0 0 0
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Stejnosm rné p idr�ení
P i aktivování funkce stejnosm rného p idr�ení motoru 
je mo�né zablokovat rotor s nulovými otá kami. Pokud 
jak reference, tak otá ky motoru poklesnou pod zvolené 
otá ky stejnosm rného p idr�ení, tak frekven ní m ni
zastaví motor a p ipojí stejnosm rné nap tí k motoru. 
Pokud referen ní otá ky op t p ekro í otá ky 
stejnosm rného p idr�ení, zahájí se op t normální 
provoz frekven ního m ni e.

Nastavení
Parametry 2104...2106

Zastavení s kompenzovanými otá kami
Zastavení s kompenzovanými otá kami je 
k dispozici nap . pro aplikace, kde musí 
nap . dopravní pás ujet je�t  ur itou
vzdálenost po p íjmu povelu k zastavení. P i
maximálních otá kách je motor zastaven 
normáln  podle definované decelera ní
rampy. Pod maximálními otá kami je 
zastavení zpo�d no dal�ím b hem
frekven ního m ni e s aktuálními otá kami 
p ed tím, ne� je motor prost ednictvím rampy zastaven. Jak je vid t v následujícím 
obrázku, je vzdálenost ujetá po povelu pro zastavení v obou p ípadech stejná, nap .
oblast A je rovna oblasti B.

Nastavení
Parametr 2102 STOP FUNCTION

Zrychlené brzd ní tokem
Frekven ní m ni  m �e zajistit vy��í deceleraci zvý�ením úrovn  magnetizace 
v motoru. P i zvý�ením brzd ní motoru elektromagnetickým tokem bude energie 
generovaná motorem b hem brzd ní p evedena na tepelnou energii.

Otá ky
t

Otá ky

ss p idr�ení

ss p idr�ení

Otá ky 
ss p idr�ení

t

motoru

reference
Otá ky

t

Otá ky Povel stop

B

A

obl. A = obl. BMax. otá ky

Pou�ité
otá ky

Zrychlené brzd ní

Bez zrychleného

t (s)

Otá ky

Zrychlené brzd ní

Bez zrychleného brzd ní
f (Hz)

TBr
TN
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40

60

( %)

TN = 100 Nm
TBr = Brzdný moment

motoru

50 Hz / 60 Hz 

 brzd ní
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Frekven ní m ni  trvale monitoruje stav motoru, tedy i b hem zrychleného brzd ní.
Proto lze zrychlené brzd ní pou�ívat jak pro zastavování motoru, tak pro zm nu
otá ek. Dal�í výhody zrychleného brzd ní jsou:

� Brzd ní se zahájí okam�it  po p ijetí povelu pro zastavení. Funkce nemusí ekat 
na sní�ení toku p ed zahájením brzd ní.

� Chlazení motoru je efektivn j�í. B hem zrychleného brzd ní se zvy�uje proud ve 
statoru motoru, nezvy�uje se proud v rotoru. Stator se chladí daleko efektivn ji 
ne� rotor.

Nastavení
Parametr 2602 FLUX BRAKING

Optimalizace elektromagnetického toku
Optimalizace elektromagnetického toku sni�uje celkovou spot ebu energie a úrove
hluku motoru, pokud je frekven ní m ni  provozován pod hodnotou jmenovitého 
zatí�ení. Celková ú innost (motor a frekven ní m ni ) m �e být zvý�ena o 1 % a� 
10 %, v závislosti na momentu zatí�ení a na otá kách.

Nastavení
Parametr 2601 FLUX OPT ENABLE
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Rampy akcelerace a decelerace
K dispozici jsou dv  u�ivatelem volitelné rampy 
akcelerace a decelerace. Je mo�né nastavit asy
akcelerace/decelerace a tvar rampy. P epínání 
mezi dv ma rampami m �e být ízeno p es
digitální vstupy nebo fieldbus.

Alternativní tvary ramp, které jsou k dispozici, jsou 
lineární a S-k ivka.

Lineární: Vhodná pro frekven ní m ni e
vy�adující rovnom rnou nebo pomalou akceleraci/
deceleraci.

S-k ivka: Ideální pro dopravníky k ehkého zbo�í nebo pro jiné aplikace, kde je 
po�adován jemný p enos p i zm n  rychlosti.

Nastavení
Skupina parametr 22 ACCEL/DECEL

Sekven ní programování, nabízí osm p ídavných as  ramp. Viz odstavec 
Sekven ní programování na stran 121.

Kritické otá ky
Funkce kritických otá ek je k dispozici pro aplikace, kde je nutné zamezit ur itým 
otá kám motoru nebo pásmu otá ek, proto�e nap . vznikají problémy s mecha-
nickou rezonancí. U�ivatel m �e definovat t i kritické otá ky nebo kritická pásma 
otá ek.

Nastavení
Parametry skupina 25 CRITICAL SPEEDS

Konstantní otá ky
Je mo�né definovat sedm mo�ných konstantních otá ek. Konstantní otá ky lze 
zvolit pomocí digitálních vstup . Aktivace konstantních otá ek  p ekrývá externí 
referen ní otá ky.

Výb r konstantních otá ek je ignorován, kdy�

� je aktivní momentové ovládání, nebo

� je sledována PID reference, nebo

� frekven ní m ni  je v re�imu lokálního ovládání.

Tato funkce pracuje s asovou úrovní 2 ms.

Nastavení
Skupina parametr 12 CONSTANT SPEEDS

Lineární

t (s)

Otá ky motoru

2

S-k ivka
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Konstantní otá ky 7 (1208 CONST SPEED 7) jsou pou�ity také pro funkci joggingu a 
poruchy. Viz odstavec Jogging na stran 117 a skupina parametr 30 FAULT 
FUNCTIONS.

U�ivatelský pom r U/f
U�ivatel m �e definovat k ivku U/f (výstupní nap tí jako funkce frekvence). Tento 
u�ivatelský pom r se pou�ije pouze ve speciálních aplikacích, kde neposta uje 
lineární pom r U/f (nap . kdy� je nutné zesílit rozb hový moment motoru).

Poznámka: Body ur ení nap tí a frekvence na k ivce U/f musí spl ovat následující 
po�adavky:

2610 < 2612 < 2614 < 2616 < 2618
a
2611 < 2613 < 2615 < 2617 < 9907

VAROVÁNÍ! Vysoké nap tí p i nízkém kmito tu m �e zp sobit �patné funk ní
vlastnosti nebo po�kození motoru (p eh ívání).

Nastavení

Diagnostika

Parametr P ídavné informace
2605 Aktivace u�ivatelského pom ru U/f
2610...2618 Nastavení u�ivatelského pom ru U/f

Porucha P ídavné informace
PAR CUSTOM U/F Nesprávný pom r U/f

f (Hz)

Nap tí (V)

par. 2603

par. 2611 par. 2613 par. 2615 par. 2617 par. 9907

par. 2610
par. 2612

par. 2614
par. 2616
par. 2618

U�ivatelský pom r U/f
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Vylad ní regulátoru otá ek
Je mo�né ru n  nastavit zesílení regulátoru, integra ní a asové konstanty nebo je 
mo�né nechat provést frekven ní m ni  automatický ladicí b h pro jednotlivý 
regulátor otá ek (parametr 2305 AUTOTUNE RUN). V automatickém ladicím b hu 
je regulátor otá ek vylad n na bázi zatí�ení a setrva nosti motoru a stroje. Ní�e 
uvedený obrázek ukazuje odezvu otá ek na krok referen ních otá ek (typický, 1 a� 
20 %). 

Ní�e uvedený obrázek je jednoduchým blokovým diagramem regulátoru otá ek.
Výstup regulátoru je referencí pro regulátor momentu.

Nastavení
Skupiny parametr 23 SPEED CONTROL a 20 LIMITS

Diagnostika
Aktuální signál 0102 SPEED

A: Podkompenzovaný
B: Normáln  vylad ný (automatické vylad ní)
C: Normáln  vylad ný (ru n ). Lep�í dynamické schopnosti jako u B
D: P ekompenzovaný regulátor otá ek

( %)

t

n

CB D

nN

A

Deriva ní

Proporcionální,
integrální

Deriva ní
kompenzace
akcelerace

Referen ní
moment

Referen ní
otá ky

Vypo tené aktuální 
otá ky

Chybová
hodnota-

+ ++
+
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Skalární ovládání
Je mo�né zvolit skalární ovládání jako metodu ovládání motoru místo vektorového 
ovládání. Ve skalárním re�imu ovládání je frekven ní m ni  ovládán referen ní
frekvencí.

Doporu ujeme aktivovat re�im skalárního ovládání v následujících speciálních 
aplikacích:

� Multimotorové frekven ní m ni e: 1) pokud zatí�ení není rovnom rn  sdíleno 
mezi motory, 2) pokud mají motory r zné velikosti, nebo 3) pokud se motory 
mohou zm nit po identifikaci motoru.

� Pokud je jmenovitý proud motoru men�í ne� 20 % jmenovitého výstupního 
proudu frekven ního m ni e.

V re�imu skalárního ovládání nejsou k dispozici n které standardní funkce.

Nastavení
Parametr 9904 MOTOR CTRL MODE

IR kompenzace pro skalárn  ovládaný frekven ní m ni
IR kompenzace se aktivuje pouze ve skalárním 
re�imu ovládání motoru (viz odstavec Skalární
ovládání na stran 103). Pokud je aktivována IR 
kompenzace, zajistí frekven ní m ni  p ídavné
zvý�ení nap tí p i nízkých otá kách motoru. IR 
kompenzace má význam u aplikací vy�adujících 
vysoké rozb hové momenty. Ve vektorovém 
ovládání není mo�ná ani pot ebná IR 
kompenzace.

Nastavení
Parametr 2603 IR COMP VOLT

Programovatelné ochranné funkce

AI<Min
Funkce AI<Min definuje provoz frekven ního m ni e, pokud analogový vstupní 
signál poklesne pod nastavený minimální limit.

Nastavení

Parametry 3001 AI<MIN FUNCTION, 3021 AI1 FAULT LIMIT a 3022 AI2 FAULT 
LIMIT

Ztráta panelu
Funkce ztráty panelu definuje provoz frekven ního m ni e, pokud ovládací panel 
zvolený jako místo ovládání frekven ního m ni e ukon í komunikaci.

f (Hz)

Nap tí motoru

Bez kompenzace

IR kompenzace
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Nastavení

Parametr 3002 PANEL COMM ERR

Externí porucha 
Externí poruchy (1 a 2) mohou být sledovány definováním jednoho digitálního 
vstupu jako zdroje pro identifika ní signál externí poruchy.

Nastavení

Parametry 3003 EXTERNÍ FAULT 1 a 3004 EXTERNÍ FAULT 2

Ochrana proti zastavení 
Frekven ní m ni  chrání motor ve stavu zastavení. Je mo�né nastavit limity 
supervize (frekvence, as) a zvolit, jak bude frekven ní m ni  reagovat na stav 
zastavení motoru (indikace alarmu / indikace poruchy a zastavení frekven ního
m ni e / �ádná reakce). 

Nastavení

Parametry 3010...3012

Teplotní ochrana motoru
Motor m �e být chrán n proti p eh átí aktivováním funkce teplotní ochrany motoru.

Frekven ní m ni  vypo ítává teplotu motoru na bázi následujících p edpoklad :

1) Motor je instalován v teplot  okolního prost edí 30 C v okam�iku p ipojení 
napájecího nap tí frekven ního m ni e.

2) Teplota motoru je vypo tena bu  na základ  u�ivatelem nastavené nebo 
automaticky vypo tené teplotní asové konstanty motoru a k ivky zatí�ení motoru 
(viz ní�e uvedený obrázek). K ivka zatí�ení musí být p izp sobena v p ípad , �e 
teplota okolí p ekro í 30 °C.

Nastavení

Parametry 3005...3009

Poznámka: Je také mo�né pou�ít  funkci m ení teploty motoru. Viz odstavec 
Teplota motoru m ená p es standardní V/V na stran 112.

Zatí�ení motoru

100 %

R st

63 %

Tepelná asová konstanta motoru

t

t

100 %

50

100

150

Zatí�ení p i nulových otá kách

K ivka zatí�ení motoru

Bod zlomuProud 

Otá ky

motoru
( %)

teploty
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Ochrana proti nedostate nému zatí�ení
Ztráta zatí�ení motoru m �e být indikována jako chyba procesu. Frekven ní m ni
zaji�t´uje funkci kontroly nedostate ného zatí�ení a chrání tak stroj a proces v p í-
pad  vá�ných poruchových stav . Limity kontrol - k ivka nedostate ného zatí�ení a 
as nedostate ného zatí�ení - mohou být zvoleny, stejn  tak m �e být zvolena 
innost frekven ního m ni e p i vzniku nedostate ného zatí�ení (indikace alarmu / 

indikace poruchy a zastavení frekven ního m ni e / �ádná reakce).

Nastavení

Parametry 3013...3015

Ochrana proti chybnému uzem ní
Ochrana proti chybnému uzem ní zji�t´uje poruchy uzem ní v motoru nebo u kabelu 
motoru. Ochrana je aktivní pouze b hem startování.

Porucha uzem ní u p ívodu napájecího nap tí neaktivuje tuto ochranu.

Nastavení

Parametr 3017 EARTH FAULT

Nesprávné zapojení
Definuje provoz, kdy� se zjistí nesprávn  p ipojený vstupní napájecí kabel.

Nastavení

Parametr 3023 WIRING FAULT

Ztráta fáze napájecího nap tí
Ochrana proti ztrát  fáze vstupního napájecího nap tí sleduje stav p ípojky 
vstupního napájecího kabelu a zji�t´uje hodnotu zvln ní. Pokud dojde k výpadku 
fáze, zvý�í se zvln ní.

Nastavení

Parametr 3016 SUPPLY PHASE

Naprogramované poruchy

P ekro ení proudu
Limit p ekro ení proudu frekven ního m ni e je 325 % jmenovitého proudu 
frekven ního m ni e.

P ekro ení stejnosm rného nap tí
Limit p ekro ení stejnosm rného nap tí je 420 V (pro frekven ní m ni e s napá-
jecím nap tím 200 V) a 840 V (pro frekven ní m ni e s napájecím nap tím 400 V).
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Nedostate né stejnosm rné nap tí
Limit nedostate ného stejnosm rného nap tí je 162 V (pro frekven ní m ni e
s napájecím nap tím 200 V) a 308 V (pro frekven ní m ni e s napájecím nap tím
400 V).

Teplota frekven ního m ni e
Frekven ní m ni  sleduje teplotu IGBT. Existují dva limity supervize: Limit alarmu a 
limit poruchy.

Zkrat
Pokud vznikne zkrat, nebude frekven ní m ni  spu�t n a vznikne indikace poruchy.

Interní porucha
Pokud frekven ní m ni  zjistí interní poruchu, bude frekven ní m ni  zastaven a 
zobrazí se indikace poruchy.

Provozní limity
Frekven ní m ni  má nastavitelné limity pro otá ky, proud (maximální), moment 
(maximální) a stejnosm rné nap tí.

Nastavení
Skupina parametr 20 LIMITS

Omezení výkonu
Omezení výkonu se vyu�ívá pro ochranu vstupního m stkového zapojení a 
stejnosm rného meziobvodu. Pokud se p ekro í maximální povolený výkon, bude 
automaticky omezen moment frekven ního m ni e. Limity maximálního p etí�ení a 
trvalého výkonu závisí na hardware frekven ního m ni e. Specifické hodnoty, viz 
kapitola Technické údaje.

Automatické resety
Frekven ní m ni  se m �e sám automaticky resetovat po vzniku poruch jako 
p ekro ení proudu, p ekro ení nap tí, nedosa�ení nap tí, externí a analogové 
vstupy pod minimální hodnotou. Automatické resety musí u�ivatel aktivovat.

Nastavení
Parametr P ídavné informace
31 AUTOMATIC RESET Nastavení automatických reset
Alarm
AUTORESET Automatické resetování alarm
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Supervize
Frekven ní m ni  monitoruje, zda jsou u�ivatelem volitelné prom nné v rámci 
u�ivatelem definovaných limit . U�ivatel m �e nastavit limity pro otá ky, proud atd. 
Stav supervize m �e být indikován prost ednictvím relé nebo digitálního výstupu.

Funkce supervize pracuje s asovou úrovní 2 ms.

Nastavení
Skupina parametr 32 SUPERVISION

Diagnostika

Zámek parametr
U�ivatel m �e zablokovat nastavování parametr  aktivováním zámku parametr .

Nastavení
Parametry 1602 PARAMETER LOCK a 1603 PASS KÓD

Aktuální signály P ídavné informace
1401 Stav supervize p es RO
1805 Stav supervize p es DO
8425, 8426 / 8435, 8436 /.../
8495, 8496

Sekven ní programování, zm na stavu podle funkce supervize 
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PID regulátor 
Ve frekven ním m ni i jsou vestav ny dva PID regulátory :

� Procesní PID (PID1) a

� Externí/Trim PID (PID2).

PID regulátor m �e být pou�it, pokud je nutné regulovat otá ky motoru na bázi 
procesních prom nných jako jsou tlak, pr tok nebo teplota.

Pokud je aktivován PID regulátor, bude procesní referen ní signál (nastavovací bod) 
p ipojen do frekven ního m ni e místo referen ních otá ek. Aktuální hodnota (zp t-
ná vazba z procesu) je rovn � p ivedena zp t do frekven ního m ni e. Frekven ní
m ni  porovnává referen ní a aktuální hodnotu, automaticky nastavuje otá ky frek-
ven ního m ni e tak, aby zajistil, �e bude velikost hodnoty m ené v procesu 
(aktuální hodnota) na odpovídající úrovni (reference).

Regulátor pracuje s asovou úrovní 2 ms.

Procesní regulátor PID1
PID1 má dv  separátní sady parametr  (40 PROCESS PID SET 1, 41 PROCESS 
PID SET 2). Volba mezi sadami parametr  1 a 2 je definována parametrem.

Ve v t�in  p ípad , kdy� je do frekven ního m ni e p ipojen pouze jeden signál ze 
sníma e, je pot ebná pouze sada parametr  1. Dv  r zné sady parametr  (1 a 2) se 
pou�ívají nap . tehdy, kdy� se podstatn  m ní v ase zatí�ení motoru.

Externí/Trim regulátor PID2
PID2 (42 EXT / TRIM PID) m �e být vyu�it dv ma r znými zp soby:

� Externí regulátor: Místo pou�ití p ídavného PID regulátoru m �e u�ivatel p ipojit 
výstup PID2  p es analogový výstup frekven ního m ni e nebo p es ídicí jednot-
ku fieldbus tak, �e m �e ovládat ur ité provoz. za ízení jako �oupátko nebo ventil.

� Trim regulátor (dola ovací): PID2 m �e být pou�it pro dolad ní nebo jemné vyla-
d ní reference frekven ního m ni e. Viz odst. Vylad ní reference na stran 91.

Blokové diagramy
Ní�e uvedený obrázek ukazuje p íklad aplikace: Regulátor nastavuje otá ky 
erpadla pro zvý�ení tlaku podle zm eného tlaku a nastavené referen ní hodnoty 

tlaku.

PID
ref
k
ti
td
i
dFiltT
errVInv

oh1
ol1

 %ref
40.01
40.02
40.03

40.04
40.05

PIDmax
PIDmin

Spína

Referen ní
otá ky

Frekven ní 
reference

9904 = 0

P íklad: Blockový diagram PID regulace

 %ref = 4010

erpadlo pro zvý�ení tlaku

ACS350

...

Akt. hodnoty
40.14

40.21
AI1
AI2

IMOT

.

..
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Následující obrázek ukazuje blokový diagram otá kového/skalárního ovládání 
procesního regulátoru PID1.
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Nastavení

Diagnostika

Funkce sleep pro proces PID (PID1) regulace
Funkce sleep pracuje s asovou úrovní 2 ms.

Ní�e uvedený blokový diagram ilustruje logiku povolení/zákazu funkce sleep. 
Funkce sleep se smí pou�ívat pouze, kdy� je aktivní PID regulace.

Parametr P ídavné informace
1101 Volba typu reference v re�imu lokálního ovládání
1102 Volba EXT1/2
1106 PID1 aktivace
1107 REF2 minimální limit
1501 PID2 výstup (externí regulátor) p ipojení na AO
9902 Volba makra PID regulace
Skupina 40 PROCESS PID 
SET 1...41 PROCESS PID SET 
2

PID1 nastavení

Skupina 42 EXT / TRIM PID PID2 nastavení

Aktuální signály P ídavné informace
0126/0127 PID 1/2 výstupní hodnota
0128/0129 PID 1/2 nastavovací hodnota
0130/0131 PID 1/2 zp tnovazební hodnota
0132/0133 PID 1/2 odchylka
0170 AO hodnota definovaná sekven ním programováním

1)
1 = aktivuje 
sleeping
0 = Deaktivujte 
sleeping

4022

VoliPorovnání

1<2

Or

<1

4024

Zpo�d ní

t

1

24023

NOT SEL

DI1
And

& %refActive
PIDCtrlActive

modulace

Set/Reset
S

R
S/R

NOT SEL
INTERN

DI1

4026

Zpo�d ní

t

Or

<1
StartRq

5320 (B1)

5320 (B2)

1)

INTERN

4022

Voli

Mot. otá ky: Aktuální otá ky motoru
 %refActive: Pou�ívá se % reference (EXT REF2). Viz parametr 1102.
PIDCtrlActive: 9902 je PID CTRL.
modulace: Je v provozu invertor IGBT regulace.

.

.

.

.

.

.

Mot.otá ky

9904

P epína
Výstup frek.

Porovnání

1>2
0132

4025

1

2
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P íklad
Ní�e uvedený asový pr b h vizualizuje provoz funkce sleep.

Funkce sleep (spánku) pro PID regulované erpadlo zvý�ení tlaku (pokud je 
parametr 4022 nastaven jako INTERN): Spot eba vody v noci poklesne. V d sledku 
toho PID procesní regulátor sní�í otá ky motoru. V d sledku p irozených ztrát 
v potrubí a nízké ú innosti odst edivého erpadla p i nízkých otá kách se motor 
nezastaví, ale to í se dál. Funkce sleep zjistí pomalé otá ení a zastaví nepot ebné 
erpání po uplynutí zpo�d ní pro spánek. Frekven ní m ni  p ejde do re�imu 

spánku a stále monitoruje tlak. erpadlo se znovu spustí, kdy� tlak poklesne pod 
povolenou minimální úrove  a uplyne probouzecí zpo�d ní.

Nastavení

Diagnostika

Parametr P ídavné informace
9902 Aktivace PID regulace
4022...4026, 4122...4126 Nastavení funkce Sleep  

Alarm P ídavné informace
PID SLEEP Re�im Sleep
Parametr P ídavné informace
1401 Stav funkce PID sleep p es RO

Aktuální hodnota

Odchylka probuzení
par. 4025

Otá ky motoru

Úrove  spánku
par. 4023

t

t
STARTSTOP

t<td td

td = Uspávací zpo�d ní, parametr 4024

Text na displeji
SLEEP MODE

twd

twd = Probouzecí zpo�d ní, parametr 4026
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Teplota motoru m ená p es standardní V/V
Tato ást popisuje m ení teploty motoru, pokud jsou pou�ity p ípojky V/V 
frekven ního m ni e jako propojovací interfejs.

Teplota motoru m �e být m ena pomocí sníma  PT100 nebo PTC p ipojených
k analogovým vstup m a výstup m.

VAROVÁNÍ! Podle IEC 664 vy�aduje p ipojení teplotních senzor  motoru dvojitou 
nebo zesílenou izolaci mezi díly motoru pod nap tím a senzorem. Posílená izolace 
znamená dodr�ení izola ní vzdálenosti 8 mm (400 / 500 V standardní za ízení).
Pokud jednotka nespl uje tyto po�adavky

� p ípojky na desce V/V musí být chrán ny proti kontaktu a nesmí být p ipojeny
k dal�ímu za ízení

nebo

� teplotní senzor musí být izolován od p ípojek V/V.

Motor

T

Motor

TTT

Jeden senzor T i senzory

AI1

GND

AO

GND

AI1

GND

AO

GND

10 nF
10 nF
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Teplotu motoru je také mo�né m it p ipojením senzoru PTC nebo senzoru PTC 
a termistorové relé zapojeného mezi stejnosm rné nap tí +24 V z frekven ního 
m ni e a digitální vstup. Na obrázku je uvedeno toto alternativní p ipojení.

VAROVÁNÍ! Podle IEC 664, vy�aduje p ipojení termistoru motoru na digitální vstup 
dvojitou nebo zesílenou izolaci mezi díly motoru pod nap tím a termistorem. 
Zesílená izolace znamená izola ní vzdálenost 8 mm (400 / 500 V st. za ízení).

Pokud jednotka termistoru nespl uje tyto po�adavky, musejí být dal�í p ípojky V/V 
frekven ního m ni e chrán ny proti kontaktu nebo se musí pou�ít termistorové relé 
zaji�t´ující izolaci termistoru v i digitálnímu vstupu.

Nastavení

Diagnostika

Parametr P ídavné informace
13 ANALOG INPUTS Nastavení analogových vstup
15 ANALOG OUTPUTS Nastavení analogových výstup
35 MOTOR TEMP MEAS Nastavení m ení teploty motoru
Dal�í
Na konci kabelu stín ní by m lo být uzemn ní s kondenzátorem 10 nF capacitor. Pokud to není 
mo�né, ponechá se stín ní nezapojeno.

Aktuální hodnoty P ídavné informace
0145 Teplota motoru
Alarm/porucha P ídavné informace
MOTOR TEMP/MOT OVERTEMP P ekro ení teploty motoru

Motor
T 10 nF

Motor
T

Termistor. 
relé

DI1...5
+24 V ss

Par. 3501 = THERM(0) nebo THERM(1) Par. 3501 = THERM(0)

DI1...5
+24 V ss
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Ovládání mechanické brzdy
Mechanická brzda se pou�ívá pro p idr�ení motoru a pohán ného stroje p i
nulových otá kách, kdy� je  frekven ní m ni  zastaven nebo není p ipojen k na-
pájecímu nap tí.

P íklad
Ní�e uvedený obrázek ukazuje p íklad aplikace ovládání brzdy.

VAROVÁNÍ! Je nutné zajistit, aby stroj, do kterého je za len n frekven ní m ni
s funkcí ovládání brzdy spl oval bezpe nostní p edpisy. Pov�imn te si, �e 
p evodník frekvence (kompletní modul frekven ního m ni e nebo modul základního 
frekven ního m ni e, jak je definováno v IEC 61800-2), není ur en jako bezpe nost-
ní za ízení uvedené v Evropských strojírenských p edpisech a v p íslu�ných 
harmonizovaných normách. Proto nesmí být osobní bezpe nost kompletního stroje 
zalo�ena na specifických frekven ních funkcích m ni e (jako je funkce ovládání 
brzdy), ale musí být implementována podle definicí specifikovaných v p íslu�ných
aplika ních p edpisech.

Motor

M

230 V st.

Mechanická brzda

Napájecí zdroj

Nouzová brzda

X1B

17 RO
18 RO
19 RO

Logika ovládání brzdy je 
integrována do aplika ního 
programu frekven ního m ni e.
Napájecí zdroj a zapojení musí 
zajistit u�ivatel.
- Zapnutí/vypnutí ovládání brzdy 
p es výstupní relé RO
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asový diagram provozu
Ní�e uvedený asový diagram ilustruje provoz funkce ovládání brzdy. Viz také 
odstavec Zm ny stav  na stran 116.

Is/Ts Brzdný otvírací proud/moment (4302)
tmd Zpo�d ní magnetizace motoru (parametr 4305)
tod Zpo�d ní otev ení brzdy (parametr 4301)
ncs Otá ky uzav ení brzdy (parametr 4303)
tcd Zpo�d ní uzav ení mechanické brzdy

Startovací povel

Modulace invertoru

Motor
magnetizován

Povel otev ení
brzdy (RO/DO)

Reference interních 
otá ek (aktuální 
otá ky motoru)

Ioutput / moment

t

tod

tcd

ncs

Reference 
externích otá ek

tmd

1

2

3

4

7

IS/TS
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Zm ny stav

Nastavení
Parametr P ídavné informace
1401/1805 Aktivace mechanické brzdy p es RO/DO
2112 Zpo�d ní nulových otá ek
Skupina 43 MECH BRK CONTROL Nastavení funkce brzdy

RFG VSTUP
NA NULU

UZAV ENÍ
BRZDY

OTEV ENÁ
BRZDA

Z jakéhokoliv stavu

1/1/1

0/1/1

1/1/0

1/1/0

1)

2)

UVOLN NÍ RFG
VSTUP

3)

4)

7)

8)

5)

BEZ
MODULACE 0/0/1

9)

6)

A

A

Stav (Symbol )

- NN: Název stavu
- X/Y/Z: Výstup/provoz stavu

X = 1 Otev ít brzdu. Nastavení releového výstupu pro zapnutí/vypnutí brzdy.
Y = 1 Vynucený start. Funkce udr�í interní start, dokud se neuzav e brzda nezávisle na stavu 

externího startovacího signálu.
Z = 1 Rampa v nule. Vynutí nastavení pou�itých referen ních otá ek (interní) na nulu podél 

rampy.

NN X/Y/Z

Podmínky zm ny stavu (symbol )

1) Aktivní ovládání brzdy 0 -> 1 OR invertor moduluje = 0
2) Motor je magnetizován = 1 AND frekven ní m ni  pracuje = 1
3) Brzda je otev ena AND zpo�d ní otev ení brzdy uplynulo AND start = 1
4) Start = 0
5) Start = 0 
6) Start = 1
7) Aktuální otá ky motoru < otá ky uzav ení brzdy AND start = 0
8) Start = 1
9) Brzda je uzav ena AND zpo�d ní uzav ení brzdy uplynulo = 1 AND start = 0

RFG = Generátor funkce 
rampy ve smy ce ízení 
otá ek (zpracování 
reference).

(náb �ná hrana)
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Jogging
Funkce jogging se typicky pou�ívá pro ovládání cyklických pohyb ástí stroje. Po 
stisknutí tla ítka se frekven ní m ni  spustí, akceleruje na p ednastavené otá ky 
s p ednastavenou rychlostí. Po vypnutí zajistí frekven ní m ni  deceleraci na nulové 
otá ky s p ednastavenou rychlostí.

Ní�e uvedený obrázek a tabulka popisují funkci frekven ního m ni e. Rovn �
uvád jí, jak se frekven ní m ni  nastaví zp t na normální provoz (= jogging není 
aktivní), kdy� je zapnut startovací povel pro frekven ní m ni . Jog cmd = stav 
vstupu jogging, Start cmd = stav startovacího povelu frekven ního m ni e.

Funkce pracuje s asovou úrovní 2 ms.

x = stav m �e být bu to 1 nebo 0.

Poznámka: Jogging nelze uvést do provozu, kdy� je zapnut startovací povel 
frekven ního m ni e.

Poznámka: Jogging otá ky p ekrývají konstantní otá ky.

Poznámka: asy nastavující tvar rampy jsou nastaveny na nulu b hem funkce 
jogging (nap . lineární rampa).

Fáze Jog 
cmd

Start
cmd

Popis

1-2 1 0 Frekven ní m ni  akceleruje na jogging otá ky podél akcelera ní rampy funkce jogging. 
2-3 1 0 Frekven ní m ni  b �í s jogging otá kami.
3-4 0 0 Frekven ní m ni  deceleruje na nulové otá ky podél decelera ní rampy funkce jogging.
4-5 0 0 Frekven ní m ni  je zastaven.
5-6 1 0 Frekven ní m ni  akceleruje na jogging otá ky podél akcelera ní rampy funkce jogging. 
6-7 1 0 Frekven ní m ni  b �í s jogging otá kami.
7-8 x 1 Normální provoz p ekrývá jogging. Frekven ní m ni  akceleruje na referen ní otá ky podle 

aktivní akcelera ní rampy.
8-9 x 1 Normální provoz p ekrývá jogging. Frekven ní m ni  sleduje referen ní otá ky.

9-10 0 0 Frekven ní m ni  deceleruje na nulové otá ky podle aktivní decelera ní rampy.
10-11 0 0 Frekven ní m ni  je zastaven.
11-12 x 1 Normální provoz p ekrývá jogging. Frekven ní m ni  akceleruje na referen ní otá ky podle 

aktivní akcelera ní rampy.
12-13 x 1 Normální provoz p ekrývá jogging. Frekven ní m ni  sleduje referen ní otá ky.
13-14 1 0 Frekven ní m ni  deceleruje na jogging otá ky podél decelera ní rampy funkce jogging.
14-15 1 0 Frekven ní m ni  b �í s jogging otá kami.
15-16 0 0 Frekven ní m ni  deceleruje na nulové otá ky podél decelera ní rampy funkce jogging.

t

Otá ky

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
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Nastavení

asované funkce
ada funkcí frekven ního m ni e m �e být ovládána asov , nap . start/stop a 

ovládání EXT1/EXT2. Frekven ní m ni  nabízí

� ty i asy start a stop (START TIME 1...4, STOP TIME 1...4)

� ty i dny start a stop (START DAY 1...4, STOP DAY 1...4)

� ty i asova e pro realizaci zvolených asových interval  1...4 spole n  (TIMER 
1...4)

� pomocný asova  (p ídavný pomocný asova  spojený s asovanými funkcemi).

asova  m �e být spojen s n kolikanásobnými asovými intervaly:

Parametr P ídavné informace
1010 Aktivace joggingu
1208 Jogging otá ky
2112 Zpo�d ní nulových otá ek
2205, 2206 asy akcelerace a decelerace
2207 asy tvaru rampy akcelerace a decelerace: nastaveny na nulu b hem funkce 

jogging (nap . lineární rampa).

TIME PERIOD 1
3602 START TIME 1
3603 STOP TIME 1
3604 START DAY 1
3605 STOP DAY 1

TIME PERIOD 4
3614 START TIME 4
3615 STOP TIME 4
3616 START DAY 4
3617 STOP DAY 4

TIME PERIOD 3
3610 START TIME 3
3611 STOP TIME 3
3612 START DAY 3
3613 STOP DAY 3

TIME PERIOD 2
3606 START TIME 2
3607 STOP TIME 2
3608 START DAY 2
3609 STOP DAY 2

BOOSTER
3622 BOOSTER SEL
3623 BOOSTER TIME

TIMER 1
3626 TIMED FUNC 1 SRC 

TIMER 2
3627 TIMER FUNC 2 SRC

TIMER 3
3628 TIMER FUNC 3 SRC

TIMER 4
3629 TIMER FUNC 4 SRC
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Spou�t ný parametr asovanou funkcí m �e být spojen s pouze jedním asova em.

P íklad
Klimatizace je aktivována v pracovních dnech od 8:00 do 15:30 a v ned li od 12:00 
do 15:00. P i stisknutí tla ítka p ídavného asu je klimatizace p ídavn  zapnuta 
o dal�í hodinu.

Nastavení

Parametr Nastavení
3602 START TIME 1 08:00:00
3603 STOP TIME 1 15:30:00
3604 START DAY 1 MONDAY
3605 STOP DAY 1 FRIDAY
3606 START TIME 2 12:00:00
3607 STOP TIME 2 15:00:00
3608 START DAY 2 SUNDAY
3609 STOP DAY 2 SUNDAY
3623 BOOSTER TIME 01:00:00

Parametr P ídavné informace
36 TIMED FUNCTIONS Nastavení asovaných funkcí
1001, 1002 Ovládání asovaného start/stop
1102 Volba asovaných EXT1/EXT2
1201 Aktivace asovaných konstantních otá ek 1
1209 Volba asovaných otá ek
1401 Stav asova e indikovaných p es výstupní relé RO
1805 Stav asova e indikovaných p es digitální výstup DO
4027 asovaná PID1 sada parametr , volba 1/2
4228 Aktivace asované externí PID2
8402 Aktivace asovaného sekven ního programování
8425/8435/.../8495
8426/8436/.../8496

Sekven ní programování, trigger zm ny stavu s asovou funkcí

TIMER2
3627 TIMER FUNC 2 SRC

1001 EXT 1 COMMANDS
1002 EXT 2 COMMANDS
1102 EXT1/EXT2 SEL
1201 CONST SPEED SEL

1401 RELAY OUTPUT 1
4027 PID PARAM SET

TIMER1
3626 TIMER FUNC 1 SRC

4228 ACTIVATE 

1209 TIME MODE SEL 

8402 SEQ PROG START
8406 SEQ LOGIC VAL 1
8425/35/45/55/65/75/85/95 ST 1...8 TRIG TO ST 2
8426/36/46/56/66/76/86/96 ST 1....8 TRIG TO ST N 
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asova
Start a stop frekven ního m ni e m �e být ovládán funkcemi asova e.

Nastavení

Diagnostika

íta
Start a stop frekven ního m ni e m �e být ovládán funkcemi íta e. Funkce íta e
mohou být také pou�ity jako spou�t cí signály zm ny stavu v sekven ním 
programování. Viz odstavec Sekven ní programování na stran  121.

Nastavení

Diagnostika

Parametr P ídavné informace
1001, 1002 Zdroj signálu start/stop
19 TIMER & COUNTER asova  pro start a stop

Aktuální hodnota P ídavné informace
0165 Po ítadlo ovládacího asu start/stop

Parametr P ídavné informace
1001, 1002 Zdroj signálu start/stop
19 TIMER & COUNTER íta  pro start a stop
8425, 8426 / 8435, 8436 /..../ 
8495, 8496

Signál íta e jako trigger zm ny stavu v sekven ním
programování

Aktuální hodnota P ídavné informace
0166 Po ítadlo ovládacích pulz  start/stop
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Sekven ní programování
Frekven ní m ni  m �e být naprogramován k provád ní sekvencí, kde se 
frekven ní m ni  typicky posouvá v rámci 1 a� 8 stavu. U�ivatel m �e nadefinovat 
pravidla provozu pro ka�dou sekvenci a pro ka�dý stav. Pravidla pro jednotlivé stavy 
jsou ú inné, kdy� je aktivní sekven ní program a kdy� se program dostane do 
p íslu�ného stavu. Pravidla, která lze definovat pro ka�dý stav jsou:

� Povely spu�t ní, zastavení a sm ru otá ení pro frekven ní m ni  (vp ed/vzad/
stop)

� asy rampy akcelerace a decelerace pro frekven ní m ni

� Zdroj referen ní hodnoty pro frekven ní m ni

� Trvání stavu 

� Stav RO/DO/AO 

� Zdrojový signál pro spou�t ní k p esunu do dal�ího stavu

� Zdrojový signál pro spou�t ní k p esunu do jakéhokoliv stavu (1...8).

Jakýkoliv stav m �e také aktivovat výstupy frekven ního m ni e a p edávat indikace 
do externího za ízení.

Sekven ní programování umo� uje p echody stav  bu  do dal�ího stavu nebo do 
zvoleného stavu. Zm na stavu m �e být aktivována nap . asovou funkcí, 
digitálními vstupy a funkcí supervize.

Sekven ní programování m �e být aplikováno v jednoduchých aplikacích i ve velmi 
komplikovaných aplikacích.

Programování lze provád t pomocí ovládacího panelu nebo PC-prost edk .
ACS350 je podporován ve verzi 2.50 (nebo pozd j�í verze) programu DriveWindow 
Light PC, který zahrnuje i grafické prost edky pro sekven ní programování.

Poznámka: Standardn  lze zm nit v�echny parametry sekven ního programování, 
i kdy� je sekven ní programování aktivní. Doporu ujeme zablokovat po nastavení 
parametr  sekven ního programování v�echny parametry parametrem 1602
PARAMETER LOCK.



Funkce programu

122

Nastavení

Diagnostika

Parametr P ídavné informace
1001/1002 Povely start, stop a sm r pro EXT1/EXT2
1102 Výb r EXT1/EXT2
1106 Zdroj REF2
1201 Deaktivování konstantních otá ek. Konstantní otá ky v�dy p ekrývá

reference sekven ního programování .
1401 Sekven ní programování, výstup p es RO
1501 Sekven ní programování, výstup p es AO
1601 Aktivace/deaktivace Run Enable (b h povolen)
1805 Sekven ní programování, výstup p es DO
19 TIMER & COUNTER Zm na stavu podle limitu íta e
36 TIMED FUNCTIONS asovaná zm na stavu
2201....2207 Nastavení as  ramp akcelerace/decelerace
32 SUPERVISION Nastavení supervize
4010/4110/4210 Sekven ní programování, výstup jako PID referen ní signál
84 SEQUENCE PROG Sekven ní programování, nastavení

Aktuální hodnota P ídavné informace
0167 Sekven ní programování, stav
0168 Sekven ní programování, aktivní stav
0169 Aktuální stav asového íta e
0170 Analogový výstup referen ní hodnoty PID 
0171 Provedený sekven ní íta
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Ní�e uvedený stavový diagram prezentuje posuv stav  v sekven ním programování.

P ejdi na stav 2 (par. 8425) 

0168 = 1 (stav 1)

P ejdi na stav N (par 8426, 8427)

0168 = 2 (stav 2)

STAV 1
(par. 8420...8424)

P ejdi na stav 3 (par. 8435) P ejdi na stav N (par 8436, 8437)

STAV2
(par. 8430...8434)

P ejdi na stav 4 (par. 8445) P ejdi na stav N (par 8446, 8447)

0168 = 3 (stav 3)
STAV 3

(par. 8440...8444)

P ejdi na stav 5 (par. 8455)P ejdi na stav N (par 8456, 8457)

P ejdi na stav 6 (par. 8465)P ejdi na stav N (par 8466, 8467)

P ejdi na stav 7 (par. 8475)P ejdi na stav N (par 8476, 8477)

0168 = 4 (stav 4)

0168 = 5 (stav 5)

0168 = 6 (stav 6)

STAV 4
(par. 8450...8454)

STAV 5
(par. 8460...8464)

STAV 6
(par. 8470...8474)

P ejdi na stav 8 (par. 8485) P ejdi na stav N (par 8486, 8487)

0168 = 7 (stav 7)
STAV 7

(par. 8480...8484)

P ejdi na stav 1 (par. 8495) P ejdi na stav N (par 8496, 8497)

0168 = 8 (stav 8)
STAV 8

(par. 8490...8494)

0167 bit 0 = 1
Sekven ní programování,

POVOLENO

Stav N

Stav N

Stav N

Stav N

Stav N

Stav N

Stav N

Stav N

NN X
NN = Stav
X = Aktuální signál

          Zm na stavu
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P íklad 1

Sekven ní programování, je aktivováno pomocí DI1.

ST1: Frekven ní m ni  startuje ve zp tném sm ru s referen ní hodnotou -50 Hz 
a s asovými rampami 10 s. Stav 1 je aktivní po dobu 40 s.

ST2: Frekven ní m ni  akceleruje na 20 Hz s asovou rampou 60 s. Stav 2 je 
aktivní po dobu 120 s.

ST3: Frekven ní m ni  akceleruje na 25 Hz s asovou rampou 5 s. Stav 3 je aktivní 
dokud není povoleno sekven ní programování nebo se neaktivuje start 
prodlou�eného impulzu pomocí DI2.

ST4: Frekven ní m ni  akceleruje na 50 Hz s asovou rampou 5 s. Stav 4 je aktivní 
po dobu 200 s a potom se stav p esune zp t na stav 3.
Parametr Nastavení P ídavné informace
1002 SEQ PROG Povely start, stop, sm r otá ení pro EXT2 p es sekven ní programování
1102 EXT2 Aktivování EXT2
1106 SEQ PROG Sekven ní programování, výstup jako REF2
1601 NOT SEL Deaktivace Run Enable (b h povolen)
2102 RAMP Rampa stop
2201 SEQ PROG Rampa definovaná parametrem 8422/.../8452.
8401 ACTIVE Sekven ní programování, povoleno
8402 DI1 Sekven ní programování, aktivace
8404 DI1 (INV) Sekven ní programování, reset (nap . reset na stav 1, kdy� se ztratí signál 

DI1 (1 -> 0)

Par. Nastavení Par. Nastavení Par. Nastavení Par. Nastavení P ídavné 
informace

ST1 ST2 ST3 ST4
8420 100 % 8430 40 % 8440 50 % 8450 100 % Stav reference
8421 RUN 

REVERSE
8431 RUN

FORWARD
8441 RUN 

FORWARD
8451 RUN

FORWARD
Povel b h, sm r a 
stop

8422 10 s 8432 60 s 8442 5 s 8452 5 s asy rampy
8424 40 s 8434 120 s 8444 8454 200 s Zpo�d ní zm ny

stavu
8425 CHANGE 

DLY
8435 CHANGE

DLY
8445 DI2 8455

Spou�t cí signál 
zm ny stavu8426 NOT SEL 8436 NOT SEL 8446 NOT SEL 8456 CHANGE

DLY
8427 - 8437 - 8447 - 8457 3

0 Hz

-50 Hz

50 Hz

DI1
DI2

Start sekvence Spou�t cí signál zm ny stavu

ST1 ST2 ST3 ST4 ST3
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P íklad 2
Sekven ní programování, je aktivováno pomocí DI1.

ST1: Frekven ní m ni  startuje v dop edném sm ru s referen ní hodnotou 50 Hz 
a asem rampy 1 s. Stav se p esune na dal�í stav (stav 2), kdy� se dosáhne 
referen ní hodnota. Pokud se referen ní hodnota nedosáhne b hem 1 s, p esune 
se stav na stav 5 (chybový stav).

ST2: Frekven ní m ni  deceleruje na 40 Hz s asem rampy 0 s(1. Stav se p esune 
na stav 3, kdy�  se dosáhne referen ní hodnota (40 Hz) . Pokud se referen ní
hodnota nedosáhne b hem 0,1 s, p esune se stav na stav 5 (chybový stav).

ST3: Frekven ní m ni  deceleruje na 10 Hz s asem rampy 1 s. Stav se p esune na 
stav 4, kdy�  se dosáhne referen ní hodnota (10 Hz). Pokud se referen ní hodnota 
nedosáhne b hem 1 s, p esune se stav na stav 5 (chybový stav).

ST4: Frekven ní m ni  akceleruje na 20 Hz s asem rampy 0 s(1. Stav se p esune 
ze stavu 4 na stav 1, kdy�  se dosáhne referen ní hodnota (20 Hz). Pokud se 
referen ní hodnota nedosáhne b hem 0,1 s, p esune se stav na stav 5 (chybový 
stav).

ST5: Frekven ní m ni  je zastaven a je aktivován releový výstup.

(1 0 sekundový as rampy = frekven ní m ni  akceleruje/deceleruje co nejrychleji.

50 Hz

40 Hz

20 Hz

10 Hz

0 Hz

ST2 ST2 ST2

ST4 ST4 ST4

ST5
ERROR

ST1 ST1 ST1 ST1 (chyba:
akceleraceST3 ST3 ST3

DI1
RO

moc pomalá)
ST5
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Parametr Nastavení P ídavné informace
1002 SEQ PROG Povely start, stop, sm r otá ení pro EXT2 p es sekven ní programování
1102 EXT2 Aktivování EXT2
1106 SEQ PROG Sekven ní programování, výstup jako REF2
1401 SEQ PROG OUT Sekven ní programování, výstup p es RO
1601 NOT SEL Deaktivace Run Enable (b h povolen)
2102 RAMP Rampa stop
2201 SEQ PROG Rampa definovaná parametrem 8422/.../8452
3201 103 = OUTPUT FREQ Výstupní frekvence (signál 0103) supervize
3202 40 Hz Supervize dolní limit
3203 50 Hz Supervize horní limit
3204 103 = OUTPUT FREQ Výstupní frekvence (signál 0103) supervize
3205 10 Hz Supervize dolní limit
3206 20 Hz Supervize horní limit
8401 ACTIVE Sekven ní programování, povoleno
8402 DI1 Sekven ní programování, zdroj aktiva ního signálu
8404 DI1(INV) Sekven ní programování, reset

Par. Nastavení Par. Nastavení Par. Nastavení Par. Nastavení Par. Nastavení P ídavné informace
ST1 ST2 ST3 ST4 ST5

8420 100 % 8430 80 % 8440 20 % 8450 40 % 8460 0 % Stav reference
8421 RUN 

FORWARD
8431 RUN

FORWARD
8441 RUN

FORWARD
8451 RUN 

FORWARD
8461 DRIVE

STOP
Povel b h, sm r a 
stop

8422 1 s 8432 0 s 8442 1 s 8452 0 s 8462 as rampy
8423 8433 8443 8453 8463 RO

CLOSED
RO ovládání p es
ST5

8424 1 s 8434 0.1 s 8444 1 s 8454 0.1 s 8464 Zpo�d ní zm ny
stavu

8425 SUPRV 1 
OVER

8435 SUPRV 1 
UNDER

8445 SUPRV 2 
UNDER

8455 CHANGE 
DLY

8465
Spou�t cí signál 
zm ny stavu8426 CHANGE 

DLY
8436 CHANGE

DLY
8446 CHANGE

DLY
8456 SUPRV2 

OVER
8466

8427 STATE 5 8437 STATE 5 8447 STATE 5 8457 1 8467
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Aktuální signály a parametry

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola popisuje aktuální signály a parametry a udává fieldbus ekvivalentní hodnoty 
pro ka�dý signál/parametr.

Termíny a zkratky

Fieldbus adresy
Pro FPBA-01 Profibus Adapter, FDNA-01 DeviceNet Adapter a FCAN-01 CANopen 
Adapter, viz u�ivatelská p íru ka adaptér  fieldbus.

Fieldbus ekvivalent
P íklad: Pokud je 2017 MAX TORQ 1 nastaveno z externího ovládacího systému, 
odpovídá celo íselná hodnota 1 skute né hodnot  0,1 %. V�echny na ítané a 
vysílané hodnoty jsou omezeny na 16 bit  (-32768...32767).

Termín Definice

Aktuální signál Signál m ený nebo vypo tený frekven ním m ni em. M �e být monitorován 
u�ivatelem. Nastavení u�ivatelem není mo�né. Skupiny 01...04 obsahují 
aktuální signály.

Def Standardní hodnota parametru

Parametr U�ivatelem nastavitelné provozní instrukce pro frekven ní m ni . Skupiny 
10...99 obsahují parametry.
Poznámka: Výb r parametr  je zobrazen na Základním ovládacím panelu jako 
celo íselné hodnoty. Tzn. parametr 1001 EXT1 COMMANDS výb r COMM je 
zobrazen jako hodnota 10 (co� je rovno fieldbus ekvivalentu FbEq).

FbEq Fieldbus ekvivalent: M ítko mezi hodnotou a celo íselnou hodnotou pou�itou  
v sériové komunikaci.
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Standardní hodnoty s r znými makry
Pokud se zm ní aplika ní makro (9902 APPLIC MACRO), bude software 
aktualizovat hodnoty parametr  uvedené v následující tabulce. Tabulka obsahuje 
standardní hodnoty parametr  pro r zná makra. 

Pro dal�í parametry jsou standardní hodnoty stejné pro v�echna makra. Viz 
následující seznam parametr .

Index Název/výb r ABB 
STANDARDNÍ

3VODI OVÉ ST ÍDAVÉ MOTOR 
POTENC.

RU N /
AUTOMAT.

PID
REGULACE

REGULACE 
MOMENTU

1001 EXT1 COMMANDS DI1,2 DI1P,2P,3 DI1F,2R DI1,2 DI1,2 DI1 DI1,2
1002 EXT2 COMMANDS NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL DI5,4 DI5 DI1,2
1003 DIRECTION REQUEST REQUEST REQUEST REQUEST REQUEST FORWARD REQUEST
1102 EXT1/EXT2 SEL EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 DI3 DI2 DI3
1103 REF1 SELECT AI1 AI1 AI1 DI3U,4D 

(NC)
AI1 AI1 AI1

1106 REF2 SELECT AI2 AI2 AI2 AI2 AI2 PID1 
OUTPUT

AI2

1201 CONST SPEED SEL DI3,4 DI4,5 DI3,4 DI5 NOT SEL DI3 DI4
1304 MINIMUM AI2 0 0 0 0 20 20 20
1501 AO1 CONTENT SEL 103 102 102 102 102 102 102
1601 RUN ENABLE NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL DI4 NOT SEL
2201 ACC/DEC 1/2 SEL DI5 NOT SEL DI5 NOT SEL NOT SEL NOT SEL DI5
3201 SUPERV 1 PARAM 103 102 102 102 102 102 102
3204 SUPERV 2 PARAM 104 104 104 104 104 104 104
3207 SUPERV 3 PARAM 105 105 105 105 105 105 105
3401 SIGNAL1 PARAM 103 102 102 102 102 102 102
3408 SIGNAL2 PARAM 104 104 104 104 104 104 104
3415 SIGNAL3 PARAM 105 105 105 105 105 105 105
9902 APPLIC MACRO ABB 

STANDARD
3-WIRE ALTERNATE MOTOR 

POT
HAND/
AUTO

PID CTRL TORQUE 
CTRL

9904 MOTOR CTRL 
MODE

SCALAR:
FREQ

VECTOR:
SPEED

VECTOR:
SPEED

VECTOR:
SPEED

VECTOR:
SPEED

VECTOR:
SPEED

VECTOR:
TORQ
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. Název/hodnota Popis

01 OPERATING DATA Základní signály pro monitorování frekven ního m ni e (pouze pro tení) FbEq

0102 SPEED Vypo tené otá ky motoru v ot./min 1 = 1 ot./min
0103 OUTPUT FREQ Vypo tená výstupní frekvence frekven ního m ni e v Hz. (Zobrazená 

standardn  na panelu ve výstupním re�imu.)
1 = 0,1 Hz

0104 CURRENT Zm ený proud motoru v A. (Zobrazen standardn  na panelu ve 
výstupním re�imu.)

1 = 0,1 A

0105 TORQUE Vypo tený moment motoru v procentech jmenovitého momentu motoru 1 = 0,1 %
0106 POWER Zm ený výkon motoru v kW 1 = 0,1 kW
0107 DC BUS VOLTAGE Zm ené nap tí meziobvodu ve V ss 1 = 1 V
0109 OUTPUT VOLTAGE Vypo tené nap tí motoru ve V st. 1 = 1 V
0110 DRIVE TEMP Zm ená teplota IGBT ve °C 1 = 0,1 °C
0111 EXTERNÍ REF 1 Externí reference REF1 v ot./min nebo Hz. Jednotky závisejí na 

nastavení parametru 9904 MOTOR CTRL MODE.
1 = 0,1 Hz /
1 ot./min

0112 EXTERNÍ REF 2 Externí reference REF2 v procentech. V závislosti na pou�ití, 100 % 
odpovídá pro maximální otá ky motoru, jmenovitý moment motoru nebo 
maximální procesní reference.

1 = 0,1 %

0113 CTRL LOCATION Aktivní ovládací místo. (0) LOCAL; (1) EXT1; (2) EXT2. Viz odstavec 
Lokální ovládání versus externí ovládání na stran 87.

1 = 1

0114 RUN TIME (R) íta  uplynulého asu b �ícího frekven ního m ni e (hodiny). íta
m �e být resetován sou asným stisknutím tla ítek UP a DOWN, kdy� je 
ovládací panel v re�imu parametr .

1 = 1 h

0115 KWH COUNTER (R) kWh íta . íta  m �e být resetován sou asným stisknutím tla ítek UP a 
DOWN, kdy� je ovládací panel v re�imu parametr .

1 = 1 kWh

0120 AI1 Relativní hodnota analogového výstupu AI1 v procentech 1 = 0,1 %
0121 AI2 Relativní hodnota analogového výstupu AI2 v procentech 1 = 0,1 %
0124 AO1 Hodnota analogového výstupu AO v mA 1 = 0,1 mA
0126 PID 1 OUTPUT Výstupní hodnota procesního PID1 regulátoru v procentech 1 = 0,1 %
0127 PID 2 OUTPUT Výstupní hodnota PID2 regulátoru v procentech 1 = 0,1 %
0128 PID 1 SETPNT Nastavovací signál (reference) pro procesní PID1 regulátor. Jednotky 

závisejí na nastavení parametr 4006 UNIT, 4007 UNIT SCALE a 4027
PID 1 PARAM SET.

-

0129 PID 2 SETPNT Nastavovací signál (reference) pro PID2 regulátor. Jednotky závisejí na 
nastavení parametr 4106 UNIT a 4107 UNIT SCALE.

-

0130 PID 1 FBK Zp tnovazební signál pro procesní PID1 regulátor. Jednotky závisejí na 
nastavení parametr 4006 UNIT, 4007 UNIT SCALE a 4027 PID 1 
PARAM SET.

-

0131 PID 2 FBK Zp tnovazební signál pro PID2 regulátor. Jednotky závisejí na nastavení 
parametr 4106 UNIT a 4107 UNIT SCALE.

-

0132 PID 1 DEVIATION Procesní odchylka PID1 regulátoru, nap . rozdíl mezi referen ní
hodnotou a aktuální hodnotou. Jednotky závisejí na nastavení parametr
4006 UNIT, 4007 UNIT SCALE a 4027 PID 1 PARAM SET.

-

0133 PID 2 DEVIATION Odchylka PID2 regulátoru, nap . rozdíl mezi referen ní hodnotou a 
aktuální hodnotou. Jednotky závisejí na nastavení parametr 4106 UNIT 
a 4107 UNIT SCALE.

-

0134 COMM RO WORD Releový výstup - ídicí slovo p es fieldbus (desítkové). Viz parametr 1401
RELAY OUTPUT 1.

1 = 1
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0135 COMM VALUE 1 Data p ijatá z fieldbus 1 = 1
0136 COMM VALUE 2 Data p ijatá z fieldbus 1 = 1
0137 PROCESS VAR 1 Procesní prom nná 1 definovaná skupinou parametr 34 PANEL DISPLAY -
0138 PROCESS VAR 2 Procesní prom nná 2 definovaná skupinou parametr 34 PANEL DISPLAY -
0139 PROCESS VAR 3 Procesní prom nná 3 definovaná skupinou parametr 34 PANEL DISPLAY -
0140 RUN TIME íta  uplynulého asu (tisíce hodin). ítá, kdy� b �í frekven ní m ni . 1 = 0,01 kh
0141 MWH COUNTER MWH íta . íta  nelze resetovat. 1 = 1 MWh
0142 REVOLUTION CNTR íta  otá ek motoru (miliony otá ek) 1 = 1 Mrev
0143 DRIVE ON TIME HI as zapnutí elektroniky frekven ního m ni e ve dnech 1 = 1 days
0144 DRIVE ON TIME LO as zapnutí elektroniky frekven ního m ni e ve dnech ve 2sekundovém 

taktu (30 takt  = 60 sekund)
0145 MOTOR TEMP Zm ená teplota motoru. Jednotky závisejí na typu senzoru zvoleného 

parametry skupinou 35 MOTOR TEMP MEAS .
1 = 1

0149 PID COMM VALUE 1 Data p ijatá z fieldbus pro PID regulaci (PID1 a PID2) 1 = 1
0150 PID COMM VALUE 2 Data p ijatá z fieldbus pro PID regulaci (PID1 a PID2) 1 = 1
0160 DI 1-5 STATUS Stav digitálních vstup . P íklad: 10000 = DI1 je zapnut, DI2...DI5 vypnuty.
0161 PULSE INPUT FREQ Hodnota frekven ního vstupu v Hz 1 = 1 Hz
0162 RO STATUS Stav releových výstup . 1 = RO pod proudem, 0 = RO je bez proudu. 1 = 1
0163 TO STATUS Stav tranzistorových výstup , kdy� se tranzistorový výstup pou�ívá jako 

digitální výstup.
1 = 1

0164 TO FREQUENCY Frekvence tranzistorových výstup , kdy� se tranzistorový výstup pou�ívá 
jako výstup frekvence.

1 = 1 Hz

0165 TIMER VALUE asova  hodnoty asovaného start/stop. Viz skupina parametr 19 
TIMER & COUNTER.

1 = 0,01 s

0166 COUNTER VALUE Hodnota íta e pulz  pro íta  start/stop. Viz skupina parametr 19
TIMER & COUNTER.

1 = 1

0167 SEQ PROG STS Stavové slovo pro sekven ní programování:
Bit 0 = ENABLED (1 = povoleno)
Bit 1 = STARTED
Bit 2 = PAUSED
Bit 3 = LOGIC VALUE (logická operace definovaná parametry 
8406�8410).

1 = 1

0168 SEQ PROG STATE Aktivní stav sekven ního programování. 1...8 = stav 1...8. 1 = 1
0169 SEQ PROG TIMER íta  aktuálních stav  sekven ního programování
0170 SEQ PROG AO VAL Hodnota analogového výstupu definovaná sekven ním programováním. 

Viz parametr 8423 ST1 OUT CONTROL.
1 = 0,1 %

0171 SEQ CYCLE CNTR Provedený íta  sekvencí pro sekven ní programování. Viz parametry 
8415 CYCLE CNT LOC a 8416 CYCLE CNT RST.

1 = 1

03 FB ACTUAL SIGNALS Datová slova pro monitorování fieldbus komunikace (pouze pro tení). 
Ka�dý signál je 16bitové datové slovo.
Datová slova jsou zobrazována na panelu v hexadecimálním formátu.

0301 FB CMD WORD 1 16bitové datové slovo. Viz odstavec Komunika ní profily DCU na stran 228.
0302 FB CMD WORD 2 16bitové datové slovo. Viz odstavec Komunika ní profily DCU na stran 228.
0303 FB STS WORD 1 16bitové datové slovo. Viz odstavec Komunika ní profily DCU na stran 228.

. Název/hodnota Popis
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0304 FB STS WORD 2 16bitové datové slovo. Viz odstavec Komunika ní profily DCU na stran 228.
0305 FAULT WORD 1 16bitové datové slovo. Mo�né p í iny, odstran ní a ekvivalenty fieldbus, 

viz kapitola Hledání závad.
Bit 0 = OVERCURRENT
Bit 1 = DC OVERVOLT
Bit 2 = DEV OVERTEMP
Bit 3 = SHORT CIRC
Bit 4 = Rezervováno
Bit 5 = DC UNDERVOLT 
Bit 6 = AI1 LOSS 
Bit 7 = AI2 LOSS 
Bit 8= MOT OVERTEMP 
Bit 9 = PANEL LOSS 
Bit 10 = ID RUN FAULT 
Bit 11 = MOTOR STALL 
Bit 12 = Rezervováno
Bit 13 = EXT FAULT 1 
Bit 14 = EXT FAULT 2 
Bit 15 = EARTH FAULT 

0306 FAULT WORD 2 16bitové datové slovo. Mo�né p í iny, odstran ní a ekvivalenty fieldbus, 
viz kapitola Hledání závad.
Bit 0 = UNDERLOAD 
Bit 1 = THERM FAULT 
Bit 2...3 = Rezervováno
Bit 4 = CURR MEAS 
Bit 5 = INPUT PHASE LOSS 
Bit 7 = OVERSPEED 
Bit 8 = Rezervováno 
Bit 9 = DRIVE ID 
Bit 10 = CONFIG FILE 
Bit 11 = SERIAL 1 ERR 
Bit 12 = EFB CON FILE. Chyba tení konfigura ního souboru.
Bit 13 = FORCE TRIP 
Bit 14 = MOTOR PHASE 
Bit 15 = OUTP WIRING 

0307 FAULT WORD 3 16bitové datové slovo. Mo�né p í iny, odstran ní a ekvivalenty fieldbus, 
viz kapitola Hledání závad.
Bit 0...2 = Rezervováno
Bit 3 = INCOMPATIBLE SW
Bit 4...10 = Rezervováno
Bit 11 = MMIO ID ERROR
Bit 12 = DSP STACK ERROR
Bit 13 = DSP T1...T3 OVERLOAD

. Název/hodnota Popis
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Bit 14 = SERF CORRUPT /SERF MACRO
Bit 15 = PAR PCU 1/2 / PAR HZRPM / PAR AI SCALE / PAR AO SCALE 
/ PAR FBUS MISS / PAR CUSTOM U/F

0308 ALARM WORD 1 16bitové datové slovo. Mo�né p í iny, odstran ní a ekvivalenty fieldbus, 
viz kapitola Hledání závad.
Alarm m �e být resetován resetováním celého alarmového slova: 
Zapi�te do slova nuly.
Bit 0 = OVERCURRENT
Bit 1 = OVERVOLTAGE
Bit 2 = UNDERVOLTAGE
Bit 3 = DIRLOCK 
Bit 4 = IO COMM
Bit 5 = AI1 LOSS 
Bit 6 = AI2 LOSS 
Bit 7 = PANEL LOSS 
Bit 8 = DEVICE OVERTEMP
Bit 9 = MOTOR TEMP 
Bit 10 = UNDERLOAD 
Bit 11 = MOTOR STALL 
Bit 12 = AUTORESET 
Bit 13...15 = Rezervováno

0309 ALARM WORD 2 16bitové datové slovo. Mo�né p í iny, odstran ní a ekvivalenty fieldbus, 
viz kapitola Hledání závad.
Alarm m �e být resetován resetováním celého alarmového slova: 
Zapi�te do slova nuly.
Bit 0 = Rezervováno
Bit 1 = PID SLEEP 
Bit 2 = ID RUN 
Bit 3 = Rezervováno
Bit 4 = START ENABLE 1 MISSING
Bit 5 = START ENABLE 2 MISSING
Bit 6 = EMERGENCY STOP
Bit 8 = FIRST START
Bit 9 = INPUT PHASE LOSS
Bit 10...15 = Rezervováno

04 FAULT HISTORY Historie poruch (pouze pro tení)

0401 LAST FAULT Kód fieldbus pro poslední poruchu. Viz kapitola Hledání závad pro 
jednotlivé kódy. 0 = historie poruch je vymazána (na displeji panelu = NO 
RECORD).

1 = 1

0402 FAULT TIME 1 Den, p i kterém vznikla poslední porucha.
Formát: Datum, pokud pracují hodiny reálného asu. / Po et dn
uplynulých od zapnutí napájení, pokud nejsou pou�ívány hodiny reálného 
asu, nebo kdy� nebyly nastaveny.

1 = 1 den

. Název/hodnota Popis
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0403 FAULT TIME 2 as, p i kterém vznikla poslední porucha. 
Formát: Reálný as (hh:mm:ss) pokud pracují hodiny reálného asu. / 

as uplynulý od zapnutí napájení (hh:mm:ss mínus celé dny dle stavu  
signálu 0402 FAULT TIME 1), pokud nejsou pou�ívány hodiny reálného 
asu nebo kdy� nebyly nastaveny..

0404 SPEED AT FLT Otá ky motoru v ot./min v okam�iku vzniku poslední poruchy 1 = 1 ot./min
0405 FREQ AT FLT Frekvence v Hz v okam�iku vzniku poslední poruchy 1 = 0,1 Hz
0406 VOLTAGE AT FLT Nap tí meziobvodu ve V ss v okam�iku vzniku poslední poruchy 1 = 0,1 V
0407 CURRENT AT FLT Proud motoru v A v okam�iku vzniku poslední poruchy 1 = 0,1 A
0408 TORQUE AT FLT Moment motoru v procentech jmenovitého momentu motoru v okam�iku 

vzniku poslední poruchy
1 = 0,1 %

0409 STATUS AT FLT Stav frekven ního m ni e v hexadecimálním formátu v okam�iku vzniku 
poslední poruchy

0412 PREVIOUS FAULT 1 Kód poruchy pro 2. poslední poruchu. Viz kapitola Hledání závad pro 
jednotlivé kódy.

1 = 1

0413 PREVIOUS FAULT 2 Kód poruchy pro 3. poslední poruchu. Viz kapitola Hledání závad pro 
jednotlivé kódy.

1 = 1

0414 DI 1-5 AT FLT Stav digitálních vstup  DI1�5 v okam�iku vzniku poslední poruchy 
(binární)

. Název/hodnota Popis
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Index Název/výb r Popis

10 START/STOP/DIR Zdroje ovládání pro externí start, stop a sm r Def
FbEq

1001 EXT1 COMMANDS Definuje p ipojení a zdroj pro povely start, stop a sm r pro externí ovládací 
místo 1 (EXT1).

DI1,2

NOT SEL �ádný zdroj povel  pro start, stop a sm r 0
DI1 Start a stop p es digitální vstup DI1. 0 = stop, 1 = start. Sm r je pevn  ur en

podle parametru 1003 DIRECTION (nastavení REQUEST = FORWARD).
1

DI1,2 Start a stop p es digitální vstup DI1. 0 = stop, 1 = start. Sm r p es digitální 
vstup DI2. 0 = dop edný, 1 = reverzní. Pro ovládání sm ru musí být
parametr 1003 DIRECTION nastaven na REQUEST. 

2

DI1P,2P Pulzní start p es digitální vstup DI1. 0 -> 1: Start. (Aby do�lo ke spu�t ní
frekven ního m ni e, musí být digitální vstup DI2 aktivován p ed p íchozím
pulzem na DI1.)
Pulzní stop p es digitální vstup DI2. 1 -> 0: Stop. Sm r otá ení je pevn
ur en podle parametru 1003 DIRECTION (nastavení REQUEST = 
FORWARD).

3

DI1P,2P,3 Pulzní start p es digitální vstup DI1. 0 -> 1: Start. (Aby do�lo ke spu�t ní
frekven ního m ni e, musí být digitální vstup DI2 aktivován p ed p íchozím
pulzem na DI1.)
Pulzní stop p es digitální vstup DI2. 1 -> 0: Stop. Sm r otá ení p es digitální 
vstup DI3. 0 = dop edný, 1 = reverzní. Pro ovládání sm ru musí být parametr 
1003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

4

DI1P,2P,3P Pulzní start dop edný p es digitální vstup DI1. 0 -> 1: Start vp ed. Pulzní start 
reverzní p es digitální vstup DI2. 0 -> 1: Start vzad. (Aby do�lo ke spu�t ní 
frekven ního m ni e, musí být digitální vstup DI3 aktivován p ed p íchozím
pulzem na DI1/DI2). Pulzní stop p es digitální vstup DI3. 1 -> 0: Stop. Pro 
ovládání sm ru musí být parametr 1003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

5

KEYPAD Povely start, stop a sm r p es ovládací panel, kdy� je aktivní EXT1. Pro 
ovládání sm ru musí být parametr 1003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

8

DI1F,2R Povely start, stop a sm r p es digitální vstupy DI1 a DI2. 

Parametr musí být 1003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

9

COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro povely start a stop, nap . ídicí slovo 0301 FB 
CMD WORD 1 bity 0...1. ídicí slovo je vysláno z fieldbus p es adaptér 
fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do frekven ního m ni e. 
Bity ídicího slova viz odstavec Komunika ní profily DCU na stran 228.

10

TIMER 1 asované ovládání start/stop. asova  1 aktivní = start, asova  1 neaktivní 
= stop. Viz skupina parametr 36 TIMED FUNCTIONS.

11

TIMER 2 Viz výb r TIMER 1. 12
TIMER 3 Viz výb r TIMER 1. 13
TIMER 4 Viz výb r TIMER 1. 14
DI5 Start a stop p es digitální vstup DI5. 0 = stop, 1 = start. Sm r je pevn  ur en

podle parametru 1003 DIRECTION (nastavení REQUEST = FORWARD).
20

DI1 DI2 Operace
0 0 Stop
1 0 Start vp ed
0 1 Start vzad
1 1 Stop



Aktuální signály a parametry

135

DI5,4 Start a stop p es digitální vstup DI5. 0 = stop, 1 = start. Sm r p es digitální 
vstup DI4. 0 = dop edný, 1 = reverzní. Pro ovládání sm ru musí být parametr 
1003 DIRECTION nastaven na REQUEST. 

21

TIMER STOP Stop p i dob hnutí asova e zpo�d ní definovaného parametrem 1901
TIMER DELAY. Start se startovacím signálem asova e. Zdroj signálu je 
zvolen parametrem 1902 TIMER START.

22

TIMER START Start p i dob hnutí asova e zpo�d ní definovaného parametrem 1901
TIMER DELAY. Stop p i resetování asova e parametrem 1903 TIMER 
RESET.

23

COUNTER STOP Stop p i p ekro ení limitu definovaného parametrem 1905 COUNTER LIMIT. 
Start se startovacím signálem asova e. Zdroj signálu je zvolen parametrem 
1911 CNTR S/S COMMAND.

24

COUNTER START Start p i p ekro ení limitu definovaného parametrem 1905 COUNTER LIMIT. 
Stop se signálem stop pro íta . Zdroj signálu je zvolen parametrem 1911
CNTR S/S COMMAND.

25

SEQ PROG Povely start, stop a sm r p es sekven ní programování. Viz skupina 
parametr 84 SEQUENCE PROG.

26

1002 EXT2 COMMANDS Definuje p ipojení a zdroj povel  start, stop a sm r pro externí ovládací místo 
2 (EXT2).

NOT SEL

Viz parametr 1001 EXT1 COMMANDS.
1003 DIRECTION Povolení ovládání sm ru otá ení motoru nebo pevn  nastavený sm r. REQUEST

FORWARD Pevn  na dop edný sm r 1
REVERSE Pevn  na reverzní sm r 2
REQUEST Povolení ovládání sm ru otá ení 3

1010 JOGGING SEL Definuje signál aktivující funkci jogging. Viz odstavec Jogging na stran 117. NOT SEL
DI1 Digitální vstup DI1. 0 = jogging neaktivní, 1 = jogging aktivní. 1
DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
NOT SEL Nezvolen 0
DI1(INV) Invertovaný digitální vstup DI1. 1 = jogging neaktivní, 0 = jogging aktivní. -1
DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5

11 REFERENCE 
SELECT

Typ reference z panelu, volba místa externího ovládání, zdroje a limity 
externích referencí

1101 KEYPAD REF SEL Volí typ reference v re�imu lokálního ovládání. REF1

REF1(Hz/ot./min) Referen ní otá ky v ot./min. Frekven ní reference (Hz), kdy� je parametr 
9904 MOTOR CTRL MODE nastaven na SCALAR:FREQ.

1

REF2( %)  %-reference 2
1102 EXT1/EXT2 SEL Definuje zdroj, ze kterého bude frekven ní m ni  na ítat signál pro výb r

mezi dv ma místy externího ovládání, EXT1 nebo EXT2.
EXT1

EXT1 EXT1 je aktivní. Zdroje ovládacích signál  jsou definovány parametry 1001
EXT1 COMMANDS a 1103 REF1 SELECT.

0

Index Název/výb r Popis
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DI1 Digitální vstup DI1. 0 = EXT1, 1 = EXT2. 1
DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
EXT2 EXT2 je aktivní. Zdroje ovládacích signál  jsou definovány parametry 1002

EXT2 COMMANDS a 1106 REF2 SELECT.
7

COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro výb r EXT1/EXT2, nap . ídicí slovo 0301 FB
CMD WORD 1 bit 5 (s ABB profilem frekven ního m ni ee 5319 EFB PAR 
19 bit 11). ídicí slovo je vysláno z fieldbus p es adaptér fieldbus nebo z 
integrovaného fieldbus (modbus) do frekven ního m ni e. Bity ídicího slova 
viz odstavce Komunika ní profily DCU na stran 228 a Komunika ní profily 
frekven ních m ni  ABB na stran 224.

8

TIMER 1 Výb r ovládání asova i EXT1/EXT2. asova  1 aktivní = EXT2, asova  1 
neaktivní = EXT1. Viz skupina parametr 36 TIMED FUNCTIONS.

9

TIMER 2 Viz výb r TIMER 1. 10
TIMER 3 Viz výb r TIMER 1. 11
TIMER 4 Viz výb r TIMER 1. 12
DI1(INV) Invertovaný digitální vstup DI1. 1 = EXT1, 0 = EXT2. -1
DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5

1103 REF1 SELECT Volí zdroj signálu pro externí reference REF1. Viz odstavec Blokový diagram: 
Zdroj referencí pro EXT1 na stran 89.

AI1

KEYPAD Ovládací panel 0
AI1 Analogový vstup AI1 1
AI2 Analogový vstup AI2 2

Index Název/výb r Popis
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AI1/JOYST Analogový vstup AI1 jako joystick. Minimální vstupní signál rozb hne motor 
s maximální referencí v opa ném sm ru, maximální vstupní signál 
s maximální referencí v dop edném sm ru. Minimální a maximální reference 
jsou definovány parametry 1104 REF1 MIN a 1105 REF1 MAX.
Poznámka: Parametr 1003 DIRECTION musí být nastaven na REQUEST.

VAROVÁNÍ! Pokud je parametr 1301 MINIMUM AI1 nastaven na 0 V a ztratí 
se analogový vstupní signál (nap . 0 V), bude sm r otá ení motoru obrácen 
s maximální referencí. Nastavte následující parametry k aktivaci poruchy p i
ztrát  analogového vstupního signálu:
Nastavte parametr 1301 MINIMUM AI1 na 20 % (2 V nebo 4 mA).
Nastavte parametr 3021 AI1 FAULT LIMIT na 5 % nebo vý�e.
Nastavte parametr 3001 AI<MIN FUNCTION na FAULT.

3

AI2/JOYST Viz výb r AI1/JOYST. 4
DI3U,4D(R) Digitální vstup 3: Zvý�ení reference. Digitální vstup DI4: Sní�ení reference. 

Povel stop resetuje referenci na nulu. Parametr 2205 ACCELER TIME 2 
definuje rychlost zm ny reference.

5

DI3U,4D Digitální vstup 3: Zvý�ení reference. Digitální vstup DI4: Sní�ení reference. 
Program ukládá aktivní referen ní otá ky (bez resetu u povelu stop). Kdy� se 
frekven ní m ni  znovu spustí, zvy�uje motor otá ky podle rampy nahoru se 
zvolenou akcelerací na hodnotu reference ulo�enou v pam ti. Parametr 
2205 ACCELER TIME2 definuje rychlost zm ny reference.

6

COMM Fieldbus reference REF1 8
COMM+AI1 Sou et fieldbus reference REF1 a analogového vstupu AI. Viz odstavec

Výb r reference a její korekce na stran 215.
9

COMM*AI1 Sou in fieldbus reference REF1 a analogového vstupu AI1. Viz odstavec
Výb r reference a její korekce na stran 215.

10

DI3U,4D(RNC) Digitální vstup 3: Zvý�ení reference. Digitální vstup DI4: Sní�ení reference. 
Povel stop resetuje reference na nulu. Reference není ulo�ena, kdy� se 
zm ní zdroj ovládání (z EXT1 na EXT2, z EXT2 na EXT1 nebo z LOC na 
REM). Parametr 2205 ACCELER TIME 2 definuje rychlost zm ny reference. 

11

DI3U,4D (NC) Digitální vstup 3: Zvý�ení reference. Digitální vstup DI4: Sní�ení reference. 
Program ukládá aktivní referen ní otá ky (bez resetu u povelu stop). 
Reference není ulo�ena, kdy� se zm ní zdroj ovládání (z EXT1 na EXT2, 
z EXT2 na EXT1 nebo z LOC na REM). Kdy� se frekven ní m ni  znovu 
spustí, zvy�uje motor otá ky podle rampy nahoru se zvolenou akcelerací na 
hodnotu reference ulo�enou v pam ti. Parametr 2205 ACCELER TIME 2 
definuje rychlost zm ny reference.

12

AI1+AI2 Reference je vypo tena podle následujícího vzorce: 
REF = AI1( %) + AI2( %) - 50 %

14

AI1*AI2 Reference je vypo tena podle následujícího vzorce:
REF = AI( %) · (AI2( %) / 50 %)

15

Index Název/výb r Popis

0

10 V / 20 mA62 V / 4 mA

AI1

Otá ky ref.

1104

-1104

-1105

1105

par. 1301 = 20 %, par 1302 = 100 %

+2 %-2 %

Hystereze 4 %

1104

- 1104

(REF1)

z celého rozsahu
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AI1-AI2 Reference je vypo tena podle následujícího vzorce: 
REF = AI1( %) + 50 % - AI2( %)

16

AI1/AI2 Reference je vypo tena podle následujícího vzorce: 
REF = AI1( %) · (50 % / AI2 ( %))

17

DI4U,5D Viz výb r DI3U,4D. 30
DI4U,5D(R) Viz výb r DI3U,4D(R). 31
FREQ INPUT Frekven ní vstup 32
SEQ PROG Sekven ní programování, výstup. Viz parametr 8420 ST 1 REF SEL. 33
AI1+SEQ PROG Sou et analogového vstupu AI1 a výstupu sekven ní programování 34
AI2+SEQ PROG Sou et analogového vstupu AI2 a výstupu sekven ní programování 35

1104 REF1 MIN Definuje minimální hodnotu pro externí referenci REF1. Koresponduje 
s minimálním nastavením pro pou�itý zdrojový signál.

0

0,0�500,0 Hz /
0�30000 ot./min

Minimální hodnota v ot./min. V Hz, kdy� je parametr 9904 MOTOR CTRL 
MODE nastaven na SCALAR:FREQ.
P íklad: Analogový vstup AI1 je zvolen jako zdroj reference (hodnota 
parametru 1103 je AI1). Reference minimální a maximální hodnoty kores-
ponduje s nastavením 1301 MINIMUM AI1 a 1302 MAXIMUM AI1 takto:

1 = 0,1 Hz / 
1 ot./min

1105 REF1 MAX Definuje maximální hodnotu pro externí referenci REF1. Koresponduje 
s maximálním nastavením pro pou�itý zdrojový signál. 

Evr: 50 / 
US: 60

0,0�500,0 Hz /
0�30000 ot./min

Maximální hodnota v ot./min. V Hz, kdy� je parametr 9904 MOTOR CTRL 
MODE nastaven na SCALAR:FREQ. Viz p íklad u parametru 1104 REF1 MIN.

1 = 0,1 Hz/
1 ot./min

1106 REF2 SELECT Volí zdroj signálu pro externí referenci REF2. AI2
KEYPAD Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 0
AI1 Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 1
AI2 Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 2
AI1/JOYST Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 3
AI2/JOYST Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 4
DI3U,4D(R) Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 5
DI3U,4D Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 6
COMM Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 8

Index Název/výb r Popis

REF1 MAX

REF1 MIN

-REF1 MIN

AI1 signál ( %)

-REF1 MAX

(1105)

(1104)

(-1104)

(-1105)

1301 1302
13011302

REF (Hz/ot./min)



Aktuální signály a parametry

139

COMM+AI1 Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 9
COMM*AI1 Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 10
DI3U,4D(RNC) Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 11
DI3U,4D (NC) Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 12
AI1+AI2 Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 14
AI1*AI2 Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 15
AI1-AI2 Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 16
AI1/AI2 Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 17
PID1 OUTPUT Výstup PID regulátoru 1. Viz skupinu parametr 40 PROCESS PID SET 1 a

41 PROCESS PID SET 2.
19

DI4U,5D Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 30
DI4U,5D(R) Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 31
FREQ INPUT Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 32
SEQ PROG Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 33
AI1+SEQ PROG Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 34
AI2+SEQ PROG Viz parametr 1103 REF1 SELECT. 35

1107 REF2 MIN Definuje minimální hodnotu pro externí referenci REF2. Koresponduje 
s minimálním nastavením pro pou�itý zdrojový signál. 

0

0,0�100,0 % Hodnota v procentech z maximální frekvence / maximálních otá ek / 
jmenovitého momentu. Viz p íklad u parametru 1104 REF1 MIN pro 
korespondenci s limity zdrojového signálu.

1 = 0,1 %

1108 REF2 MAX Definuje maximální hodnotu pro externí referenci REF2. Koresponduje 
s maximálním nastavením pro pou�itý zdrojový signál.

100

0,0�100,0 % Hodnota v procentech z maximální frekvence / maximálních otá ek / 
jmenovitého momentu. Viz p íklad u parametru 1104 REF1 MIN pro 
korespondenci s limity zdrojového signálu.

1 = 0,1 %

12 CONSTANT SPEEDS Výb r konstantních otá ek a hodnot. Viz odstavec Konstantní otá ky na 
stran 100.

1201 CONST SPEED SEL Aktivuje konstantní otá ky nebo volí aktiva ní signál. DI3,4
NOT SEL Bez pou�ití konstantních otá ek 0
DI1 Otá ky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1 aktivované p es

digitální vstup DI1. 1 = aktivní, 0 = neaktivní.
1

DI2 Otá ky definované parametrem 1203 CONST SPEED 2 aktivované p es
digitální vstup DI2. 1 = aktivní, 0 = neaktivní.

2

DI3 Otá ky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3 aktivované p es
digitální vstup DI3. 1 = aktivní, 0 = neaktivní.

3

DI4 Otá ky definované parametrem 1205 CONST SPEED 4 aktivované p es
digitální vstup DI4. 1 = aktivní, 0 = neaktivní.

4

DI5 Otá ky definované parametrem 1206 CONST SPEED 5 aktivované p es
digitální vstup DI5. 1 = aktivní, 0 = neaktivní.

5

Index Název/výb r Popis
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DI1,2 Výb r konstantních otá ek p es digitální vstupy DI1 a DI2.1 = DI aktivní, 
0 = DI neaktivní.

7

DI2,3 Viz výb r DI1,2. 8
DI3,4 Viz výb r DI1,2. 9
DI4,5 Viz výb r DI1,2. 10
DI1,2,3 Výb r konstantních otá ek p es digitální vstupy DI1, DI2 a DI3. 1 = DI aktivní, 

0 = DI neaktivní.
12

DI3,4,5 Viz výb r DI1,2,3. 13
TIMER 1 Otá ky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1 aktivované pomocí 

asova e. asova  1 aktivní = CONST SPEED 1. Viz skupina parametr 36
TIMED FUNCTIONS.

15

TIMER 2 Viz výb r TIMER 1. 16
TIMER 3 Viz výb r TIMER 1. 17
TIMER 4 Viz výb r TIMER 1. 18
TIMER 1 & 2 Výb r otá ek pomocí TIMER 1 a TIMER 2. Viz parametr 1209 TIMED MODE 

SEL.
19

DI1(INV) Otá ky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1 aktivované p es
invertovaný digitální vstup DI1. 0 = aktivní, 1 = neaktivní.

-1

DI2(INV) Otá ky definované parametrem 1203 CONST SPEED 2 aktivované p es
invertovaný digitální vstup DI2. 0 = aktivní, 1 = neaktivní.

-2

DI3(INV) Otá ky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3 aktivované p es
invertovaný digitální vstup DI3. 0 = aktivní, 1 = neaktivní.

-3

DI4(INV) Otá ky definované parametrem 1205 CONST SPEED 4 aktivované p es
invertovaný digitální vstup DI4. 0 = aktivní, 1 = neaktivní.

-4

DI5(INV) Otá ky definované parametrem 1206 CONST SPEED 5 aktivované p es
invertovaný digitální vstup DI5. 0 = aktivní, 1 = neaktivní.

-5

DI1,2 (INV) Výb r konstantních otá ek p es invertovaný digitální vstupy DI1 a DI2. 1 = DI 
aktivní, 0 = DI neaktivní. 

-7

DI2,3 (INV) Viz výb r DI1,2 (INV). -8

Index Název/výb r Popis

DI1 DI2 Operace
0 0 Bez konstantních otá ek
1 0 Otá ky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1
0 1 Otá ky definované parametrem 1203 CONST SPEED 2
1 1 Otá ky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3

DI1 DI2 DI3 Operace
0 0 0 Bez konstantních otá ek
1 0 0 Otá ky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1
0 1 0 Otá ky definované parametrem 1203 CONST SPEED 2
1 1 0 Otá ky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3
0 0 1 Otá ky definované parametrem 1205 CONST SPEED 4
1 0 1 Otá ky definované parametrem 1206 CONST SPEED 5
0 1 1 Otá ky definované parametrem 1207 CONST SPEED 6
1 1 1 Otá ky definované parametrem 1208 CONST SPEED 7

DI1 DI2 Operace
1 1 Bez konstantních otá ek
0 1 Otá ky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1
1 0 Otá ky definované parametrem 1203 CONST SPEED 2
0 0 Otá ky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3
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DI3,4 (INV) Viz výb r DI1,2 (INV). -9
DI4,5 (INV) Viz výb r DI1,2 (INV). -10
DI1,2,3 (INV) Výb r konstantních otá ek p es invertovaný digitální vstupy DI1, DI2 a DI3. 

1 = DI aktivní, 0 = DI neaktivní. 
-12

DI3,4,5 (INV) Viz výb r DI1,2,3(INV). -13
1202 CONST SPEED 1 Definuje konstantní otá ky 1. Evr: 5 / US: 6

0,0�500,0 Hz /
0�30000 ot./min

Otá ky v ot./min. V Hz, kdy� je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 
nastaven na SCALAR:FREQ.

1 = 0,1 Hz / 
1 ot./min

1203 CONST SPEED 2 Definuje konstantní otá ky 2. Evr:10/US:12
0,0�500,0 Hz /
0�30000 ot./min

Otá ky v ot./min. V Hz, kdy� je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 
nastaven na SCALAR:FREQ.

1 = 0,1 Hz / 
1 ot./min

1204 CONST SPEED 3 Definuje konstantní otá ky 3. Evr:15/US:18
0,0�500,0 Hz /
0�30000 ot./min

Otá ky v ot./min. V Hz, kdy� je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 
nastaven na SCALAR:FREQ.

1 = 0,1 Hz / 
1 ot./min

1205 CONST SPEED 4 Definuje konstantní otá ky 4. Evr:20/US:24
0,0�500,0 Hz /
0�30000 ot./min

Otá ky v ot./min. V Hz, kdy� je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 
nastaven na SCALAR:FREQ.

1 = 0,1 Hz / 
1 ot./min

1206 CONST SPEED 5 Definuje konstantní otá ky 5. Evr:25/US:30
0,0�500,0 Hz /
0�30000 ot./min

Otá ky v ot./min. V Hz, kdy� je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 
nastaven na SCALAR:FREQ.

1 = 0,1 Hz / 
1 ot./min

1207 CONST SPEED 6 Definuje konstantní otá ky 6. Evr:40/US:48
0,0�500,0 Hz /
0�30000 ot./min

Otá ky v ot./min. V Hz, kdy� je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 
nastaven na SCALAR:FREQ.

1 = 0,1 Hz / 
1 ot./min

1208 CONST SPEED 7 Definuje konstantní otá ky 7. Konstantní otá ky 7 se pou�ívají také jako 
jogging otá ky (1010 JOGGING SEL) nebo s funkcí poruchy (3001 AI<MIN 
FUNCTION a 3002 PANEL COMM ERR).

Evr:50/US:60

0�500 Hz /
0�30000 ot./min

Otá ky v ot./min. V Hz, kdy� je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 
nastaven na SCALAR:FREQ.

1 = 0,1 Hz / 
1 ot./min

Index Název/výb r Popis

DI1 DI2 DI3 Operace
1 1 1 Bez konstantních otá ek
0 1 1 Otá ky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1
1 0 1 Otá ky definované parametrem 1203 CONST SPEED 2
0 0 1 Otá ky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3
1 1 0 Otá ky definované parametrem 1205 CONST SPEED 4
0 1 0 Otá ky definované parametrem 1206 CONST SPEED 5
1 0 0 Otá ky definované parametrem 1207 CONST SPEED 6
0 0 0 Otá ky definované parametrem 1208 CONST SPEED 7
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1209 TIMED MODE SEL Volí asova em aktivováné otá ky pro pou�ití, kdy� je parametr 1201
CONST SPEED SEL nastaven na TIMER 1 & 2.

CS1/2/3/4

EXT/CS1/2/3 Výb r externích referen ních otá ek nebo konstantních otá ek pomocí 
TIMER 1 a TIMER 2. 1 = asova  aktivní, 0 = asova  neaktivní.

1

CS1/2/3/4 Výb r konstantních otá ek pomocí TIMER 1 a TIMER 2. 1 = asova  aktivní, 
0 = asova  neaktivní.

2

13 ANALOG INPUTS Zpracování signálu analogových vstup

1301 MINIMUM AI1 Definuje minimální %-hodnotu korespondující k minimálnímu mA/(V) signálu 
pro analogový vstup AI1. Pokud se pou�ije jako reference, hodnota 
korespondující s minimálním nastavením reference.
0...20 mA  0...100 %
4...20 mA  20...100 %
-10...10 mA  -50...50 %
P íklad: Kdy� se zvolí AI1 jako zdroj pro externí referenci REF1, bude 
hodnota korespondovat s hodnotou parametru 1104 REF1 MIN.
Poznámka: MINIMUM AI hodnota nesmí p esahovat hodnotu MAXIMUM AI.

0

-100,0�100,0 % Hodnota v procentech pro plný rozsah signálu. P íklad: Kdy� je minimální 
hodnota pro analogový vstup 4 mA, bude procentuální hodnota pro rozsah 
0�20 mA: 
(4 mA / 20 mA) · 100 % = 20 %

1 = 0,1 %

1302 MAXIMUM AI1 Definuje maximální %-hodnotu korespondující k maximálnímu mA/(V) 
signálu pro analogový vstup AI1. Pokud se pou�ije jako reference, hodnota 
korespondující s maximálním nastavením reference.
0...20 mA  0...100 %
4...20 mA  20...100 %
-10...10 mA  -50...50 %
P íklad: Kdy� se zvolí AI1 jako zdroj pro externí referenci REF1, bude 
hodnota korespondovat s hodnotou parametru 1105 REF1 MAX.

100

-100,0�100,0 % Hodnota v procentech pro plný rozsah signálu. P íklad: Kdy� je maximální 
hodnota pro analogový vstup 10 mA, bude procentuální hodnota pro rozsah 
0�20 mA: 
(10 mA / 20 mA) · 100 % = 50 %

1 = 0,1 %

Index Název/výb r Popis

TIMER1 TIMER2 Operace
0 0 Externí reference
1 0 Otá ky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1
0 1 Otá ky definované parametrem 1203 CONST SPEED 2
1 1 Otá ky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3

TIMER1 TIMER2 Operace
0 0 Otá ky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1
1 0 Otá ky definované parametrem 1203 CONST SPEED 2
0 1 Otá ky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3
1 1 Otá ky definované parametrem 1205 CONST SPEED 4

=
=

=

=
=

=
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1303 FILTER AI1 Definuje asovou konstantu filtru pro analogový vstup AI1, tzn. as ve kterém 
se dosáhne 63 % b hem skokové zm ny.

0,1

0,0�10,0 s asová konstanta filtru 1 = 0,1 s
1304 MINIMUM AI2 Definuje minimální %-hodnotu korespondující k minimálnímu mA/(V) signálu 

pro analogový vstup AI2. Viz parametr 1301 MINIMUM AI1.
0

-100,0�100,0 % Viz parametr 1301 MINIMUM AI1. 1 = 0,1 %
1305 MAXIMUM AI2 Definuje maximální %-hodnotu korespondující k maximálnímu mA/(V) 

signálu pro analogový vstup AI2. Viz parametr 1302 MAXIMUM AI1.
100

-100,0�100,0 % Viz parametr 1302 MAXIMUM AI1. 1 = 0,1 %
1306 FILTER AI2 Definuje asovou konstantu filtru pro analogový vstup AI2. Viz parametr 1303

FILTER AI1.
0,1

0,0�10,0 s asová konstanta filtru 1 = 0,1 s

14 RELAY OUTPUTS Stavové informace indikované p es výstupní relé a provozní zpo�d ní relé

1401 RELAY OUTPUT 1 Volí stav frekven ního m ni e indikovaný p es výstupní relé RO. Relé se 
zapíná, kdy� stav odpovídá nastavení.

FAULT(-1)

NOT SEL Nepou�ito 0
READY P ipravenost: signál Run Enable (b h povolen) zapnut, není porucha, napájecí

nap tí je v akceptovatelném rozsahu a signál nouzového zastavení je vypnut.
1

RUN B h: signál Start zapnut, signál Run Enable (b h povolen) zapnut, není aktivní 
porucha.

2

FAULT(-1) Invertovaná porucha. Relé se vypíná p i p echodu do poruchy. 3
FAULT Porucha 4
ALARM Alarm 5
REVERSED Motor se to í v opa ném sm ru. 6
STARTED Frekven ní m ni  p ijal povel pro start. Relé je pod proudem, i kdy� je vypnut 

signál Run Enable (b h povolen). Relé je bez proudu, kdy� frekven ní m ni
p ijme povel stop nebo vznikne porucha.

7

SUPRV1 OVER Status podle supervize parametr 3201...3203. Viz skupina parametr 32 
SUPERVISION.

8

SUPRV1 UNDER Viz výb r SUPRV1 OVER. 9
SUPRV2 OVER Status podle supervize parametr 3204...3206. Viz skupina parametr 32 

SUPERVISION.
10

SUPRV2 UNDER Viz výb r SUPRV2 OVER. 11
SUPRV3 OVER Status podle supervize parametr 3207...3209. Viz skupina parametr 32 

SUPERVISION.
12

SUPRV3 UNDER Viz výb r SUPRV3 OVER. 13
AT SET POINT Výstupní frekvence je rovna referen ní frekvenci. 14
FAULT(RST) Porucha. Automatické resetování po dob  zpo�d ní pro automatický reset. 

Viz skupina parametr 31 AUTOMATIC RESET.
15

Index Název/výb r Popis

100

63

 %

t

Nefiltrovaný signál

Filtrovanýsignál

asová konstanta
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FLT/ALARM Porucha nebo alarm 16
EXT CTRL Frekven ní m ni  je pod externím ovládáním. 17
REF 2 SEL Pou�ívá se externí reference REF 2. 18
CONST FREQ Pou�ívají se konstantní otá ky. Viz skupina parametr 12 CONSTANT 

SPEEDS.
19

REF LOSS Ztráta reference nebo lokality aktivního ovládání. 20
OVERCURRENT Alarm/porucha p i funkci ochrany proti p ekro ení proudu 21
OVERVOLTAGE Alarm/porucha p i funkci ochrany proti p ep tí 22
DRIVE TEMP Alarm/porucha p i funkci ochrany proti p ekro ení teploty frekven ního m ni e 23
UNDERVOLTAGE Alarm/porucha p i funkci ochrany proti podp tí 24
AI1 LOSS Ztráta signálu analogového vstupu AI1. 25
AI2 LOSS Ztráta signálu analogového vstupu AI2. 26
MOTOR TEMP Alarm/porucha p i funkci ochrany proti p ekro ení teploty motoru. Viz 

parametr 3005 MOT THERM PROT.
27

STALL Alarm/porucha p i funkci ochrany proti zablokování. Viz parametr 3010
STALL FUNCTION.

28

UNDERLOAD Alarm/porucha p i funkci ochrany proti nízkému zatí�ení. Viz parametr 3013
UNDERLOAD FUNC

29

PID SLEEP Funkce spánku pro PID. Viz skupina parametr 40 PROCESS PID SET 1/41 
PROCESS PID SET 2.

30

FLUX READY Motor je magnetizován a je schopen dodávat jmenovitý moment. 33
USER MACRO 2 Je aktivní u�ivatelské makro 2. 34
COMM Ovládací signál fieldbus 0134 COMM RO WORD. 0 = vypnutí výstupu, 

1 = zapnutí výstupu. 
35

COMM(-1) Ovládací signál fieldbus 0134 COMM RO WORD. 0 = vypnutí výstupu, 
1 = zapnutí výstupu

36

TIMER 1 asova  1 je aktivní. Viz skupina parametr 36 TIMED FUNCTIONS. 37
TIMER 2 asova  2 je aktivní. Viz skupina parametr 36 TIMED FUNCTIONS. 38
TIMER 3 asova  3 je aktivní. Viz skupina parametr 36 TIMED FUNCTIONS. 39
TIMER 4 asova  4 je aktivní. Viz skupina parametr 36 TIMED FUNCTIONS. 40
M.TRIG FAN Spu�t ní íta e asu b �ícího ventilátoru. Viz skupina parametr 29

MAINTENANCE TRIG.
41

M.TRIG REV Spu�t ní íta e otá ek. Viz skupina parametr 29 MAINTENANCE TRIG. 42
M.TRIG RUN Spu�t ní íta e doby provozu. Viz skupina parametr 29 MAINTENANCE 

TRIG.
43

M.TRIG MWH Spu�t ní íta e MWh. Viz skupina parametr 29 MAINTENANCE TRIG. 44

Index Název/výb r Popis

0134 hodnota Binární DO RO
0 000000 0 0
1 000001 0 1
2 000010 1 0
3 000011 1 1

0134 hodnota Binární DO RO
0 000000 1 1
1 000001 1 0
2 000010 0 1
3 000011 0 0
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SEQ PROG OUT Ovládání releového výstupu pomocí sekven ního programování. Viz 
parametr 8423 ST1 OUT CONTROL.

50

MBRK Regulace zapnuto/vypnuto a mechanická brzda. Viz skupina parametr 43 
MECH BRK CONTROL.

51

1404 RO1 ON DELAY Definuje provozní zpo�d ní pro releový výstup RO. 0
0,0�3600,0 s as zpo�d ní. Ní�e uvedený obrázek ilustruje zapínací (on) a vypínací (off) 

zpo�d ní pro releový výstup RO.
1 = 0,1 s

1405 RO1 OFF DELAY Definuje vypínací zpo�d ní pro releový výstup RO. 0
0,0�3600,0 s as zpo�d ní. Viz obrázek u parametru 1404 RO1 ON DELAY. 1 = 0,1 s

15 ANALOG OUTPUTS Výb r aktuálních signál  pro indikaci p es analogové výstupy a pro 
zpracování výstupního signálu

1501 AO1 CONTENT SEL P ipojuje signál frekven ního m ni e na analogový výstup AO. 103
x�x Index parametru ve skupin 01 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 SPEED.

1502 AO1 CONTENT MIN Definuje minimální hodnotu pro signál zvolený parametrem 1501 AO1 
CONTENT SEL.
AO minimální a maximální koresponduje s nastavením 1504 MINIMUM AO1 
a 1505 MAXIMUM AO1 takto:

-

x...x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 1501 AO1 CONTENT SEL. -
1503 AO1 CONTENT MAX Definuje maximální hodnotu pro signál zvolený parametrem 1501 AO1

CONTENT SEL. Viz obrázek u parametru 1502 AO1 CONTENT MIN.
-

x...x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 1501 AO1 CONTENT SEL. -
1504 MINIMUM AO1 Definuje minimální hodnotu pro analogový výstup signál AO. Viz obrázek u 

parametru 1502 AO1 CONTENT MIN.
0

0,0�20,0 mA Minimální hodnota 1 = 0,1 mA
1505 MAXIMUM AO1 Definuje maximální hodnotu pro analogový výstup signál AO. Viz obrázek u 

parametru 1502 AO1 CONTENT MIN.
20

0,0�20,0 mA Maximální hodnota 1 = 0,1 mA
1506 FILTER AO1 Definuje asovou konstantu filtru pro analogový výstup AO, tzn. as, b hem 

kterého se zm ní 63 % hodnoty kroku. Viz obrázek u parametru 1303
FILTER AI1.

0,1

0,0�10,0 s asová konstanta filtru 1 = 0,1 s

16 SYSTEM 
CONTROLS

Run Enable (b h povolen), zámek parametr  atd.

1601 RUN ENABLE Volí zdroj pro externí signál Run Enable (b h povolen). NOT SEL
NOT SEL Povoluje frekven nímu m ni i spu�t ní bez externího signálu Run Enable 

(b h povolen).
0

Index Název/výb r Popis

1404 ON DELAY 1405 OFF DELAY

Regulovaný jev

Stav relé

AO (mA)

AO obsah
1504 

1502 1503 

AO (mA)

AO obsah

 1505 

1504 

1503 1502

1505 
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DI1 Externí signál je vy�adován p es digitální vstup DI1. 1 = Run Enable (b h
povolen). Pokud je signál Run Enable (b h povolen) vypnut, nebude frek-
ven ní m ni  spu�t n nebo se zastaví bez nap tí setrva ností, pokud b �el.

1

DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro invertovaný signál Run Enable (b h povolen)  

(Run Disable), nap . ídicí slovo 0301 FB CMD WORD 1 bit 6 (s ABB profilem 
frekven ního m ni e 5319 EFB PAR 19 bit 3). ídicí slovo je vysláno 
z fieldbus p es adaptér fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do 
frekven ního m ni e. Bity ídicího slova viz odstavec Komunika ní profily DCU
na stran 228 a Komunika ní profily frekven ních m ni  ABB na stran
224.

7

DI1(INV) Externí signál po�adovaný p es invertovaný digitální vstup DI1. 0 = Run 
Enable (b h povolen). Pokud je signál Run Enable (b h povolen) zapnut, 
nebude frekven ní m ni  spu�t n nebo se zastaví bez nap tí setrva ností, 
pokud b �el

-1

DI2(INV) Viz výb r DI1(INV) -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV) -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV) -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV) -5

1602 PARAMETER LOCK Volí stav zámku parametr . Zámek zamezuje provád ní zm n z ovládacího 
panelu.

OPEN

LOCKED Hodnoty parametr  nelze zm nit z ovládacího panelu. Zámek m �e být 
vypnut zadáním platného kódu pro parametr 1603 PASS CODE.
Zámek nezamezuje zm n  parametr  p es makra nebo fieldbus.

0

OPEN Zámek je otev en. Hodnoty parametr  lze m nit. 1
NOT SAVED Zm ny parametr  provád né z ovládacího panelu jsou ukládány do 

permanentní pam ti. Pro ulo�ení zm n né hodnoty parametr , nastavte 
hodnotu parametru 1607 PARAM SAVE na SAVE.

2

1603 PASS CODE Volí heslo pro zámek parametr  (viz parametr 1602 PARAMETER LOCK). 0
0�65535 Heslo. Nastavení 358 otevírá zámek. Hodnota se automaticky vrací na 0. 1 = 1

1604 FAULT RESET SEL Volí zdroj pro resetování signálu poruchy. Signál resetuje frekven ní m ni
po p echodu do poruchy, pokud ji� neexistuje p í ina poruchy.

KEYPAD

KEYPAD Reset poruch pouze z ovládacího panelu 0
DI1 Reset p es digitální vstup DI1 (reset p i náb �né hran  DI1) nebo p es

ovládací panel
1

DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
START/STOP Reset spole n  se signálem stop p ijatým p es digitální vstup nebo p es

ovládací panel.
Poznámka: Nepou�ívejte tuto mo�nost, pokud jsou povely pro start, stop a 
sm r p ijímány p es fieldbus komunikaci.

7

Index Název/výb r Popis
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COMM Fieldbus interfejs jako zdroj proresetování signálu poruchy, nap . ídicí slovo 
0301 FB CMD WORD 1 bit 4 (s ABB profilem frekven ního m ni e 5319 EFB
PAR 19 bit 7). ídicí slovo je vysláno z fieldbus p es adaptér fieldbus nebo z 
integrovaného fieldbus (modbus) do frekven ního m ni e. Bity ídicího slova 
viz odstavec Komunika ní profily DCU na stran 228 a Komunika ní profily 
frekven ních m ni  ABB na stran 224.

8

DI1(INV) Reset p es invertovaný digitální vstup DI1 (reset p i dob �né hran  DI1) 
nebo p es ovládací panel

-1

DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5

1605 USER PAR SET CHG Povoluje zm nu u�ivatelské sady parametr  p es digitální vstup. Viz parametr
9902 APPLIC MACRO. Zm na je povolena pouze tehdy, kdy� je frekven ní
m ni  zastaven. B hem provád ní zm n nelze frekven ní m ni  spustit.
Poznámka: V�dy ulo�te u�ivatelskou sadu parametr  parametrem 9902 po 
zm n  jakéhokoliv nastavení parametr  nebo po provedení identifika ního 
b hu pro motor. Poslední nastavení ulo�ené u�ivatelem se zavede pro 
pou�ití po vypnutí a op tném zapnutí napájecího nap tí nebo po zm n
nastavení parametru 9902. Jakékoliv neulo�ené zm ny se ztrácejít.
Poznámka: Hodnota tohoto parametru není obsa�ena v u�ivatelské sad
parametr . Jednorázové nastavení nechá p esto zm nit u�ivatelskou sadu 
parametr .
Poznámka: Výb r u�ivatelské sady parametr  2 lze sledovat p es releový 
výstup RO. Viz parametr 1401 RELAY OUTPUT 1.

NOT SEL

NOT SEL Zm na u�ivatelské sady parametr  není mo�ná p es digitální vstup. 
Nastavení parametr  lze zm nit jen p es ovládací panel.

0

DI1 Ovládání u�ivatelské sady parametr  p es digitální vstup DI1. Dob �ná
hrana digitálního vstupu DI1: U�ivatelská sada parametr  1 se zavede pro 
pou�ití. Náb �ná hrana digitálního vstupu DI1: U�ivatelská sada parametr  2 
se zavede pro pou�ití.

1

DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
DI1,2 Výb r u�ivatelské sady parametr  p es digitální vstupy DI1 a DI2. 1 = DI 

aktivní, 0 = DI neaktivní.
7

DI2,3 Viz výb r DI1,2. 8
DI3,4 Viz výb r DI1,2. 9
DI4,5 Viz výb r DI1,2. 10
DI1(INV) Ovládání u�ivatelské sady parametr  p es digitální vstup DI1. Dob �ná

hrana digitálního vstupu DI1: U�ivatelská sada parametr  2 se zavede pro 
pou�ití. Náb �ná hrana digitálního vstupu DI1: U�ivatelská sada parametr  1 
se zavede pro pou�ití.

-1

DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3

Index Název/výb r Popis

DI1 DI2 U�ivatelská sada parametr
0 0 U�ivatelská sada parametr  1
1 0 U�ivatelská sada parametr  2
0 1 U�ivatelská sada parametr  3
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DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5
DI1,2 (INV) Výb r u�ivatelské sady parametr  p es invertovaný digitální vstupy DI1 a 

DI2. 1 = DI neaktivní, 0 =DI aktivní.
-7

DI2,3 (INV) Viz výb r DI1,2 (INV). -8
DI3,4 (INV) Viz výb r DI1,2 (INV). -9
DI4,5 (INV) Viz výb r DI1,2 (INV). -10

1606 LOCAL LOCK Zakazuje vstup do re�imu lokálního ovládání nebo volí zdroj pro signál 
zámku re�imu lokálního ovládání. Kdy� je aktivní zámek lokálního re�imu, 
bude zablokován vstup do re�imu lokálního ovládání (tla ítko LOC/REM na 
panelu).

NOT SEL

NOT SEL Lokální ovládání je povoleno. 0
DI1 Signál zámku re�imu lokálního ovládání p es digitální vstup DI1. Náb �ná

hrana digitálního vstupu DI1: Lokální ovládání blokováno. Dob �ná hrana 
digitálního vstupu DI1: Lokální ovládání povoleno.

1

DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
ON Lokální ovládání je zablokováno. 7
COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro zámek lokálního ovládání, nap . ídicí slovo 

0301 FB CMD WORD 1 bit 14. ídicí slovo je vysláno z fieldbus p es adaptér 
fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do frekven ního m ni e. 
Bity ídicího slova viz odstavec Komunikaèní profily DCU na stran 228.
Poznámka: Toto nastavení se týká pouze profil  DCU!

8

DI1(INV) Zámek u re�imu lokálního ovládání p es invertovaný digitální vstup DI1. 
Náb �ná hrana invertovaného digitálního vstupu DI1: Lokální ovládání 
povoleno. Dob �ná hrana invertovaného digitálního vstupu DI1: Lokální 
ovládání zakázáno.

-1

DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5

1607 PARAM SAVE Ukládá platné hodnoty parametr  do permanentní pam ti.
Poznámka: Nová hodnota parametru standardního makra je ulo�ena 
automaticky, kdy� se zm ny provedou z panelu, toto se ale neprovede po 
p enosu p es p ípojku fieldbus.

DONE

DONE Ulo�ení dokon eno 0
SAVE Provádí se ukládání 1

Index Název/výb r Popis

DI1 DI2 U�ivatelská sada parametr
1 1 U�ivatelská sada parametr  1
0 1 U�ivatelská sada parametr  2
1 0 U�ivatelská sada parametr  3
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1608 START ENABLE 1 Volí zdroj pro signál Start Enable 1 (start povolen).
Poznámka: Funk nost signálu Start Enable je jiná oproti signálu Run Enable 
(b h povolen).
P íklad: Externí aplikace ovládání �oupátka vyu�ívá Start Enable a Run 
Enable (b h povolen). Motor lze spustit pouze po celkovém otev ení �oupátka.

NOT SEL

NOT SEL Signál Start Enable je zapnut. 0
DI1 Externí signál po�adovaný p es digitální vstup DI1. 1 = Start Enable. Pokud 

je vypnut signál Start Enable, nebude frekven ní m ni  spu�t n nebo se 
zastaví bez nap tí setrva ností, pokud b �el a bude aktivován alarm START 
ENABLE 1 MISSING.

1

DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
COMM Fieldbus interfejs jako zdroj invertovaný signál Start Enable (Start Disable), 

nap . ídicí slovo 0302 FB CMD WORD 2 bit 18 (bit 19 pro Start Enable 2). 
ídicí slovo je vysláno z fieldbus p es adaptér fieldbus nebo z integrova-

ného fieldbus (modbus) do frekven ního m ni e. Bity ídicího slova viz 
odstavec Komunika ní profily DCU na stran 228.
Poznámka: Toto nastavení se týká pouze profil  DCU!

7

DI1(INV) Externí signál p es invertovaný digitální vstup DI1. 0 = Start Enable. Pokud je 
vypnut signál Start Enable, nebude frekven ní m ni  spu�t n nebo se 
zastaví bez nap tí setrva ností, pokud b �el a bude aktivován alarm START 
ENABLE 1 MISSING.

-1

DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3

Index Název/výb r Popis

Frekven ní m ni  spu�t n
Povel Start/Stop
(skupina 10) 

(1608 a 1609)

Relé sepnutoRelé
rozepnuto

�oupátko otev eno

�oupátko �oupátko
as uzavírání

Spu�t n stav

(skupina 14)

�oupátko 
stav

�oupátko
uzav eno

Run Enable 
z koncového spína e
�oupátka, kdy� je 
�oupátko zcela otev eno
(1601)

Stav motoru

as akcelerace 
(2202) 

as decelerace
(2203) 

Signál Start Enable 

�oupátko
uzav eno

as otevírání

Otá ky
motoru

výstupu
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DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5

1609 START ENABLE 2 Volí zdroj pro signál Start Enable 2. Viz parametr 1608 START ENABLE 1. NOT SEL
Viz parametr 1608.

1610 DISPLAY ALARMS Aktivuje/deaktivuje alarmy OVERCURRENT (2001), OVERVOLTAGE 
(2002), UNDERVOLTAGE (2003) a DEVICE OVERTEMP (2009). Dal�í 
informace viz kapitola Hledání závad.

NO

NO Alarmy jsou neaktivní. 0
YES Alarmy jsou aktivní. 1

18 FREQ INPUT & 
TRANSISTOR OUTPUT

Zpracování signál  frekven ního vstupu a tranzistorových výstup

1801 FREQ INPUT MIN Definuje minimální hodnotu frekven ního vstupu. Viz odstavec Frekven ní
vstup na stran 95.

0

0�16000 Hz Minimální frekvence 1 = 1 Hz
1802 FREQ INPUT MAX Definuje maximální hodnotu frekven ního vstupu. Viz odstavec Frekven ní 

vstup na stran 95.
0

0�16000 Hz Maximální frekvence 1 = 1 Hz
1803 FILTER FREQ IN Definuje asovou konstantu filtru pro frekven ní vstup, tzn. as ve kterém se 

dosáhne 63 % zm ny kroku. Viz odstavec Frekven ní vstup na stran 95.
0.1

0,0�10,0 s asová konstanta filtru 1 = 0,1 s
1804 TO MODE Volí provozní re�im pro tranzistorový výstup TO. Viz odstavec Tranzistorový 

výstup na stran 95.
DIGITAL

DIGITAL Tranzistorový výstup se pou�ívá jako digitální výstup DO. 0
FREQUENCY Tranzistorový výstup se pou�ívá jako frekven ní výstup FO. 1

1805 DO SIGNAL Volí stav frekven ního m ni e indikovaný p es digitální výstup DO. RUN
Viz parametr 1401 RELAY OUTPUT 1.

1806 DO ON DELAY Definuje provozní zpo�d ní pro digitální výstup DO. 0
0,0�3600,0 s as zpo�d ní 1 = 0,1 s

1807 DO OFF DELAY Definuje uvol ovací zpo�d ní pro digitální výstup DO. 0
0,0�3600,0 s as zpo�d ní 1 = 0,1 s

1808 FO CONTENT SEL Volí signál frekven ního m ni e pro p ipojení na frekven ní výstup FO. 104
x�x Index parametru ve skupin 01 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 

SPEED.
1809 FO CONTENT MIN Definuje minimální hodnotu signálu frekven ního výstupu FO. Signál je 

zvolen parametrem 1808 FO CONTENT SEL.
FO minimální a maximální odpovídá nastavení 1811 MINIMUM FO a 1812
MAXIMUM FO takto:

-

x...x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 1808 FO CONTENT SEL. -

Index Název/výb r Popis

FO

FO obsah
1811

1809 1810

FO

FO obsah

 1812

1811

1809 1810

1812
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1810 FO CONTENT MAX Definuje maximální hodnotu signálu frekven ního výstupu FO. Signál je 
zvolen parametrem 1808 FO CONTENT SEL. Viz parametr 1809 FO 
CONTENT MIN.

-

x...x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 1808 FO CONTENT SEL. -
1811 MINIMUM FO Definuje minimální hodnotu pro frekven ní výstup FO. 10

10�16000 Hz Minimální frekvence. Viz parametr 1809 FO CONTENT MIN. 1 = 1 Hz
1812 MAXIMUM FO Definuje maximální hodnotu pro frekven ní výstup FO. 1000

10�16000 Hz Maximální frekvence. Viz parametr 1809 FO CONTENT MIN. 1 = 1 Hz
1813 FILTER FO Definuje asovou konstantu filtru pro frekven ní výstup FO, tzn. as ve 

kterém se dosáhne  63 % zm ny kroku.
0,1

0,0�10,0 s asová konstanta filtru 1 = 0,1 s

19 TIMER & COUNTER asova e a íta e pro ovládání funkcí start a stop

1901 TIMER DELAY Definuje as zpo�d ní pro asova . 10
0,01�120,00 s as zpo�d ní 1 = 0,01 s

1902 TIMER START Volí zdroj pro pro startovací signál asova e. NONE
DI1 (-1) Start asova e p es invertovaný digitální vstup DI1 (-1). Start asova e p i

dob �né hran  digitálního vstupu DI1.
Poznámka: Start asova e není mo�ný, kdy� je aktivní reset (parametr 1903
TIMER RESET).

-1

DI2 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -2
DI3 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -3
DI4 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -4
DI5 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -5
NONE �ádný startovací signál 0
DI1 Start asova e p es digitální vstup DI1. Start asova e p i náb �né hran

digitálního vstupu DI1.
Poznámka: Start asova e není mo�ný, kdy� je aktivní reset (parametr 1903
TIMER RESET).

1

DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
START Externí startovací signál, nap . startovací signál p es fieldbus 6

1903 TIMER RESET Volí zdroj pro resetovací signál asova e. NONE
DI1 (-1) Reset asova e p es invertovaný digitální vstup DI1 (-1). 0 = aktivní, 1 = 

neaktivní.
-1

DI2 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -2
DI3 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -3
DI4 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -4
DI5 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -5
NONE Bez resetovacího signálu 0
DI1 Reset asova e p es digitální vstup DI1. 1 = aktivní, 0 = neaktivní. 1
DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4

Index Název/výb r Popis
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DI5 Viz výb r DI1. 5
START Reset asova e p i startu. Zdroj startovacího signálu je zvolen parametrem 

1902 TIMER START.
6

START (-1) Reset asu p i startu (invertovaný), nap . asova  je resetován, kdy� je 
startovací signál deaktivován. Zdroj startovacího signálu je zvolen 
parametrem 1902 TIMER START.

7

RESET Externí reset, nap . reset p es fieldbus 8
1904 COUNTER ENABLE Volí zdroj pro signál povolení íta e. DISABLED

DI1 (-1) Signál povolení íta e p es invertovaný digitální vstup DI1. 0 = aktivní, 
1 = neaktivní.

-1

DI2 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -2
DI3 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -3
DI4 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -4
DI5 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -5
DISABLED Bez povolení íta e 0
DI1 Signál povolení íta e p es digitální vstup DI1. 1 = aktivní, 0 = neaktivní. 1
DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
ENABLED íta  povolen 6

1905 COUNTER LIMIT Definuje limit íta e. 1000
0�65535 Hodnota limitu 1 = 1

1906 COUNTER INPUT Volí vstupní signál jako zdroj pro íta . PLS IN(DI5)
PLS IN(DI 5) Pulzy na digitálním vstupu DI5. Kdy� se zjistí pulz, hodnota íta e se zvý�í o 1. 1

1907 COUNTER RESET Volí zdroj pro signál resetování íta e. NONE
DI1 (-1) Reset íta e p es invertovaný digitální vstup DI1. 0 = aktivní, 1 = neaktivní. -1
DI2 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -2
DI3 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -3
DI4 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -4
DI5 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -5
NONE Bez resetovacího signálu 0
DI1 Reset íta e p es digitální vstup DI1. 1 = aktivní, 0 = neaktivní. 1
DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
AT LIMIT Reset p i limitu definovaném parametrem 1905 COUNTER LIMIT 6
STRT/STP CMD Reset íta e p i povelu start/stop. Zdroj pro start/stop je zvolen parametrem 

1911 CNTR S/S COMMAND.
7

S/S CMD(INV) Reset íta e p i povelu start/stop (invertovaný), nap . íta  je resetován p i
deaktivování povelu start/stop. Zdroj startovacího signálu je zvolen 
parametrem 1902 TIMER START.

8

Index Název/výb r Popis
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RESET Reset povolen 9
1908 COUNTER RES VAL Definuje hodnotu íta e po resetu. 0

0�65535 Hodnota íta e 1 = 1
1909 COUNT DIVIDER Definuje d litel pro pulzy íta e. 0

0�12 D litel íta e pulz  N. Je na ítán ka�dý 2N bit. 1 = 1
1910 COUNT DIRECTION Definuje zdroj pro volbu sm ru po ítání íta e. UP

DI1 (-1) Výb r sm ru ítání íta e p es invertovaný digitální vstup DI1. 1 = ítá 
nahoru, 0 = ítá dol .

-1

DI2 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -2
DI3 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -3
DI4 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -4
DI5 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -5
UP ítání nahoru 0
DI1 Výb r sm ru ítání íta e p es digitální vstup DI1. 0 = ítá nahoru, 1 = ítá 

dol .
1

DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
DOWN ítání dol 6

1911 CNTR S/S 
COMMAND

Volí zdroj pro povel start/stop frekven ního m ni e, kdy� je hodnota 
parametru 1001 EXT1 COMMANDS nastavena na COUNTER START / 
COUNTER STOP. 

NONE

DI1 (-1) Povel start/stop p es invertovaný digitální vstup DI1.
Kdy� je hodnota parametru 1001 COUNTER STOP: 0 = start. Stop, kdy� se 
p ekro í limit íta e definovaný parametrem 1905 COUNTER LIMIT.
Kdy� je hodnota parametru 1001 COUNTER START: 0 = stop. Start, kdy� se 
p ekro í limit íta e definovaný parametrem 1905 .

-1

DI2 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -2
DI3 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -3
DI4 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -4
DI5 (-1) Viz výb r DI1 (-1). -5
NONE �ádný zdroj pro povel start/stop 0
DI1 Povel start/stop p es digitální vstup DI1.

Kdy� je hodnota parametru 1001 COUNTER STOP: 1 = start. Stop, kdy� 
do�lo k p ekro ení hodnoty limitu íta e definované parametrem 1905
COUNTER LIMIT.
Kdy� je hodnota parametru 1001 COUNTER START: 1 = stop. Start, kdy� 
do�lo k p ekro ení hodnoty limitu íta e definované parametrem 1905.

1

DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
ACTIVATE Externí povel start/stop, nap . p es fieldbus 6

Index Název/výb r Popis
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20 LIMITS Provozní limity frekven ního m ni e.
Hodnoty otá ek jsou pou�ity s vektorovým ovládáním a hodnoty frekvence 
jsou pou�ity se skalárním ovládáním. Re�im ovládání je zvolen parametrem 
9904 MOTOR CTRL.

2001 MINIMUM SPEED Definuje povolené minimální otá ky. 
Pozitivní (nebo nulová) hodnota minimálních otá ek definuje dva rozsahy, 
jeden pozitivní a jeden negativní.
Negativní hodnota minimálních otá ek definuje jeden rozsah otá ek.

0

-30000�30000 ot./min Minimální otá ky 1 = 1 ot./min
2002 MAXIMUM SPEED Definuje povolené maximální otá ky. Viz parametr 2001 MINIMUM SPEED. Evr: 1500 / 

US: 1800
0�30000 ot./min Maximální otá ky 1 = 1 ot./min

2003 MAX CURRENT Definuje povolený maximální proud motoru. 1.8 · I2N

0,0�1,8 · I2N A Proud 1 = 0,1 A
2005 OVERVOLT CTRL Aktivuje nebo deaktivuje ovládání p ep tímeziobvodu ss propojení.

Rychlé brzd ní a vysoké setrva né zatí�ení zp sobují, �e nap tí 
meziobvodu stoupne a� na limit p ep tí. Aby stejnosm rné nap tí 
nep ekro ilo tento limit, bude regulátor p ep tí automaticky sni�ovat brzdný 
moment.
Poznámka: Pokud je k frekven nímu m ni i p ipojený brzdný chopper a 
rezistor, musí z stat regulátor vypnutý (zvolí se DISABLE), aby byl umo�n n
provoz chopperu.

ENABLE

DISABLE Ovládání p ep tí deaktivováno 0
ENABLE Ovládání p ep tí je aktivováno 1

2006 UNDERVOLT CTRL Aktivuje nebo deaktivuje ovládání podp tí meziobvodu ss propojení. Viz 
odstavec P eklenutí p i výpadku napájecího nap tí na stran 97.

ENABLE
(TIME)

DISABLE Ovládání podp tí deaktivováno 0
ENABLE(TIME) Ovládání podp tí je aktivováno. Maximální as aktivace ovládání je 500 ms. 1
ENABLE Ovládání podp tí je aktivováno. Bez limitu provozní doby. 2

Index Název/výb r Popis

2001

2002
Otá ky

-(2001)

-(2002)

2002

2001Povolený rozsah otá ek
Povolený rozsah otá ek

Povolený rozsah otá ek
t

Otá ky

t

2001 hodnota > 0

0 0

2001 hodnota < 0
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2007 MINIMUM FREQ Definuje minimální limit pro výstupní frekvence frekven ního m ni e.
Pozitivní hodnoty (nebo nula) minimální frekvence definuje dva rozsahy, 
jeden pozitivní a jeden negativní.
Negativní hodnota minimální frekvence definuje jeden rozsah otá ek.
Poznámka: MINIMUM FREQ < MAXIMUM FREQ.

0

-500,0�500,0 Hz Minimální frekvence 1 = 0,1 Hz
2008 MAXIMUM FREQ Definuje maximální limit pro výstupní frekvenci frekven ního m ni e. Evr: 50 / 

US: 60
0,0�500,0 Hz Maximální frekvence 1 = 0,1 Hz

2013 MIN TORQUE SEL Volí minimální limit momentu pro frekven ní m ni . MIN 
TORQUE 1

MIN TORQUE 1 Hodnota definovaná parametrem 2015 MIN TORQUE 1 0
DI1 Digitální vstup DI1. 0 = parametr 2015 MIN TORQUE 1. 1 = parametr 2016

MIN TORQUE 2.
1

DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro výb r limitu momentu 1/2, nap . ídicí slovo 

0301 FB CMD WORD 1 bit 15. ídicí slovo je vysláno z fieldbus p es adaptér 
fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do frekven ního m ni e. 
Bity ídicího slova viz odstavec Komunikaèní profily DCU na stran 228.
Minimální limit momentu 1 je definován parametrem 2015 MIN TORQUE 1 a 
minimální limit momentu 2 je definován parametrem 2016 MIN TORQUE 2.
Poznámka: Toto nastavení se týká pouze profil  DCU!

7

DI1(INV) Invertovaný digitální vstup DI1. 1 = hodnota parametru 2015 MIN TORQUE 
1. 0 = hodnota parametru 2016 MIN TORQUE 2.

-1

DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5

2014 MAX TORQUE SEL Volí maximální limit momentu pro frekven ní m ni . MAX 
TORQUE 1

MAX TORQUE 1 Hodnota parametru 2017 MAX TORQUE 1
DI1 Digitální vstup DI1. 0 = parametr 2017 MAX TORQUE 1. 1 = parametr 2018

MAX TORQUE 2.
1

DI2 Viz výb r DI1. 2

Index Název/výb r Popis

2007

2008

f

-(2007)

-(2008)

2008

2007Povolený rozsah frekvence
Povolený rozsah frekvence

Povolený rozsah frekvence

t

f

t

2007 hodnota is > 0

0 0

2007 hodnota is < 0
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DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro výb r limitu momentu 1/2, nap . ídicí slovo 

0301 FB CMD WORD 1 bit 15. ídicí slovo je vysláno z fieldbus p es adaptér 
fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do frekven ního m ni e. 
Bity ídicího slova viz odstavec Komunika ní profily DCU na stran 228.
Maximální limit momentu 1 je definován parametrem 2017 MAX TORQUE 1 
a maximální limit momentu 2 je definován parametrem 2018 MAX TORQUE 2.
Poznámka: Toto nastavení se týká pouze profil  DCU!

7

DI1(INV) Invertovaný digitální vstup DI1. 1 = parametr 2017 MAX TORQUE 1. 
0 = parametr 2018 MAX TORQUE 2.

-1

DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5

2015 MIN TORQUE 1 Definuje minimální limit momentu 1 pro frekven ní m ni . Viz parametr 2013
MIN TORQUE SEL.

-300

-600,0�0,0 % Hodnota v procentech jmenovitého momentu motoru 1 = 0,1 %
2016 MIN TORQUE 2 Definuje minimální limit momentu 2 pro frekven ní m ni . Viz parametr 2013

MIN TORQUE SEL.
-300

-600,0�0,0 % Hodnota v procentech jmenovitého momentu motoru 1 = 0,1 %
2017 MAX TORQUE 1 Definuje maximální limit momentu 1 pro frekven ní m ni . Viz parametr 2014

MAX TORQUE SEL.
300

0,0�600,0 % Hodnota v procentech jmenovitého momentu motoru 1 = 0,1 %
2018 MAX TORQUE 2 Definuje maximální limit momentu 2 pro frekven ní m ni . Viz parametr 2014

MAX TORQUE SEL.
300

0,0�600,0 % Hodnota v procentech jmenovitého momentu motoru 1 = 0,1 %

21 START/STOP Re�im startování a zastavení motoru

2101 START FUNCTION Volí startovací metodu motoru. AUTO
AUTO Frekven ní m ni  startuje motor okam�it  z nulové frekvence pokud je 

parametr 9904 MOTOR CTRL MODE nastaven na SCALAR:FREQ. Kdy� je 
po�adován letmý start, pou�ije se výb r SCANSTART.
Kdy� je hodnota parametru 9904 MOTOR CTRL MODE nastavena na  
VECTOR:SPEED/VECTOR:TORQ, bude frekven ní m ni  p edmagneti-
zovat motor ss proudem p ed startem. as p edmagnetizace je definován 
parametrem 2103 DC MAGN TIME. Viz výb r DC MAGN.

1

Index Název/výb r Popis
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DC MAGN Frekven ní m ni  p edmagnetizuje motor stejnosm rným proudem p ed startem. 
as p edmagnetizace je definován parametrem 2103 DC MAGN TIME.

Ky� má parametr 9904 MOTOR CTRL MODE hodnotu VECTOR:SPEED/
VECTOR:TORQ, zaru uje ss magnetizace nejvy��í mo�ný záb rný moment, 
kdy� je p edmagnetizace nastavena na dostate n  dlouhou dobu.
Poznámka: Startování b �ícího stroje není mo�né se zvoleným DC MAGN.
VAROVÁNÍ! Frekven ní m ni  startuje po uplynutí asu p edmagnetizace, i 
kdy� je�t  není dokon ena magnetizace motoru. V�dy v aplikaci zajist te,
aby byl k dispozici plný záb rný moment tím, �e zvolíte as magnetizace 
dostate n  dlouhý pro vytvo ení úplné magnetizace a zaji�t ní plného 
záb rného momentu.

2

TORQ BOOST Zvý�ený moment by m l být zvolen, kdy� je po�adován vysoký záb rný
moment. Pou�ije se pouze s parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE 
nastaveným na SCALAR:FREQ.
Frekven ní m ni  p edmagnetizuje motor stejnosm rným proudem p ed 
startem. as p edmagnetizace je definována parametrem 2103 DC MAGN 
TIME.
Zvý�ený moment se pou�ije p i startu. Zvý�ený moment je zastaven, kdy� 
výstupní frekvence p ekro í 20 Hz nebo kdy� je rovna referen ní hodnot .
Viz parametr 2110 TORQ BOOST CURR.
Poznámka: Startování b �ícího stroje není mo�né se zvoleným TORQ 
BOOST.
VAROVÁNÍ! Frekven ní m ni  startuje po uplynutí asu p edmagnetizace, i 
kdy� je�t  není dokon ena magnetizace motoru. V�dy v aplikaci zajist te,
aby byl k dispozici plný záb rný moment tím, �e zvolíte as magnetizace 
dostate n  dlouhý pro vytvo ení úplné magnetizace a zaji�t ní plného 
záb rného momentu.

4

SCAN START Letmý start (startování rotujícího stroje). Na bázi snímání frekvence (interval 
2008 MAXIMUM FREQ...2007 MINIMUM FREQ) pro identifikaci frekvence. 
Kdy� se identifikace nezda í, pou�ije se ss magnetizace (viz DC MAGN).

6

SCAN+BOOST Kombinuje start se skenováním (startování rotujícího stroje) a zvý�ený 
moment. Viz odstavce SCANSTART a TORQ BOOST. Kdy� se identifikace 
nezda í, pou�ije se zvý�ený moment.
Pou�ijte pouze s parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE nastaveným na 
SCALAR:FREQ.

7

2102 STOP FUNCTION Volí funkci zatavení motoru. COAST
COAST Stop odpojením napájecího nap tí motoru. Motor voln  dobíhá setrva ností

do zastavení.
1

RAMP Stop podél rampy. Viz skupina parametr 22 ACCEL/DECEL. 2
SPEED COMP Kompenzace otá ek pou�itá pro konstantní brzdnou dráhu. Odchylka otá ek

k hodnot  maximálních otá ek je kompenzována u b �icího frekven ního 
m ni e aktuálními otá kami p ed zastavením motoru podél rampy. Viz 
odstavec Zastavení s kompenzovanými otá kami na stran 98.

3

2103 DC MAGN TIME Definuje as p edmagnetizace. Viz parametr 2101 START FUNCTION. Po 
povelu pro start bude frekven ní m ni  automaticky p edmagnetizovat motor 
po nastavený as.

0,3

0,00�10,00 s as magnetizace. Nastavte tuto hodnotu dostate n  dlouhou, aby se 
umo�nila plná magnetizace motoru. P íli� dlouhý as nadm rn  zah ívá motor.

1 = 0,01 s

2104 DC HOLD CTL Aktivuje funkce ss p idr�ení nebo ss brzd ní. NOT SEL
NOT SEL Neaktivní 0

Index Název/výb r Popis
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DC HOLD Funkce ss p idr�ení je aktivní. ss p idr�ení není mo�né, kdy� je parametr 
9904 MOTOR CTRL MODE nastaven na SCALAR:FREQ.
Kdy� poklesnou jak reference, tak otá ky motoru pod hodnotu parametru 
2105 DC HOLD SPEED, frekven ní m ni  zastaví generování sínusového 
proudu a zahájí napájení motoru stejnosm rným proudem. Proud je 
nastaven parametrem 2106 DC CURR REF. Kdy� referen ní otá ky p ekro í
hodnotu parametru 2105, bude pokra ovat normální provoz frekven ního
m ni e.

Poznámka: ss p idr�ení nepracuje, kdy� je vypnut startovací signál.
Poznámka: Napájení motoru stejnosm rným proudem zp sobuje jeho 
zah ívání. V aplikacích, kde jsou po�adovány del�í asy ss p idr�ení, by se 
m ly pou�ívat motory s externími ventilátory. Pokud je p íli� dlouhý interval 
ss p idr�ení, nedoká�e zamezit ss p idr�ení otá ení h ídele motoru, pokud je 
na motor aplikováno konstantní zatí�ení.

1

DC BRAKING Funkce brzd ní ss proudem je aktivní.
Pokud je parametr 2102 STOP FUNCTION nastaven na COAST, bude ss 
brzd ní aplikováno po vypnutí povelu pro start.
Pokud je parametr 2102 STOP FUNCTION nastaven na RAMP, bude ss 
brzd ní aplikováno po dokon ení rampy.

2

2105 DC HOLD SPEED Definuje otá ky ss p idr�ení. Viz parametr 2104 DC HOLD CTL. 5
0�360 ot./min Otá ky 1 = 1 ot./min

2106 DC CURR REF Definuje proud ss p idr�ení. Viz parametr 2104 DC HOLD CTL. 30
0�100 % Hodnota v procentech z jmenovitého proudu motoru (parametr 9906 MOTOR 

NOM CURR)
1 = 1 %

2107 DC BRAKE TIME Definuje as ss brzd ní. 0
0,0�250,0 s as 1 = 0,1 s

2108 START INHIBIT Povoluje funkci zamezení startu. Start frekven ního m ni e je zamezen, kdy�
- je resetována porucha.
- se aktivuje signál Run Enable (b h povolen) b hem aktivního startovacího 
povelu. Viz parametr 1601 RUN ENABLE.
- se zm ní re�im ovládání z lokálního na vzdáleny.
- se p epne re�im externího ovládání z EXT1 na EXT2 nebo z EXT2 na EXT1.

OFF

OFF Zakázáno 0
ON Povoleno 1

2109 EM STOP SEL Volí zdroj pro externí povel nouzového zastavení. 
Frekven ní m ni  nelze znovu spustit p ed resetováním povelu pro nouzové 
zastavení.
Poznámka: Instalace musí zahrnovat za ízení pro nouzové zastavení a dal�í 
bezpe nostní za ízení podle pot eby. Stisknutí STOP na ovládacím panelu 
frekven ního m ni e NESMÍ:
- generovat nouzové zastavení motoru
- odd lit frekven ní m ni  od nebezpe ného potenciálu.

NOT SEL

NOT SEL Funkce nouzového zastavení není zvolena 0

Index Název/výb r Popis

t

t

Ref

ss p idr�ení

Otá ky

Otá ky motoru

ss p idr�ení 
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DI1 Digitální vstup DI1. 1 = stop podél rampy pro nouzové zastavení. Viz 
parametr 2208 EM DEC TIME. 0 = reset povelu pro nouzové zastavení.

1

DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
DI1(INV) Invertovaný digitální vstup DI. 0 = stop podél rampy pro nouzové zastavení. 

Viz parametr 2208 EM DEC TIME. 1 = reset povelu pro nouzové zastavení
-1

DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5

2110 TORQ BOOST CURR Definuje maximální dodávaný proud b hem zvý�eného momentu. Viz 
parametr 2101 START FUNCTION.

100

15�300 % Hodnota v procentech 1 = 1 %
2111 STOP SIGNAL DLY Definuje as zpo�d ní pro stop signál, kdy� je parametr 2102 STOP 

FUNCTION nastaven na SPEED COMP.
0

0�10000 ms as zpo�d ní 1 = 1 ms
2112 ZERO SPEED DELAY Definuje funkci zpo�d ní nulových otá ek. Funkce je u�ite ná v aplikacích, 

kde je d le�itý jemný a rychlý op tný start. B hem zpo�d ní frekven ní 
m ni  p esn  zná polohu rotoru.

Zpo�d ní nulových otá ek m �e být pou�ito nap . s funkcí joggingu nebo 
mechanické brzdy.
Bez zpo�d ní nulových otá ek
Frekven ní m ni  p ijme povel pro stop a deceleruje podél rampy. Kdy� 
aktuální otá ky motoru poklesnou pod interní limit (nazývaný nulové otá ky), 
bude regulátor otá ek vypnut. Inverzní modulace je zastavena a motor se 
to í setrva ností do zastavení.
Se zpo�d ním nulových otá ek
Frekven ní m ni  p ijme povel pro stop a deceleruje podél rampy. Kdy� 
aktuální otá ky motoru poklesnou pod interní limit (nazývaný nulové otá ky), 
bude aktivována funkce  zpo�d ní nulových otá ek. B hem funkce zpo�d ní
je regulátor otá ek stále aktivní: provádí inverzní modulaci, magnetizuje 
motor a frekven ní m ni  je p ipraven pro rychlý op tný start.

0

0,0�60,0 s as zpo�d ní. Kdy� je hodnota parametru nastavena na nulu, bude funkce 
zpo�d ní nulových otá ek zablokována.

1 = 0,1 s

Index Název/výb r Popis

Otá ky

t

Nulové otá ky

Otá ky

t

Nulové otá ky

Zpo�d ní

Bez zpo�d. nulových otá ek Se zpo�d ním nulových otá ek

Regulátor otá ek
vypnut: Motor se bez 
nap tí zastaví.

Regulátor otá ek z stává
zapnut. Motor deceleruje na 
skute n  nulové otá ky.
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22 ACCEL/DECEL asy akcelerace a decelerace

2201 ACC/DEC 1/2 SEL Definuje zdroj, ze kterého te frekven ní m ni  signál volící mezi dv ma páry 
ramp, páry akcelerace/decelerace 1 a 2.
Pár ramp 1 je definován parametry 2202�2204.
Pár ramp 2 je definován parametry 2205�2207.

DI5

NOT SEL Je pou�it pár ramp 1. 0
DI1 Digitální vstup DI1. 1 = pár ramp 2, 0 = pár ramp 1. 1
DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro výb r pár ramp 1/2, nap . ídicí slovo 0301

FB CMD WORD 1 bit 10. ídicí slovo je vysláno z fieldbus p es adaptér 
fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do frekven ního m ni e. 
Bity ídicího slova viz odstavec Komunika ní profily DCU na stran 228.
Poznámka: Toto nastavení se týká pouze profil  DCU!

7

SEQ PROG Sekven ní programování, rampa definovaná parametrem 8422 ST 1 RAMP 
(nebo 8432/.../8492)

10

DI1(INV) Invertovaný digitální vstup DI1. 0 = pár ramp 2, 1 = pár ramp 1. -1
DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5

2202 ACCELER TIME 1 Definuje as akcelerace 1 nap . as po�adovaný pro zm nu otá ek z nuly na 
otá ky definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ (se skalárním 
ovládáním) / 2002 MAXIMUM SPEED (s vektorovým ovládáním). Re�im 
ovládání je zvolen parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.
- Pokud se referen ní otá ky zvy�ují rychleji ne� nastavená rychlost akcele-
race, budou otá ky motoru sledovat rychlost akcelerace.
- Pokud se referen ní otá ky zvy�ují pomaleji ne� nastavená rychlost 
akcelerace, budou otá ky motoru sledovat referen ní signál.
- Pokud je as akcelerace nastaven p íli� krátký, frekven ní m ni   automa-
ticky prodlou�í akceleraci, aby se nep ekro ily provozní limity frekven ního
m ni e.
Aktuální as akcelerace závisí na nastavení parametru 2204 RAMP SHAPE 1.

5

0,0�1800,0 s as 1 = 0,1 s

Index Název/výb r Popis
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2203 DECELER TIME 1 Definuje as decelerace 1 nap . as po�adovaný pro zm nu otá ek
z hodnoty definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ (se skalárním 
ovládáním) / 2002 MAXIMUM SPEED (s vektorovým ovládáním) na nulu. 
Re�im ovládání je zvolen parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.
- Pokud se referen ní otá ky sni�ují pomaleji ne� nastavená rychlost 
decelerace, budou otá ky motoru sledovat referen ní signál.
- Pokud se referen ní otá ky sni�ují rychleji ne� nastavená rychlost 
decelerace, budou otá ky motoru sledovat rychlost decelerace.
- Pokud je as decelerace nastaven p íli� krátký, frekven ní m ni   automa-
ticky prodlou�í deceleraci, aby se nep ekro ily provozní limity frekven ního
m ni e. Pokud vzniknou pochybnosti o tom, zda je as decelerace p íli� 
krátký, zajist te zapnutí funkce kontroly ss p ep tí (parametr 2005
OVERVOLTAGE CTRL).
Poznámka: Kdy� je pot ebný krátký as decelerace pro aplikace s vysokou 
setrva nou hmotou, m l by být frekven ní m ni  vybaven dopl kem pro 
elektrické brzd ní, nap  brzdným chopperem a brzdným rezistorem.
Aktuální as decelerace závisí na nastavení parametru 2204 RAMP SHAPE 1.

5

0,0�1800,0 s as 1 = 0,1 s
2204 RAMP SHAPE 1 Volí tvar rampy akcelerace/decelerace 1. Funkce je deaktivována b hem 

nouzového zastavení a joggingu.
0

0,0�1000,0 s 0,00 s: Lineární rampa. Vhodná pro pomalou akceleraci nebo deceleraci a 
pro pomalé rampy.
0,01 � 1000,00 s: Rampa s S-k ivkou. Rampa s S-k ivkou je ideální pro 
dopravníky k ehkého zbo�í nebo pro jiné aplikace, kde je po�adován jemný 
p echod p i zm n  z jedné rychlosti na druhou. S-k ivka má symetrické k ivky
na obou koncích rampy a lineární ást mezi nimi.

1 = 0,1 s

2205 ACCELER TIME 2 Definuje as akcelerace 2 nap . as po�adovaný pro zm nu otá ek z nuly na 
otá ky definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ (se skalárním 
ovládáním) / 2002 MAXIMUM SPEED (s vektorovým ovládáním). Re�im 
ovládání je zvolen parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.
Viz parametr 2202 ACCELER TIME 1.

as akcelerace 2 se pou�ívá také jako as akcelerace p i joggingu. Viz 
parametr 1010 JOGGING SEL.

60

0,0�1800,0 s as 1 = 0,1 s

Index Název/výb r Popis

Lineární rampa: par. 2204 = 0 s

Rampa 
s S-k ivkou:

Pravidlo
Vhodný vztah mezi asem 
tvaru rampy a asem rampy 
akcelerace je 1/5. 

Otá ky

t

Max

Par. 2204 Par. 2204
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2206 DECELER TIME 2 Definuje as decelerace 2 nap . as po�adovaný pro zm nu otá ek
z hodnoty definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ (se skalárním 
ovládáním) / 2002 MAXIMUM SPEED (s vektorovým ovládáním) na nulu. 
Re�im ovládání je zvolen parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.
Viz parametr 2203 DECELER TIME 1.

as decelerace 2 se pou�ívá také jako as decelerace p i joggingu. Viz 1010
JOGGING SEL.

60

0,0�1800,0 s as 1 = 0,1 s
2207 RAMP SHAPE 2 Volí tvar rampy akcelerace/decelerace 2. Funkce je deaktivována b hem 

nouzového zastavení.
Tvar rampy 2 se pou�ívá také jako as pro tvar rampy joggingu. Viz 1010
JOGGING SEL.

0

0,0�1000,0 s Viz parametr 2204 RAMP SHAPE 1. 1 = 0,1 s
2208 EM DEC TIME Definuje as, ve kterém je frekven ní m ni  zastaven p i aktivování 

nouzového zastavení. Viz parametr 2109 EM STOP SEL.
1

0,0�1800,0 s as 1 = 0,1 s
2209 RAMP INPUT 0 Definuje zdroj pro nucené nastavení vstupu rampy na nulu. NOT SEL

NOT SEL Není zvoleno 0
DI1 Digitální vstup DI1.1 = vstup rampy je nucen  nastaven na nulu. Výstup 

rampy bude klesat na nulu v souladu s pou�itým asem rampy.
1

DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
COMM Fieldbus interfejs jako zdroj pro nucené nastavení vstupu rampy na nulu, 

nap . ídicí slovo 0301 FB CMD WORD 1 bit 13 (s ABB profilem frekven ního
m ni e 5319 EFB PAR 19 bit 6). ídicí slovo je vysláno z fieldbus do 
regulátoru p es adaptér fieldbus nebo z integrovaného fieldbus (modbus) do 
frekven ního m ni e. Bity ídicího slova viz odstavec Komunika ní profily 
DCU na stran 228 a Komunika ní profily frekven ních m ni  ABB na 
stran 224.

7

DI1(INV) Invertovaný digitální vstup DI1. 0 = vstup rampy nucen  nastaven na nulu. 
Výstup rampy bude klesat na nulu v souladu s pou�itým asem rampy.

-1

DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5

Index Název/výb r Popis
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23 SPEED CONTROL Prom nné regulátoru otá ek. Viz odstavec Vylad ní regulátoru otá ek na 
stran 103.

2301 PROP GAIN Definuje relativní zesílení pro regulátor otá ek. V t�í zesílení m �e zp sobit 
oscilace otá ek.
Ní�e uvedený obrázek ukazuje výstup regulátoru otá ek po skokové zm n ,
kdy� regula ní odchylka z stává konstantní.

Poznámka: Pro automatické nastavení zesílení, pou�ijte b h automatického 
vylad ní (parametr 2305 AUTOTUNE RUN).

10

0,00�200,00 Zesílení 1 = 0,01
2302 INTEGRATION TIME Definuje integra ní as pro regulátor otá ek. Integra ní as definuje rychlost, 

s jakou se zm ní výstup regulátoru, kdy� regula ní odchylka z stává
konstantní. ím krat�í je integra ní as, tím rychleji je korigována regula ní
odchylka. P íli� krátký integra ní as iní regulaci nestabilní.
Ní�e uvedený obrázek ukazuje výstup regulátoru otá ek po skokové zm n ,
kdy� regula ní odchylka z stává konstantní.

Poznámka: Pro automatické nastavení integra ního asu, pou�ijte b h
automatického vylad ní (parametr 2305 AUTOTUNE RUN).

2,5

0,00�600,00 s as 1 = 0,01 s

Index Název/výb r Popis

Zesílení = Kp = 1
TI = Integra ní as = 0
TD= Deriva ní as = 0

Výstup

Regula ní odchylka

Výstup regulátoru

t

 %

e = Regula ní odchylka
regulátoru= 

Kp · e

TI

Výstup regulátoru

t

 %

Zesílení = Kp = 1
TI = Integra ní as > 0
TD= Deriva ní as = 0Kp · e

e = Regula ní odchylkaKp · e
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2303 DERIVATION TIME Definuje deriva ní as pro regulátor otá ek. Derivace zesílí výstup 
regulátoru, kdy� se zm ní regula ní odchylka. ím del�í je deriva ní as, tím 
více je výstup regulátoru otá ek zesílen pro korekci zm ny. Kdy� je deriva ní
as nastaven na nulu, pracuje regulátor jako a PI regulátor, jinak jako a PID 

regulátor.
Derivace zp sobí, �e bude regulace více citlivá na poruchy.
Ní�e uvedený obrázek ukazuje výstup regulátoru otá ek po skokové zm n ,
kdy� regula ní odchylka z stává konstantní.

0

0�10000 ms as 1 = 1 ms
2304 ACC 

COMPENSATION
Definuje deriva ní as pro kompenzaci akcelerace/(decelerace). Pro 
zaji�t ní kompenzace b hem akcelerace se deriva ní slo�ka reference 
p ivádí k výstupu regulátoru otá ek. Princip deriva ní funkce je popsán u  
parametru 2303 DERIVATION TIME.
Poznámka: Podle v�eobecného pravidla nastavujte tento parametr na 
hodnotu mezi 50 a 100 % sou tu mechanické asové konstanty motoru a 
pohán ného stroje. (Funkce Autotune Run (b h automatického vylad ní) to 
provede automaticky, viz parametr 2305 AUTOTUNE RUN.)
Ní�e uvedený obrázek ukazuje otá kovou odezvu, kdy� vznikne vy��í 
zatí�ení p i akceleraci podél rampy.

0

0,00�600,00 s as 1 = 0,01 s

Index Název/výb r Popis

Zesílení = Kp = 1
TI = Integra ní as > 0
TD= Deriva ní as > 0
Ts= asová perioda vzorku = 2 ms

e = Zm na regula ní odchylky mezi dv ma vzorky

TI

Kp · e

Výstup regulátoru

t

 %

e = Regula ní odchylka

Kp · TD ·
e

Ts Kp · e Regula ní
odchylka

Referen ní otá ky
Aktuální otá ky

* Bez kompenzace akcelerace Kompenzace akcelerace

tt

 %  %
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2305 AUTOTUNE RUN Start automatického vylad ní regulátoru otá ek. Pokyny:
- Nechejte b �et motor s konstantními otá kami 20 a� 40 % jmenovitých 
otá ek.
- Zm te parametr pro automatické vylad ní  2305 na ON.
Poznámka: Zatí�ení motoru musí být k motoru p ipojeno. 

OFF

OFF Bez automatického vylad ní 0
ON Aktivuje automatické vylad ní regulátoru otá ek. Frekven ní m ni

- akceleruje motor.
- vypo te hodnoty pro proporcionální zesílení, integra ní as a kompenzaci 
akcelerace (hodnoty parametr 2301 PROP GAIN, 2302 INTEGARTION 
TIME a 2304 ACC COMPENSATION).
Nastavení je automaticky vráceno na OFF.

1

24 TORQUE CONTROL Prom nné momentového ízení

2401 TORQ RAMP UP Definuje as nahoru u rampy reference momentu, tzn. minimální as pro 
zvý�ení reference z nuly na jmenovitý moment motoru.

0

0,00�120,00 s as 1 = 0,01 s
2402 TORQ RAMP DOWN Definuje as dol  u rampy reference momentu, tzn. minimální as pro 

sní�ení reference z jmenovitého momentu motoru na nulu.
0

0,00�120,00 s as 1 = 0,01 s

25 CRITICAL SPEEDS Otá kové pásmo, ve kterém má frekven ní m ni  zakázán provoz.

2501 CRIT SPEED SEL Aktivuje/deaktivuje funkci kritických otá ek. Funkce kritických otá ek vylou í
specifický rozsah otá ek.
P íklad: Ventilátor má vibrace v rozsahu od 18 do 23 Hz a od 46 do 52 Hz. 
Aby frekven ní m ni  p esko il rozsahy otá ek s vibracemi:
- Aktivujte funkci kritických otá ek.
- Nastavte rozsah kritických otá ek podle obrázku.

OFF

OFF Neaktivní 0
ON Aktivní 1

2502 CRIT SPEED 1 LO Definuje minimální limit pro rozsah kritických otá ek 1. 0
0,0�500,0 Hz /
0�30000 ot./min

Limit v ot./min. Limit v Hz, kdy� je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 
nastaven na SCALAR:FREQ. Hodnota nem �e být vy��í ne� maximální 
(parametr 2503 CRIT SPEED 1 HI).

1 = 0,1 Hz / 
1 ot./min

2503 CRIT SPEED 1 HI Definuje maximální limit pro rozsah kritických otá ek 1. 0
0,0�500,0 Hz /
0�30000 ot./min

Limit v ot./min. Limit v Hz, kdy� je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE 
nastaven na SCALAR:FREQ. Hodnota nem �e být ni��í ne� minimální 
(parametr 2502 CRIT SPEED 1 LO).

1 = 0,1 Hz / 
1 ot./min

Index Název/výb r Popis

freference (Hz)

18
23

46

52

foutput (Hz) 1 Par. 2502 = 18 Hz
2 Par. 2503 = 23 Hz
3 Par. 2504 = 46 Hz
4 Par. 2505 = 52 Hz

1 2 3 4
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2504 CRIT SPEED 2 LO Viz parametr 2502 CRIT SPEED 1 LO. 0
0,0�500,0 Hz /
0�30000 ot./min

Viz parametr 2502. 1 = 0,1 Hz / 
1 ot./min

2505 CRIT SPEED 2 HI Viz parametr 2503 CRIT SPEED 1 HI. 0
0,0�500,0 Hz /
0�30000 ot./min

Viz parametr 2503. 1 = 0,1 Hz / 
1 ot./min

2506 CRIT SPEED 3 LO Viz parametr 2502 CRIT SPEED 1 LO. 0
0,0�500,0 Hz /
0�30000 ot./min

Viz parametr 2502. 1 = 0,1 Hz / 
1 ot./min

2507 CRIT SPEED 3 HI Viz parametr 2503 CRIT SPEED 1 HI. 0
0,0�500,0 Hz /
0�30000 ot./min

Viz parametr 2503. 1 = 0,1 Hz / 
1 ot./min

26 MOTOR CONTROL Prom nné ovládání motoru

2601 FLUX OPT ENABLE Aktivuje/deaktivuje funkci optimalizace toku. Optimalizace 
elektromagnetického toku sni�uje celkovou spot ebu energie a hluk motoru, 
kdy� je frekven ní m ni  provozován pod jmenovitým zatí�ením. Celková 
ú innost (motor a frekven ní m ni ) m �e být zvý�ena o 1 % a� 10 %, 
v závislosti na zat �ovacím momentu a otá kách.

OFF

OFF Neaktivní 0
ON Aktivní 1

2602 FLUX BRAKING Aktivuje/deaktivuje funkci zrychleného brzd ní tokem. Viz odstavec 
Zrychlené brzd ní tokem na stran 98.

OFF

OFF Neaktivní 0
ON Aktivní 1

2603 IR COMP VOLT Definuje zvý�ení výstupního nap tí p i nulových otá kách (IR kompenzace). 
Funkce je u�ite ná v aplikacích s vysokým rozb hovým momentem, kdy� 
nelze vyu�ít vektorové ovládání.
Aby se zamezilo p eh ívání, nastavte IR kompenza ní nap tí co nejni��í.
Ní�e uvedený obrázek ilustruje IR kompenzaci.
Poznámka: Funkce m �e být pou�ita pouze kdy� je parametr 9904 MOTOR 
CTRL MODE nastaven na SCALAR:FREQ.

V závislosti 
na typu

0,0�100,0 V Zvý�ení nap tí 1 = 0,1 V
2604 IR COMP FREQ Definuje frekvenci, p i které bude IR kompenzace 0 V. Viz obrázek u 

parametru 2603 IR COMP VOLT.
Poznámka: Pokud je parametr 2605 U/F RATIO nastaven na USER 
DEFINED, nebude tento parametr aktivní. Frekvence IR kompenzace je 
nastavena parametrem 2610 USER DEFINED U1.

80

0...100 % Hodnota frekvence motoru v procentech 1 = 1 %

Index Název/výb r Popis

Nap tí

f (Hz)

A

B

motoru
A = IR kompenzace 
B = Bez kompenzace

2603

2604

Typické hodnoty IR kompenzace:
PN (kW) 0.37 0.75 2.2 4.0 7.5
Jednotky s nap tím 200�240 V
IR comp (V) 8.4 7.7 5.6 8.4 N/A
Jednotky s nap tím 380�480 V
R comp (V) 14 14 5.6 8.4 7



Aktuální signály a parametry

167

2605 U/F RATIO Volí pom r nap tí k frekvenci (U/f) pod bodem odbuzení. LINEAR
LINEAR Lineární pom r pro aplikace s konstantním momentem. 1
SQUARED Kvadratický pom r pro aplikace s odst edivými erpadly a ventilátory. 

S kvadratickým pom rem U/f je podstatn  ni��í úrove  hluku u v t�iny
provozních frekvencí.

2

USER DEFINED U�ivatelský pom r definovaný parametry 2610...2618. Viz odstavec 
U�ivatelský pom r U/f na stran 101.

3

2606 SWITCHING FREQ Definuje spínací frekvenci frekven ního m ni e. Vy��í spínací frekvence 
znamená ni��í hodnotu hluku. Viz také parametr 2607 SWITC FREQ CTRL a 
Sní�ení jmenovitých parametr  na stran 254.

4

4 kHz M �e být pou�it se skalárním a vektorovým ovládáním. Re�im ovládání je 
zvolen parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.

1 = 1 kHz

8 kHz M �e být pou�it se skalárním a vektorovým ovládáním. Re�im ovládání je 
zvolen parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.

12 kHz M �e být pou�it pouze se skalárním ovládáním (nap . kdy� je parametr 9904
MOTOR CTRL MODE nastaven na SCALAR:FREQ).

2607 SWITCH FREQ CTRL Aktivuje ovládání spínací frekvence. Kdy� je aktivní, je výb r parametru 2606
SWITCHING FREQ omezen p i zvy�ování interní teploty frekven ního
m ni e. Viz obrázek. Tato funkce umo� uje dosáhnout nejvy��í mo�nou 
spínací frekvenci ve specifickém provozním bod .
Vy��í spínací frekvence znamená ni��í hodnotu hluku, ale vy��í interní ztráty.

ON

OFF Neaktivní 0
ON Aktivní 1

2608 SLIP COMP RATIO Definuje zesílení pro ovládání kompenzace skluzu motoru. 100 % znamená 
plnou kompenzaci skluzu, 0 % znamená bez kompenzace skluzu. Jiné 
hodnoty lze pou�ít, kdy� se zjistí statická chyba otá ek navzdory plné  
kompenzaci skluzu.
M �e být pou�it pouze se skalárním ovládáním (nap . kdy� je parametr 9904
MOTOR CTRL MODE nastaven na SCALAR:FREQ).
P íklad: konstantní referen ní otá ky 35 Hz jsou zadány do frekven ního 
m ni e. Navzdory plné kompenzaci skluzu (SLIP COMP RATIO = 100 %) 
nam í manuální m ení otá ek tachometrem na h ídeli motoru hodnotu 
otá ek  34 Hz. Statická chyba otá ek je 35 Hz - 34 Hz = 1 Hz. Pro 
kompenzaci chyby je nutné zvý�it zesílení pro skluz.

0

0...200 % Zesílení pro skluz 1 = 1 %
2609 NOISE SMOOTHING Povoluje funkci sní�ení hluku. Sní�ení hluku rozkládá akustický hluk motoru 

na adu frekvencí místo jediné zvukové frekvence a tím se dosáhne ni��í 
�pi kové intenzity hluku. Náhodné komponenty s pr m rnou hodnotou 0 Hz 
jsou p idávány ke spínací frekvenci nastavené parametrem 2606
SWITCHING FREQ.
Poznámka: Parametr nemá vliv, kdy� je parametr 2606 nastaven na 12 kHz.

DISABLE

DISABLE Zakázáno 0

Index Název/výb r Popis

100 °C 120 °C

Frekven ní

4 kHz

12 kHz

teplota

fsw
limit

8 kHz

110 °C
T
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ENABLE Povoleno 1
2610 USER DEFINED U1 Definuje první nap t´ový bod na u�ivatelské k ivce U/f p i frekvenci 

definované parametrem 2611 USER DEFINED F1. Viz odstavec U�ivatelský 
pom r U/f na stran 101.

19 % of UN

0...120 % of UN V Nap tí 1 = 1 V
2611 USER DEFINED F1 Definuje první frekven ní bod na u�ivatelské k ivce U/f. 10

0,0...500,0 Hz Frekvence 1 = 0,1 Hz
2612 USER DEFINED U2 Definuje druhý nap t´ový bod na u�ivatelské k ivce U/f p i frekvenci 

definované parametrem 2613 USER DEFINED F2. Viz odstavec U�ivatelský
pom r U/f na stran 101.

38 % of UN

0...120 % of UN V Nap tí 1 = 1 V
2613 USER DEFINED F2 Definuje druhý frekven ní bod na u�ivatelské k ivce U/f. 20

0,0...500,0 Hz Frekvence 1 = 0,1 Hz
2614 USER DEFINED U3 Definuje t etí nap t´ový bod na u�ivatelské k ivce U/f p i frekvenci definované 

parametrem 2615 USER DEFINED F3. Viz odstavec U�ivatelský pom r U/f
na stran 101.

47,5 % of UN

0...120 % of UN V Nap tí 1 = 1 V
2615 USER DEFINED F3 Definuje t etí frekven ní bod na u�ivatelské k ivce U/f. 25

0,0...500,0 Hz Frekvence 1 = 0,1 Hz
2616 USER DEFINED U4 Definuje tvrtý nap t´ový bod na u�ivatelské k ivce U/f p i frekvenci 

definované parametrem 2617 USER DEFINED F4. Viz odstavec U�ivatelský
pom r U/f na stran 101.

76 % of UN

0...120 % of UN V Nap tí 1 = 1 V
2617 USER DEFINED F4 Definuje tvrtý frekven ní bod na u�ivatelské k ivce U/f. 40

0,0...500,0 Hz Frekvence 1 = 0,1 Hz
2618 FW VOLTAGE Definuje nap tí k ivky U/f, kdy� je frekvence rovna nebo jdy� p ekro í

jmenovitou frekvenci motoru (9907 MOTOR NOM FREQ). Viz odstavec 
U�ivatelský pom r U/f na stran 101.

95 % of UN

0...120 % z UN V Nap tí 1 = 1 V

29 MAINTENANCE 
TRIG

Spou�t cí signály údr�by

2901 COOLING FAN TRIG Definuje spou�t cí bod pro íta  doby chodu ventilátoru chlazení 
frekven ního m ni e. Hodnota je porovnána s hodnotou parametru 2902
COOLING FAN ACT.

0

0,0...6553,5 kh as. Kdy� je hodnota parametru nastavena na nulu, je spou�t cí signál 
zablokován.

1 = 0,1 kh

2902 COOLING FAN ACT Definuje aktuální hodnotu pro íta  doby chodu ventilátoru chlazení. Kdy� je 
parametr 2901 COOLING FAN TRIG nastaven na nenulovou hodnotu, spustí 
se íta . Kdy� aktuální hodnota íta e p ekro í hodnotu definovanou 
parametrem 2901, zobrazí se na displeji informace o údr�b .

0

0,0...6553,5 kh as. Parametr je resetován nastavením na nulu. 1 = 0,1 kh
2903 REVOLUTION TRIG Definuje spou�t cí bod pro íta  otá ek motoru. Hodnota je porovnána 

s hodnotou parametru 2904 REVOLUTION ACT.
0

0...65535 Mrev Miliony otá ek. Kdy� je hodnota parametru nastavena na nulu, je spou�t cí
signál zablokován.

1 = 1 Mrev

Index Název/výb r Popis
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2904 REVOLUTION ACT Definuje aktuální hodnotu pro íta  otá ek motoru. Kdy� je parametr 2903
REVOLUTION TRIG nastaven na nenulovou hodnotu, spustí se íta . Kdy� 
aktuální hodnota íta e p ekro í hodnotu definovanou parametrem 2903,
zobrazí se na displeji informace o údr�b .

0

0...65535 Mrev Miliony otá ek. Parametr je resetován nastavením na nulu. 1 = 1 Mrev
2905 RUN TIME TRIG Definuje spou�t cí bod pro íta  doby chodu frekven ního m ni e. Hodnota 

je porovnána s hodnotou parametru 2906 RUN TIME ACT.
0

0.0...6553,5 kh as. Kdy� je hodnota parametru nastavena na nulu, spou�t ní je zablokováno. 1 = 0,1 kh
2906 RUN TIME ACT Definuje aktuální hodnotu pro íta  doby chodu frekven ního m ni e. Kdy� 

je parametr 2905 RUN TIME TRIG nastaven na nenulovou hodnotu, spustí 
se íta . Kdy� aktuální hodnota íta e p ekro í hodnotu definovanou 
parametrem 2905, zobrazí se na displeji informace o údr�b .

0

0.0...6553,5 kh as. Parametr je resetován nastavením na nulu. 1 = 0,1 kh
2907 USER MWH TRIG Definuje spou�t cí bod pro íta  spot eby energie frekven ního m ni e.

Hodnota je porovnána s hodnotou parametru 2908 USER MWH ACT.
0

0.0...6553,5 MWh Megawatt hodiny. Kdy� je hodnota parametru nastavena na nulu, spou�t ní je 
zablokováno.

1 = 0,1 MWh

2908 USER MWH ACT Definuje aktuální hodnotu pro íta  spot eby energie frekven ního m ni e.
Kdy� je parametr 2907 USER MWH TRIG nastaven na nenulovou hodnotu,
spustí se íta . Kdy� aktuální hodnota íta e p ekro í hodnotu definovanou 
parametrem 2907, zobrazí se na displeji informace o údr�b .

0

0.0...6553,5 MWh Megawatthodiny. Parametr je resetován nastavením na nulu. 1 = 0,1 MWh

30 FAULT FUNCTIONS Programovatelné ochranné funkce

3001 AI<MIN FUNCTION Volí, jak bude frekven ní m ni  reagovat, kdy� analogový vstupní signál 
poklesne pod nastavený minimální limit.

NOT SEL

NOT SEL Ochrana je neaktivní. 0
FAULT Frekven ní m ni  p ejde do poruchy AI1/AI2 LOSS a motor se bez napájení 

zastaví. Limit poruchy je definován parametrem 3021/3022 AI1/AI2 FAULT 
LIMIT.

1

CONST SP 7 Frekven ní m ni  generuje alarm AI1/AI2 LOSS a nastaví otá ky na hodnotu 
definovanou parametrem 1208 CONST SPEED 7. Limit alarmu je definován 
paramatrem 1301/1304 MINIMUM AI1/AI2.

VAROVÁNÍ! Zajist te, aby bylo bezpe né pokra ování provozu 
v p ípad  ztráty analogového vstupního signálu.

2

LAST SPEED Frekven ní m ni  generuje alarm AI1/AI2 LOSS a zmrazí otá ky, se kterými 
frekven ní m ni  pracoval. Otá ky jsou ur eny jako pr m rné otá ky za 
p edchozích 10 sekund. Limit alarmu je definován paramatrem 1301/1304
MINIMUM AI1/AI2.

VAROVÁNÍ! Zajist te, aby bylo bezpe né pokra ování provozu 
v p ípad  ztráty analogového vstupního signálu.

3

3002 PANEL COMM ERR Volí, jak bude frekven ní m ni  reagovat na p eru�ení komunikace s ovlá-
dacím panelem.

FAULT

FAULT Frekven ní m ni  p ejde do poruchy PANEL LOSS a motor se bez napájení 
zastaví.

1

CONST SP 7 Frekven ní m ni  generuje alarm PANEL LOSS a nastaví otá ky na otá ky
definované parametrem 1208 CONST SPEED 7.

VAROVÁNÍ! Zajist te, aby bylo bezpe né pokra ování provozu 
v p ípad  p eru�ení komunikace s panelem.

2

Index Název/výb r Popis
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LAST SPEED Frekven ní m ni  generuje alarm PANEL LOSS a zmrazí otá ky, se kterými 
frekven ní m ni  pracoval. Otá ky jsou ur eny jako pr m rné otá ky za 
p edchozích 10 sekund.

VAROVÁNÍ! Zajist te, aby bylo bezpe né pokra ování provozu 
v p ípad  p eru�ení komunikace s panelem.

3

3003 EXTERNÍ FAULT 1 Volí interfejs pro signál externí poruchy 1. NOT SEL
NOT SEL Není zvolen 0
DI1 Externí indikace poruchy p es digitální vstup DI1. 1: P echod do poruchy 

(EXT FAULT 1). Motor se bez nap tí zastaví. 0: Není externí porucha.
1

DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
DI1(INV) Externí indikace poruchy p es invertovaný digitální vstup DI1. 0: P echod do 

poruchy (EXT FAULT 1). Motor se bez nap tí zastaví. 1: Není externí 
porucha.

-1

DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5

3004 EXTERNÍ FAULT 2 Volí interfejs pro signál externí poruchy 2. NOT SEL
Viz parametr 3003 EXTERNÍ FAULT 1.

3005 MOT THERM PROT Volí, jak bude frekven ní m ni  reagovat, kdy� se zjistí p ekro ení teploty 
motoru.

FAULT

NOT SEL Ochrana je neaktivní. 0
FAULT Frekven ní m ni  p ejde do poruchy MOT OVERTEMP, kdy� teplota 

p ekro í 110 °C a bez nap tí se zastaví.
1

ALARM Frekven ní m ni  generuje alarm MOT OVERTEMP, kdy� teplota p ekro í
90 °C.

2

3006 MOT THERM TIME Definuje tepelnou asovou konstantu pro tepelný model motoru, nap . as,
za který teplota motoru dosáhne 63 % jmenovité teploty se stálým zatí�ením.
Pro tepelnou ochranu  po�adavk  UL pro t ídu motor  NEMA, pou�ijte 
pravidlo dané praxí: Tepelná asová konstanta motoru = 35 · t6. t6 (v sekun-
dách) je specifikována výrobcem motoru jako as, po který m �e motor 
bezpe n  pracovat se �estinásobkem jmenovitého proudu. 
Tepelná asová konstanta pro vypínací k ivku t ídy 10 je 350 s, pro vypínací 
k ivku t ídy 20 je 700 s a pro vypínací k ivku t ídy 30 je 1050 s.

500

256�9999 s asová konstanta 1 = 1 s

Index Název/výb r Popis

Zvý�ení tepl.
100 %
63 %

t

t

Par. 3006

Zatí�ení 
motoru
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3007 MOT LOAD CURVE Definuje zat �ovací k ivku spole n  s parametry 3008 ZERO SPEED LOAD 
a 3009 BREAK POINT FREQ. Pokud je hodnota nastavena na 100 %, je 
maximální povolené zatí�ení rovno hodnot  parametru 9906 MOTOR NOM 
CURR. 
Zat �ovací k ivka by m la být nastavena, kdy� se li�í teplota okolí od 
jmenovité teploty.

100

50.�150 % Povolené trvalé zatí�ení motoru v procentech jmenovitého proudu motoru 1 = 1 %
3008 ZERO SPEED LOAD Definuje zat �ovací k ivku spole n  s parametry 3007 MOT LOAD CURVE a 

3009 BREAK POINT FREQ.
70

25.�150 % Povolené trvalé zatí�ení motoru p i nulových otá kách v procentech 
jmenovitého proudu motoru

1 = 1 %

3009 BREAK POINT FREQ Definuje zat �ovací k ivku spole n  s parametry 3007 MOT LOAD CURVE a 
3008 ZERO SPEED LOAD.
P íklad: Vypínací asy tepelné ochrany, kdy� mají parametry 3006�3008
standardní hodnoty.

35

1�250 Hz Výstupní frekvence frekven ního m ni e p i zatí�ení 100 % 1 = 1 Hz

Index Název/výb r Popis

f

150

100

50

Par. 3009

I = výstupní proud
IN = jmenovitý proud motoru

I/IN

Par. 3008

Par. 3007

60 s

3.5

IO = Výstupní proud 
IN = Jmenovitý proud motoru
fO = Výstupní frekvence
fBRK = Frekvence odpoj. místa      
A = Vypínací as

3.0

2.5

2.0

1.5

1.0

0.5

0
0 0.2 0.4 0.8 1.0 1.2

IO/IN

fO/fBRK

90 s

180 s

300 s
600 s

0.6

180 s

A
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3010 STALL FUNCTION Volí, jak bude frekven ní m ni  reagovat na blokování motoru. Ochrana se 
aktivuje, kdy� je frekven ní m ni  provozován v oblasti blokování (viz ní�e 
uvedený obrázek) déle ne� je doba nastavená parametrem 3012 STALL 
TIME.

NOT SEL

NOT SEL Ochrana je neaktivní. 0
FAULT Frekven ní m ni  p ejde do poruchy MOTOR STALL a motor se bez 

napájení zastaví. 
1

ALARM Frekven ní m ni  generuje alarm MOTOR STALL. 2
3011 STALL FREQUENCY Definuje limit frekvence pro funkci blokování. Viz parametr 3010 STALL 

FUNCTION.
20

0,5�50,0 Hz Frekvence 1 = 0,1 Hz
3012 STALL TIME Definuje as pro funkci blokování. Viz parametr 3010 STALL FUNCTION. 20

10�400 s as 1 = 1 s
3013 UNDERLOAD FUNC Volí, jak bude frekven ní m ni  reagovat na nízké zatí�ení. Ochrana se 

aktivuje, kdy�:
- moment motoru poklesne pod k ivku zvolenou parametrem 3015
UNDERLOAD CURVE,
- je výstupní frekvence vy��í o 10 % oproti jmenovité frekvenci motoru a
- vý�e uvedené podmínky platí déle, ne� je doba nastavená parametrem 
3014 UNDERLOAD TIME.

NOT SEL

NOT SEL Ochrana je neaktivní. 0
FAULT Frekven ní m ni  p ejde do poruchy UNDERLOAD a motor se bez napájení 

zastaví.
Poznámka: Nastavte hodnotu parametru na FAULT pouze poprovedení ID 
b hu frekven ního m ni e! Kdy� se zvolí FAULT, frekven ní m ni  m �e
generovat poruchu UNDERLOAD b hem ID b hu.

1

ALARM Frekven ní m ni  generuje alarm UNDERLOAD. 2
3014 UNDERLOAD TIME Definuje asový limit pro funkci nízkého zatí�ení. Viz parametr 3013

UNDERLOAD FUNC.
20

10�400 s asový limit 1 = 1 s

Index Název/výb r Popis

f

Moment ( %) /

Par. 3011 

Oblast blokování

0.95 · u�ivatelem 

S vektorovým ovládáním
u�ivatelem defin. limit = 
2017 MAX TORQUE 1 /
2018 MAX TORQUE 2 /
(2015 a 2016 s nega-
tivním momentem)

Se skalárním ovládáním 
u�ivatelem definov. limit = 
2003 MAX CURRENT

Proud (A)

Re�im ovládání je zvolen parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.

definovaný limit
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3015 UNDERLOAD CURVE Volí zat �ovací k ivku pro funkci nízkého zatí�ení. Viz parametr 3013
UNDERLOAD FUNC.

1

1�5 íslo zat �ovací k ivky 1 = 1
3016 SUPPLY PHASE Volí, jak bude frekven ní m ni  reagovat, kdy� se ztratí fáze napájecího 

nap tí, nap . p i nadm rném zvln ní ss nap tí.
FAULT

FAULT Frekven ní m ni  p ejde do poruchy INPUT PHASE LOSS a motor se bez 
napájení zastaví, kdy� zvln ní ss nap tí p ekro í 14 % jmenovitého ss 
nap tí.

0

LIMIT/ALARM Výstupní proud frekven ního m ni e je omezen a je vygenerován alarm 
INPUT PHASE LOSS,  kdy� zvln ní ss nap tí p ekro í 14 % jmenovitého ss 
nap tí.
Existuje zpo�d ní 10 s mezi aktivací alarmu a omezením výstupního proudu. 
Proud je omezen dokud zvln ní neklesne pod minimální limit, 0,3 · Ihd.

1

ALARM Frekven ní m ni  generuje alarm INPUT PHASE LOSS pokud stejnosm rné
zvln ní p ekro í 14 % jmenovitého ss nap tí.

2

3017 EARTH FAULT Volí, jak bude frekven ní m ni  reagovat, kdy� se zjistí porucha uzemn ní 
(kostra) v motoru nebo u kabelu motoru. 
Poznámka: Zm na tohoto nastavení parametr  se nedoporu uje.

ENABLE

DISABLE �ádná innost 0
ENABLE Frekven ní m ni  p ejde do poruchy EARTH FAULT. 1

3018 COMM FAULT FUNC Volí, jak bude frekven ní m ni  reagovat, kdy� se p eru�í fieldbus komunikace. 
as zpo�d ní je definován parametrem 3019 COMM FAULT TIME.

NOT SEL

NOT SEL Ochrana je neaktivní. 0
FAULT Ochrana je aktivní. Frekven ní m ni  p ejde do poruchy SERIAL 1 ERR a 

zastaví se.
1

CONST SP 7 Ochrana je aktivní. Frekven ní m ni  generuje alarm IO COMM a nastaví 
otá ky na hodnotu definovanou parametrem 1208 CONST SPEED 7.

VAROVÁNÍ! Zajist te, aby bylo bezpe né pokra ování provozu 
v p ípad  p eru�ení komunikace.

2

Index Název/výb r Popis

80

60

40

20

0
2.4 · �N

3

2

1 5

4

TM

70 %

50 %

30 %

N

( %) Typy k ivek nízkého

f

TM = jmenovitý moment motoru
�N = jmenovitá frekvence motoru (9907)

zatí�ení
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LAST SPEED Ochrana je aktivní. Frekven ní m ni  generuje alarm IO COMM a zmrazí 
otá ky, se kterými frekven ní m ni  pracoval. Otá ky jsou ur eny jako 
pr m rné otá ky za p edchozích 10 sekund.

VAROVÁNÍ! Zajist te, aby bylo bezpe né pokra ování provozu 
v p ípad  p eru�ení komunikace.

3

3019 COMM FAULT TIME Definuje as zpo�d ní sledování p eru�ení fieldbus komunikace. Viz 
parametr 3018 COMM FAULT FUNC.

3

0,0...60,0 s as zpo�d ní 1 = 0,1 s
3021 AI1 FAULT LIMIT Definuje poruchovou úrove  pro analogový vstup AI1. Pokud je parametr 

3001 AI<MIN FUNCTION nastaven na FAULT, frekven ní m ni  p ejde do 
poruchy AI1 LOSS, kdy� analogový vstupní signál poklesne pod nastavenou 
úrove .
Nenastavujte tento limit pod úrove  definovanou parametrem 1301
MINIMUM AI1.

0

0,0�100,0 % Hodnota v procentech pro plný rozsah signálu 1 = 0,1 %
3022 AI2 FAULT LIMIT Definuje poruchovou úrove  pro analogový vstup AI2. Pokud je parametr 

3001 AI<MIN FUNCTION nastaven na FAULT, frekven ní m ni  p ejde do 
poruchy AI2 LOSS, kdy� analogový vstupní signál poklesne pod nastavenou 
úrove .
Nenastavujte tento limit pod úrove  definovanou parametrem 1304
MINIMUM AI2.

0

0,0�100,0 % Hodnota v procentech pro plný rozsah signálu 1 = 0,1 %
3023 WIRING FAULT Volí, jak bude frekven ní m ni  reagovat, kdy� se zjistí nesprávné p ipojení 

napájení nebo p ipojení kabelu motoru (nap . p ívodní napájecí kabel je 
p ipojen k p ípojce motoru frekven ního m ni e).
Poznámka: Zm na tohoto nastavení parametr  se v normálním provozu 
nedoporu uje. Ochrana se vypne pouze u napájecích systém  v zapojení do 
troj helníku a u velmi dlouhých kabel .

ENABLE

DISABLE �ádná innost 0
ENABLE Frekven ní m ni  p ejde do poruchy OUTP WIRING. 1

31 AUTOMATIC RESET Automatické resetování poruchy. Automatický reset je mo�ný pouze pro 
ur ité typy poruch a pokud je funkce automatického resetu aktivována pro 
tento typ poruchy.

3101 NR OF TRIALS Definuje po et automatických reset  poruch, které frekven ní m ni  provede 
b hem asu definovaného parametrem 3102 TRIAL TIME.
Kdy� po et automatických reset  p ekro í nastavený po et (b hem zku�ební 
doby, zastaví frekven ní m ni  dal�í automatické resety a z stane zastaven. 
Frekven ní m ni  musí být resetován z ovládacího panelu nebo ze zdroje 
zvoleného parametrem 1604 FAULT RESET SEL.
P íklad: B hem zku�ební doby definované parametrem 3102 vznikly t i
chyby. Poslední porucha je resetována pouze, kdy� je po et definovaný 
parametrem 3101 nastaven na 3 nebo více.

0

0�5 Po et automatických reset 1 = 1
3102 TRIAL TIME Definuje as pro funkci automatického resetování poruch. Viz parametr 3101

NR OF TRIALS.
30

1,0�600,0 s as 1 = 0,1 s

Index Název/výb r Popis

X X X
t

Zku�ební doba
x = Automatický reset
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3103 DELAY TIME Definuje as po který frekven ní m ni eká po poru�e p ed provedením 
automatického resetu. Viz parametr 3101 NR OF TRIALS. Kdy� je as
zpo�d ní nastaven na nulu, frekven ní m ni  resetuje okam�it .

0

0,0�120,0 s as 1 = 0,1 s
3104 AR OVERCURRENT Aktivuje/deaktivuje automatický reset pro poruchu p ekro ení proudu. 

Automaticky resetuje poruchu (OVERCURRENT) po zpo�d ní nastaveném 
parametrem 3103 DELAY TIME.

DISABLE

DISABLE Neaktivní 0
ENABLE Aktivní 1

3105 AR OVERVOLTAGE Aktivuje/deaktivuje automatický reset pro poruchu krátkodobého p ep tí. 
Automaticky resetuje poruchu (DC OVERVOLT) po zpo�d ní nastaveném 
parametrem 3103 DELAY TIME.

DISABLE

DISABLE Neaktivní 0
ENABLE Aktivní 1

3106 AR UNDERVOLTAGE Aktivuje/deaktivuje automatický reset pro poruchu krátkodobého podp tí. 
Automaticky resetuje poruchu (DC UNDERVOLTAGE) po zpo�d ní
nastaveném parametrem 3103 DELAY TIME.

DISABLE

DISABLE Neaktivní 0
ENABLE Aktivní 1

3107 AR AI<MIN Aktivuje/deaktivuje automatický reset pro poruchu AI<MIN (analogový 
vstupní signál pod povolenou minimální úrovní). Automaticky resetuje 
poruchu po zpo�d ní nastaveném parametrem 3103 DELAY TIME.

DISABLE

DISABLE Neaktivní 0
ENABLE Aktivní

VAROVÁNÍ! Frekven ní m ni  m �e restartovat i po del�ím 
zastavení, kdy� se obnoví analogový vstupní signál. Zajist te, aby 

pou�ití této funkce nezp sobilo vznik nebezpe í.

1

3108 AR EXTERNÍ FLT Aktivuje/deaktivuje automatic reset pro EXTERNÍ FAULT 1/2. Automaticky 
resetuje poruchu po zpo�d ní nastaveném parametrem 3103 DELAY TIME.

DISABLE

DISABLE Neaktivní 0
ENABLE Aktivní 1

Index Název/výb r Popis
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32 SUPERVISION Signál supervize. Stav supervize m �e být monitorován pomocí relé nebo 
tranzistorových výstup . Viz skupina parametr 14 RELAY OUTPUTS a 18
FREQ INPUT & TRANSISTOR OUTPUT.

3201 SUPERV 1 PARAM Volí první supervizovaný signál. Limity supervize jsou definovány parametry 
3202 SUPERV 1 LIM LO a 3203 SUPERV 1 LIM HI.
P íklad 1: Kdy� je 3202 SUPERV 1 LIM LO < 3203 SUPERV 1 LIM HI
P ípad A = hodnota 1401 RELAY OUTPUT 1 je nastavena na SUPRV1 
OVER. Relé se zapíná, kdy� hodnota signálu zvoleného pomocí 3201
SUPERV 1 PARAM p ekro í limit supervize definovaný pomocí 3203
SUPERV 1 LIM HI. Relé z stává aktivní, dokud supervizovaná hodnota 
nepoklesne pod dolní limit definovaný pomocí 3202 SUPERV 1 LIM LO.
Case B = hodnota1401 RELAY OUTPUT 1 je nastavena na SUPRV 1 
UNDER. Relé se zapíná, kdy� hodnota signálu zvoleného pomocí 3201
SUPERV 1 PARAM poklesne pod limit supervize definovaný pomocí 3202
SUPERV 1 LIM LO. Relé z stává aktivní, dokud supervizovaná hodnota 
nep ekro í horní limit definovaný pomocí 3203 SUPERV 1 LIM HI.

P íklad 2: Kdy� je 3202 SUPERV 1 LIM LO > 3203 SUPERV 1 LIM HI
Dolní limit 3203 SUPERV 1 LIM HI z stává aktivní, dokud supervizovaný 
signál p ekro í vy��í limit 3202 SUPERV 1 LIM LO, tím jej u iní aktivním 
limitem. Nový limit z stává aktivní, dokud supervizovaný signál nepoklesne 
pod dolní limit 3203 SUPERV 1 LIM HI, tím jej u iní aktivním.
P ípad A = hodnota1401 RELAY OUTPUT 1 je nastavena na SUPRV1 OVER.
Relé je pod proudem jakmile supervizovaný signál p ekro í aktivní limit.
P ípad B = hodnota1401 RELAY OUTPUT 1 je nastavena na SUPRV1 UNDER.
Relé je bez proudu jakmile supervizovaný signál poklesne pod aktivní limit.

103

x�x Index parametru ve skupin 01 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 SPEED 1 = 1

Index Název/výb r Popis

Hodnoty parametr  supervize

P ípad A

0

Sepnutí (1)

0

HI (par. 3203)

t

t

t
LO (par. 3202)

P ípad B
Sepnutí (1)

LO (par. 3202)

t
HI (par. 3203)

Hodnota parametru supervize

P ípad A

0

Sepnutí (1)

0

t

t

P ípad B
Sepnutí (1)

Aktivní limit
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3202 SUPERV 1 LIM LO Definuje dolní limit pro první supervizovaný signál zvolený parametrem 3201
SUPERV 1 LIM HI. Supervize se aktivuje, kdy� je hodnota pod limitem.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3201. -
3203 SUPERV 1 LIM HI Definuje horní limit pro první supervizovaný signál zvolený parametrem 3201

SUPERV 1 LIM HI. Supervize se aktivuje, kdy� je hodnota nad limitem.
-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3201. -
3204 SUPERV 2 PARAM Volí druhý supervizovaný signál. Limity supervize jsou definovány parametry 

3205 SUPERV 2 LIM LO a 3206 SUPERV 2 LIM HI. Viz parametr 3201
SUPERV 1 LIM HI.

104

x�x Index parametru ve skupin 01 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 SPEED 1 = 1
3205 SUPERV 2 LIM LO Definuje dolní limit pro druhý supervizovaný signál zvolený parametrem 3204

SUPERV 2 PARAM. Supervize se aktivuje, kdy� je hodnota pod limitem.
-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3204. -
3206 SUPERV 2 LIM HI Definuje horní limit pro druhý supervizovaný signál zvolený parametrem 

3204 SUPERV 2 PARAM. Supervize se aktivuje, kdy� je hodnota nad 
limitem.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3204. -
3207 SUPERV 3 PARAM Volí t etí supervizovaný signál. Limity supervize jsou definovány parametry 

3208 SUPERV 3 LIM LO a 3209 SUPERV 3 LIM HI. Viz parametr 3201
SUPERV 1 LIM HI.

105

x�x Index parametru ve skupin 01 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 SPEED 1 = 1
3208 SUPERV 3 LIM LO Definuje dolní limit pro t etí supervizovaný signál zvolený parametrem 3207

SUPERV 3 PARAM. Supervize se aktivuje, kdy� je hodnota pod limitem.
-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3207. -
3209 SUPERV 3 LIM HI Definuje horní limit pro t etí supervizovaný signál zvolený parametrem 3207

SUPERV 3 PARAM. Supervize se aktivuje, kdy� je hodnota nad limitem.
-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3207. -

33 INFORMATION Verze sady firmwaru, testovací datum atd.

3301 FW VERSION Zobrazí verzi sady firmwaru.
0.0000�FFFF (hex) Tzn. 0x205D

3302 LP VERSION Zobrazí verzi zavedené sady. v závislosti 
na typu

0x2001�0x20FF 
(hex)

0x2001 = ACS350-0x (Eur GMD)
0x2002 = ACS350-ux (US GMD)

3303 TEST DATE Zobrazí testovací datum. 00.00
Hodnota data ve formátu YY.WW (rok, týden)

3304 DRIVE RATING Zobrazí jmenovité hodnoty proudu a nap tí frekven ního m ni e. 0x0000
0x0000�0xFFFF 
(hex)

Hodnota ve formátu XXXY:
XXX = Jmenovitý proud frekven ního m ni e v ampérech. �A� ozna uje
desetinnou te ku. Nap íklad XXX je 8A8, jmenovitý proud je 8,8 A.
Y = Jmenovité nap tí frekven ního m ni e:
2 = 208�240 V
4 = 380�480 V

Index Název/výb r Popis
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34 PANEL DISPLAY Výb r aktuálních signál  pro zobrazení na panelu

3401 SIGNAL1 PARAM Volí první signál pro zobrazení na ovládacím panelu v re�imu zobrazení. 103

100�199 Index parametru ve skupin 01 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102
SPEED. Kdy� signál neexistuje, zobrazí se �n.a.�. Pokud je hodnota  
nastavena na 100, nezvolí se �ádný signál.

1 = 1

3402 SIGNAL1 MIN Definuje minimální hodnotu pro signál zvolený parametrem 3401 SIGNAL1
PARAM.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3401. -
3403 SIGNAL1 MAX Definuje maximální hodnotu pro signál zvolený parametrem 3401 SIGNAL1

PARAM. Viz obrázek u parametru 3402 SIGNAL1 MIN.
-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3401. -
3404 OUTPUT1 DSP 

FORM
Definuje formát pro zobrazený signál (zvolený parametrem 3401 SIGNAL1 
PARAM). 

DIRECT

+/-0 Potvrzená/nepotvrzená hodnota. Jednotka je zvolena parametrem 3405
OUTPUT 1 UNIT.
P íklad PI (3.14159):

0
+/-0,0 1
+/-0,00 2
+/-0,000 3
+0 4
+0,0 5
+0,00 6
+0,000 7

BAR METER Sloupcový graf 8
DIRECT P ímá hodnota. Umíst ní desetinné te ky a jednotek m ení stejné jako 

u zdrojového signálu.
9

3405 OUTPUT1 UNIT Volí jednotku pro zobrazený signál zvolený parametrem 3401 SIGNAL1 
PARAM.
Poznámka: Volba jednotek nekonvertuje hodnoty.

Hz

NO UNIT Nezvolena �ádná jednotka 0
A amper 1
V volt 2

Index Název/výb r Popis

0137

0138

0139

3404 3405

Assistant panel

Zdrojová hodnota

3407

3406

34033402 

Zobraz.
hodnota

3404 hodnota Zobrazení Rozsah
+/-0 + 3 -32768...+32767

+/-0.0 + 3.1
+/-0.00 + 3.14

+/-0.000 + 3.142
+0 3 0....65535

+0.0 3.1
+0.00 3.14

+0.000 3.142
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Hz hertz 3
 % procento 4
s sekunda 5
h hodina 6
ot./min otá ky za minutu 7
kh kilohodina 8
 °C stupe  Celsia 9
lb ft libra na stopu 10
mA miliamper 11
mV milivolt 12
kW kilowatt 13
W watt 14
kWh kilowatthodina 15
 °F stupe  Fahrenheita 16
hp ko ská síla 17
MWh megawatthodina 18
m/s metr za sekundu 19
m3/h kubický metr za hodinu 20
dm3/s kubický decimetr za sekundu 21
bar bar 22
kPa kilopascal 23
GPM galon za minutu 24
PSI libra na tvere ní palec 25
CFM kubická stopa za minutu 26
ft stopa 27
MGD milion galon  za den 28
inHg palec rtut´ového sloupce 29
FPM stopa za minutu 30
kb/s kilobyt za sekundu 31
kHz kilohertz 32
Ohm ohm 33
ppm pulz za minutu 34
pps pulz za sekundu 35
l/s litr za sekundu 36
l/min litr za minutu 37
l/h litr za hodinu 38
m3/s kubický metr za sekundu 39
m3/m kubický metr za minutu 40
kg/s kilogram za sekundu 41
kg/m kilogram za minutu 42
kg/h kilogram za hodinu 43
mbar milibar 44

Index Název/výb r Popis
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Pa pascal 45
GPS galon za sekundu 46
gal/s galon za sekundu 47
gal/m galon za minutu 48
gal/h galon za hodinu 49
ft3/s kubická stopa za sekundu 50
ft3/m kubická stopa za minutu 51
ft3/h kubická stopa za hodinu 52
lb/s libra za sekundu 53
lb/m libra za minutu 54
lb/h libra za hodinu 55
FPS stopa za sekundu 56
ft/s stopa za sekundu 57
inH2O palec vodního sloupce 58
in wg palec vodního sloupce 59
ft wg stopa vodního sloupce 60
lbsi libra na tvere ní palec 61
ms milisekunda 62
Mrev milion otá ek 63
d den 64
inWC palec vodního sloupce 65
m/min metr za minutu 66
 %ref reference v procentech 117
 %act aktuální hodnota v procentech 118
 %dev odchylka v procentech 119
 % LD zatí�ení v procentech 120
 % SP nastavení v procentech 121
 %FBK zp tnovazební signál v procentech 122
Iout výstupní proud (v procentech) 123
Vout výstupní nap tí 124
Fout výstupní frekvence 125
Tout výstupní moment 126
Vdc ss nap tí 127

3406 OUTPUT1 MIN Nastavuje minimální zobrazenou hodnotu pro signál zvolený parametrem 
3401 SIGNAL1 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3401. -
3407 OUTPUT1 MAX Nastavuje maximální zobrazenou hodnotu pro signál zvolený parametrem 

3401 SIGNAL1 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3401. -

Index Název/výb r Popis
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3408 SIGNAL2 PARAM Volí druhý signál pro zobrazení na ovládacím panelu v re�imu zobrazení. Viz 
parametr 3401 SIGNAL1 PARAM.

104

100�199 Index parametru ve skupin 01 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102
SPEED. Kdy� signál neexistuje, zobrazí se �n.a.�. Pokud je hodnota  
nastavena na 100, nezvolí se �ádný signál.

1 = 1

3409 SIGNAL2 MIN Definuje minimální hodnotu pro signál zvolený parametrem 3408 SIGNAL2 
PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3408. -
3410 SIGNAL2 MAX Definuje maximální hodnotu pro signál zvolený parametrem 3408 SIGNAL2 

PARAM. Viz par 3402 SIGNAL1 MIN.
-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3408. -
3411 OUTPUT2 DSP 

FORM
Definuje formát pro zobrazený signál zvolený parametrem 3408 SIGNAL2 
PARAM.

DIRECT

Viz parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM. -
3412 OUTPUT2 UNIT Volí jednotku pro zobrazený signál zvolený parametrem 3408 SIGNAL2 

PARAM.
-

Viz parametr 3405 OUTPUT1 UNIT. -
3413 OUTPUT2 MIN Nastavuje minimální zobrazenou hodnotu pro signál zvolený parametrem 

3408 SIGNAL2 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3408. -
3414 OUTPUT2 MAX Nastavuje maximální zobrazenou hodnotu pro signál zvolený parametrem 

3408 SIGNAL2 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3408. -
3415 SIGNAL3 PARAM Volí t etí signál pro zobrazení na ovládacím panelu v re�imu zobrazení. Viz 

par 3401 SIGNAL1 PARAM.
105

100�199 Index parametru ve skupin 01 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102
SPEED. Kdy� signál neexistuje, zobrazí se �n.a.�. Pokud je hodnota  
nastavena na 100, nezvolí se �ádný signál.

1 = 1

3416 SIGNAL3 MIN Definuje minimální hodnotu pro signál zvolený parametrem 3415. Viz 
parametr 3402 SIGNAL1 MIN.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3415 SIGNAL 3 PARAM. -
3417 SIGNAL3 MAX Definuje maximální hodnotu pro signál zvolený parametrem 3415 SIGNAL3 

PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3415 SIGNAL3 PARAM. -
3418 OUTPUT3 DSP 

FORM
Definuje formát pro zobrazený signál zvolený parametrem 3415 SIGNAL3 
PARAM.

DIRECT

Viz parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM. -
3419 OUTPUT3 UNIT Volí jednotku pro zobrazený signál zvolený parametrem 3415 SIGNAL3 

PARAM.
-

Viz parametr 3405 OUTPUT1 UNIT. -
3420 OUTPUT3 MIN Nastavuje minimální zobrazenou hodnotu pro signál zvolený parametrem 

3415 SIGNAL3 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3415 SIGNAL3 PARAM. -
3421 OUTPUT3 MAX Nastavuje maximální zobrazenou hodnotu pro signál zvolený parametrem 

3415 SIGNAL3 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3415. -

Index Název/výb r Popis
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35 MOTOR TEMP 
MEAS

M ení teploty motoru. Viz odstavec Teplota motoru m ená p es standardní 
V/V na stran 112.

3501 SENSOR TYPE Aktivuje funkci m ení teploty motoru a volí typ senzoru. Viz také skupina 
parametr 15 ANALOG OUTPUTS.

NONE

NONE Funkce je neaktivní. 0
1xPT100 Funkce je aktivní. Teplota je m ena pomocí jednoho Pt 100 senzoru. 

Analogový výstup AO pou�tí konstantní proud p es senzor. Odpor senzoru 
se zvy�uje se zvy�ováním teploty motoru stejn  jako nap tí na senzoru. 
Funkce m ení teploty te nap tí p es analogový vstup AI1/2 a konvertuje jej 
na stupn .

1

2XPT100 Funkce je aktivní. Teplota je m ena pomocí dvou Pt 100 senzor . Viz výb r
1xPT100.

2

3XPT100 Funkce je aktivní. Teplota je m ena pomocí t í Pt 100 senzor . Viz výb r
1xPT100.

3

PTC Funkce je aktivní. Teplota je sledována pomocí PTC senzoru. Analogový 
výstup AO dodává konstantní proud p es senzor. Odpor senzoru se rychle 
zvy�uje se zvý�ením teploty motoru  nad referen ní teplotu PTC (Tref) a 
stejn  tak se zvy�uje i nap tí na rezistoru. Funkce m ení teploty te nap tí 
p es analogový vstup AI1/2 a p evádí je na ohmy. Ní�e uvedený obrázek 
ukazuje typické hodnoty odporu u  PTC senzoru jako funkci provozní teploty 
motoru.

4

THERM(0) Funkce je aktivní. Teplota motoru je monitorovaná pomocí PTC senzoru (viz 
výb r PTC) p ipojeného na digitální vstup
nebo 
PTC senzoru p ipojeného do frekven ního m ni e p es normáln  sepnuté 
termistorové relé p ipojené k digitálnímu vstupu. 0 = p ekro ení teploty 
motoru.

5

THERM(1) Funkce je aktivní. Teplota motoru je monitorovaná pomocí PTC senzoru 
p ipojeného do frekven ního m ni e p es normáln  rozepnuté termistorové 
relé p ipojené k digitálnímu vstupu. 1 = p ekro ení teploty motoru.

6

3502 INPUT SELECTION Volí zdroj signálu pro m ení teploty motoru. AI1
AI1 Analogový vstup AI1. Pou�it, kdy� je senzor PT100 nebo PTC vybrán pro 

m ení teploty.
1

AI2 Analogový vstup AI2. Pou�it, kdy� je senzor PT100 nebo PTC vybrán pro 
m ení teploty.

2

DI1 Digitální vstup DI1. Pou�it, kdy� je hodnota parametru 3501 SENSOR TYPE 
nastavena na THERMI(0)/(1).

3

Index Název/výb r Popis

100

550

1330

4000
Ohm

T

Teplota Odpor
Normální 0 � 1,5 kohm
Nadm rná > 4 kohm
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DI2 Digitální vstup DI2. Pou�it, kdy� je hodnota parametru 3501 SENSOR TYPE 
nastavena na THERMI(0)/(1).

4

DI3 Digitální vstup DI3. Pou�it, kdy� je hodnota parametru 3501 SENSOR TYPE 
nastavena na THERMI(0)/(1).

5

DI4 Digitální vstup DI4. Pou�it, kdy� je hodnota parametru 3501 SENSOR TYPE 
nastavena na THERMI(0)/(1).

6

DI5 Digitální vstup DI5. Pou�it, kdy� je hodnota parametru 3501 SENSOR TYPE 
nastavena na THERMI(0)/(1).

7

3503 LIMIT ALARMU Definuje limit alarmu pro m ení teploty motoru. Indikace alarm MOTOR 
OVERTEMP se objeví p i p ekro ení limitu. Kdy� je hodnota parametru 3501
SENSOR TYPE nastavena na THERMI(0)/(1): 1 = alarm.

0

x�x Limit alarmu -
3504 FAULT LIMIT Definuje limit p echodu do poruchy pro m ení teploty motoru. Frekven ní

m ni  p ejde do poruchy MOTOR OVERTEMP p i p ekro ení limitu. Kdy� je 
hodnota parametru 3501 SENSOR TYPE nastavena na THERMI(0)/(1): 1 = 
porucha.

0

x�x Limit poruchy -
3505 AO EXCITATION 

ENABLE
Povoluje proudový výstup z analogového výstupu AO. Nastavení parametru 
je nad azeno nastavení skupiny parametr 15 ANALOG OUTPUTS.
S PTC je výstupní proud 1,6 mA.
S Pt 100 je výstupní proud 9,1 mA.

DISABLED

DISABLED Zakázáno 0
ENABLED Povoleno 1

36 TIMED FUNCTIONS asova e 1 a� 4 a signál prodlou�ení pulzu. Viz odstavec asované funkce
na stran 118.

3601 TIMERS ENABLE Volí zdroj pro signál asova  povolen. NOT SEL
NOT SEL asované funkce nejsou zvoleny 0
DI1 Digitální vstup DI. asova  povolen p i náb �né hran  DI1. 1
DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
ACTIVE asova  je v�dy povolen. 7
DI1(INV) Invertovaný digitální vstup DI1. asova  povolen p i dob �né hran  DI1. -1
DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5

3602 START TIME 1 Definuje denní as po átku 1. as m �e být zm n n v kroku 2 sekund. 00:00:00
00:00:00�23:59:58 hodiny:minuty:sekundy. P íklad: Kdy� je hodnota parametr  nastavena na 

07:00:00, asova  je aktivován v 7:00 (7 a.m).
3603 STOP TIME 1 Definuje denní as ukon ení 1. as m �e být zm n n v kroku 2 sekund. 00:00:00

00:00:00�23:59:58 hodiny:minuty:sekundy. P íklad: Kdy� je hodnota parametr  nastavena na 
18:00:00, asova  je deaktivován v 18:00 (6 p.m).

Index Název/výb r Popis
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3604 START DAY 1 Definuje po áte ní den 1. MONDAY
MONDAY

P íklad: Kdy� je hodnota parametr  nastavena na MONDAY, asova  1 je 
aktivní od pond lní p lnoci (00:00:00).

1
TUESDAY 2
WEDNESDAY 3
THURSDAY 4
FRIDAY 5
SATURDAY 6
SUNDAY 7

3605 STOP DAY 1 Definuje den ukon ení 1. MONDAY
Viz parametr 3604. Pokud je parametr nastaven na FRIDAY, asova  1 je deaktivován v pátek o 

p lnoci (23:59:58).
3606 START TIME 2 Viz parametr 3602 START TIME 1.

Viz parametr 3602 START TIME 1.
3607 STOP TIME 2 Viz parametr 3603 STOP TIME 1.

Viz parametr 3603 STOP TIME 1.
3608 START DAY 2 Viz parametr 3604 START DAY 1.

Viz parametr 3604 START DAY 1.
3609 STOP DAY 2 Viz parametr 3605 STOP DAY 1.

Viz parametr 3605 STOP DAY 1.
3610 START TIME 3 Viz parametr 3602 START TIME 1.

Viz parametr 3602 START TIME 1.
3611 STOP TIME 3 Viz parametr 3603 STOP TIME 1.

Viz parametr 3603 STOP TIME 1.
3612 START DAY 3 Viz parametr 3604 START DAY 1.

Viz parametr 3604 START DAY 1.
3613 STOP DAY 3 Viz parametr 3605 STOP DAY 1.

Viz parametr 3605 STOP DAY 1.
3614 START TIME 4 Viz parametr 3602 START TIME 1.

Viz parametr 3602 START TIME 1.
3615 STOP TIME 4 Viz parametr 3603 STOP TIME 1.

Viz parametr 3603 STOP TIME 1.
3616 START DAY 4 Viz parametr 3604 START DAY 1.

Viz parametr 3604 START DAY 1.
3617 STOP DAY 4 Viz parametr 3605 STOP DAY 1.

Viz parametr 3605 STOP DAY 1.
3622 BOOSTER SEL Volí zdroj aktivace signálu prodlou�ení pulzu. NOT SEL

NOT SEL Bez aktivace signálu prodlou�ení pulzu 0
DI1 Digitální vstup DI1. 1 = aktivní, 0 = neaktivní. 1
DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5

Index Název/výb r Popis
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DI1(INV) Invertovaný digitální vstup DI1. 0 = aktivní, 1 = neaktivní. -1
DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5

3623 BOOSTER TIME Definuje as, ve kterém je prodlou�ení pulzu deaktivováno, kdy� se vypne 
aktiva ní signál prodlou�ení pulzu.

00:00:00

00:00:00�23:59:58 hodiny:minuty:sekundy
P íklad: Pokud je parametr 3622 BOOSTER SEL nastaven na DI1 a 3623 
BOOSTER TIME je nastaven na 01:30:00, bude prodlou�ení pulzu aktivní po 
dobu 1 hodiny a 30 minut po deaktivaci digitálním vstupem DI.

3626 TIMED FUNC 1 SRC Volí asova e pro TIMED FUNC 1 SCR. asované funkce mohou obsahovat 
0...4 asova e a prodlou�ení impulzu.

NOT SEL

NOT SEL Není zvolen �ádný asova 0
T1 asova  1 1
T2 asova  2 2
T1 + T2 asova e 1 a 2 3
T3 asova  3 4
T1+T3 asova e 1 a 3 5
T2+T3 asova e 2 a 3 6
T1+T2+T3 asova e 1, 2 a 3 7
T4 asova  4 8
T1+T4 asova e 1 a 4 9
T2+T4 asova e 2 a 4 10
T1+T2+T4 asova e 1, 2 a 4 11
T3+T4 asova e 4 a 3 12
T1+T3+T4 asova e 1, 3 a 4 13
T2+T3+T4 asova e 2, 3 a 4 14
T1+T2+T3+T4 asova e 1, 2, 3 a 4 15
BOOST Prodlou�ení impulzu 16
T1+B Prodlou�ení impulzu a asova  1 17
T2+B Prodlou�ení impulzu a asova  2 18
T1+T2+B Prodlou�ení impulzu a asova e 1 a 2 19
T3+B Prodlou�ení impulzu a asova  3 20
T1+T3+B Prodlou�ení impulzu a asova e 1 a 3 21
T2+T3+B Prodlou�ení impulzu a asova e 2 a 3 22
T1+T2+T3+B Prodlou�ení impulzu a asova e 1, 2 a 3 23

Index Název/výb r Popis

Prodlou�ení 

DI
Doba prodlou�ení pulzu

je aktivní
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T4+B Prodlou�ení impulzu a asova  4 24
T1+T4+B Prodlou�ení impulzu a asova e 1 a 4 25
T2+T4+B Prodlou�ení impulzu a asova e 2 a 4 26
T1+T2+T4+B Prodlou�ení impulzu a asova e 1, 2 a 4 27
T3+T4+B Prodlou�ení impulzu a asova e 3 a 4 28
T1+T3+T4+B Prodlou�ení impulzu a asova e 1, 3 a 4 29
T2+T3+T4+B Prodlou�ení impulzu a asova e 2, 3 a 4 30
T1+2+3+4+B Prodlou�ení impulzu a asova e 1, 2, 3 a 4 31

3627 TIMED FUNC 2 SRC Viz parametr 3626 TIMED FUNC 1 SRC.
Viz parametr 3626 TIMED FUNC 1 SRC.

3628 TIMED FUNC 3 SRC Viz parametr 3626 TIMED FUNC 1 SRC.
Viz parametr 3626 TIMED FUNC 1 SRC.

3629 TIMED FUNC 4 SRC Viz parametr 3626 TIMED FUNC 1 SRC.
Viz parametr 3626 TIMED FUNC 1 SRC.

40 PROCESS PID SET 1 Procesní PID (PID1) regulace - sada parametr  1. Viz odstavec PID
regulátor na stran 108.

4001 GAIN Definuje zesílení pro procesní PID regulátor. V t�í zesílení m �e zp sobit
oscilace otá ek.

1

0,1�100,0 Zesílení. Pokud je hodnota nastavena na 0,1, m ní se výstup PID regulátoru 
0,1-krát oproti chybové odchylce. Pokud je hodnota nastavena na 100, m ní
se výstup PID regulátoru stokrát oproti chybové odchylce.

1 = 0,1

4002 INTEGRATION TIME Definuje integra ní as pro procesní PID1 regulátor. Integra ní as definuje 
as za jaký se zm ní výstup regulátoru p i konstantní chybové odchylce. ím

krat�í je integra ní as, tím rychleji je korigována plynulá chybová odchylka.  
P íli� krátký integra ní as iní regulaci nestabilní.

60

0,0�3600,0 s Integra ní as. Kdy� je hodnota parametru nastavena na nulu, integrace 
(I- ást PID regulátoru) je zablokována.

1 = 0,1 s

Index Název/výb r Popis

t

4002

A

C (4001 = 1)

B
A = odchylka
B = skok chybové odchylky
C = výstup regulátoru se zesíl. = 1 
D = výstup regulátoru se zesíl. = 10D (4001 = 10)
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4003 DERIVATION TIME Definuje deriva ní as pro procesní PID regulátor. Deriva ní innost podpo í
výstup regulátoru, kdy� se m ní chybová odchylka. ím del�í je deriva ní
as, tím více je zesílena výstupní hodnota regulátoru b hem zm ny. Kdy� je 

deriva ní as nastaven na nulu, pracuje regulátor jako PI regulátor, jinak jako 
PID regulátor.
Derivace iní regulaci více citlivou na poruchy.
Derivace je filtrována 1pólovým filtrem. asová konstanta filtru je definována 
parametrem 4004 PID DERIV FILTER.

0

0,0�10,0 s Deriva ní as. Kdy� je hodnota parametru nastavena na nulu, je 
zablokována deriva ní ást PID regulátoru.

1 = 0,1 s

4004 PID DERIV FILTER Definuje asovou konstantu filtru pro deriva ní ást procesního PID 
regulátoru. Zvy�ování asu filtru zjem uje derivaci a sni�uje �um.

1

0,0�10,0 s asová konstanta filtru. Kdy� je hodnota parametru nastavena na nulu,  je 
zablokován deriva ní filtr.

1 = 0,1 s

4005 ERROR VALUE INV Volí vztah mezi zp tnovazebním signálem a otá kami frekven ního m ni e. NO
NO Normální: Sni�ování zp tnovazebního signálu zvy�uje otá ky frekven ního

m ni e. Odchylka = Ref - Fbk
0

YES Invertovaný: Sni�ování zp tnovazebního signálu sni�uje otá ky frekven ního 
m ni e. Odchylka = Fbk - Ref

1

4006 UNITS Volí jednotku pro aktuální hodnotu PID regulátoru  %
Viz parametr 3405 OUTPUT1 UNIT výb r NO UNIT�Mrev. 0�63

4007 UNIT SCALE Definuje pozici desetinné te ky pro zobrazený parametr zvolený parametrem 
4006 UNITS.

1

0�3 P íklad PI (3,14159) 1 = 1

Index Název/výb r Popis

t

100 %

Zesílení

Procesní chybová odchylka

4003

D-slo�ka výstupu regulátoruPID výstup

Odch.

t

0 %

4001

4007 hodnota Zadání Zobrazení
0 0003 3
1 0031 3.1
2 0314 3.14
3 3142 3.142
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4008 0 % VALUE Definuje spole n  s parametrem 4009 100 % VALUE �kálování aplikované 
na aktuální hodnotu PID regulátoru.

0

x�x Jednotky a rozsah závisejí na jednotkách a �kále definovaných parametry 
4006 UNITS a 4007 UNIT SCALE.

4009 100 % VALUE Definuje spole n  s parametrem 4008 0 % VALUE �kálování aplikované na 
aktuální hodnotu PID regulátoru.

100

x...x Jednotky a rozsah závisejí na jednotkách a �kále definovaných parametry 
4006 UNITS a 4007 UNIT SCALE.

4010 SET POINT SEL Volí zdroj pro referen ní signál procesního regulátoru PID. AI1
KEYPAD Ovládací panel 0
AI1 Analogový vstup AI1 1
AI2 Analogový vstup AI2 2
COMM Fieldbus reference REF2 8
COMM+AI1 Sou et fieldbus reference REF2 a analogového vstupu AI. Viz odstavec

Výb r reference a její korekce na stran 215.
9

COMM*AI1 Sou in fieldbus reference REF2 a analogového vstupu AI1. Viz odstavec
Výb r reference a její korekce na stran 215.

10

DI3U,4D(RNC) Digitální vstup 3: Zvý�ení reference. Digitální vstup DI4: Sní�ení reference. 
Povel stop resetuje reference na nulu. Reference není ulo�ena, kdy� se 
zm ní zdroj ovládání z EXT1 na EXT2, z EXT2 na EXT1 nebo z LOC na 
REM.

11

DI3U,4D (NC) Digitální vstup 3: Zvý�ení reference. Digitální vstup DI4: Sní�ení reference. 
Program ukládá aktivní reference (neresetované povelem stop). Reference 
není ulo�ena, kdy� se zm ní zdroj ovládání z EXT1 na EXT2, z EXT2 na 
EXT1 nebo z LOC na REM.

12

AI1+AI2 Reference je vypo tena podle následujícího vzorce: 
REF = AI1( %) + AI2( %) - 50 %

14

AI1*AI2 Reference je vypo tena podle následujícího vzorce:
REF = AI( %) · (AI2( %) / 50 %)

15

AI1-AI2 Reference je vypo tena podle následujícího vzorce: 
REF = AI1( %) + 50 % - AI2( %)

16

AI1/AI2 Reference je vypo tena podle následujícího vzorce: 
REF = AI1( %) · (50 % / AI2 ( %))

17

INTERN Konstantní hodnota definovaná parametrem 4011 INTERN SETPNT 19
DI4U,5D(NC) Viz výb r DI3U,4D (NC). 31
FREQ INPUT Frekven ní vstup 32
SEQ PROG OUT Sekven ní programování, výstup. Viz skupina parametr 84 SEQUENCE 

PROG.
33

Index Název/výb r Popis

Interní �kála ( %)

4009

4008

100 % 0 % 

Jednotky (4006)
�kála (4007)

-1000 % 

+1000 % 
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4011 INTERN SETPNT Volí konstantní hodnotu jako procesní referenci PID regulátoru, kdy� je 
hodnota parametru 4010 SET POINT SEL nastavena na INTERN.

40

x�x Jednotky a rozsah závisejí na jednotkách a �kále definovaných parametry 
4006 UNITS a 4007 UNIT SCALE.

4012 SETPOINT MIN Definuje minimální hodnotu pro zvolený PID zdroj referen ního signálu. Viz 
parametr 4010 SET POINT SEL

0

-500,0�500,0 % Hodnota v procentech.
P íklad: Analogový vstup AI1 je zvolen jako zdroj reference PID (hodnota 
parametru 4010 je AI1). Minimální a maximální reference koresponduje 
s nastavením 1301 MINIMUM AI1 a 1302 MAXIMUM AI1 takto:

1 = 0,1 %

4013 SETPOINT MAX Definuje maximální hodnotu pro zvolený PID zdroj referen ního signálu. Viz 
parametry 4010 SET POINT SEL a 4012 SETPOINT MIN.

100

-500,0�500,0 % Hodnota v procentech 1 = 0,1 %
4014 FBK SEL Volí procesní aktuální hodnotu (zp tnovazební signál) pro procesní PID 

regulátor: Zdrojem pro variabilní ACT1 a ACT2 jsou d íve definovány 
parametry 4016 ACT1 INPUT a 4017 ACT2 INPUT.

ACT1

ACT ACT1 1
ACT1-ACT2 Rozdíl ACT1 a ACT 2 2
ACT1+ACT2 Sou et ACT1 a ACT2 3
ACT1*ACT2 Sou in ACT1 a ACT2 4
ACT1/ACT2 Podíl ACT1 a ACT2 5
MIN(A1,A2) Volí men�í zf ACT1 a ACT2 6
MAX(A1,A2) Volí vy��í z ACT1 a ACT2 7
sqrt(A1-A2) Druhá odmocnina z rozdílu ACT1 a ACT2 8
sqA1+sqA2 Sou et druhé odmocniny z ACT1 a druhé odmocniny z ACT2 9
sqrt(ACT1) Druhá odmocnina of ACT1 10
COMM FBK 1 Hodnota signálu 0149 PID COMM VALUE 1 11
COMM FBK 2 Hodnota signálu 0150 PID COMM VALUE 2 12

4015 FBK MULTIPLIER Definuje p ídavný multiplikátor pro hodnotu definovanou parametrem 4014
FBK SEL. Parametr se pou�ívá hlavn  v aplikacích, kde je zp tnovazební 
hodnota vypo tena z jiné prom nné (nap . pr tok z tlakového rozdílu).

0

-32,768�32,767 Multiplikátor. Kdy� je hodnota parametru nastavena na nulu, nebude 
multiplikátor pou�it.

1 = 0,001

4016 ACT1 INPUT Definuje zdroj pro aktuální hodnotu ACT1. ACT1 vytvá í zp tnovazební 
hodnotu pou�itou v procesní PID reulaci. Viz parametr 4014 FBK SEL.

AI2

AI1 Analogový vstup AI1 1
AI2 Analogový vstup AI2 2
CURRENT �kálovaný proud: minimální ACT1 = 0 A, maximální ACT1 = 2 · Inom. 3

Index Název/výb r Popis

Ref
4013

4012

1301 1302
AI1 ( %)

1301 1302

Ref

(MAX)

(MIN)
4013

4012

(MAX)

(MIN)

AI1 ( %)

MAX > MIN MIN > MAX
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TORQUE �kálovaný moment: minimální ACT1 = -2 · Tnom, maximální ACT1 = 2 · Tnom. 4
POWER �kálovaný výkon: minimální ACT1 = -2 · Pnom, maximální ACT1 = 2 · Pnom. 5
COMM ACT 1 Hodnota signálu 0149 PID COMM VALUE 1 6
COMM ACT 2 Hodnota signálu 0150 PID COMM VALUE 2 7

4017 ACT2 INPUT Definuje zdroj pro aktuální hodnotu ACT2. ACT2 vytvá í zp tnovazební 
hodnotu pou�itou pro procesní PID regulaci. Viz parametr 4014 FBK SEL.

AI2

Viz parametr 4016 ACT1 INPUT.
4018 ACT1 MINIMUM Definuje minimální hodnotu pro prom nnou ACT1, kdy� je analogový vstup 

zvolen jako zdroj pro ACT1. Viz parametr 4016 ACT1 INPUT. 
ACT minimální a maximální koresponduje s nastavením 1301 MINIMUM AI1 
a 1302 MAXIMUM AI1 takto.
A= Normální; B = Inverzní (ACT1 minimální > ACT1 maximální)

0

-1000�1000 % Hodnota v procentech 1 = 1 %
4019 ACT1 MAXIMUM Definuje maximální hodnotu pro prom nnou ACT1, kdy� je analogový vstup 

zvolen jako zdroj pro ACT1. Viz parametr 4016 ACT1 INPUT. Minimální 
(4018 ACT1 MINIMUM) a maximální nastavení ACT1 definuje, jak se p ijme
signál nap tí/proudu z m icího za ízení a jak se bude konvertovat na 
procentuální hodnotu pou�itou procesním PID regulátorem.
Viz parametr 4018 ACT1 MINIMUM.

100

-1000�1000 % Hodnota v procentech 1 = 1 %
4020 ACT2 MINIMUM Viz parametr 4018 ACT1 MINIMUM. 0

-1000�1000 % Viz parametr 4018. 1 = 1 %
4021 ACT2 MAXIMUM Viz parametr 4019 ACT1 MAXIMUM. 100

-1000�1000 % Viz parametr 4019. 1 = 1 %
4022 SLEEP SELECTION Aktivuje funkci spánku a volí zdroj pro aktiva ní vstup. Viz odstavec Funkce

sleep pro procesní PID (PID1) regulaci na stran 110.
NOT SEL

NOT SEL Funkce spánku není zvolena 0
DI1 Funkce je aktivována/deaktivována p es digitální vstup DI1.1 = aktivace, 0 = 

deaktivace.
Interní kritéria pro uspání nastavená parametry 4023 PID SLEEP LEVEL a 
4025 WAKE-UP DEV se neuplatní. Uplatní se parametry pro start spánku a 
zpo�d ní ukon ení 4024 PID SLEEP DELAY a 4026 WAKE-UP DELAY.

1

DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
INTERN Aktivování a deaktivování automaticky jak je definovano parametry 4023 PID 

SLEEP LEVEL a 4025 WAKE-UP DEV.
7

Index Název/výb r Popis

AI ( %)

4019

4018

1301  1302 1301 1302

4018

4019

ACT1 ( %)

AI ( %)

ACT1 ( %)
A B
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DI1(INV) Funkce je aktivována/deaktivována p es invertovaný digitální vstup DI1. 
1 = deaktivace, 0 = aktivace.
Nastavení interních kritérií pro spánek parametry 4023 PID SLEEP LEVEL a 
4025 WAKE-UP DEV není ú inné. Ú inné jsou parametry startu spánku a 
zpo�d ní ukon ení 4024 PID SLEEP DELAY a 4026 WAKE-UP DELAY.

-1

DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5

4023 PID SLEEP LEVEL Definuje limit startu pro funkci spánku. Pokud jsou otá ky motoru pod 
nastavenou úrovní (4023) déle ne� je zpo�d ní pro spánek (4024), p epne 
se frekven ní m ni  do re�imu spánku: motor je zastaven a ovládací panel 
zobrazí alarmovou zprávu PID SLEEP.
Parametr 4022 SLEEP SELECTION musí být nastaven na INTERN.

0

0,0�500,0 Hz / 
0�30000 ot./min

Úrove  startu spánku 1 = 0,1 Hz / 
1 ot./min

4024 PID SLEEP DELAY Definuje zpo�d ní pro start funkce spánku. Viz parametr 4023 PID SLEEP 
LEVEL. Kdy� otá ky motoru poklesnou pod úrove  pro spánek, spustí se 
íta . Kdy� otá ky motoru p ekro í úrove  pro spánek, bude íta  resetován.

60

0,0�3600,0 s Zpo�d ní startu spánku 1 = 0,1 s
4025 WAKE-UP DEV Definuje odchylku probouzení pro funkci spánku. Frekven ní m ni  se 

probudí, kdy� odchylka aktuální hodnoty v procesu od hodnoty reference PID 
p ekro í odchylku pro probuzení (4025) po del�í dobu ne� je zpo�d ní pro 
probuzení (4026). Úrove  pro probuzení závisí na nastavení parametru 4005
ERROR VALUE INV.
Pokud je parametr 4005 nastaven na 0:
Úrove  pro probuzení = PID reference (4010) - odchylka pro probuzení (4025).
Pokud je parametr 4005 nastaven na 1:
Úrove  pro probuzení = PID reference (4010) + odchylka pro probuzení (4025)

Viz také obrázek u parametru 4023 PID SLEEP LEVEL.

0

Index Název/výb r Popis

Start

t < 4024

t

t > 4024

t
Stop

4023

4026
PID reference

Úrove  PID výstupu

4025

PID - zp tná vazba

4025
PID reference

4025

t

Úrove  probuzení p i 4005 = 1

Úrove  probuzení p i 4005 = 0
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x�x Jednotky a rozsah závisejí na jednotkách a �kálování definovaných 
parametry 4026 WAKE-UP DELAY a 4007 UNIT SCALE.

4026 WAKE-UP DELAY Definuje probouzecí zpo�d ní pro funkci spánku. Viz parametr 4023 PID 
SLEEP LEVEL.

0.5

0,00�60,00 s Probouzecí zpo�d ní 1 = 0,01 s
4027 PID 1 PARAM SET Definuje zdroj ze kterého frekven ní m ni  na ítá signál, který volí mezi 

sadami PID parametr  1 a 2.
Sada PID parametr  1 je definována parametry 4001�4026.
Sada PID parametr  2 je definována parametry 4101�4126.

SET1

SET 1 PID SET 1 je aktivní. 0
DI1 Digitální vstup DI1. 1 = PID SET 2, 0 = PID SET 1. 1
DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
SET 2 PID SET 2 je aktivní. 7
TIMER 1 asované ovládání PID SET 1/2. TIMER 1 neaktivní = PID SET 1, TIMER 1 

aktivní = PID SET 2. Viz skupina parametr 36 TIMED FUNCTIONS.
8

TIMER 2 Viz výb r TIMER 1. 9
TIMER 3 Viz výb r TIMER 1. 10
TIMER 4 Viz výb r TIMER 1. 11
DI1(INV) Invertovaný digitální vstup DI1. 0 = PID SET 2, 1 = PID SET 1. -1
DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5

41 PROCESS PID SET 2 Zpracování sady parametr  2 pro PID (PID1) regulaci. Viz odstavec PID
regulátor na stran 108.

4101 GAIN Viz parametr 4001 GAIN.
4102 INTEGRATION TIME Viz parametr 4002 INTEGARTION TIME.
4103 DERIVATION TIME Viz parametr 4003 DERIVATION TIME.
4104 PID DERIV FILTER Viz parametr 4004 PID DERIV FILTER.
4105 ERROR VALUE INV Viz parametr 4005 ERROR VALUE INV.
4106 UNITS Viz parametr 4006 UNITS.
4107 UNIT SCALE Viz parametr 4007 UNIT SCALE.
4108 0 % VALUE Viz parametr 4008 0 % VALUE.
4109 100 % VALUE Viz parametr 4009 100 % VALUE.
4110 SET POINT SEL Viz parametr 4010 SET POINT SEL.
4111 INTERN SETPNT Viz parametr 4011 INTERN SETPNT.
4112 SETPOINT MIN Viz parametr 4012 SETPOIN MIN.
4113 SETPOINT MAX Viz parametr 4013 SETPOINT MAX.
4114 FBK SEL Viz parametr 4014 FBK SEL.
4115 FBK MULTIPLIER Viz parametr 4015 FBK MULTIPLIER.

Index Název/výb r Popis
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4116 ACT1 INPUT Viz parametr 4016 ACT1 INPUT.
4117 ACT2 INPUT Viz parametr 4017 ACT2 INPUT.
4118 ACT1 MINIMUM Viz parametr 4018 ACT1 MINIMUM.
4119 ACT1 MAXIMUM Viz parametr 4018 ACT1 MAXIMUM.
4120 ACT2 MINIMUM Viz parametr 4020 ACT2 MINIMUM.
4121 ACT2 MAXIMUM Viz parametr 4021 ACT2 MAXIMUM.
4122 SLEEP SELECTION Viz parametr 4022 SLEEP SELECTION.
4123 PID SLEEP LEVEL Viz parametr 4023 PID SLEEP LEVEL.
4124 PID SLEEP DELAY Viz parametr 4024 PID SLEEP DELAY.
4125 WAKE-UP DEV Viz parametr 4025 WAKE-UP DEV.
4126 WAKE-UP DELAY Viz parametr 4026 WAKE-UP DELAY.

42 EXT / TRIM PID Externí/ladicí PID (PID2) regulace. Viz odstavec PID regulátor na stran 108.

4201 GAIN Viz parametr 4001 GAIN.
4202 INTEGRATION TIME Viz parametr 4002 INTEGARTION TIME.
4203 DERIVATION TIME Viz parametr 4003 DERIVATION TIME.
4204 PID DERIV FILTER Viz parametr 4004 PID DERIV FILTER.
4205 ERROR VALUE INV Viz parametr 4005 ERROR VALUE INV.
4206 UNITS Viz parametr 4006 UNITS.
4207 UNIT SCALE Viz parametr 4007 UNIT SCALE.
4208 0 % VALUE Viz parametr 4008 0 % VALUE.
4209 100 % VALUE Viz parametr 4009 100 % VALUE.
4210 SET POINT SEL Viz parametr 4010 SET POINT SEL.
4211 INTERN SETPNT Viz parametr 4011 INTERN SETPNT.
4212 SETPOINT MIN Viz parametr 4012 SETPOIN MIN.
4213 SETPOINT MAX Viz parametr 4013 SETPOINT MAX.
4214 FBK SEL Viz parametr 4014 FBK SEL.
4215 FBK MULTIPLIER Viz parametr 4015 FBK MULTIPLIER.
4216 ACT1 INPUT Viz parametr 4016 ACT1 INPUT.
4217 ACT2 INPUT Viz parametr 4017 ACT2 INPUT.
4218 ACT1 MINIMUM Viz parametr 4018 ACT1 MINIMUM.
4219 ACT1 MAXIMUM Viz parametr 4018 ACT1 MAXIMUM.
4220 ACT2 MINIMUM Viz parametr 4020 ACT2 MINIMUM.
4221 ACT2 MAXIMUM Viz parametr 4021 ACT2 MAXIMUM.
4228 ACTIVATE Volí zdroj pro aktiva ní signál externí PID funkce. Parametr 4230 TRIM 

MODE musí být nastaven na NOT SEL.
NOT SEL

NOT SEL Aktiva ní signál externí PID regulace není zvolen 0
DI1 Digitální vstup DI1. 1 = aktivní, 0 = neaktivní. 1
DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
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DRIVE RUN Aktivace p i startu frekven ního m ni e. Start (frekven ní m ni  b �icí) = 
aktivní.

7

ON Aktivace p i zapnutí napájení frekven ního m ni e. Zapnutí nap tí
(frekven ní m ni  napájen) = aktivní.

8

TIMER 1 Aktivace asova em. asova  1 aktivní = PID regulace aktivní. Viz skupina 
parametr 36 TIMED FUNCTIONS.

9

TIMER 2 Viz výb r TIMER 1. 10
TIMER 3 Viz výb r TIMER 1. 11
TIMER 4 Viz výb r TIMER 1. 12
DI1(INV) Invertovaný digitální vstup DI1. 0 = aktivní, 1 = neaktivní. -1
DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5

4229 OFFSET Definuje offset pro externí výstup regulátoru PID. Pokud je aktivován 
regulátor PID, startuje výstup regulátoru od hodnoty offsetu. Kdy� je PID 
regulátor deaktivován, vynuluje se výstup regulátoru na hodnotu offsetu. 
Parametr 4230 TRIM MODE musí být nastaven na NOT SEL.

0

0,0�100,0 % Hodnota v procentech 1 = 0,1 %
4230 TRIM MODE Aktivuje funkci vylad ní a vybírá mezi p ímým a proporcionálním vylad ním. 

Pomocí vylad ní je mo�né kombinovat korek ní faktory pro reference 
frekven ního m ni e. Viz odstavec Vylad ní reference na stran 91.

NOT SEL

NOT SEL Funkce vylad ní není zvolena 0
PROPORTIONAL Aktivní. Faktor vylad ní je proporcionální k referenci ot./min/Hz p ed

vylad ním (REF1).
1

DIRECT Aktivní. Faktor vylad ní je relativní k fixnímu maximálnímu limitu pou�itému 
v referenci regula ního obvodu (maximální otá ky, frekvence nebo moment).

2

4231 TRIM SCALE Definuje multiplikátor pro funkci vylad ní. Viz odstavec Vylad ní reference na 
stran 91.

0

-100,0�100,0 % Multiplikátor 1 = 0,1 %
4232 CORRECTION SRC Volí referenci vylad ní. Viz odstavec Vylad ní reference na stran 91. PID2REF

PID2REF PID2 reference zvolená parametrem 4210 (nap . signál 0129 PID 2 SETPNT 
hodnota)

1

PID2OUTPUT PID2 výstup nap . signál 0127 PID 2 OUTPUT hodnota 2
4233 TRIM SELECTION Volí, zda se vylad ní pou�ije pro korekci odpovídající reference otá ek nebo 

momentu. Viz odstavec Vylad ní reference na stran 91.
SPEED/
FREQ

SPEED/FREQ Vylad ní reference otá ek 0
TORQUE Vylad ní reference momentu (pouze pro REF2 ( %)) 1

43 MECH BRK 
CONTROL

Ovládání mechanické brzda. Viz odstavec Ovládání mechanické brzdy na 
stran 114.

4301 BRAKE OPEN DLY Definuje zpo�d ní otev ení brzdy (= zpo�d ní mezi interním povelem pro 
otev ení brzdy a uvoln ním ovládání otá ek motoru). íta  zpo�d ní se 
spou�tí, kdy� poklesnou proud/moment/otá ky motoru na úrove  po�adova-
nou p i uvoln ní brzdy (parametr 4302 BRAKE OPEN LVL nebo 4304
FORCED OPEN LVL) a motor je ji� magnetizován. Sou asn  se startem í-
ta e zapne funkce brzdy releový výstup ovládající brzdu a ta zahájí otevírání.

0,20

0,00�2,50 s as zpo�d ní 1 = 0,01 s
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4302 BRAKE OPEN LVL Definuje startovací moment/proud motoru p i uvoln ní brzdy. Po startu je 
proud/moment frekven ního m ni e zmrazen na nastavenou hodnotu, dokud 
je motor magnetizován.

100 %

0,0�180,0 % Hodnota v procentech ze jmenovitého momentu TN (s vektorovým 
ovládáním) nebo jmenovitý proud I2N (se skalárním ovládáním). 
Re�im ovládání je zvolen parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.

1 = 0,1 %

4303 BRAKE CLOSE LVL Definuje otá ky uzav ení brzdy. Po povelu stop se sepne brzda, kdy� otá ky
frekven ního m ni e poklesnou pod nastavenou hodnotu.

4,0 %

0,0�100,0 % Hodnota v procentech ze jmenovitých otá ek (s vektorovým ovládáním) nebo 
jmenovitá frekvence (se skalárním ovládáním). Re�im ovládání je zvolen 
parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.

1 = 0,1 %

4304 FORCED OPEN LVL Definuje otá ky p i uvoln ní brzdy. Nastavení parametru p ekrývá nastavení  
parametru 4302 BRAKE OPEN LVL. Po startu jsou otá ky frekven ního
m ni e zmrazeny na nastavenou hodnotu, dokud je motor magnetizován.
Ú elem tohoto parametru je vytvo it dostate ný startovací moment pro 
zamezení rozto ení motoru ve �patném sm ru v d sledku zatí�ení motoru.

0

0,0�100 % Hodnota v procentech z maximální frekvence (se skalárním ovládáním) nebo 
maximální otá ky (s vektorovým ovládáním). Kdy� je hodnota parametru 
nastavena na nulu bude funkce zakázána. Re�im ovládání je zvolen 
parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.

1 = 0,1 %

4305 BRAKE MAGN DELAY Definuje as magnetizace motoru. Po startu frekven ního m ni e jsou proud/
moment/otá ky zmrazeny na hodnoty definované parametry 4302 BRAKE 
OPEN LVL nebo 4304 FORCED OPEN LVL pro as nastavení. 

0

0�10000 ms as magnetizace. Kdy� je hodnota parametru nastavena na nulu, bude 
funkce zakázána.

1 = 1 ms

4306 RUNTIME FREQ LVL Definuje otá ky pro uzav ení brzdy. Kdy� frekvence poklesne pod nastave-
nou úrove  b hem b hu, dojde k sepnutí brzdy. Brzda bude op t rozepnuta, 
kdy� budou spln ny po�adavky podle nastavení parametr 4301...4305.

0

0,0�100,0 % Hodnota v procentech z maximální frekvence (se skalárním ovládáním) nebo 
maximální otá ky (s vektorovým ovládáním). Kdy� je hodnota parametru 
nastavena na nulu, bude funkce zakázána. Re�im ovládání je zvolen 
parametrem 9904 MOTOR CTRL MODE.

1 = 0,1 %

51 EXT COMM 
MODULE

Parametry je nutno nastavovat pouze tehdy, kdy� je instalován modul 
adaptéru fieldbus (volitelný) a je aktivován parametrem 9802 COMM PROT 
SEL. Pro dal�í podrobnosti o parametrech viz p íru ka modulu fieldbus a 
kapitola Ovládání s procesní sb rnicí s adaptérem fieldbus. Tato nastavení 
parametr  z stávají stejná, i kdy� se zm ní makro.

5101 FBA TYPE Zobrazí typ p ipojeného modulu adaptéru fieldbus.
NOT DEFINED Modul fieldbus nenalezen nebo není správn  p ipojen nebo není parametr 

9802 COMM PROT SEL nastaven na EXT FBA.
0

PROFIBUS-DP Modul adaptéru Profibus 1
CANOPEN Modul adaptéru CANopen 32
DEVICENET Modul adaptéru DeviceNet 37

5102 FB PAR 2 Tyto parametry jsou specifické pro moduly adaptéru. Pro získání dal�ích 
informací viz p íru ka modulu. Pov�imn te si, �e nelze zobrazit v�echny tyto 
parametry.

... ....
5126 FB PAR 26
5127 FBA PAR REFRESH Potvrzení platnosti jakéhokoliv zm n ného nastavení parametr  modulu 

adaptéru. Po obnov  se hodnoty automaticky vrátí na DONE.
DONE Obnova provedena 0
REFRESH Obnova 1
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52 PANEL COMM Nastavení komunikace pro port ovládacího panelu u frekven ního m ni e

5201 STATION ID Definuje adresu frekven ního m ni e. On-line nejsou povoleny dv  jednotky 
se stejnou adresou.

1

1�247 Adresa 1 = 1
5202 BAUD RATE Definuje p enosovou rychlost linky. 9,6

9,6 kbit/s 9,6 kbit/s 1 = 0,1 kbit/s
19,2 kbit/s 19,2 kbit/s
38,4 kbit/s 38,4 kbit/s
57,6 kbit/s 57,6 kbit/s
115,2 kbit/s 115,2 kbit/s

5203 PARITY Definuje pou�ití parity a stop bitu( ) a délku dat. Stejné nastavení musí být 
pou�ito u v�ech on-line stanic.

8 NONE 1

8 NONE 1 Bez paritního bitu, jeden stop bit 0
8 NONE 2 Bez paritního bitu, dva stop bity 1
8 EVEN 1 Sudá parita, jeden stop bit 2
8 ODD 1 Lichá parita, jeden stop bit 3

5204 OK MESSAGES Po et platných zpráv p ijatých frekven ním m ni em. B hem normálního 
provozu se tento po et trvale zvy�uje.

0

0�65535 Po et zpráv 1 = 1
5205 PARITY ERRORS Po et znak  s chybou parity p ijatých z Modbus linky. Pokud je po et vysoký, 

p ekontrolujte, zda je stejné nastavení parity u za ízení p ipojených ke 
sb rnici.
Poznámka: Vysoká úrove  elektromagnetického ru�ení generuje chyby.

0

0�65535 Po et znak 1 = 1
5206 FRAME ERRORS Po et znak  s chybou rámce p ijatých z Modbus linky. Pokud je po et

vysoký, p ekontrolujte,  zda je stejné nastavení p enosové rychlosti u za í-
zení p ipojených ke sb rnici.
Poznámka: Vysoká úrove  elektromagnetického ru�ení generuje chyby.

0

0�65535 Po et znak 1 = 1
5207 BUFFER OVERRUNS Po et znak , které p etekly buffer, nap . po et znak  p esahujících 

maximální délku zprávy 128 byt .
0

0�65535 Po et znak 1 = 1
5208 CRC ERRORS Po et zpráv s chybou CRC (cyklická redundantní kontrola) p ijatých

frekven ním m ni em. Pokud je po et zpráv vysoký, p ekontrolujte výpo et 
CRC z hlediska mo�ných chyb.
Poznámka: Vysoká úrove  elektromagnetického ru�ení generuje chyby.

0

0�65535 Po et zpráv 1 = 1

53 EFB PROTOCOL Nastavení integrovaného propojení fieldbus. Viz kapitola Ovládání s procesní 
sb rnicí a integrovaným fieldbus.

5302 EFB STATION ID Definuje adresu za ízení. On-line nejsou povoleny dv  jednotky se stejnou 
adresou.

1

0...247 Adresa 1 = 1

Index Název/výb r Popis



Aktuální signály a parametry

197

5303 EFB BAUD RATE Definuje p enosovou rychlost linky. 9,6
1,2 1,2 kbit/s 1 = 0,1 kbit/s
2,4 2,4 kbit/s
4,8 4,8 kbit/s
9,6 9,6 kbit/s
19,2 19,2 kbit/s
38,4 38,4 kbit/s
57,6 57,6 kbit/s
76,8 76,8 kbit/s

5304 EFB PARITY Definuje pou�ití parity a stop bitu( ) a délku dat. Stejné nastavení musí být 
pou�ito u v�ech on-line stanic.

8 NONE 1

8 NONE 1 Bez paritního bitu, jeden stop bit, 8 datových bit 0
8 NONE 2 Bez paritního bitu, dva stop bity, 8 datových bit 1
8 EVEN 1 Lichá parita, jeden stop bit, 8 datových bit 2
8 ODD 1 Lichá parita, jeden stop bit, 8 datových bit 3

5305 EFB CTRL PROFILE Volí komunika ní profile. Viz odstavec Komunika ní profily na stran 224. ABB DRV 
LIM

ABB DRV LIM ABB omezený profil frekven ního m ni e 0
DCU PROFILE DCU profil 1
ABB DRV FULL ABB profil frekven ního m ni e 2

5306 EFB OK MESSAGES Po et platných zpráv p ijatých frekven ním m ni em. B hem normálního 
provozu se tento po et trvale zvy�uje.

0

0...65535 Po et zpráv. 1 = 1
5307 EFB CRC ERRORS Po et zpráv s chybou CRC (cyklická redundantní kontrola) p ijatých

frekven ním m ni em. Pokud je po et zpráv vysoký, p ekontrolujte výpo et 
CRC z hlediska mo�ných chyb.
Poznámka: Vysoká úrove  elektromagnetického ru�ení generuje chyby.

0

0...65535 Po et zpráv 1 = 1
5310 EFB PAR 10 Volí aktuální hodnotu, která má být mapována do Modbus registru 40005. 0

0...65535 Index parametru 1 = 1
5311 EFB PAR 11 Volí aktuální hodnotu, která má být mapována do Modbus registru 40006. 0

0...65535 Index parametru 1 = 1
5312 EFB PAR 12 Volí aktuální hodnotu, která má být mapována do Modbus registru 40007. 0

0...65535 Index parametru 1 = 1
5313 EFB PAR 13 Volí aktuální hodnotu, která má být mapována do Modbus registru 40008. 0

0...65535 Index parametru 1 = 1
5314 EFB PAR 14 Volí aktuální hodnotu, která má být mapována do Modbus registru 40009. 0

0...65535 Index parametru 1 = 1
5315 EFB PAR 15 Volí aktuální hodnotu, která má být mapována do Modbus registru 40010. 0

0...65535 Index parametru 1 = 1
5316 EFB PAR 16 Volí aktuální hodnotu, která má být mapována do Modbus registru 40011. 0

0...65535 Index parametru 1 = 1
5317 EFB PAR 17 Volí aktuální hodnotu, která má být mapována do Modbus registru 40012. 0

0...65535 Index parametru 1 = 1
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5318 EFB PAR 18 Rezervováno 0
5319 EFB PAR 19 ídicí slovo profilu ABB frekven ního m ni e (ABB DRV LIM nebo ABB DRV 

FULL). Kopie pouze pro tení z ídicího slova Fieldbus.
0x0000

0x0000...0xFFFF (hex) ídicí slovo
5320 EFB PAR 20 Stavové slovo profilu ABB frekven ního m ni e (ABB DRV LIM nebo ABB 

DRV FULL) Stavové slovo. Kopie pouze pro tení ze stavového slova Fieldbus.
0x0000

0x0000...0xFFFF (hex) Stavové slovo

54 FBA DATA IN Data z frekven ního m ni e do ídicí jednotky fieldbus p es adaptér fieldbus. 
Viz kapitola Ovládání s procesní sb rnicí s adaptérem fieldbus.

5401 FBA DATA IN 1 Volí data, která mají být p enesena z frekven ního m ni e do ídicí jednotky 
fieldbus. 

0 Nepou�ito
1...6 Ovládání stavu datových slov

101...9999 Index parametru
5402 FBA DATA IN 2 Viz 5401 FBA DAT IN A.
.... ... ...
5410 FBA DATA IN 10 Viz 5401FBA DATA IN 1.

55 FBA DATA OUT Data z fieldbus ídicí jednotky do frekven ního m ni e p es adaptér fieldbus. 
Viz kapitola Ovládání s procesní sb rnicí s adaptérem fieldbus.

5501 FBA DATA OUT 1 Volí data, která mají být p enesena z ídicí jednotky fieldbus do frekven ního 
m ni e.

0 Nepou�ito
1...6 Ovládání stavu datových slov

101...9999 Parametry frekven ního m ni e
5502 FBA DATA OUT 2 Viz 5501 FBA DATA PUT 1.
... ... ...
5510 FBA DATA OUT 10 Viz 5501 FBA DATA OUT 1.

84 SEQUENCE PROG Sekven ní programování. Viz odstavec Sekven ní programování na stran 121.

8401 SEQ PROG ENABLE Povolení sekven ního programování.
Pokud se ztratí signál povolení sekven ního programování, bude sekven ní
programování zastaveno, stav sekven ní programování (0168 SEQ PROG 
STATE) se nastaví na  1 a v�echny asova e a výstupy (RO/TO/AO) budou 
nastaveny na nulu.

DISABLE

DISABLE Zakázáno 0

Index Název/výb r Popis

Nastavení 5401 Datové slovo
1 ídicí slovo
2 REF1
3 REF2
4 stavové slovo
5 aktuální hodnota 1
6 aktuální hodnota 2

Nastavení 5501 Datové slovo
1 ídicí slovo
2 REF1
3 REF2
4 stavové slovo
5 aktuální hodnota 1
6 aktuální hodnota 2
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ACTIVE Povoleno 1
8402 SEQ PROG START Volí zdroj aktiva ního signálu pro sekven ní programování.

Pokud je aktivní sekven ní programování, zahájí se programování od d íve 
pou�ívaného stavu. 
Pokud se ztratí aktiva ní signál pro sekven ní programování, bude 
sekven ní programování zastaveno a v�echny asova e a výstupy (RO/TO/
AO) budou nastaveny na nulu. Stav sekven ního programování (0168 SEQ 
PROG STATE) z stává nezm n n.
Pokud je po�adován start od prvního stavu sekven ního programování,musí 
být sekven ní programování resetováno parametrem 8404 SEQ PROG 
RESET. Pokud je v�dy po�adován start od prvního stavu sekven ního 
programování, musí být zdroj signálu resetování a startu p ipojen p es stejný 
digitální vstup (8404 a 8402 SEQ PROG START).
Poznámka: Frekven ní m ni  se nenastartuje, pokud se nep ijme signál 
Run Enable (b h povolen) (1601 RUN ENABLE).

NOT SEL

DI1(INV) Sekven ní programování aktivováno p es invertovaný digitální vstup DI1. 
0 = aktivní, 1 = neaktivní.

-1

DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5
NOT SEL Bez aktiva ního signálu sekven ního programování 0
DI1 Sekven ní programování, aktivace p es digitální vstup DI1. 

1 = aktivní, 0 = neaktivní.
1

DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
DRIVE START Sekven ní programování, aktivace p i startu frekven ního m ni e 6
TIMED FUNC 1 Sekven ní programování je aktivováno pomocí asové funkce 1. Viz skupina 

parametr 36 TIMED FUNCTIONS.
7

TIMED FUNC 2 Viz výb r TIMED FUNC 1. 8
TIMED FUNC 3 Viz výb r TIMED FUNC 1. 9
TIMED FUNC 4 Viz výb r TIMED FUNC 1. 10
RUNNING Sekven ní programování je v�dy aktivní. 11

8403 SEQ PROG PAUSE Volí zdroj signálu pauzy pro sekven ní programování. Pokud je aktivována 
pauza sekven ního programování, budou zmrazeny v�echny asova e a 
výstupy (RO/TO/AO). P echod stav  sekven ního programování je mo�ný 
pouze pomocí parametru 8405 SEQ ST FORCE.

NOT SEL

DI1(INV) Signál pauzy p es invertovaný digitální vstup DI1. 0 = aktivní, 1 = neaktivní. -1
DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5
NOT SEL Bez signálu pauzy 0
DI1 Signál pauzy p es digitální vstup DI1. 1 = aktivní, 0 = neaktivní. 1
DI2 Viz výb r DI1. 2
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DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
PAUSED Sekven ní programování, pauza povolena 6

8404 SEQ PROG RESET Volí zdroj pro resetovací signál sekven ního programování. Stav 
sekven ního programování (0168 SEQ PROG STATE) je nastaven na první 
stav a v�echny asova e a výstupy (RO/TO/AO) budou nastaveny na nulu. 
Reset je mo�ný pouze kdy� je sekven ní programování zastaveno.

NOT SEL

DI1(INV) Reset p es invertovaný digitální vstup DI1. 0 = aktivní, 1 = neaktivní. -1
DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5
NOT SEL Bez resetovacího signálu 0
DI1 Reset p es digitální vstup DI1. 1 = aktivní, 0 = neaktivní. 1
DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
RESET Reset. Po resetu jsou hodnoty parametr  automaticky nastaveny na NOT SEL. 6

8405 SEQ ST FORCE Nepodmín n  p epne sekven ní programování do zvoleného stavu. 
Nepodmín né p epnutí mo�né pouze kdy� je sekven ní programování 
v re�imu pauzy parametrem 8403 SEQ PROG PAUSE.

CHANGE TO 
ST 1

STATE 1 Stav je nepodmín n  p epnut na stav 1. 1
STATE 2 Stav je nepodmín n  p epnut na stav 2. 2
STATE 3 Stav je nepodmín n  p epnut na stav 3. 3
STATE 4 Stav je nepodmín n  p epnut na stav 4. 4
STATE 5 Stav je nepodmín n  p epnut na stav 5. 5
STATE 6 Stav je nepodmín n  p epnut na stav 6. 6
STATE 7 Stav je nepodmín n  p epnut na stav 7. 7
STATE 8 Stav je nepodmín n  p epnut na stav 8. 8

8406 SEQ LOGIC VAL 1 Definuje zdroj pro logickou hodnotu 1. Logická hodnota 1 je porovnána s lo-
gickou hodnotou 2 jak je definovano parametrem 8407 SEQ LOGIC OPER 1.
Hodnoty logických operací se pou�ívají p i p epínání stav . Viz parametr 
8425 ST1 TRIG TO ST 2 / 8426 ST1 TRIG TO STN, výb r LOGIC VAL.

FALSE

DI1(INV) Logická hodnota 1 p es invertovaný digitální vstup DI1 (INV) -1
DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI5(INV) Viz výb r DI1(INV). -5
FALSE Bez logické hodnoty 0
DI1 Logická hodnota 1 p es digitální vstup DI1 1
DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
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DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
SUPRV1 OVER Logická hodnota podle supervize parametr 3201...3203. Viz skupina 

parametr 32 SUPERVISION.
6

SUPRV2 OVER Logická hodnota podle supervize parametr 3204...3206. Viz skupina 
parametr 32 SUPERVISION.

7

SUPRV3 OVER Logická hodnota podle supervize parametr 3207...3209. Viz skupina 
parametr 32 SUPERVISION.

8

SUPRV1 UNDER Viz výb r SUPRV 1OVER. 9
SUPRV2 UNDER Viz výb r SUPRV 2OVER. 10
SUPRV3 UNDER Viz výb r SUPRV 3OVER. 11
TIMED FUNC 1 Logická hodnota 1 je aktivováno pomocí asova ové funkce 1. Viz skupina 

parametr 36 TIMED FUNCTIONS. 1 = asova  aktivní.
12

TIMED FUNC 2 Viz výb r TIMED DFUNC 1. 13
TIMED FUNC 3 Viz výb r TIMED DFUNC 1. 14
TIMED FUNC 4 Viz výb r TIMED DFUNC 1. 15

8407 SEQ LOGIC OPER 1 Volí operaci mezi logickými hodnotami 1 a 2. Hodnoty logických operací se 
pou�ívají p i p epínání stav . Viz parametr 8425 ST1 TRIG TO ST 2 / 8426
ST1 TRIG TO STN, výb r LOGIC VAL.

NOT SEL

NOT SEL Logická hodnota 1 (bez logického porovnání) 0
AND Logická funkce: AND 1
OR Logická funkce: OR 2
XOR Logická funkce: XOR 3

8408 SEQ LOGIC VAL 2 Viz parametr 8406 SEQ LOGIC VAL 1. FALSE
Viz parametr 8406.

8409 SEQ LOGIC OPER 2 Volí operaci mezi logicku hodnotou 3 a výsledkem první logické operace 
definované parametrem 8407 SEQ LOGIC OPER 1.

NOTS SEL

NOT SEL Logická hodnota 2 (bez logického porovnání) 0
AND Logická funkce: AND 1
OR Logická funkce: OR 2
XOR Logická funkce: XOR 3

8410 SEQ LOGIC VAL 3 Viz parametr 8406 SEQ LOGIC VAL 1. FALSE
Viz parametr 8406.

8411 SEQ VAL 1 HIGH Definuje horní limit zm ny stavu, kdy� je parametr 8425 ST1 TRIG TO ST 2 
nastaven nap . na AI1 HIGH 1.

0

0,0�100,0 % Hodnota v procentech 1 = 0,1 %
8412 SEQ VAL 1 LOW Definuje dolní limit pro zm nu stavu, kdy� je parametr 8425 ST1 TRIG TO ST 

2 nastaven nap . na AI1 LOW 1.
0

0,0�100,0 % Hodnota v procentech 1 = 0,1 %
8413 SEQ VAL 2 HIGH Definuje horní limit pro zm nu stavu, kdy� je parametr 8425 ST1 TRIG TO 

ST 2 nastaven nap . na AI2 HIGH 1.
0

0,0...100,0 % Hodnota v procentech 1 = 0,1 %
8414 SEQ VAL 2 LOW Definuje dolní limit pro zm nu stavu, kdy� je parametr 8425 ST1 TRIG TO ST 

2 nastaven nap . na AI2 LOW 1.
0

0,0...100,0 % Hodnota v procentech 1 = 0,1 %
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8415 CYCLE CNT LOC Aktivuje íta  cykl  pro sekven ní programování. 
P íklad: Kdy� je parametr nastaven na ST6 TO ST7, bude íta  cykl  (0171
SEQ CYCLE CNTR) zvy�ován p i ka�dé zm n  ze stavu 6 na stav 7.

DISABLED

DISABLED Zakázáno 0
ST1 TO NEXT Ze stavu 1 do stavu 2 1
ST2 TO NEXT Ze stavu 2 do stavu 3 2
ST3 TO NEXT Ze stavu 3 do stavu 4 3
ST4 TO NEXT Ze stavu 4 do stavu 5 4
ST5 TO NEXT Ze stavu 5 do stavu 6 5
ST6 TO NEXT Ze stavu 6 do stavu 7 6
ST7 TO NEXT Ze stavu 7 do stavu 8 7
ST8 TO NEXT Ze stavu 8 do stavu 1 8
ST1 TO N Ze stavu 1 do stavu n. Stav n je definován parametrem 8427 ST1 STATE N. 9
ST2 TO N Ze stavu 2 do stavu n. Stav n je definován parametrem 8427 ST1 STATE N. 10
ST3 TO N Ze stavu 3 do stavu n. Stav n je definován parametrem 8427 ST1 STATE N. 11
ST4 TO N Ze stavu 4 do stavu n. Stav n je definován parametrem 8427 ST1 STATE N. 12
ST5 TO N Ze stavu 5 do stavu n. Stav n je definován parametrem 8427 ST1 STATE N. 13
ST6 TO N Ze stavu 6 do stavu n. Stav n je definován parametrem 8427 ST1 STATE N. 14
ST7 TO N Ze stavu 7 do stavu n. Stav n je definován parametrem 8427 ST1 STATE N. 15
ST8 TO N Ze stavu 8 do stavu n. Stav n je definován parametrem 8427 ST1 STATE N. 16

8416 CYCLE CNT RST Volí zdroj resetovacího signálu pro íta  cykl  (0171 SEQ CYCLE CNTR). NOT SEL
DI5(INV) Reset p es invertovaný digitální vstup DI1(INV). 0 = aktivní, 1 = neaktivní. -5
DI4(INV) Viz výb r DI1(INV). -4
DI3(INV) Viz výb r DI1(INV). -3
DI2(INV) Viz výb r DI1(INV). -2
DI1(INV) Viz výb r DI1(INV). -1
NOT SEL Bez resetovacího signálu 0
DI1 Reset p es digitální vstup DI1. 1 = aktivní, 0 = neaktivní. 1
DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
STATE 1 Reset b hem p echodu stavu do stavu 1. íta  je resetován, kdy� se 

dosáhne tento stav.
6

STATE 2 Reset b hem p echodu stavu do stavu 2. íta  je resetován, kdy� se 
dosáhne tento stav.

7

STATE 3 Reset b hem p echodu stavu do stavu 3. íta  je resetován, kdy� se 
dosáhne tento stav.

8

STATE 4 Reset b hem p echodu stavu do stavu 4. íta  je resetován, kdy� se 
dosáhne tento stav.

9

STATE 5 Reset b hem p echodu stavu do stavu 5. íta  je resetován, kdy� se 
dosáhne tento stav.

10
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STATE 6 Reset b hem p echodu stavu do stavu 6. íta  je resetován, kdy� se 
dosáhne tento stav.

11

STATE 7 Reset b hem p echodu stavu do stavu 7. íta  je resetován, kdy� se 
dosáhne tento stav.

12

STATE 8 Reset b hem p echodu stavu do stavu 8. íta  je resetován, kdy� se 
dosáhne tento stav.

13

SEQ PROG RST Zdroj resetovacího signálu definován parametrem 8404 SEQ PROG RESET 14
8420 ST 1 REF SEL Volí zdroj pro referenci stavu 1 sekven ního programování. Parametr se 

pou�ije, kdy� je paramatr 1103/1106 REF1/2 SELECT astaveny na SEQ 
PROG / AI1+SEQ PROG / AI2+SEQ PROG.
Poznámka: Konstantní otá ky ve skupin 12 CONSTANT SPEEDS p epí�í
zvolenou referenci sekven ního programování.

0

COMM VAL 2 0136 COMM VALUE 2. Pro m ítko, viz �kálování reference fieldbus na 
stran 219.

-1,3

AI1/AI2 Reference je vypo tena podle následujícího vzorce: 
REF = AI1( %) · (50 % / AI2 ( %))

-1,2

AI1-AI2 Reference je vypo tena podle následujícího vzorce: 
REF = AI1( %) + 50 % - AI2( %)

-1,1

AI1*AI2 Reference je vypo tena podle následujícího vzorce:
REF = AI( %) · (AI2( %) / 50 %)

-1,0

AI1+AI2 Reference je vypo tena podle následujícího vzorce: 
REF = AI1( %) + AI2( %) - 50 %

-0,9

DI4U,5D Digitální vstup 4: Zvý�ení reference. Digitální vstup DI5: Sní�ení reference. -0,8
DI3U,4D Digitální vstup 3: Zvý�ení reference. Digitální vstup DI4: Sní�ení reference. -0,7
DI3U,4D(R) Digitální vstup 3: Zvý�ení reference. Digitální vstup DI4: Sní�ení reference. -0,6
AI2/JOYST Analogový vstup AI2 jako joystick. Minimální vstupní signál ovládá motor 

s maximální referencí v opa ném sm ru, maximální vstup s maximální 
referencí v dop edném sm ru. Minimální a maximální reference jsou 
definovány parametry 1104 REF1 MIN a 1105 REF1 MAX. Dal�í informace 
viz parametr 1103 REF1 SELECT, výb r AI1/JOYST.

-0,5

AI1/JOYST Viz výb r AI2/JOYST. -0,4
AI2 Analogový vstup AI2 -0,3
AI1 Analogový vstup AI1 -0,2
KEYPAD Ovládací panel -0,1
0,0 �100,0 % Konstantní otá ky

8421 ST 1 COMMANDS Volí start, stop a sm r pro stav 1. Parametr 1002 EXT2 COMMANDS musí 
být nastaven na SEQ PROG.
Poznámka: Pokud je po�adována zm na sm ru otá ení, parametr 1003
DIRECTION musí být nastaven na REQUEST.

DRIVE STOP

DRIVE STOP Frekven ní m ni  se bez nap tí nebo podle rampy zastavuje v závislosti na 
nastavení parametru 2102 STOP FUNCTION.

0

START FRW Sm r otá ení je pevn  nastaven na dop edný. Pokud frekven ní m ni  je�t
neb �í, spustí se podle nastavení parametru 2101 START FUNCTION.

1

START REV Sm r otá ení je pevn  nastaven na zp tný. Pokud frekven ní m ni  je�t
neb �í, spustí se podle nastavení parametru 2101 START FUNCTION.

2
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8422 ST 1 RAMP Volí asy ramp akcelerace/decelerace pro stav 1 sekven ního programování, 
nap . definuje rychlost zm ny reference.

0

-0,2/-0,1/
0,0�1800,0 s

asy
Pokud je hodnota nastavena na -0,2, je pou�it pár rampy 2. Pár rampy 1 je 
definován parametry 2202�2204.
Pokud je hodnota nastavena na -0.1, je pou�it pár rampy 1. Pár rampy 2 je 
definován parametry 2205�2207.
S párem rampy 1/2 musí být parametr 2201 ACC/DEC 1/2 SEL nastaven na 
SEQ PROG. Viz také parametry 2202...2207.

1 = 0,1 s

8423 ST1 OUT CONTROL Volí releové, tranzistorové a analogové výstupní ovládání pro stav 1 p i
sekven ním programování.
Releové/tranzistorové ovládání výstupu musí být aktivováno nastavením 
parametru 1401 RELAY OUTPUT 1 / 1805 DO SIGNAL na SEQ PROG. 
Analogové ovládání výstupu musí být aktivováno skupinou parametr 15 
ANALOG OUTPUTS.
Hodnoty analogového ovládání výstupu mohou být monitorovány signálem 
0170 SEQ PROG AO VAL.

AO=0

R=0,D=1,AO=0 Releový výstup je bez proudu (rozepnut), tranzistorový výstup je pod 
proudem a analogový výstup je vynulován

-0,7

R=1,D=0,AO=0 Releový výstup je pod proudem (sepnut), tranzistorový výstup je bez proudu 
a analogový výstup je vynulován.

-0,6

R=0,D=0,AO=0 Releový a tranzistorový výstup jsou bez proudu (rozepnuty) a hodnota 
analogového výstupu je nastavena na nulu.

-0,5

RO=0,DO=0 Releový a tranzistorový výstup jsou bez proudu (rozepnuty) a ovládání 
analogového výstupu je zmrazeno na d íve nastavenou hodnotu.

-0,4

RO=1,DO=1 Releový a tranzistorový výstup jsou pod proudem (sepnuty) a ovládání 
analogového výstupu je zmrazeno na d íve nastavenou hodnotu.

-0,3

DO=1 Tranzistorový výstup je pod proudem (sepnut) a releový výstup je bez proudu.
Ovládání analogového výstupu je zmrazeno na d íve nastavenou hodnotu.

-0,2

RO=1 Tranzistorový výstup je bez proudu (rozepnut) a releový výstup je pod proudem. 
Ovládání analogového výstupu je zmrazeno na d íve nastavenou hodnotu.

-0,1

AO=0 Hodnota analogového výstupu je nastavena na nulu. Releové a tranzistorové 
výstupy jsou zmrazeny na d íve nastavenou hodnotu. 

0,0

0,1�100,0 % Hodnota zapsaná do signálu 0170 SEQ PROG AO VAL. Hodnota m �e být 
p ipojena pro ovládání analogového výstupu AO nastavením parametru 1501
AO1 CONTENT SEL, hodnota a� 170 (nap . signál 0170 SEQ PROG AO 
VAL). Hodnota AO je zmrazena na tuto hodnotu dokud není vynulována.

8424 ST 1 CHANGE DLY Definuje as zpo�d ní pro stav 1. Kdy� zpo�d ní uplyne, bude povolen 
p echod stavu.

0

0,0�6553,5 s as zpo�d ní 1 = 0,1 s
8425 ST1 TRIG TO ST 2 Volí zdroj pro spou�t cí signál, který m ní stav ze stavu 1 do stavu 2. NOT SEL

DI5(INV) Spou�t cí signál p es invertovaný digitální vstup DI5. 0 = aktivní, 1 = 
neaktivní.

-5

DI4(INV) Viz výb r DI5(INV). -4
DI3(INV) Viz výb r DI5(INV). -3
DI2(INV) Viz výb r DI5(INV). -2
DI1(INV) Viz výb r DI5(INV). -1
NOT SEL Bez spou�t cího signálu. Pokud je parametr 8426 ST1 TRIG TO STN 

nastaven také na  NOT SEL, bude stav zmrazen a m �e být resetován 
pouze parameter 8402 SEQ PROG START.

0
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DI1 Spou�t cí signál p es digitální vstup DI1. 1 = aktivní, 0 = neaktivní. 1
DI2 Viz výb r DI1. 2
DI3 Viz výb r DI1. 3
DI4 Viz výb r DI1. 4
DI5 Viz výb r DI1. 5
AI1 LOW 1 Zm na stavu, kdy� hodnota Al1 < par. 8412 SEQ VAL 1 LOW hodnota. 6
AI1 HIGH 1 Zm na stavu, kdy� hodnota Al1 > par. 8411 SEQ VAL 1 HIGH hodnota. 7
AI2 LOW 1 Zm na stavu, kdy� hodnota Al2 < par. 8412 SEQ VAL 1 LOW hodnota. 8
AI2 HIGH 1 Zm na stavu, kdy� hodnota Al2 > par. 8411 SEQ VAL 1 HIGH hodnota. 9
AI1 OR 2 LO1 Zm na stavu, kdy� hodnota Al1 nebo Al2 < par. 8412 SEQ VAL 1 LOW hodnota. 10
AI1LO1AI2HI1 Zm na stavu, kdy� hodnota Al1 < par. 8412 SEQ VAL 1 LOW hodnota a AI2 

hodnota > par. 8411 SEQ VAL 1 HIGH hodnota.
11

AI1LO1 ORDI5 Zm na stavu, kdy� hodnota Al1 < par. 8412 SEQ VAL 1 LOW hodnota nebo 
kdy� je aktivní Dl5.

12

AI2HI1 ORDI5 Zm na stavu, kdy� hodnota Al2 > par. 8411 SEQ VAL 1 HIGH hodnota nebo 
kdy� je aktivní Dl5.

13

AI 1 LOW 2 Zm na stavu, kdy� hodnota Al1 < par. 8414 SEQ VAL 2 LOW hodnota. 14
AI 1 HIGH 2 Zm na stavu, kdy� hodnota Al1 > par. 8413 SEQ VAL 2 HIGH hodnota. 15
AI 2 LOW 2 Zm na stavu, kdy� hodnota Al2 < par. 8414 SEQ VAL 2 LOW hodnota. 16
AI 2 HIGH 2 Zm na stavu, kdy� hodnota Al2 > par. 8413 SEQ VAL 2 HIGH hodnota. 17
AI1 OR 2 LO2 Zm na stavu, kdy� hodnota Al1 nebo Al2 < par. 8414 SEQ VAL 2 LOW hodnota. 18
AI1LO2AI2HI2 Zm na stavu, kdy� hodnota Al1 < par. 8414 SEQ VAL 2 LOW hodnota a AI2 

hodnota > par. 8413 SEQ VAL 2 HIGH hodnota.
19

AI1LO2 ORDI5 Zm na stavu, kdy� hodnota Al1 < par. 8414 SEQ VAL 2 LOW hodnota nebo 
kdy� je aktivní Dl5.

20

AI2HI2 ORDI5 Zm na stavu, kdy� hodnota Al2 > par. 8413 SEQ VAL 2 HIGH hodnota nebo 
kdy� je aktivní Dl5.

21

TIMED FUNC 1 Spou�t cí signál s asovou funkcí 1. Viz skupina parametr 36 TIMED 
FUNCTIONS.

22

TIMED FUNC 2 Viz výb r TIMED FUNC 1. 23
TIMED FUNC 3 Viz výb r TIMED FUNC 1. 24
TIMED FUNC 4 Viz výb r TIMED FUNC 1. 25
CHANGE DLY Zm na stavu po uplynutí asu zpo�d ní definovaného parametrem 8424 ST 

1 CHANGE DLY.
26

DI1 OR DELAY Zm na stavu po aktivaci DI1 nebo po uplynutí asu zpo�d ní definovaného 
parametrem 8424 ST 1 CHANGE DLY.

27

DI2 OR DELAY Viz výb r DI1 OR DELAY. 28
DI3 OR DELAY Viz výb r DI1 OR DELAY. 29
DI4 OR DELAY Viz výb r DI1 OR DELAY. 30
DI5 OR DELAY Viz výb r DI1 OR DELAY. 31
AI1HI1 ORDLY Zm na stavu, kdy� hodnota  AI1 > par. 8411 SEQ VAL 1 HIGH hodnota nebo 

po uplynutí asu zpo�d ní definovaného parametrem 8424 ST 1 CHANGE DLY.
32

AI2LO1 ORDLY Zm na stavu, kdy� hodnota Al1 < par. 8412 SEQ VAL 1 LOW hodnota nebo 
po uplynutí asu zpo�d ní definovaného parametrem 8424 ST 1 CHANGE DLY.

33

AI1HI2 ORDLY Zm na stavu, kdy� hodnota Al1 > par. 8413 SEQ VAL 2 HIGH hodnota nebo 
po uplynutí asu zpo�d ní definovaného parametrem 8424 ST 1 CHANGE DLY.

34
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AI2LO2 ORDLY Zm na stavu, kdy� hodnota Al2 < par. 8414 SEQ VAL 2 LOW hodnota nebo 
po uplynutí asu zpo�d ní definovaného parametrem 8424 ST 1 CHANGE DLY.

35

SUPRV1 OVER Logická hodnota podle supervize parametr 3201...3203. Viz skupina 
parametr 32 SUPERVISION.

36

SUPRV2 OVER Logická hodnota podle supervize parametr 3204...3206. Viz skupina 
parametr 32 SUPERVISION.

37

SUPRV3 OVER Logická hodnota podle supervize parametr 3207...3209. Viz skupina 
parametr 32 SUPERVISION.

38

SUPRV1 UNDER Viz výb r SUPRV 1 OVER. 39
SUPRV2 UNDER Viz výb r SUPRV 2 OVER. 40
SUPRV3 UNDER Viz výb r SUPRV 3 OVER. 41
SPV1OVRORDLY Zm na stavu podle supervize parametr 3201...3203 nebo po uplynutí asu

zpo�d ní definovaného parametrem 8424 ST 1 CHANGE DLY. Viz skupina 
parametr 32 SUPERVISION.

42

SPV2OVRORDLY Zm na stavu podle supervize parametr 3204...3206 nebo po uplynutí asu
zpo�d ní definovaného parametrem 8424 ST 1 CHANGE DLY. Viz skupina 
parametr 32 SUPERVISION.

43

SPV3OVRORDLY Zm na stavu podle supervize parametr 3207...3209 nebo po uplynutí asu
zpo�d ní definovaného parametrem 8424 ST 1 CHANGE DLY. Viz skupina 
parametr 32 SUPERVISION.

44

SPV1UNDORDLY Viz výb r SPV1OVRORDLY. 45
SPV2UNDORDLY Viz výb r SPV2OVRORDLY. 46
SPV3UNDORDLY Viz výb r SPV3UNDORDLY. 47
CNTR OVER Zm na stavu, kdy� íta  hodnot p ekro í limit definovaný parametrem 1905

COUNTER LIMIT. Viz parametry 1904...1911.
48

CNTR UNDER Zm na stavu, kdy� íta  hodnot je pod limitem definovaným parametrem 
1905 COUNTER LIMIT. Viz parametry 1904...1911.

49

LOGIC VAL Zm na stavu podle logické operace definované parametry 8407...8410 50
ENTER SETPNT Zm na stavu, kdy� výstupní frekvence/otá ky frekven ního m ni e vstoupí 

do referen ní oblasti (tzn. diference je men�í nebo rovna 4 % z maximální 
reference).

51

AT SETPOINT Zm na stavu, kdy� výstupní frekvence/otá ky frekven ního m ni e budou 
rovny referen ní hodnot  (= jsou v toleranci limit  tzn. chyba je men�í nebo 
rovna 1 % z maximální reference).

52

AI1 L1 & DI5 Zm na stavu, kdy� hodnota Al1 < par. 8412 SEQ VAL 1 LOW hodnota a kdy� 
je aktivní Dl5.

53

AI2 L2 & DI5 Zm na stavu, kdy� hodnota Al1 < par. 8414 SEQ VAL 2 LOW hodnota a kdy� 
je aktivní Dl5.

54

AI1 H1 & DI5 Zm na stavu, kdy� AI1 > par. 8411 SEQ VAL 1 HIGH hodnota a kdy� je 
aktivní Dl5.

55

AI2 H2 & DI5 Zm na stavu, kdy� AI1 > par. 8413 SEQ VAL 2 HIGH hodnota a kdy� je 
aktivní Dl5.

56

AI1 L1 & DI4 Zm na stavu, kdy� hodnota Al1 < par. 8412 SEQ VAL 1 LOW hodnota a kdy� 
je aktivní Dl4.

57

AI2 L2 & DI4 Zm na stavu, kdy� hodnota Al1 < par. 8414 SEQ VAL 2 LOW hodnota a kdy� 
je aktivní Dl4.

58

AI1 H1 & DI4 Zm na stavu, kdy� AI1 > par. 8411 SEQ VAL 1 HIGH hodnota a kdy� je 
aktivní Dl4.

59
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AI2 H2 & DI4 Zm na stavu, kdy� AI1 > par. 8413 SEQ VAL 2 HIGH hodnota a kdy� je 
aktivní Dl4.

60

DLY AND DI1 Zm na stavu, kdy� uplynul as zpo�d ní definovaný parametrem 8424 ST 1 
CHANGE DLY a DI1 je aktivní.

61

DLY AND DI2 Zm na stavu, kdy� uplynul as zpo�d ní definovaný parametrem 8424 ST 1 
CHANGE DLY a DI2 je aktivní.

62

DLY AND DI3 Zm na stavu, kdy� uplynul as zpo�d ní definovaný parametrem 8424 ST 1 
CHANGE DLY a DI3 je aktivní.

63

DLY AND DI4 Zm na stavu, kdy� uplynul as zpo�d ní definovaný parametrem 8424 ST 1 
CHANGE DLY a DI4 je aktivní.

64

DLY AND DI5 Zm na stavu, kdy� uplynul as zpo�d ní definovaný parametrem 8424 ST 1 
CHANGE DLYa DI5 je aktivní.

65

DLY & AI2 H2 Zm na stavu, kdy� uplynul as zpo�d ní definovaný parametrem 8424 ST 1 
CHANGE DLY a AI2 hodnota > par. 8413 SEQ VAL 2 HIGH hodnota.

66

DLY & AI2 L2 Zm na stavu, kdy� uplynul as zpo�d ní definovaný parametrem 8424 ST 1 
CHANGE DLY a AI2 hodnota < par. 8414 SEQ VAL 2 LOW hodnota.

67

DLY & AI1 H1 Zm na stavu, kdy� uplynul as zpo�d ní definovaný parametrem 8424 ST 1 
CHANGE DLY a AI1 > par. 8411 SEQ VAL 1 HIGH hodnota.

68

DLY & AI1 L1 Zm na stavu, kdy� uplynul as zpo�d ní definovaný parametrem 8424 ST 1 
CHANGE DLY a AI1 hodnota < par. 8412 SEQ VAL 1 LOW hodnota.

69

COMM VAL 1 #0 0135 COMM VALUE 1 bit 0. 1 = zm na stavu. 70
COMM VAL 1 #1 0135 COMM VALUE 1 bit 1. 1 = zm na stavu. 71
COMM VAL 1 #2 0135 COMM VALUE 1 bit 2. 1 = zm na stavu. 72
COMM VAL 1 #3 0135 COMM VALUE 1 bit 3. 1 = zm na stavu. 73
COMM VAL 1 #4 0135 COMM VALUE 1 bit 4. 1 = zm na stavu. 74
COMM VAL 1 #5 0135 COMM VALUE 1 bit 5. 1 = zm na stavu. 75
COMM VAL 1 #6 0135 COMM VALUE 1 bit 6. 1 = zm na stavu. 76
COMM VAL 1 #7 0135 COMM VALUE 1 bit 7. 1 = zm na stavu. 77

8426 ST1 TRIG TO STN Volí zdroj pro spou�t cí signál, který m ní stav ze stavu 1 do stavu N. Stav N 
je definován parametrem 8427 ST1 STATE N. 

NOT SEL

Viz parametr 8425 ST1 TRIG TO ST 2.
8427 ST1 STATE N Definuje stav N. Viz parametr 8426 ST1 TRIG TO STN. STATE 1

STATE 1 Stav 1 1
STATE 2 Stav 2 2
STATE 3 Stav 3 3
STATE 4 Stav 4 4
STATE 5 Stav 5 5
STATE 6 Stav 6 6
STATE 7 Stav 7 7
STATE 8 Stav 8 8

8430 ST2 REF SEL
Viz parametry 8420�8427.�

8497 ST8 STATE N
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98 OPTIONS Aktivace externí sériové komunikace 

9802 COMM PROT SEL Aktivuje externí sériovou komunikaci a volí interfejs. NOT SEL
NOT SEL �ádná komunikace 0
STD MODBUS Integrovaný fieldbus. Interfejs: RS-485 realizovaný p es volitelný FMBA-01 

Modbus Adapter. Viz kapitola Ovládání s procesní sb rnicí a integrovaným 
fieldbus.

1

EXT FBA Frekven ní m ni  komunikuje p es adaptér modulu fieldbus p ipojený do 
p ípojky frekven ního m ni e X3. Viz také skupina parametr 51 EXT 
COMM MODULE.
Viz kapitola Ovládání s procesní sb rnicí s adaptérem fieldbus.

4

MODBUS RS232 Integrovaný fieldbus. Interfejs: RS-232 (nap . konektor ovládacího panelu). 
Viz kapitola Ovládání s procesní sb rnicí a integrovaným fieldbus.

10

99 START-UP DATA Volba jazyka. Definice nastavovacích dat motoru.

9901 LANGUAGE Volí jazyk displeje. ENGLISH
ENGLISH Britská angli tina 0
ENGLISH (AM) Americká angli tina. Pokud se zvolí, bude jednotkou výkonu HP místo kW. 1
DEUTSCH N m ina 2
ITALIANO Ital�tina 3
ESPANOL �pan l�tina 4
PORTUGUES Portugal�tina 5
NEDERLANDS Holand�tina 6
FRANCAIS Francouz�tina 7
DANSK Dán�tina 8
SUOMI Fin�tina 9
SVENSKA �véd�tina 10

9902 APPLIC MACRO Volí aplika ní makro. Viz kapitola Aplika ní makra. ABB 
STANDARD

ABB STANDARD Standardní makro pro aplikace s konstantními otá kami 1
3-WIRE 3vodi ové makro pro aplikace s konstantními otá kami 2
ALTERNATE St ídavé makro pro aplikace se startem vp ed a startem vzad 3
MOTOR POT Makro motor potenciometr pro aplikace s digitálními signály regulace otá ek 4
HAND/AUTO Makro ru n /automaticky se pou�ívá, pokud mají být dv  ovládací za ízení

p ipojena do frekven ního m ni e:
- Za ízení 1 komunikuje p es interfejs definovaný jako externí ovládací místo 
EXT1.
- Za ízení 2 komunikuje p es interfejs definovaný jako externí ovládací místo 
EXT2.
V jediném okam�iku je aktivní EXT1 nebo EXT2. P epínání mezi EXT1/2 se 
provádí p es digitální vstup.

5

PID CONTROL PID regulace. Pro aplikace, ve kterých frekven ní m ni  reguluje procesní 
hodnotu. Nap . regulace tlaku frekven ním m ni em pro tlakové erpadlo. 
Do frekven ního m ni e je p ipojen m ený tlak a referen ní hodnota tlaku.

6

TORQUE CTRL Makro momentové regulace 8
USER S1 LOAD Zavedení u�ivatelského makra 1 pro pou�ití. P ed zavedením p ekontrolujte, 

zda jsou ulo�ené nastavení parametr  a model motoru vhodné pro aplikaci.
0

USER S1 SAVE Ulo�ení u�ivatelského makra 1. Ulo�ení aktuálního nastavení parametr  a 
modelu motoru.

-1

Index Název/výb r Popis



Aktuální signály a parametry

209

USER S2 LOAD Zavedení u�ivatelského makra 2 pro pou�ití. P ed zavedením p ekontrolujte, 
zda jsou ulo�ené nastavení parametr  a model motoru vhodné pro aplikaci.

-2

USER S2 SAVE Ulo�ení u�ivatelského makra 2. Ulo�ení aktuálního nastavení parametr  a 
modelu motoru.

-3

USER S3 LOAD Zavedení u�ivatelského makra 3 pro pou�ití. P ed zavedením p ekontrolujte, 
zda jsou ulo�ené nastavení parametr  a model motoru vhodné pro aplikaci.

-4

USER S3 SAVE Ulo�ení u�ivatelského makra 3. Ulo�ení aktuálního nastavení parametr  a 
modelu motoru.

-5

9904 MOTOR CTRL MODE Volí re�im ovládání motoru. SCALAR:
FREQ

VECTOR:SPEED Re�im bezsenzorového vektorového ovládání.
Reference 1 = referen ní otá ky v ot./min.
Reference 2 = referen ní otá ky v procentech. 100 % jsou absolutní 
maximální otá ky, jsou rovny hodnot  parametru 2002 MAXIMUM SPEED 
(nebo 2001 MINIMUM SPEED pokud je absolutní hodnota minimálních 
otá ek v t�í ne� hodnota maximálních otá ek).

1

VECTOR:TORQ Re�im vektorového ovládání.
Reference 1 = referen ní otá ky v ot./min. 
Reference 2 = moment reference v procentech. 100 % je rovno jmenovitému 
momentu.

2

SCALAR:FREQ Re�im skalárního ovládání.
Reference 1 = frekvence reference v Hz.
Reference 2 = frekvence reference v procentech. 100 % je absolutní 
maximální frekvence, je rovna hodnot  parametru 2008 MAXIMUM 
FREQUENCY (nebo 2007 MINIMUM FREQUENCY pokud je absolutní 
hodnota minimálních otá ek v t�í ne� hodnota maximálních otá ek).

3

9905 MOTOR NOM VOLT Definuje jmenovité nap tí motoru. Musí být rovno hodnot  na typovém �títku 
motoru. Frekven ní m ni  nedoká�e napájet motor s nap tím v t�ím ne� je 
vstupní napájecí nap tí.

VAROVÁNÍ! Nikdy nep ipojujte motor k frekven nímu m ni i, který je 
p ipojen k napájecímu nap tí o úrove  vy��ímu ne� je jmenovité nap tí 
motoru.

230 V 
(jednotky 
200 V)
400 V 
(jednotky
400 V, 
Evropa)
460 V 
(jednotky 
400 V, USA)

115�345 V (jednotky 
200 V)
200�600 V (jednotky 
400 V, Evropa)
230�690 V (jednotky 
400 V, US)

Nap tí.
Poznámka: Namáhání izolace motoru je v�dy nezávislé na napájecím nap tí 
frekven ního m ni e. To se také týká p ípadu, kdy je jmenovité nap tí 
motoru ni��í ne� jmenovité nap tí frekven ního m ni e a napájecí nap tí 
frekven ního m ni e.

1 = 1 V

9906 MOTOR NOM CURR Definuje jmenovitý proud motoru. Musí být roven hodnot  na typovém �títku 
motoru.

I2N

0,2�2,0 · I2N Proud 1 = 0,1 A
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9907 MOTOR NOM FREQ Definuje jmenovitou frekvenci motoru, tzn. frekvenci, p i které je výstupní 
nap tí rovno jmenovitému nap tí motoru: 
Bod odbuzení = jmen. frekvence · napájecí nap tí / jmen. nap tí motoru

Evr: 50 / 
US: 60

10,0�500,0 Hz Frekvence 1 = 0,1 Hz
9908 MOTOR NOM SPEED Definuje jmenovité otá ky motoru. Musí být rovny hodnot  na typovém �títku 

motoru.
V závislosti 
na typu

50�30000 ot./min Otá ky 1 = 1 ot./min
9909 MOTOR NOM 

POWER
Definuje jmenovitý výkon motoru. Musí být roven hodnot  na typovém �títku 
motoru.

PN

0,2�3,0 · PN kW Výkon 1 = 0,1 kW/hp
9910 ID RUN Volí druh identifikace motoru. B hem identifikace bude frekven ní m ni

identifikovat charakteristiky motoru pro optimální ovládání motoru.
Poznámka: ID b h by m l být zvolen, kdy�:
- je provozní re�im v blízkosti nulových otá ek a/nebo
- je provozní rozsah momentu nad jmenovitým momentem motoru v rámci 
�kálování otá ek a bez po�adavku na zp tnou vazbu m ení otá ek (nap .
bez pulzního dekodéru).

OFF

OFF Bez ID b hu. Model motoru  je vypo ten p i prvním spu�t ní magnetizováním 
motoru po dobu 10 a� 15 s p i nulových otá kách. Model je vypo ten v�dy po 
startu motoru po zm n  parametr .
Pokud je parametr 9904 MOTOR CTRL MODE nastaven na SCALAR:FREQ, 
parametr 2101 START FUNCTION musí být nastaven na SCALAR FLYST / 
FLY+BOOST.

0

ON ID b h. Zaru uje nejlep�í mo�nou p esnost ovládání. ID b h trvá p ibli�n
jenu minutu.
Poznámka: Motor musí být mechanicky odpojen od pohán ného za ízení.
Poznámka: P ekontrolujte sm r otá ení motoru p ed spu�t ním ID b hu.
B hem b hu se motor to í v dop edném sm ru.
Poznámka: Pokud se zm ní parametry motoru po ID b hu, opakujte ID b h.

VAROVÁNÍ! Motor pob �í b hem ID b hu s p ibli�n  50�80 % 
jmenovitých otá ek. P ED PROVEDENÍM ID B HU ZAJIST TE
BEZPE NÉ SPU�T NÍ MOTORU!

1

9912 MOTOR NOM 
TORQUE

Vypo tený jmenovitý moment motoru v Nm (výpo et je na bázi hodnot 
parametr 9909 MOTOR NOM POWER a 9908 MOTOR NOM SPEED).

0

- Pouze pro tení 1 = 0,1 Nm
9913 MOTOR POLE PAIRS Vypo tený po et pár  pólových nástavc  motoru (výpo et je na bázi hodnot 

parametr 9907 MOTOR NOM FREQ a 9908 MOTOR NOM SPEED).
0

- Pouze pro tení 1 = 1
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Ovládání s procesní sb rnicí a integrovaným fieldbus

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola popisuje, jak lze ovládat frekven ní m ni  p es externí za ízení 
prost ednictvím komunika ní sít  s vyu�itím integrovaného fieldbus.

P ehled systému
Frekven ní m ni  m �e být p ipojen k externímu ovládacímu systému p es adaptér 
fieldbus nebo integrovaný fieldbus. Ovládání p es adaptér fieldbus, viz kapitola 
Ovládání s procesní sb rnicí s adaptérem fieldbus.

Integrovaný fieldbus podporuje protokol Modbus RTU. Modbus je sériový, 
asynchronnní protokol. Transakce jsou v polovi ním duplex, ovládání je s jednou 
jednotkou jako master a s jednou nebo n kolika jednotkami slave.

P ipojení k integrovanému fieldbus je bu to p es RS-232 (konektor ovládacího 
panelu X2) nebo RS-485 (p ípojka X1 u volitelného FMBA Modbus Adapter 
p ipojeného k p ípojce frekven ního m ni e X3). Maximální délka komunika ního 
kabelu u RS-232 je omezena na 13 metr . Dal�í informace o modulu FMBA Modbus 
Adapter viz U�ivatelská p íru ka FMBA-01 Modbus Adapter Module
[3AFE68586704 (anglicky)].

Fieldbus

Jiná
za ízení

Fieldbus
regulátor

ídicí slovo (CW)
Reference

Datový tok

Stavové slovo (SW)
Aktuální hodnoty

/Z parametr , po�adavky/odezvy

ACS350

Procesní V/V (cyklické)

Servisní zprávy (necyklické)

RS-232*
konektor na panelu

*Integrovaný
fieldbus (modbus), 
p ipojení bu to p es 
RS-232 nebo 
RS-485.X3

X1
RS-485*FMBA Modbus 

Adapter
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Frekven ní m ni  m �e být nastaven na p íjem v�ech ovládacích infomací p es 
fieldbus interfejs nebo m �e být ovládání rozd leno mezi fieldbus interfejs a dal�í 
pou�itelná za ízení, nap . digitální a analogové vstupy.

Nastavení komunikace p es integrovaný modbus
P ed konfigurováním frekven ního m ni e pro ovládání p es fieldbus, musí být 
mechanicky a elektricky nainstalován FMBA Modbus adaptér (pokud je pou�ito) 
podle pokyn  udaných na stran 22 v kapitole Mechanická instalace a podle 
p íru ky k modulu.

Komunikace mezi frekven ním m ni em a modulem adaptéru fieldbus je aktivována 
nastavením parametru 9802 COMM PROT SEL na STD MODBUS nebo STD MDB 
RS232. Je také nutno nastavit pro adaptér specifické parametry ve skupin 53 EFB 
PROTOCOL. Viz ní�e uvedená tabulka.

Kdy� se nastaví parametry konfigurace modulu ve skupin 53 EFB PROTOCOL, je 
nutné p ekontrolovat a v p ípad  pot eby nastavit Ovládání frekven ního m ni e
parametry na stran 213 .

Nové nastavení se uplatní, kdy� se p í�t  provede zapnutí napájecího nap tí nebo 
kdy� se vynuluje a resetuje parametr 5302 EFB STATION ID

Parametr Alternativní 
nastavení

Nastavení pro
ovládání fieldbus

Funkce/informace

COMMUNICATION INITIALISATION
9802 COMM PROT 
SEL

NOT SEL
STD MODBUS
EXT FBA
STD MDB RS 232

STD MODBUS 
(s RS-485)
SRD MBD RS232 
(s RS-232)

Inicializuje komunikaci s integrovaným fieldbus.

ADAPTER MODULE CONFIGURATION
5302 EFB STATION 
ID

0...65535 Jakékoliv Definuje ID adresy stanice linky RS-232/485. Dv
stanice nesm jí mít stejnou adresu.

5303 EFB BAUD 
RATE

1.2 kbit/s
2.4 kbit/s
4.8 kbit/s
9.6 kbit/s
19.2 kbit/s
38.4 kbit/s
57.6 kbit/s
76.8 kbit/s

Definuje komunika ní rychlost linky RS-232/485.

5304 EFB PARITY 8 NONE 1
8 NONE 2
8 EVEN 1
8 ODD 1

Volí nastavení parity. Stejné nastavení musí být 
pou�ito u v�ech on-line stanic.

5305 EFB CTRL 
PROFILE

ABB DRV LIM
DCU PROFILE
ABB DRV FULL

Jakékoliv Volí komunika ní profil pou�itý frekven ním
m ni em. Viz odstavec Komunika ní profily na 
stran 224.

5310...5317 EFB PAR 
10...17

0...65535 Jakékoliv Volí aktuální hodnotu pro mapování do modbus 
registru 400xx.
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Parametry ovládání frekven ního m ni e
Kdy� se nastaví fieldbus komunikace, je nutné p ekontrolovat a v p ípad  pot eby
nastavit parametry ovládání frekven ního m ni e uvedené v ní�e uvedené tabulce.

Sloupe ek Nastavení pro ovládání fieldbus udává hodnotu, která se pou�ije, kdy� 
je fieldbus interfejs zdrojem nebo cílem p íslu�ného signálu. Sloupe ek Funkce/
Informace udává popis parametru.

Parametr Nastavení pro
ovládání fieldbus

Funkce/informace Adresa Modbus 
registru

CONTROL COMMAND SOURCE SELECTION ABB DRV DCU
1001 EXT1 
COMMANDS

COMM Povoluje 0301 FB CMD WORD 1 bity 0...1 (START/
STOP), kdy� je EXT1 zvolen jako aktivní ovládací 
místo.

40031 
bity 0...1

1002 EXT2 
COMMANDS

COMM Povoluje 0301 FB CMD WORD 1 bity 0...1 (START/
STOP), kdy� je EXT2  zvolen jako aktivní ovládací 
místo.

40031 
bity 0...1

1003
DIRECTION

FORWARD
REVERSE
REQUEST

Povoluje ovládání sm ru otá ení jak je definováno 
parametry 1001 a 1002. Ovládání sm ru je vysv tleno 
v odstavci Zpracování referencí. na stran 220.

40031 
bit 2

1102 EXT1/
EXT2 SEL

COMM Povoluje výb r EXT1/EXT2 p es 0301 FB CMD WORD 
1 bit 5 (s profilem ABB frekven ního m ni e 5319 EFB
PAR 19 bit 11). 

40001 
bit 11

40031 
bit 5

1103 REF1 
SELECT

COMM
COMM+AI1
COMM*AI1

Fieldbus reference REF1 se pou�ívá, kdy� je EXT1 
zvolen jako aktivní ovládací místo. Viz odstavec 
Fieldbus reference na stran 215 pro informace o 
alternativním nastavení.

40002 pro REF1

1106 REF2 
SELECT

COMM
COMM+AI1
COMM*AI1

Fieldbus reference REF2 se pou�ívá, kdy� je EXT2 
zvolen jako aktivní ovládací místo. Viz odstavec 
Fieldbus reference na stran 215 pro informace o 
alternativním nastavení.

40003 pro REF2

OUTPUT SIGNAL SOURCE SELECTION ABB DRV DCU
1401 RELAY 
OUTPUT 1

COMM
COMM(-1)

Povoluje releový výstup RO ovládaný signálem 0134
COMM RO WORD.

40134 pro signál 
0134

1501 AO1 
CONTENT 
SEL

135 P evádí obsah fieldbus reference 0135 COMM VALUE 
1 na analogový výstup AO.

40135 pro signál 
0135

SYSTEM CONTROL INPUTS ABB DRV DCU
1601 RUN
ENABLE

COMM Povoluje ovládání invertovaného Run Enable (b h
povolen) signálu (Run Disable) p es 0301 FB CMD 
WORD 1 bit 6 (s profilem ABB frekven ního m ni e
5319 EFB PAR 19 bit 3).

40001 
bit 3

40031 
bit 6

1604 FAULT 
RESET SEL

COMM Povoluje resetování poruchy p es fieldbus 0301 FB
CMD WORD 1 bit 4 (s profilem ABB frekven ního 
m ni e 5319 EFB PAR 19 bit 7).

40001 
bit 7

40031 
bit 4

1606 LOCAL 
LOCK

COMM Lokální ovládání signálu blokování re�imu p es 0301 FB 
CMD WORD 1 bit 14

- 40031 
bit 14

1607 PARAM 
SAVE

DONE; SAVE Ukládá zm n né hodnoty parametr  (v etn  hodnot 
zm n ných ovládáním fieldbus) do permanentní pam ti.

41607

1608 START 
ENABLE 1

COMM Invertovaný Start Enable 1 (Start Disable) p es 0302 FB
CMD WORD 2 bit 18

- 40032 
bit 18

1609 START 
ENABLE 2

COMM Invertovaný Start Enable 2 (Start Disable) p es 0302 FB
CMD WORD 2 bit 19

- 40032 
bit 19
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Interfejs ovládání p es fieldbus
Komunikace mezi fieldbus systémem a frekven ním m ni em sestává ze 
16bitových vstupních a výstupních datových slov (s profilem ABB frekven ního 
m ni e) a 32bitových vstupních a výstupních datových slov (s profilem DCU).

ídicí slovo a stavové slovo
ídicí slovo (CW) se principiáln  pou�ívá k ovládání frekven ního m ni e z fieldbus 

systému. ídicí slovo je vysláno z fieldbus do frekven ního m ni e. Frekven ní 
m ni  se p epíná podle jeho stav  a podle bitov  kódovaných instrukcí ídicího
slova.

Stavové slovo (SW) je slovo obsahující stavové informace vysílané frekven ním
m ni em do fieldbus regulátoru.

Reference
Reference (REF) jsou 16bitové celo íselné hodnoty. Negativní reference (indikující 
opa ný sm r otá ení) jsou vytvo eny výpo tem dopl ku k p íslu�né pozitivní 
referen ní hodnot . Obsah ka�dého slova reference lze pou�ít jako referenci otá ek,
frekvence, momentu nebo procesu.

Aktuální hodnoty
Aktuální hodnoty (ACT) jsou 16bitová slova obsahující informace o zvolených 
provozních parametrech frekven ního m ni e.

LIMITS ABB DRV DCU
2013 MIN 
TORQUE 
SEL

COMM Výb r minimálního limitu momentu 1/2 p es 0301 FB
CMD WORD 1 bit 15

- 40031 
bit 15

2014 MAX 
TORQUE 
SEL

COMM Výb r maximálního limitu momentu 1/2 p es 0301 FB
CMD WORD 1 bit 15

- 40031 
bit 15

2201 ACC/
DEC 1/2 SEL

COMM Výb r páru ramp akcelerace/decelerace p es 0301 FB
CMD WORD 1 bit 10

- 40031 
bit 10

2209 RAMP
INPUT 0

COMM Vstup rampy na nulu p es 0301 FB CMD WORD 1 bit 
13 (s profilem ABB frekven ního m ni e 5319 EFB PAR 
19 bit 6)

40001 
bit 6

40031 
bit 13

COMMUNICATION FAULT FUNCTIONS ABB DRV DCU
3018 COMM
FAULT FUNC

NOT SEL
FAULT
CONST SP 7
LAST SPEED

Ur uje innost frekven ního m ni e v p ípad  ztráty
komunikace s fieldbus.

43018

3019 COMM
FAULT TIME

0.1�60.0 s Definuje as mezi zji�t ním ztráty komunikace a akcí 
zvolenou parametrem 3018 COMM FAULT FUNC.

43019

PID CONTROLLER REFERENCE SIGNAL SOURCE SELECTION ABB DRV DCU
4010/4110/
4210 SET 
POINT SEL 

COMM
COMM+AI1
COMM*AI1

Reference PID regulátoru (REF2) 40003 pro REF2

Parametr Nastavení pro
ovládání fieldbus

Funkce/informace Adresa Modbus 
registru
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Fieldbus reference

Výb r reference a její korekce
Fieldbus reference (nazývaná COMM v kontextu výb ru signálu) se zvolí 
nastavením parametru výb ru reference � 1103 nebo 1106 � jako COMM, 
COMM+AI1 nebo COMM*AI1. Kdy� je 1103 REF1 SELECT nebo 1106 REF2 
SELECT nastaveno na COMM, p enese se fieldbus reference jako taková, tedy bez 
korekce. Kdy� je parametr 1103 nebo 1106 nastaven na COMM+AI1 nebo 
COMM*AI1, bude fieldbus reference korigována prost ednictvím analogového 
vstupu AI1, jak je ukázáno v následujících p íkladech.

P íklady korekce reference pro profil ABB frekven ního m ni e profil

Nastavení Kdy� je COMM > 0 Kdy� je COMM < 0
COMM+AI1 COMM( %) · (MAX-MIN) + MIN

+ (AI( %) -50 %) · (MAX-MIN)
COMM( %) · (MAX-MIN) - MIN
+ (AI( %) -50 %) · (MAX-MIN)

Maximální limit je definován parametrem 1105 REF1 MAX / 1108 REF2 MAX.
Minimální limit je definován parametrem 1104 REF1 MIN / 1107 REF2 MIN.

50 %

1500 

750 

100 % COMM

AI = 50 %

AI = 100 %

AI = 0 %

0 %
REF ( %)

Min limit

Korigovaná
reference

0

Max limit

ot./min

ot./min

ot./min

-50 %

-1500 

-7500 

-100 %

AI = 50 %

AI = 0 %

AI = 100 %

0 %
COMM
REF ( %)

Max limit

Min limit

Korigovaná
reference

0
ot./min

ot./min

ot./min

50 %

1500 

750

100 %

AI = 50 %

AI = 100 %

AI = 0 %

0 %

1200 

300

COMM
REF ( %)

Max limit

Min limit

0

Korigovaná
reference

ot./min

ot./min

ot./min

ot./min

ot./min

-50 %

-1500 

-750 

-100 %

AI = 50 %
AI = 0 %

AI = 100 %

0 %

-1200 

-300

COMM
REF ( %)

Max limit

Min limit

0

Korigovaná
reference

ot./min

ot./min

ot./min

ot./min

ot./min
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COMM*AI1 COMM( %) · (AI( %) / 50 %) · (MAX-MIN) + MIN COMM( %) · (AI( %) / 50 %) · (MAX-MIN) - MIN

Maximální limit je definován parametrem 1105 REF1 MAX / 1108 REF2 MAX.
Minimální limit je definován parametrem 1104 REF1 MIN / 1107 REF2 MIN.

Nastavení Kdy� je COMM > 0 Kdy� je COMM < 0

0 % 50 %

1500 

750 

100 %

AI = 50 %AI = 100 %

AI = 0 %
COMM
REF ( %)

Korigovaná
reference

Max limit

Min limit0

ot./min

ot./min

ot./min

0 %-50 %

-1500 

-750 

-100 %

AI = 50 %

AI = 0 %

AI = 100 %

COMM
REF ( %)

Korigovaná
reference

0

Max limit

Min limit ot./min

ot./min

ot./min

0 % 50 %

1500 

750 

100 %

AI = 50 %

AI = 100 %

AI = 0 %

1200 

300 

COMM
REF ( %)

Korigovaná
reference

Max limit

Min limit

0

ot./min

ot./min

ot./min

ot./min

ot./min

0 %-50 %

-1500 

-750 

-100 %

AI = 50 %

AI = 0 %

AI = 100 %

-300 

-1200 

COMM
REF ( %)

Korigovaná
reference

Min limit

Max limit

0
ot./min

ot./min

ot./min

ot./min

ot./min
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P íklady korekce reference pro profil DCU

S profilem DCU m �e být fieldbus reference typu Hz, ot./min nebo procento. V 
následujícím p íkladu jsou to ot./min.

Nastavení Kdy� je COMM > 0 ot./min Kdy� je COMM < 0 ot./min
COMM+AI1 COMM/1000 + (AI( %) -50 %) · (MAX-MIN) COMM/1000+ (AI( %) -50 %) · (MAX-MIN)

Maximální limit je definován parametrem 1105 REF1 MAX / 1108 REF2 MAX.
Minimální limit je definován parametrem 1104 REF1 MIN / 1107 REF2 MIN.

750000

1500 

750 

150000 COMM

AI = 50 %

AI = 100 %

AI = 0 %

0
REF

Min limit

Korigovaná
reference

0

Max limit

ot./min

ot./min

ot./min

-750000

-1500 

-750 

-150000

AI = 50 %

AI = 0 %

AI = 100 %

0
COMM
REF

Max limit

Min limit

Korigovaná
reference

0
ot./min

ot./min

ot./min

750000

1500 

750 

150000

AI = 50 %

AI = 100 %

AI = 0 %

0

1200 

300 

COMM
REF

Max limit

Min limit

0

Korigovaná
reference

ot./min

ot./min

ot./min

ot./min

ot./min

-750000

-1500 

-750 

-150000

AI = 50 %
AI = 0 %

AI = 100 %

0

-1200 

-300 

COMM
REF

Max limit

Min limit

0

Korigovaná
reference

ot./min

ot./min

ot./min

ot./min

ot./min
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COMM*AI1 (COMM/1000) · (AI( %) / 50 %) (COMM( %)/1000) · (AI( %) / 50 %)

Maximální limit je definován parametrem 1105 REF1 MAX / 1108 REF2 MAX.
Minimální limit je definován parametrem 1104 REF1 MIN / 1107 REF2 MIN.

Nastavení Kdy� je COMM > 0 ot./min Kdy� je COMM < 0 ot./min

750000

1500 

750 

150000 COMM

AI = 50 %

AI = 100 %

AI = 0 %
0

REF

Min limit

Korigovaná
reference

Max limit

0

ot./min

ot./min

ot./min

-750000

-1500 

-750 

-150000

AI = 50 %

AI = 0 %

AI = 100 %

0
COMM
REF

Max limit

Min limit

Korigovaná
reference

0

ot./min

ot./min

ot./min

750000

1500 

750 

150000

AI = 50 %

AI = 100 %

AI = 0 %

0

1200 

300 

COMM
REF

Max limit

Min limit

0

Korigovaná
reference

ot./min

ot./min

ot./min

ot./min

ot./min

-750000

-1500 

-750 

-150000

AI = 50 %

AI = 0 %

AI = 100 %

0

-1200 

-300 

COMM
REF

Max limit

Min limit

0 ot./min

Korigovaná
reference

ot./min

ot./min

ot./min

ot./min
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�kálování reference fieldbus
Fieldbus references REF1 a REF2 jsou �kálovány, jak je ukázáno v následující tabulce.

Poznámka: Jakékoliv korekce reference (viz odstavec Výb r reference a její 
korekce na stran 219) se aplikují p ed �kálováním.

Fieldbus �kálování pro profil ABB frekven ního m ni e

Poznámka: Nastavení parametr 1104 REF1 MIN a 1107 REF2 MIN nemá efekt na 
�kálování reference.

Fieldbus �kálování pro profil DCU

Poznámka: Nastavení parametr 1104 REF1 MIN a 1107 REF2 MIN nemá efekt na 
�kálování reference.

Reference Rozsah Typ 
reference �kálování Poznámky

REF1 -32767
�
+32767

Otá ky
nebo 
frekvence

-20000 = -(par. 1105)
0 = 0
+20000 = (par. 1105)
(20000 odpovídá 100 %)

Výsledná reference 
omezena 1104/1105.
Aktuální otá ky motoru 
omezeny 2001/2002
(otá ky) nebo 2007/2008
(frekvence).

REF2 -32767
�
+32767

Otá ky
nebo 
frekvence

-10000 = -(par. 1108)
0 = 0
+10000 = (par. 1108)
(10000 odpovídá 100 %)

Výsledná reference 
omezena 1107/1108.
Aktuální otá ky motoru 
omezeny 2001/2002
(otá ky) nebo 2007/2008
(frekvence).

Moment -10000 = -(par. 1108)
0 = 0
+10000 = (par. 1108)
(10000 odpovídá 100 %)

Výsledná reference 
omezena 2015/2017
(moment1) nebo 2016/2018
(moment2).

PID
reference

-10000 = -(par. 1108)
0 = 0
+10000 = (par. 1108)
(10000 odpovídá 100 %)

Výsledná reference 
omezena 4012/4013 (PID 
set1) nebo 4112/4113 (PID 
set2).

Reference Rozsah Typ 
reference �kálování Poznámky

REF1 -214783648
�
+214783647

Otá ky
nebo 
frekvence

1000 = 1 ot./min / 1 Hz Výsledná reference 
omezena 1104/1105.
Aktuální otá ky motoru 
omezeny 2001/2002
(otá ky) nebo 2007/2008
(frekvence).

REF2 -214783648
�
+214783647

Otá ky
nebo 
frekvence

1000 = 1 % Výsledná reference 
omezena 1107/1108.
Aktuální otá ky motoru 
omezeny 2001/2002
(otá ky) nebo 2007/2008
(frekvence).

Moment 1000 = 1 % Výsledná reference 
omezena 2015/2017
(moment1) nebo 2016/2018
(moment2).

PID
reference

1000 = 1 % Výsledná reference 
omezena 4012/4013 (PID 
set1) nebo 4112/4113 (PID 
set2).
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Zpracování referencí
Ovládání sm ru otá ení pro ka�dé ovládací místo (EXT1 a EXT2) se provádí para-
metry ve skupin 10 START/STOP/DIR. Fieldbus reference jsou bipolární, tzn. mohou 
být negativní nebo pozitivní. Následující obrázky ilustrují, jak skupina 10 parametr
a znaménko fieldbus reference spolupracují p i vytvá ení reference REF1/REF2.

�kálování aktuální hodnoty
�kálování celo íselné hodnoty vysílané do jednotky master jako aktuální hodnota 
závisí na zvolené funkci. Viz kapitola Aktuální signály a parametry.

Sm r ur en znaménkem COMM Sm r ur en digitálním povelem,
nap . digitální vstup, ovládací panel

par. 10.03 
DIRECTION = 
FORWARD

par. 10.03 
DIRECTION = 
REVERSE

par. 10.03 
DIRECTION = 
REQUEST

Fieldbus

-163 %

Max.ref.

�[Max.ref.]

-100 % 100 %Ref. 1/2

Výsledná
REF1/2

163 %

Fieldbus

-163 %

Max.ref.

�[Max.ref.]

-100 % 100 %Ref. 1/2

Výsledná
REF1/2

163 %

Fieldbus
-163 %

Max.Ref.

�[Max.Ref.]

-100 % 100 %
ref. 1/2

Výsledná
REF1/2

163 %
Fieldbus

-163 %

Max.Ref.

�[Max.Ref.]

-100 % 100 %
ref. 1/2

Výsledná
REF1/2

163 %

Fieldbus
-163 %

Max.ref.

�[Max.ref.]

-100 %
100 %

ref. 1/2

Výsledná
REF1/2

163 %

Fieldbus

-163 %

Max.ref.

�[Max.ref.]

-100 % 100 %ref. 1/2

Výsledná
REF1/2

163 %

Povel sm ru:
FORWARD

Povel sm ru:
REVERSE
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Mapování funkcí modbus 
Následující kódy funkcí modbus funkce jsou podporovány frekven ním m ni em.

Mapování registr
Parametry frekven ního m ni e, ídicí/stavová slova, reference a aktuální hodnoty 
jsou mapovány do oblasti 4xxxx takto:

� 40001�40099 jsou rezervovány pro ovládání/stavy, reference a aktuální hodnoty 
frekven ního m ni e.

� 40101�49999 jsou rezervovány pro parametry frekven ního m ni e
0101�9999. (Tzn. 40102 je parametr 0102). V tomto mapování korespondují 
tisícovky a stovky s íslem skupiny, desítky a jednotky korespondují s íslem
parametru v rámci skupiny.

Adresy regist , které nekorespondují s parametry frekven ního m ni e, jsou 
chybné. P i pokusu o tení nebo zápis chybné adresy, vy�le modbus interfejs do 
regulátoru p íslu�ný kód vyjímky. Viz Kódy vyjímek na stran 223.

Funkce Hód
hex (dec) P ídavné informace

Read Multiple 
Holding Registers

03 (03) te obsah registru v slave jednotce.
Sady parametr , ovládací, stavové a referen ní hodnoty jsou 
mapovány jako holding registry.

Write Single 
Holding Register

06 (06) Zapisuje do jednotlivého registru v slave jednotce.
Sady parametr , ovládací, stavové a referen ní hodnoty jsou 
mapovány jako holding registry.

Diagnostics 08 (08) Provádí adu test  pro kontrolu komunikace mezi jednotkami master 
a slave nebo pro konrolu r zných interních chybových podmínek u 
jednotky slave.
Podporovány jsou následující subkódy:
00 Return Query Data (vrácení dat dotazu): Data p enesená do 
po�adovaného datového pole jsou p enesena zp t v odpov di. 
Zpráva odpov di by m la být identická se zprávou po�adavku.
01 Restart Communications Option (op tný start komunika ní
volby) : Sériový port linky u jednotky slave musí být inicializován a 
znovu spu�t n a v�echny jeho íta e komunika ních jev  budou 
vynulovány. Pokud je port aktuáln  v re�imu pouze pro p íjem
(Listen Only), nebude vrácena �ádná odpov . Pokud port není 
aktuáln  v re�imu pouze pro p íjem (Listen Only), vrátí se p ed 
op tným startem normální odpov .
04 Force Listen Only Mode (vynucený re�im pouze pro p íjem):
Nepodmín n  p epne adresovanou slave jednotku do re�imu Listen 
Only (pouze pro p íjem). Tím ji izoluje od dal�ích za ízení v síti a 
povoluje pokra ování v komunikaci bez p eru�ení s adresovanými 
vzdálenými jednotkami. Není o ekávána odpov . Jediná funkce, 
která se zpracuje po zadání tohoto re�imu je funkce Restart Com-
munications Option (op tný start komunika ní volby) (subkód 01).

Write Multiple 
Holding Registers

10 (16) Zápis do registru (1 a� p ibli�n  120 registr ) v slave jednotce.
Sady parametr , ovládací, stavové a referen ní hodnoty jsou 
mapovány jako holding registry.

Read/Write 
Multiple Holding 
Registers

17 (23) Provádí kombinaci jedné tecí a jedné zápisové operace (funkce 
s kódy 03 a 10) v jediné modbus transakci. Zápis se provádí p ed
tením. 
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Následující tabulka udává informace o obsahu adres Modbus 40001...40012 a 
40031...40034.

Poznámka: Zápisy parametr  p es standardní Modbus jsou v�dy do asné, tedy 
nap . modifikované hodnoty nejsou automaticky ukládány do permanentní pam ti.
Pou�ijte parametr 1607 PARAM SAVE pro ulo�ení v�ech zm n ných hodnot.

Modbus registr P ístup Informace
40001 ídicí slovo R/W ídicí slovo. Podporováno pouze u profilu ABB 

frekven ního m ni e, nap ., kdy� je 5305 EFB CTRL 
PROFILE nastaven na ABB DRV LIM nebo ABB DRV FULL. 
Parametr 5319 EFB PAR 19 ukazuje kopii ídicího slova 
v hexadecimálním formátu.

40002 Reference 1 R/W Externí reference REF1. Viz odstavec Fieldbus reference na 
stran 215.

40003 Reference 2 R/W Externí reference REF2. Viz odstavec Fieldbus reference na 
stran 215.

40004 Stavové slovo R Stavové slovo. Podporováno pouze u profilu ABB 
frekven ního m ni e,, kdy� je 5305 EFB CTRL PROFILE 
nastaven na ABB DRV LIM nebo ABB DRV FULL. Parametr 
5320 EFB PAR 20 ukazuje kopii ídicího slova 
v hexadecimálním formátu.

40005
...
40012

Aktuální 1...8 R Aktuální hodnota 1...8. Pou�ijte parametr 5310... 5317 pro 
výb r aktuální hodnoty, která má být mapována k modbus 
registru 40005...40012.

40031 ídicí slovo LSW R/W 0301 FB CMD WORD 1, nap . ni��í významové slovo 
32bitového ídicího slova profilu DCU.
Podporováno pouze u profilu DCU, nap ., kdy� je 5305 EFB 
CTRL PROFILE nastaven na DCU PROFILE.

40032 ídicí slovo MSW R/W 0302 FB CMD WORD 2, nap . vy��í významové slovo 
32bitového ídicího slova profilu DCU. 
Podporováno pouze u profilu DCU, nap ., kdy� je 5305 EFB 
CTRL PROFILE nastaven na DCU PROFILE.

40033 Stavové slovo LSW R 0303 FB STS WORD 1, nap . ni��í významové slovo 
32bitového stavového slova profilu DCU. 
Podporováno pouze u profilu DCU, nap ., kdy� je 5305 EFB 
CTRL PROFILE nastaven na DCU PROFILE.

40034 ACS350 STATUS 
WORD MSW

R 0304 FB STS WORD 2, nap . vy��í významové slovo 
32bitového stavového slova profilu DCU. 
Podporováno pouze u profilu DCU, nap ., kdy� je 5305 EFB 
CTRL PROFILE nastaven na DCU PROFILE.
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Funk ní kódy
Podporované funk ní kódy pro holding registr 4xxxx jsou:

Poznámka: V Modbus datové zpráv  jsou registry 4xxxx adresovány jako xxxx -1. 
Nap íklad registr 40002 je adresován jako 0001. 

Kódy vyjímek
Kódy vyjímek jsou odpov di frekven ního m ni e p es sériovou komunikaci. 
Frekven ní m ni  podporuje standardní kódy vyjímek Modbus uvedené v ná-
sledující tabulce. 

Parametr frekven ního m ni e 5318 EFB PAR 18 obsahuje poslední kód vyjímky.

Kód hex 
(dec) Název funkce P ídavné informace

03 (03) Read 4X Register te binární obsah registru (4X reference) v slave jednotce.
06 (06) Preset single 4X 

register
P ednastavuje hodnotu do jediného registru (4X reference). P i
vysílání nastavuje funkce stejnou referenci registr  ve v�ech 
p ipojených jednotkách slave.

10 (16) Preset multiple 4X 
registers

P ednastavuje hodnoty do sekvence registr  (4X reference). P i
vysílání nastavuje funkce stejnou referenci sekvence registr  ve 
v�ech p ipojených jednotkách slave.

17 (23) Read/Write 4X 
registers

Provádí kombinaci jedné tecí a jedné zápisové operace (funkce 
s kódy 03 a 10) v jediné modbus transakci. Zápis se provádí p ed
tením. 

Kód Název Popis
01 Illegal Function Nepodporovaný povel
02 Illegal Data Adresa Adresa neexistuje nebo je chrán na protí tení/zápisu.
03 Illegal Data Hodnota Nesprávná hodnota pro frekven ní m ni :

� Hodnota je mimo minimální nebo maximální limity.
� Parametr je pouze pro tení.
� Zpráva je p íli� dlouhá.
� Zápis parametru není povolen, kdy� je aktivní start.
� Zápis parametru není povolen, kdy� je zvoleno makro.
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Komunika ní profily
Integrovaný fieldbus podporuje t i komunika ní profily:

� Komunika ní profil DCU

� Komunika ní profil ABB frekven ního m ni e v omezené (Limited) verzi

� Komunika ní profil ABB frekven ního m ni e v plné (Full) verzi.

Profil DCU má interfejs pro ovládání a p enos stavu roz�í en na 32 bit  a je interním 
interfejsem mezi hlavní aplikací frekven ního m ni e a prost edím integrované 
procesní sb rnice fieldbus. Komunika ní profil ABB frekven ního m ni e v omezené 
(Limited) verzi pracuje na bázi interfejsu PROFIBUS.Komunika ní profil ABB 
frekven ního m ni e v plné (Full) verzi podporuje dva bity ídicího slova, které 
nejsou podporovány u implementace ABB DRV LIM.

Komunika ní profily frekven ních m ni  ABB
K dispozici jsou dv  implementace komunika ních profil  ABB frekven ního m ni e:
úplný profil ABB frekven ního m ni e a omezený profil ABB frekven ního m ni e.
Profil komunikace ABB frekven ního m ni e je aktivní, kdy� je parametr 5305 EFB 
CTRL PROFILE nastaven na ABB DRV FULL nebo ABB DRV LIM. ídicí slovo a 
stavové slovo pro profil je popsáno ní�e.

Profil komunikace ABB frekven ního m ni e lze pou�ít jak pro EXT1, tak pro EXT2. 
ídicí slova povel  se uplatní, kdy� jsou parametry 1001 EXT1 COMMANDS nebo 

1002 EXT2 COMMANDS (podle toho, které ovládací místo je aktivní) nastaveny na 
COMM.

Frekven ní m ni

Konverze dat
Profil DCU

Aktuální hodnoty zvoleny 
parametry 5310...5317 

Profil DCU Profil DCU

Aktuální hodnoty zvoleny 
parametry 5310...5317 

Modbus
sít´

Integrovaný field-
bus RS-232/485

Ovládání/Stavové slovo

Konverze dat
pro REF1/2

ABB DRV FULL / LIMITED

DCU PROFILE

Profil ABB frekv. m ni e
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Následující tabulka a ní�e v tomto odstavci uvedený stavový diagram popisují obsah 
ídicího slova pro profil ABB frekven ního m ni e. Text psaný tu nými kapitálkami 

odpovídá stav m znázorn ným v následujícím blokovém diagramu.
ídicí slovo profilu ABB frekven ního m ni e (parametr 5319)

Bit Název Hod-
nota Poznámky

0 OFF1 
CONTROL

1 P echod do READY TO OPERATE (p ipraven k provozu).
0 Zastavení podél práv  aktivní rampy decelerace (2203/2206). P echod do OFF1 

ACTIVE; zpracování READY TO SWITCH ON (p ipraven k zapnutí) dokud jsou 
aktivní jiná blokování (OFF2, OFF3).

1 OFF2 
CONTROL

1 Pokra ování v provozu (OFF2 neaktivní).
0 Nouzové OFF (vypnutí), frekven ní m ni  se bez nap tí setrva ností zastaví.

P echod do OFF2 ACTIVE; zpracování SWITCH-ON INHIBITED (blokování 
zapnutí).

2 OFF3 
CONTROL

1 Pokra ování v provozu (OFF3 neaktivní).
0 Nouzové zastavení, frekven ní m ni  se zastavuje b hem asu definovaného 

parametrem. 2208. P echod do OFF3 ACTIVE; zpracování SWITCH-ON INHIBITED 
(blokování zapnutí).
VAROVÁNÍ: Je nutné zajistit, aby mohly být motor a pohán ný stroj zastaveny 
re�imem zastavení.

3 INHIBIT 
OPERATION

1 P echod do OPERATION ENABLED (provoz povolen). (Poznámka: The Run Enable 
(b h povolen) signál musí být aktivní; viz parametr 1601. Kdy� je par. 1601  nastaven 
na COMM, tak tento bit také aktivuje signál Run Enable (b h povolen).)

0 Blokování provozu. P echod do OPERATION INHIBITED (provoz zablokován).
4 Poznámka: Bit 4 je podporován pouze u profilu ABB DRV FULL!

RAMP_OUT_
ZERO (ABB 
DRV FULL)

1 P echod do RAMP FUNCTION GENERATOR: OUTPUT ENABLED
(generátor funkce rampy: výstup povolen).

0 Vynucený výstup funkce generátoru rampy na nulu.
Frekven ní m ni  se podle rampy zastaví (s limity proud a ss nap tí).

5 RAMP_HOLD 1 Povolení funkce rampy.
P echod do RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR ENABLED
(generátor funkce rampy: akcelerace povolena).

0 Zastavení funkce rampy (výstup generátoru funkce rampy je p idr�en).
6 RAMP_IN_

ZERO
1 Normální provoz. P echod do OPERATING (provoz).
0 Vynucený vstup funkce generátoru rampy na nulu..

7 RESET 0=>1 Resetování poruchy, kdy� existuje aktivní porucha. P echod do SWITCH-ON
INHIBITED (blokování zapnutí). Je efektivní, kdy� je par. 1604 is nastaven na COMM.

0 Pokra ování normálního provozu.
8�9 Nepou�ito
10 Poznámka: Bit 10 je podporován pouze u profilu ABB DRV FULL!

REMOTE_CMD
(ABB DRV 
FULL)

1 Ovládání p es fieldbus je povoleno.
0 ídicí slovo  0 nebo reference  0: Zachování posledního ídicího slova a 

reference.
ídicí slovo = 0 a reference = 0: Ovládání p es fieldbus je povoleno.

Reference a rampa decelerace/akcelerace jsou blokovány.
11 EXT CTRL LOC 1 Volí externí ovládací místo EXT2. Je efektivní, kdy� je par.1102 is nastaven na COMM.

0 Volí externí ovládací místo EXT1. Je efektivní, kdy� je par. 1102 is nastaven na COMM.
12�15 Rezervováno

=/ =/
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Následující tabulka a stavový diagram uvedený ní�e v tomto odstavci, popisují 
obsah stavového slova pro profil ABB frekven ního m ni e. Tu nými kapitálkami 
uvedený text odpovídá stavu zobrazenému v následujícím blokovém diagramu.

 Stavové slovo profilu ABB frekven ního m ni e (EFB)(parametr 5320)

Bit Název Hod-
nota

STAV/Popis 
(Koresponduje se stavem/boxem ve stavovém diagramu)

0 RDY_ON 1 P IPRAVEN K ZAPNUTÍ
0 NEP IPRAVEN K ZAPNUTÍ

1 RDY_RUN 1 P IPRAVEN K PROVOZU
0 OFF1 AKTIVNÍ

2 RDY_REF 1 PROVOZ POVOLEN
0 PROVOZ ZAKÁZÁN

3 TRIPPED 0�1 PORUCHA. Viz kapitola Hledání závad.
0 Bez poruchy

4 OFF_2_STA 1 OFF2 neaktivní
0 OFF2 AKTIVNÍ

5 OFF_3_STA 1 OFF3 neaktivní
0 OFF3 AKTIVNÍ

6 SWC_ON_INHIB 1 ZAPNUTÍ ZAKÁZÁNO
0 Zákaz zapnutí není aktivní

7 ALARM 1 Alarm. Viz kapitola Hledání závad.
0 Alarm

8 AT_SETPOINT 1 PROVOZ. Aktuální hodnota je rovna referen ní hodnot  (= je v rámci limit
tolerance, tzn. p i ovládání otá ek je chyba otá ek men�í nebo rovna  4/1 %* ze 
jmenovitých otá ek motoru).
* Asymetrická hystereze: 4 %, kdy� jsou otá ky v referen ní oblasti, 1 %, kdy� 
otá ky opustí referen ní oblast.

0 Aktuální hodnota se li�í od referen ní hodnoty (= je mimo limit  tolerance).
9 REMOTE 1 Místo ovládání frekven ního m ni e: REMOTE (EXT1 nebo EXT2)

0 Místo ovládání frekven ního m ni e: LOCAL
10 ABOVE_LIMIT 1 Supervizovaná hodnota parametru p ekro ila horní limit supervize. Bitová hodnota 

je 1, dokud supervizovaná hodnota parametru nespadne pod dolní limit supervize. 
Viz skupina parametr 32 SUPERVISION.

0 Supervizovaná hodnota parametru poklesla pod dolní limit supervize. Bitová 
hodnota je 0, dokud supervizovaná hodnota parametru nep ekro í horní limit 
supervize. Viz skupina parametr 32 SUPERVISION.

11 EXT CTRL LOC 1 Je zvoleno externí ovládací místo EXT2
0 Je zvoleno externí ovládací místo EXT1

12 EXT RUN ENABLE 1 Je p ijat externí signál Run Enable (b h povolen)
0 Není p ijat externí signál Run Enable (b h povolen)

13� 
15

Rezervováno
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Ní�e uvedený stavový diagram popisuje funkce start-stop funkce u bit ídicího 
slova (CW) a stavového slova (SW) bity pro profil ABB frekven ního m ni e.

(CW xxxx x1*xx xxxx x110)

NAPÁJECÍ NAP TÍ 

Zapnutí (CW bit0=0)

(SW bit6=1)

(SW bit0=0)

Z libovolného stavu

n(f)=0 / I=0

OFF1 (CW bit0=0)

A C D

(CW bit3 =0)

(SW bit2 =0) (SW bit0=1)

(CW= xxxx x1*xx xxxx x111)

(SW bit1=1)

(CW bit3=1 a(CW bit4=0)*

n(f)=0 / I=0

Z libovolného stavu

ZAPNUTÍ
BLOKOVÁNO

NEP IPRAVEN
K ZAPNUTÍ

PROVOZ
BLOKOVÁN

P IPRAVEN
K ZAPNUTÍ

P IPRAVEN
K PROVOZU

VÝSTUP RFG
POVOLEN*

C* D*

Z libovolného stavu

Nouzové vypnutí
OFF2 (CW bit 1=0)

(SW bit 4=0)OFF2
AKTIVNÍ

Z libovolného stavu

Porucha

(SW bit3=1)PORUCHA

(CW bit7=1)**

(SW bit5=0)

Nouzové zastavení
OFF3 (CW bit2=0)

SW bit12=1)

RFG: AKCELERACE
POVOLENA

(CW=xxxx x1*xx xx11* 1111
(CW bit6=0)

C
(CW=xxxx x1*xx x111* 1111

(SW bit8=1)

D

B*
D

PROVOZ

OFF3
AKTIVNÍ

Stav
Zm na stavu
Cesta popsaná v p íkladu

CW = ídicí slovo
SW = Stavové slovo
RFG = Generátor funkce  rampy
I = Parametr 0104 CURRENT
f = Parametr 0103 OUTPUT FREQ
n = Otá ky
* Podporováno jen u profilu ABB DRV FULL.
** P echod stavu se rovn � provede, kdy� 
bude porucha resetována z jiného zdroje 
(nap . digitální vstup).

(SW bit2=1)PROVOZ
POVOLEN

(CW=xxxx x1*xx xxx1* 1111
A

(CW bit5=0)

C D

B*

B*

(SW bit1=0) OFF1
AKTIVNÍ

PROVOZ BLOKOVÁN

nap . bit4=1)*

nap . bit5=1)

nap . bit6=1)

VYPNUTO

nap tí
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Komunika ní profily DCU
Proto�e profil DCU roz�i uje interfejs ovládání a stav  na 32 bit , jsou pot ebné dva 
r zné signály pro ídicí (0301 a 0302) a pro stavová (0303 a 0304) slova.

Následující tabulka popisuje obsah ídicího slova pro profil DCU.
ídicí slovo profilu DCU (parametr 0301)

Bit Název Hod-
nota Informace

0 STOP 1 Zastavení bu to podle parametru stop re�imu (2102) nebo podle po�adavku na re�im 
(bity 7 a 8).
Poznámka: Sou asný povel STOP a START se interpretuje jako povel stop.

0 �ádná operace
1 START 1 Start

Poznámka: Sou asný povel STOP a START se interpretuje jako povel stop.
0 �ádná operace

2 REVERSE 1 Reverzní sm r. Sm r je definován operací XOR hodnoty bit  2 a 31 (=znaménko 
reference).

0 Dop edný sm r.
3 LOCAL 1 P echod do re�imu lokálního ovládání.

0 P echod do re�imu externího ovládání.
4 RESET -> 1 Reset.

jiná �ádná operace
5 EXT2 1 P epnutí na externí ovládání EXT2.

0 P epnutí na externí ovládání EXT1.
6 RUN_DISABLE 1 Aktivujte Run Disable.

0 Aktivujte Run Enable (b h povolen).
7 STPMODE_R 1 Stop podle aktivní rampy decelerace (bit 10). Hodnota bitu 0 musí být 1 (=STOP).

0 �ádná operace
8 STPMODE_EM 1 Nouzové zastavení. Hodnota bitu 0 musí být 1 (=STOP).

0 �ádná operace
9 STPMODE_C 1 Zastavení setrva ností bez napájení. Hodnota bitu 0 musí být 1 (=STOP).

0 �ádná operace
10 RAMP_2 1 Pou�ití páru ramp akcelerace/decelerace 2 (definovaný parametry 2205...2207).

0 Pou�ití páru ramp akcelerace/decelerace 1 (definovaný parametry 2202...2204).
11 RAMP_OUT_0 1 Vynucené nastavení výstupu rampy na nulu.

0 �ádná operace
12 RAMP_HOLD 1 Rampa s p idr�ením (generátor funkce rampy p idr�uje výstup).

0 �ádná operace
13 RAMP_IN_0 1 Vynucené nastavení vstupu rampy na nulu.

0 �ádná operace
14 REQ_LOCALLOC 1 Povolení lokálního blokování. P epnutí do re�imu lokálního ovládání je zablokována 

(tla ítko LOC/REM na panelu).
0 �ádná operace

15 TORQLIM2 1 Minimální/maximální limit momentu 2 (definovan parametry 2016 a 2018).
0 Minimální/maximální limit momentu 1 (definovan parametry 2015 a 2017).
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ídicí slovo profilu DCU (parametr 0302)

Bit Název Hod-
nota Informace

16 FBLOCAL_CTL 1 Pro ídicí slovo je po�adován lokální re�im fieldbus.
P íklad: Pokud je frekven ní m ni  v re�imu dálkového ovládání a zdrojem 
povel  pro start/stop/sm r je DI externího ovládacího místa 1 (EXT1): 
nastavením bitu 16 na hodnotu 1, start/stop/sm r bude ovládán ídicím slovem 
z fieldbus. 

0 Není lokální re�im fieldbus
17 FBLOCAL_REF 1 Pro referenci je po�adováno ídicí slovo v lokálním re�imu fieldbus. Viz p íklad 

v bitu  16 FBLOCAL_CTL.
0 Není lokální re�im fieldbus

18 START_DISABLE1 1 Není povolen start
0 Povolen start. Je efektivní, kdy� je parametr 1608 nastaven na COMM.

19 START_DISABLE2 1 Není povolen start
0 Povolen start. Je efektivní, kdy� je parametr 1609 nastaven na COMM.

20...26 Rezervováno
27 REF_CONST 1 Po�adavek na referenci pro konstantní otá ky. 

Toto je interní ídicí bit. Pouze pro supervizi.
0 �ádná operace

28 REF_AVE 1 Po�adavek na pr m rné referen ní otá ky.
Toto je interní ídicí bit. Pouze pro supervizi.

0 �ádná operace
29 LINK_ON 1 Master zji�t n na spojení fieldbus.

Toto je interní ídicí bit. Pouze pro supervizi.
0 Fieldbus spojení je vypnuto

30 REQ_STARTINH 1 Blokování startu
0 Bez blokování startu

31 Rezervováno
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Následující tabulka popisuje obsah stavového slova pro profil DCU.
Stavové slovo profilu DCU (parametr 0303)

Bit Název Hod-
nota Stav

0 READY 1 Frekven ní m ni  je p ipraven k p ijetí startovacího povelu.
0 Frekven ní m ni  není p ipraven.

1 ENABLED 1 Je p ijat externí signál Run Enable (b h povolen).
0 Není p ijat externí signál Run Enable (b h povolen).

2 STARTED 1 Frekven ní m ni  p ijal povel ke startu.
0 Frekven ní m ni  nep ijal povel ke startu.

3 RUNNING 1 Frekven ní m ni  pracuje.
0 Frekven ní m ni  nepracuje.

4 ZERO_SPEED 1 Frekven ní m ni  je na nulových otá kách.
0 Frekven ní m ni  nedosáhl nulové otá ky.

5 ACCELERATE 1 Frekven ní m ni  akceleruje.
0 Frekven ní m ni  neakceleruje.

6 DECELERATE 1 Frekven ní m ni  deceleruje.
0 Frekven ní m ni  nedeceleruje.

7 AT_SETPOINT 1 Frekven ní m ni  je v bod  nastavených hodnot. Aktuální 
hodnota je rovna referen ní hodnot  (nap . je v rámci tolerance 
limit ).

0 Frekven ní m ni  nedosáhl  bod nastavených hodnot.
8 LIMIT 1 Operace je limitována nastavením skupiny 20 LIMITS.

0 Operace je v rámci nastavení skupiny 20 LIMITS.
9 SUPERVISION 1 Supervizovaný parametr (skupina 32 SUPERVISION) je mimo 

své limity.
0 V�echny supervizované parametry jsou v rámci limit .

10 REV_REF 1 Reference frekven ního m ni e je v reverzním sm ru.
0 Reference frekven ního m ni e je v dop edném sm ru.

11 REV_ACT 1 Frekven ní m ni  b �í v reverzním sm ru.
0 Frekven ní m ni  b �í v dop edném sm ru.

12 PANEL_LOCAL 1 Ovládání je v ovládacím panelu (nebo PC tool) v lokálním 
re�imu.

0 Ovládání není v ovládacím panelu v lokálním re�imu.
13 FIELDBUS_LOCAL 1 Ovládání je v fieldbus lokálním re�imu

0 Ovládání není v fieldbus lokálním re�imu
14 EXT2_ACT 1 Ovládání je v re�imu EXT2.

0 Ovládání je v re�imu EXT1.
15 FAULT 1 Frekven ní m ni  je v poruchovém stavu.

0 Frekven ní m ni  není v poruchovém stavu.
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Stavové slovo profilu DCU (parametr 0304)

Bit Název Hod-
nota Stav

16 ALARM 1 Alarm je zapnut.
0 �ádný alarm není zapnut.

17 Rezervováno
18 DIRLOCK 1 Zámek zm ny sm ru je zapnut (zm na sm ru je zamknuta)

0 Zámek zm ny sm ru je vypnut.
19 LOCALLOCK 1 Zámek lokálního re�imu je zapnut (lokální re�im je zamknut)

0 Zámek lokálního re�imu je vypnut.
20 CTL_MODE 1 Frekven ní m ni  je v re�imu vektorového ovládání.

0 Frekven ní m ni  je v re�imu skalárního ovládání.
21�25 Rezervováno

26 REQ_CTL 1 ídicí slovo po�adováno z fieldbus
0 �ádná operace

27 REQ_REF1 1 Reference 1 po�adována z fieldbus
0 Reference 1 není po�adována z fieldbus.

28 REQ_REF2 1 Reference 2 po�adována z fieldbus
0 Reference 2 není po�adována z fieldbus.

29 REQ_REF2EXT 1 Externí PID reference 2 po�adována z fieldbus
0 Externí PID reference 2 není po�adována z fieldbus.

30 ACK_STARTINH 1 Blokování startu z fieldbus
0 Bez blokování startu z fieldbus

31 Rezervováno



Ovládání s procesní sb rnicí a integrovaným fieldbus

232



Ovládání s procesní sb rnicí s adaptérem fieldbus

233

Ovládání s procesní sb rnicí s adaptérem fieldbus

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola popisuje, jak lze ovládat frekven ní m ni  p es externí za ízení 
prost ednictvím komunika ní sít  a adaptéru fieldbus.

P ehled systému
Frekven ní m ni  m �e být p ipojen k externímu ovládacímu systému p es adaptér 
fieldbus nebo integrovaný fieldbus. Ovládání p es integrovaný fieldbus control viz 
kapitola Ovládání s procesní sb rnicí a integrovaným fieldbus.

Adaptér fieldbus je p ipojen k p ípojce X3 frekven ního m ni e.

Frekven ní m ni  m �e být nastaven na p íjem v�ech ovládacích infomací p es 
fieldbus interfejs nebo m �e být ovládání rozd leno mezi fieldbus interfejs a dal�í 
pou�itelná za ízení, nap . digitální a analogové vstupy.

Frekven ní m ni  m �e komunikovat se systémem ovládání p es adaptér fieldbus 
s vyu�itím následujících sériových komunika ních protokol :

� Profibus-DP® (FPBA-01 adaptér)
� CANopen® (FCAN-01 adaptér)
� DeviceNet® (FDNA-01 adaptér)
� Modbus® RTU (FMBA-01 adaptér. Viz kapitola Ovládání s procesní sb rnicí a 

integrovaným fieldbus.)

Fieldbus

Jiná
za ízení

Fieldbus
regulátor

ídicí slovo (CW)
Reference

Datový tok

Stavové slovo (SW)
Aktuální hodnoty

/Z parametr , po�adavky/odezvy

ACS350

Procesní V/V (cyklické)

Servisní zprávy (necyklické)

X3 Adaptér
fieldbus
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Frekven ní m ni  detekuje automaticky, jaký komunika ní protokol se pou�ívá u 
plug-in adaptéru fieldbus. Standardní nastavení pro ka�dý protokol p edpokládá, �e 
pou�itý profil odpovídá pr myslovému standardu pro profily frekven ních m ni
(nap . PROFIdrive pro Profibus, AC/DC Driver pro DeviceNet).

Nastavení komunikace p es modul adaptéru fieldbus
P ed konfigurováním frekven ního m ni e pro ovládání p es fieldbus, musí být 
mechanicky a elektricky nainstalován modul adaptéru podle pokyn  udaných na 
stran 22 v kapitole Mechanická instalace a podle p íru ky k modulu. 

Komunikace mezi frekven ním m ni em a modulem adaptéru fieldbus je aktivována 
nastavením parametru 9802 COMM PROT SEL to EXT FBA. Je také nutno nastavit 
pro adaptér specifické parametry ve skupin 51 EXT COMM MODULE. Viz ní�e 
uvedená tabulka.

Kdy� se nastaví parametry konfigurace modulu ve skupin 51 EXT COMM 
MODULE, je nutné p ekontrolovat a v p ípad  pot eby nastavit parametry ovládání 
frekven ního m ni e (uvedené v odstavci Ovládání frekven ního m ni e parametry
na stran 235).

Nové nastavení se uplatní, kdy� se p í�t  provede zapnutí napájecího nap tí nebo 
kdy� se aktivuje parametr 5127 FBA PAR REFRESH.

Parametr Alternativní 
nastavení

Nastavení pro
ovládání fieldbus

Funkce/informace

COMMUNICATION INITIALISATION
9802 COMM PROT 
SEL

NOT SEL
STD MODBUS
EXT FBA
STD MDB RS 232

EXT FBA Inicializuje komunikaci mezi frekven ním 
m ni em a modulem adaptéru fieldbus.

ADAPTER MODULE CONFIGURATION
5101 FBA TYPE � � Zobrazí typ modulu adaptéru fieldbus.
5102 FB PAR 2 Tyto parametry jsou specifické pro modul adaptéru. Pro získání dal�ích informací viz p íru ka  

modulu. Pov�im te si, �e ne v�echny z t chto parametr  jsou nezbytn  nutné.� � �
5126 FB PAR 26
5127 FBA PAR 
REFRESH

(0) DONE;
(1) REFRESH

� Potvrzuje v�echny zm n né parametry 
konfigurace modulu adaptéru.

TRANSMITTED DATA SELECTION
5401...5410 FBA
DATA IN 1...10

0
1...6
101...9999

Definuje data p ená�ená z frekven ního 
m ni e do fieldbus regulátoru.

5501...5510 FBA ATA 
OUT 1...10

0
1...6
101...9999

Definuje data p ená�ená z ídicí jednotky 
fieldbus do frekven ního m ni e.
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Parametry ovládání frekven ního m ni e
Kdy� se nastaví fieldbus komunikace, je nutné p ekontrolovat a v p ípad  pot eby
nastavit parametry ovládání frekven ního m ni e uvedené v ní�e uvedené tabulce.

Sloupe ek Nastavení pro ovládání fieldbus udává hodnotu, která se pou�ije, kdy� 
je fieldbus interfejs zdrojem nebo cílem p íslu�ného signálu. Sloupe ek Funkce/
Informace udává popis parametru.

Parametr Nastavení pro
ovládání fieldbus

Funkce/informace

CONTROL COMMAND SOURCE SELECTION
1001 EXT1 COMMANDS COMM Povoluje 0301 FB CMD WORD 1 bity 0...1 (START/STOP), kdy� 

EXT1 je zvolen jako aktivní ovládací místo.
1002 EXT2 COMMANDS COMM Povoluje 0301 FB CMD WORD 1 bity 0...1 (START/STOP), kdy� 

EXT2 je zvolen jako aktivní ovládací místo.
1003 DIRECTION FORWARD

REVERSE
REQUEST

Povoluje ovládání sm ru otá ení jak je definovano parametry 1001 a 
1002. Ovládání sm ru je vysv tleno v odstavci Zpracování referencí.
na stran 220.

1102 EXT1/EXT2 SEL COMM Povoluje výb r EXT1/EXT2 p es 0301 FB CMD WORD 1 bit 5. 
1103 REF1 SELECT COMM

COMM+AI1
COMM*AI1

Fieldbus reference REF1 se pou�ívá, kdy� je EXT1 zvolen jako 
aktivní ovládací místo. Viz odstavec Výb r reference a její korekce
(pro profil DCU) na stran 215.

1106 REF2 SELECT COMM
COMM+AI1
COMM*AI1

Fieldbus reference REF2 se pou�ívá, kdy� je EXT2 zvolen jako 
aktivní ovládací místo. Viz odstavec Výb r reference a její korekce
(pro profil DCU) na stran 215.

OUTPUT SIGNAL SOURCE SELECTION
1401 RELAY OUTPUT 1 COMM

COMM(-1)
Povoluje releový výstup RO ovládaný signálem 0134 COMM RO 
WORD.

1501 AO1 CONTENT 
SEL

135 (tzn. 0135
COMM VALUE 1)

P evádí obsah fieldbus reference 0135 COMM VALUE 1 na 
analogový výstup AO.

SYSTEM CONTROL INPUTS
1601 RUN ENABLE COMM Povoluje ovládání invertovaného Run Enable (b h povolen) signálu 

(Run Disable) p es 0301 FB CMD WORD 1 bit 6.
1604 FAULT RESET SEL COMM Povoluje resetování poruchy p es fieldbus 0301 FB CMD WORD 1 bit 

4.
1606 LOCAL LOCK COMM Lokální ovládání signálu blokování re�imu p es 0301 FB CMD WORD 

1 bit 14
1607 PARAM SAVE DONE; SAVE Ukládá zm n né hodnoty parametr  (v etn  hodnot zm n ných 

ovládáním fieldbus) do permanentní pam ti.
1608 START ENABLE 1 COMM Invertovaný Start Enable 1 (Start Disable) p es 0302 FB CMD WORD 

2 bit 18
1609 START ENABLE 2 COMM Invertovaný Start Enable 2 (Start Disable) p es 0302 FB CMD WORD 

2 bit 19
LIMITS
2013 MIN TORQUE SEL COMM Výb r minimálního limitu momentu 1/2 p es 0301 FB CMD WORD 1 

bit 15
2014 MAX TORQUE SEL COMM Výb r minimálního limitu momentu 1/2 p es 0301 FB CMD WORD 1 

bit 15
2201 ACC/DEC 1/2 SEL COMM Výb r páru ramp akcelerace/decelerace p es 0301 FB CMD WORD 1 

bit 10
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Interfejs fieldbus ovládání 
Komunikace mezi fieldbus systémem a frekven ním m ni em sestává ze 
16bitových vstupních a výstupních datových slov. Frekven ní m ni  podporuje 
pou�ití maximáln  10 datových slov v ka�dém sm ru.

Data p enesená z frekven ního m ni e do fieldbus regulátoru jsou definována 
skupinou parametr 54 FBA DATA IN a data p enesená z fieldbus regulátoru do 
frekven ního m ni e jsou definována skupinou parametr 55 FBA DATA OUT.

2209 RAMP INPUT 0 COMM Vstup rampy na nulu p es 0301 FB CMD WORD 1 bit 13
COMMUNICATION FAULT FUNCTIONS
3018 COMM FAULT 
FUNC

NOT SEL
FAULT
CONST SP 7
LAST SPEED

Ur uje innost frekven ného m ni e v p ípad  ztráty  komunikace 
s fieldbus.

3019 COMM FAULT 
TIME

0.1 � 60.0 s Definuje as mezi zji�t ním ztráty komunikace a a akcí zvolenou 
parametrem 3018 COMM FAULT FUNC.

PID CONTROLLER REFERENCE SIGNAL SOURCE SELECTION
4010/4110/4210 SET
POINT SEL 

COMM
COMM+AI1
COMM*AI1

Reference PID regulátoru (REF2)

Parametr Nastavení pro
ovládání fieldbus

Funkce/informace

Modul fieldbus

Fieldbus 5401/.../5410

Výb r

COMM

Fieldbus sít´

specifický
interfejs

DATA
IN
1
...
10

DATA
OUT

1
...
10

4 = Stavové slovo
5 = ACT1
6 = ACT2
Par. 0102...9910

1 = ídicí slovo
2 = REF1
6 = REF2
Par. 0102...9910

vstup. dat

5501/.../5510

Výb r
výstup. dat

NOT SEL
...

1103

Výb r REF1

1106

Výb r REF2

KEYPAD...
COMM

KEYPAD...
COMM

1001/1002

Výb r start,
stop, sm r
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ídicí slovo a stavové slovo

ídicí slovo (CW) se principiáln  pou�ívá k ovládání frekven ního m ni e z fieldbus 
systému. ídicí slovo je vysláno z fieldbus do frekven ního m ni e. Frekven ní 
m ni  se p epíná podle jeho stav  a podle bitov  kódovaných instrukcí ídicího
slova.

Stavové slovo (SW) je slovo obsahující stavové informace vysílané frekven ním
m ni em do fieldbus regulátoru.

Reference

Reference (REF) jsou 16bitové celo íselné hodnoty. Negativní reference (indikující 
opa ný sm r otá ení) jsou vytvo eny výpo tem dopl ku k p íslu�né pozitivní 
referen ní hodnot . Obsah ka�dého slova reference lze pou�ít jako referenci otá ek
nebo frekvenci.

Aktuální hodnoty

Aktuální hodnoty (ACT) jsou 16bitova slova obsahující informace o zvolených 
provozních parametrech frekven ního m ni e.

Komunika ní profily
Komunikace mezi frekven ním m ni em a adaptérem fieldbus podporuje 
komunika ní profily DCU. DCU profily roz�i ují interfejs ovládání a stavu na 32 bit .

Obsah ídicích a stavových slov u profilu DCU, viz odstavec Komunika ní profily 
DCU na stran 228.

Fieldbus reference
Viz odstavec Fieldbus reference na stran 215 pro výb r a korekci reference, 
�kálování reference, zpracování reference a �kálování aktuální hodnoty u profilu 
DCU.

Frekv.

Konverze dat DCU profil

U�ivatelem definovaný profil

Fieldbus
sít´

Adaptér fieldbus

DCU profil

Profil frekven ního m ni e ABB

Jiný profil (nap . PROFIdrive profil)
Konverze dat

m ni
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Hledání závad

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola uvádí výpis v�ech alarm  a chybových hlá�ení v etn  mo�ných p í in a 
korek ních zásah .

Bezpe nost

VAROVÁNÍ! Údr�bu frekven ního m ni e sm jí provád t pouze kvalifikovaní 
elektriká i. P ed zahájením práce na frekven ním m ni i si p e t te bezpe nostní 
instrukce na prvních stranách v kapitole Bezpe nost.

Indikace alarm  a poruch
Poruchy jsou indikovány pomocí ervené LED. Viz odstavec LED na stran 251.

Alarmové nebo chybové zprávy na displeji panelu indikují abnormální stav 
frekven ního m ni e. Pomocí informací udaných v této kapitole lze identifikovat 
a opravit v t�inu p í in alarm  a poruch. Pokud ne, tak kontaktujte regionální 
zastoupení ABB.

ty místný digitální kód v závorkách za zprávou je ur en pro komunikaci fieldbus. 
(Viz kapitoly Ovládání s procesní sb rnicí a integrovaným fieldbus a Ovládání s 
procesní sb rnicí s adaptérem fieldbus.)

Jak resetovat
Frekven ní m ni  lze resetovat bu to stisknutím tla ítka na klávesnici  
(Základní ovládací panel) nebo  (Asisten ní ovládací panel), p es digitální vstup 
nebo fieldbus, nebo vypnutím napájecího nap tí na krátkou dobu. Po odstran ní 
závady m �e být motor znovu spu�t n.

Historie poruch
Kdy� se zjistí porucha, tak bude ulo�ena v historii poruch. Poslední poruchy a 
alarmy jsou ulo�eny spole n  s asovou zna kou.

Parametry 0401 LAST FAULT, 0412 PREVIOUS FAULT 1 a 0413 PREVIOUS 
FAULT 2 obsahují nejposledn j�í poruchy. Parametry 0404...0409 ukazují provozní 
data frekven ního m ni e v dob  vzniku poslední poruchy. Asisten ní ovládací 
panel obsahuje p ídavné informace o historii poruch. Pro získání dal�ích informací 
viz odstavec Re�im záznamníku poruch na stran 70.

EXIT
RESET

RESET
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Alarmové zprávy generované frekven ním m ni em
KÓD ALARM P Í INA CO UD LAT
2001 OVERCURRENT

(2310)
0308 bit 0
(programovatelná 
poruchová funkce 
1610)

Je aktivní limit výstupního 
proudu.

P ekontrolujte zatí�ení motoru.
P ekontrolujte as akcelerace (2202 a 2205).
P ekontrolujte motor a kabel motoru (v etn  fázování).
P ekontrolujte podmínky okolního prost edí. Schopnost 
zatí�ení klesá, pokud teplota v okolí místa instalace 
p ekro í 40 °C. Viz odstavec Sní�ení jmenovitých 
parametr  na stran 254.

2002 OVERVOLTAGE
(3210) 0308 bit 1
(programovatelná 
poruchová funkce 
1610)

Je aktivní kontrola 
p ekro ení stejnosm rného 
nap tí.

P ekontrolujte as decelerace (2203 a 2206).
P ekontrolujte vstupní napájecí nap tí z hlediska statického 
nebo do asného p ep tí.

2003 UNDERVOLTAGE
(3220) 0308 bit 2
(programovatelná 
poruchová funkce 
1610)

Je aktivní kontrola 
nedosa�ení 
stejnosm rného nap tí.

P ekontrolujte vstupní napájecí nap tí.

2004 DIRLOCK
0308 bit 3

Zm na sm ru není 
povolena.

P ekontrolujte nastavení parametru 1003 DIRECTION.

2005 IO COMM
(7510)
0308 bit 4
(programovatelná 
poruchová funkce 
3018, 3019)

P eru�ení komunikace 
fieldbus

P ekontrolujte stav komunikace fieldbus. Viz kapitola 
Ovládání s procesní sb rnicí s adaptérem fieldbus/
Ovládání s procesní sb rnicí a integrovaným fieldbus nebo 
p íslu�ná p íru ka pro adaptér fieldbus.
P ekontrolujte nastavení parametr  poruchové funkce.
P ekontrolujte p ipojení.
P ekontrolujte, zda master doká�e komunikovat.

2006 AI1 LOSS
(8110) 0308 bit 5
(programovatelná 
poruchová funkce 
3001, 3021)

Signál analogového vstupu 
AI1 poklesnul pod limit 
definovaný parametrem 
3021 AI1 FAULT LIMIT.

P ekontrolujte nastavení parametr  poruchové funkce.
P ekontrolujte správnou úrove  analogových ovládacích 
signál .
P ekontrolujte p ipojení.

2007 AI2 LOSS
(8110) 0308 bit 6
(programovatelná 
poruchová funkce 
3001,3022)

Signál analogového vstupu 
AI2 poklesnul pod limit 
definovaný parametrem 
3022 AI2 FAULT LIMIT.

P ekontrolujte nastavení parametr  poruchové funkce.
P ekontrolujte správnou úrove  analogových ovládacích 
signál .
P ekontrolujte p ipojení.

2008 PANEL LOSS
(5300)
0308 bit 7
(programovatelná
poruchová funkce 
3002)

Ovládací panel zvolený 
jako aktivní ovládací místo 
pro frekven ní m ni
p eru�il komunikaci.

P ekontrolujte p ipojení panelu.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.
P ekontrolujte konektor ovládacího panelu.
Vym te ovládací panel v montá�ní desce.
Pokud je frekven ní m ni  v externím ovládacím re�imu 
(REM) a je nastaven, aby akceptoval start/stop, povel 
zm ny sm ru  nebo reference p es ovládací panel: 
P ekontrolujte nastavení ve skupin 10 START/STOP/DIR
a 11 REFERENCE SELECT .
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2009 DEVICE 
OVERTEMP
(4210)
0308 bit 8

P ekro ení teploty 
frekven ního m ni e IGBT. 
Limit alarmu je 120 °C.

P ekontrolujte podmínky okolního prost edí. Viz také 
odstavec Sní�ení jmenovitých parametr  na stran 254.
P ekontrolujte pr tok vzduchu a funkci ventilátoru.
P ekontrolujte výkon motoru proti výkonu m ni e.

2010 MOTOR TEMP
(4310)
0305 bit 9
(programovatelná 
poruchová funkce 
3005...3009 / 3503)

Teplota motoru je p íli�
vysoká (nebo se zdá být 
p íli� vysoká) v d sledku
nadm rného zatí�ení, 
nedostate ného výkonu 
motoru, neadekvátního 
chlazení nebo nesprávných 
dat uvedení do provozu 

P ekontrolujte jmenovité hodnoty motoru, zatí�ení a 
chlazení.
P ekontrolujte data uvedení do provozu.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce. 

M ená teplota motoru 
p ekro ila nastavený limit 
alarmu v parametru 3503
LIMIT ALARMU.

P ekontrolujte hodnotu limitu alarmu.
P ekontrolujte, zda aktuální po et senzor  odpovídá 
hodnot  nastavené parametrem (3501 SENSOR TYPE). 
Nechejte motor ochladit. Zajist te správné chlazení motoru: 
P ekontrolujte ventilátor chlazení, o ist te chlazené 
povrchy atd.

2011 UNDERLOAD
(FF6A) 0308 bit 10
(programovatelná 
poruchová funkce 
3013...3015)

Zatí�ení motoru p íli� nízké  
nap . v d sledku uvoln -
ného mechanismu v pohá-
n ném za ízení.

P ekontrolujte problémy v pohán ném za ízení.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.
P ekontrolujte výkon motoru proti výkonu m ni e.

2012 MOTOR STALL
(7121) 0308 bit 11
(programovatelná 
poruchová funkce 
3010...3012)

Motor s blokováním, nap .
v d sledku nadm rného 
zatí�ení nebo nedostate -
ného výkonu motoru.

P ekontrolujte jmenovité hodnoty zatí�ení motoru a 
frekven ního m ni e.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.

2013 AUTORESET
0308 bit 12

Alarm automatického 
resetu

P ekontrolujte nastavení skupiny parametr 31
AUTOMATIC RESET.

2018 PID SLEEP
0309 bit 1

Funkce Sleep vstoupila do 
re�imu spánku.

Viz skupiny parametr 40 PROCESS PID SET 1...41
PROCESS PID SET 2.

2019 ID RUN
0309 bit 2

Je zapnut b h identifikace 
motoru.

Tento alarm se týká normálního spou�t ní. Po kejte dokud 
frekven ní m ni  neoznámí, �e identifikace motoru je 
dokon ena.

2021 START ENABLE 1 
MISSING
0309 bit 4

Nebyl p ijmut signál Start 
Enable 1

P ekontrolujte nastavení parametru 1608 START ENABLE 1.
P ekontrolujte p ipojení digitálních vstup .
P ekontrolujte nastavení komunikace fieldbus.

2022 START ENABLE 2 
MISSING
0309 bit 5

Nebyl p ijmut signál Start 
Start Enable 2

P ekontrolujte nastavení parametru 1609 START ENABLE 1.
P ekontrolujte p ipojení digitálních vstup .
P ekontrolujte nastavení komunikace fieldbus.

2023 EMERGENCY 
STOP
0309 bit 6

Frekven ní m ni  p ijjal 
povel pro nouzové zasta-
vení a rampu pro zastavení 
s asy rampy definovanými 
parametrem 2208 EM DEC 
TIME.

P ekontrolujte, zda je bezpe né pokra ovat v provozu.
Vrat´te tla ítko nouzového zastavení do normální polohy.

KÓD ALARM P Í INA CO UD LAT



Hledání závad

242

Alarmy generované Základním ovládacím panelem
 Základní ovládací panel indikuje alarmy ovládacího panelu s kódy A5xxx.

2025 FIRST START
0309 bit 8

Je zapnuta identifikace 
magnetizace motoru. Tento 
alarm spadá do normálního 
postupu uvedení do 
provozu.

Po kejte dokud frekven ní m ni  neoznámí, �e identifikace 
motoru je dokon ena.

2026 INPUT PHASE 
LOSS
(3130) 0306 bit 5
(programovatelná 
poruchová funkce 
3016)

Meziobvodové ss nap tí 
osciluje v d sledku výpad-
ku fáze napájecího nap tí 
nebo p epálené pojistky.
Alarm je generován, kdy� 
zvln ní nap tí p ekro í
14 % jmenovitého ss nap tí.

P ekontrolujte pojistky p ívodu napájecího nap tí.
P ekontrolujte nesymetrii vstupního napájecího nap tí.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.

KÓD ALARMU P Í INA CO UD LAT
5001 Frekven ní m ni  neodpovídá. P ekontrolujte p ipojení panelu.
5002 Nekompatibilní komunika ní profil Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
5010 Po�kozený soubor zálohování parametr Opakujte upload parametr .

Opakujte download parametr .
5011 Frekven ní m ni  je ovládán z jiného zdroje. Zm te ovládání frekven ního m ni e na 

místní ovládací re�im.
5012 Je zablokována zm na sm ru otá ení. Povolte zm nu sm ru. Viz parametr 1003

DIRECTION.
5013 Ovládání z panelu je blokováno, proto�e je aktivní 

blokování startu.
Deaktivujte omezení startu a opakujte. Viz 
parametr 2108 START INHIBIT.

5014 Ovládání z panelu je blokováno, proto�e frekven ní 
m ni  má poruchu.

Resetujte poruchu frekven ního m ni e a 
opakujte.

5015 Ovládání z panelu je blokováno, proto�e je aktivní 
zámek lokálního ovládacího re�imu.

Deaktivujte zámek lokálního ovládacího 
re�imu. Viz parametr 1606 LOCAL LOCK.

5018 Nebyla nalezena standardní hodnota parametru. Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
5019 Zápis nenulové hodnoty parametru je zakázán. Je povolen pouze reset parametr .
5020 Parametr nebo skupina parametr  neexistuje nebo 

hodnota parametru je inkonzistentní.
Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

5021 Parametr nebo skupina parametr  jsou skryty. Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
5022 Parametr je chrán n proti zápisu. Hodnota parametru je jen pro tení a proto ji 

nelze zm nit.
5023 Zm na parametru není povolena, pokud frekven ní

m ni  pracuje.
Zastavte frekven ní m ni  a zm te hodnoty 
parametr .

5024 Frekven ní m ni  zpracovává úlohu. Po kejte dokud se úloha nedokon í.
5025 Software je uploadován nebo downloadován. Po kejte dokud se upload/download neukon í.
5026 Hodnota je na nebo pod minimálním limitem. Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
5027 Hodnota je na nebo nad maximálním limitem. Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
5028 Invalidní hodnota Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
5029 Pam t{ není p ipravena Opakujte.
5030 Invalidní po�adavek Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
5031 Frekven ní m ni  není p ipraven pro provoz nap .

v d sledku p íli� nízkého ss nap tí.
P ekontrolujte vstupní napájecí nap tí.
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5032 Chyba parametru Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
5040 Chyba downloadu parametr . Zvolená sada 

parametr  není v aktuálním zálo�ním souboru  
parametr .

Prove te funkci upload p ed funkcí download.

5041 Zálo�ní soubor parametr  se nevejde do pam ti. Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
5042 Chyba downloadu parametr . Zvolená sada 

parametr  není v aktuálním zálo�ním souboru  
parametr .

Prove te funkci upload p ed funkcí download.

5043 Chybí blokování startu
5044 Chyba op tného vytvo ení zálo�ního souboru 

parametr
P ekontrolujte, zda je soubor kompatibilní 
s frekven ním m ni em.

5050 Upload parametr  p eru�en Opakujte upload parametr .
5051 Chyba souboru Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
5052 Upload parametr  má chybu. Opakujte upload parametr .
5060 Download parametr  p eru�en. Opakujte download parametr .
5062 Parametr download má chybu. Opakujte download parametr .
5070 Zálo�ní pam t´ panelu - chyba zápisu Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
5071 Zálo�ní pam t´ panelu - chyba tení Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
5080 Operace není povolena, proto�e frekven ní m ni

není v re�imu lokálního ovládání.
P epn te do lokálního ovládacího re�imu.

5081 Operace není povolena, proto�e je aktivní porucha. P ekontrolujte p í inu poruchy a resetujte 
poruchu.

5082 Operace není povolena, proto�e je povolen re�im 
override.

P ekontrolujte nastavení parametru

5083 Operace není povolena, proto�e je zapnut zámek 
parametr .

P ekontrolujte nastavení parametru 1602
PARAMETER LOCK.

5084 Operace není povolena, proto�e frekven ní m ni
zpracovává úlohu.

Po kejte dokud se úloha neukon í a opakujte.

5085 Download parametr  ze zdroje k cíli k frekven nímu 
m ni i vykázal poruchu.

P ekontrolujte, zda je stejný typ zdrojového a 
cílového frekven ního m ni e, nap . ACS350. 
Viz typový �títek frekven ního m ni e.

5086 Download parametr  ze zdroje k cíli k frekven nímu 
m ni i vykázal poruchu.

P ekontrolujte, zda je stejný kód zdrojového a 
cílového frekven ního m ni e. Viz typový 
�títek frekven ního m ni e.

5087 Download parametr  ze zdroje k cíli k frekven nímu 
m ni i vykázal poruchu, proto�e sada parametr  je 
nekompatibilní.

P ekontrolujte, zda je stejný zdroj a cíl 
informací pro frekven ní m ni . Viz parametry 
ve skupin 33 INFORMATION.

5088 Operace vykázala poruchu, proto�e do�lo k chyb
pam ti frekven ního m ni e.

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

5089 Download vykázal poruchu, proto�e vznikla chyba 
CRC.

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

5090 Download vykázal poruchu, proto�e vznikla chyba 
zpracování dat.

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

5091 Operace s chybou parametr . Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
5092 Download parametr  ze zdroje k cíli k frekven nímu 

m ni i vykázal poruchu, proto�e sada parametr  je 
nekompatibilní.

P ekontrolujte, zda je stejný zdroj a cíl 
informací pro frekven ní m ni . Viz parametry 
ve skupin 33 INFORMATION.
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Chybová hlá�ení generovaná frekven ním m ni em
KÓD PORUCHA P Í INA CO UD LAT
0001 OVERCURRENT

(2310)
0305 bit 0

Výstupní proud p ekra uje 
p ípustnou úrove .

P ekontrolujte zatí�ení motoru.
P ekontrolujte as akcelerace (2202 a 2205).
P ekontrolujte motor a kabel motoru (v etn
fázování).
P ekontrolujte podmínky okolního prost edí.
Schopnost zatí�ení klesá, pokud teplota v okolí místa 
instalace p ekro í 40 °C. Viz odstavec Sní�ení
jmenovitých parametr  na stran 254.

0002 DC OVERVOLT
(3210)
0305 bit 1

P íli� vysoké meziobvodové ss 
nap tí. Limit p ekro ení ss 
nap tí iní 420 V pro  frekven-
ní m ni e napájené s 200 V a 

840 V pro frekven ní m ni e
napájené nap tím 400 V.

P ekontrolujte zapnutí kontroly p ep tí (parametr 
2005 OVERVOLT CTRL).
P ekontrolujte vstupní napájecí nap tí z hlediska 
statického nebo do asného p ep tí.
P ekontrolujte brzdný chopper a rezistor (pokud je 
pou�ito). Pokud je pou�it brzdný chopper a rezistor, 
musí být vypnuta kontrola ss p ep tí.
P ekontrolujte as decelerace (2203, 2206).
Vybavte frekven ní m ni  brzdným chopperem a 
brzdným rezistorem.

0003 DEV OVERTEMP
(4210)
0305 bit 2

Teplota frekven ního m ni e
IGBT je p íli� vysoká. Limit 
hlá�ení poruchy je 135 °C.

P ekontrolujte podmínky okolního prost edí. Viz také 
odstavec Sní�ení jmenovitých parametr  na stran
254
P ekontrolujte pr tok vzduchu a funkci ventilátoru.
P ekontrolujte výkon motoru v i výkonu jednotky.

0004 SHORT CIRC
(2340)
0305 bit 3

Zkrat v kabelu motoru( ) nebo 
v motoru

P ekontrolujte motor a kabel motoru.

0006 DC UNDERVOLT
(3220)
0305 bit 5

Meziobvodové ss nap tí není 
dostate né v d sledku chyb jící
fáze napájecího nap tí, p epá-
lené pojistky, interní poruchu 
m stkového usm r ova e nebo 
p íli� nízké napájecího nap tí.
Limit ss podp tí je 162 V pro  
frekven ní m ni e napájené 
s 200 V a 308 V pro frekven ní
m ni e napájené nap tím 400 V.

P ekontrolujte zapnutí kontroly p ep tí (parametr 
2006 UNDERVOLT CTRL).
P ekontrolujte vstupní napájecí nap tí a pojistky.

0007 AI1 LOSS
(8110)
0305 bit 6
(programovatelná 
poruchová funkce 
3001, 3021)

Analogový vstupní signál AI1 
poklesl pod limit definovaný 
parametrem 3021 AI1 FAULT 
LIMIT.

P ekontrolujte nastavení parametr  poruchové 
funkce.
P ekontrolujte správnou úrove  analogových 
ovládacích signál .
P ekontrolujte p ipojení.

0008 AI2 LOSS
(8110)
0305 bit 7
(programovatelná 
poruchová funkce 
3001, 3022)

Analogový vstupní signál AI2 
poklesl pod limit definovaný 
parametrem 3022 AI2 FAULT 
LIMIT.

P ekontrolujte nastavení parametr  poruchové 
funkce.
P ekontrolujte správnou úrove  analogových 
ovládacích signál .
P ekontrolujte p ipojení.
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0009 MOT OVERTEMP
(4310)
0305 bit 8
(programovatelná 
poruchová funkce 
3005...3009 / 3504)

Teplota motoru je p íli� vysoká 
(nebo se zdá být p íli� vysoká) 
v d sledku nadm rného 
zatí�ení, nedostate ného 
výkonu motoru, neadekvátního 
chlazení nebo nesprávných dat 
uvedení do provozu.

P ekontrolujte jmenovité hodnoty motoru, zatí�ení a 
chlazení.
P ekontrolujte data uvedení do provozu.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce. 

M ená teplota motoru 
p ekro ila nastavený limit 
alarmu v parametru 3504
FAULT LIMIT.

P ekontrolujte hodnotu limitu poruchy.
P ekontrolujte, zda aktuální po et senzor  odpovídá 
hodnot  nastavené parametrem (3501 SENSOR 
TYPE). 
Nechejte motor ochladit. Zajist te správné chlazení 
motoru: P ekontrolujte ventilátor chlazení, o ist te
chlazené povrchy atd.

0010 PANEL LOSS
(5300)
0305 bit 9
(programovatelná 
poruchová funkce 
3002)

Ovládací panel zvolený jako 
aktivní ovládací místo pro 
frekven ní m ni  p eru�il 
komunikaci.

P ekontrolujte p ipojení panelu.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.
P ekontrolujte konektor ovládacího panelu.
Vym te ovládací panel v montá�ní desce.
Pokud je frekven ní m ni  v externím ovládacím re-
�imu (REM) a je nastaven, aby akceptoval start/stop, 
povel zm ny sm ru  nebo reference p es ovládací 
panel: 
P ekontrolujte nastavení ve skupin 10 START/
STOP/DIR a 11 REFERENCE SELECT.

0011 ID RUN FAULT
(FF84)
0305 bit 10

ID b h pro motor nebyl 
kompletn  úsp �n  dokon en.

P ekontrolujte p ipojení motoru.
P ekontrolujte data uvedení do provozu (skupina 99 
START-UP DATA).
P ekontrolujte maximální otá ky (parametr 2002).
M la by být nejmén  80 % jmenovité rychlosti 
motoru (parametr 9908).
Zajist te provedení ID b hu podle instrukcí v od-
stavci Jak se provede ID b h na stran 48.

0012 MOTOR STALL
(7121) 0305 bit 11
(programovatelná 
poruchová funkce 
3010�3012)

Motor pracuje s váznutím nap .
v d sledku nadm rného 
zatí�ení nebo nedostate ného 
výkonu motoru.

P ekontrolujte zatí�ení motoru a jmenovité hodnoty 
frekven ního m ni e.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.

0014 EXT FAULT 1
(9000) 0305 bit 13
(programovatelná 
poruch. funkce 3003)

Externí porucha 1 P ekontrolujte externí za ízení z hlediska poruch.
P ekontrolujte nastavení parametru 3003 EXT 
FAULT 1.

0015 EXT FAULT 2
(9001) 0305 bit 14
(programovatelná 
poruch. funkce 3004)

Externí porucha 2 P ekontrolujte externí za ízení z hlediska poruch.
P ekontrolujte nastavení parametru 171 EXT 
FAULT 2.

0016 EARTH FAULT
(2330)
0305 bit 15
(programovatelná 
poruchová funkce 
3017)

Frekven ní m ni  zjistil poruchu 
ukost ení (zem ) v motoru nebo 
kabel motoru.

P ekontrolujte motor.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.
P ekontrolujte kabel motoru. Délka kabelu motoru 
nesmí p esahovat maximální specifikaci. Viz 
odstavec Motorový p ívod na stran 259.
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0017 UNDERLOAD
(FF6A) 0306 bit 0
(programovatelná 
poruchová funkce 
3013...3015)

Zatí�ení motoru je p íli� nízké 
nap . v d sledku uvoln ní 
mechanismu v pohán ném 
za ízení.

P ekontrolujte problémy v pohán ném za ízení.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.
P ekontrolujte výkon motoru v i výkonu jednotky.

0018 THERM FAULT
(5210)
0306 bit 1

Interní porucha frekven ního
m ni e. Termistor pou�itý pro 
m ení interní teploty 
frekven ního m ni e je 
rozpojen nebo má zkrat.

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

0021 CURR MEAS
(2211)
0306 bit 4

Interní porucha frekven ního
m ni e. M ení proudu je mimo 
rozsah.

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

0022 INPUT PHASE 
LOSS
(3130)
0306 bit 5
(programovatelná
poruchová funkce 
3016)

Meziobvodové ss nap tí
osciluje v d sledku chyb jící
fáze vstupního nap tí nebo 
p epálené pojistky.
Situace vznikne, kdy� zvln ní
ss nap tí p ekro í 14 % 
jmenovitého ss nap tí.

P ekontrolujte pojistky p ívodu napájecího nap tí.
P ekontrolujte nesymetrii vstupního napájecího 
nap tí.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.

0024 OVERSPEED
(7310)
0306 bit 7

Motor se otá í rychleji, ne� jsou 
nejvy��í povolené otá ky v d -
sledku nesprávn  nastavené 
minimální/maximální rychlosti, 
nedostate ného brzdného mo-
mentu nebo zm n zatí�ení p i
pou�ití momentové reference.
Limity provozních rozsah  jsou 
ur eny parametry 2001
MINIMUM SPEED a 2002
MAXIMUM SPEED (s vektoro-
vým ovládáním) nebo 2007
MINIMUM FREQ a 2008
MAXIMUM FREQ (se skalár-
ním ovládáním).

P ekontrolujte nastavení minimální/maximální 
rychlosti.
P ekontrolujte adekvátnost brzdného momentu 
motoru.
P ekontrolujte pou�itelnost ízení momentu.
P ekontrolujte pot ebu pou�ití brzdného chopperu 
a rezistoru( ).

0026 DRIVE ID
(5400) 0306 bit 9

Interní porucha ID frekven ního 
m ni e

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

0027 CONFIG FILE
(630F) 0306 bit 10

Chyba interního souboru 
konfigurace

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

0028 SERIAL 1 ERR
(7510)
0306 bit 11
(programovatelná 
poruchová funkce 
3018, 3019)

P eru�ení komunikace fieldbus P ekontrolujte stav komunikace fieldbus. Viz kapitola 
Ovládání s procesní sb rnicí s adaptérem fieldbus/
Ovládání s procesní sb rnicí a integrovaným fieldbus 
nebo p íslu�ná p íru ka pro adaptér fieldbus.
P ekontrolujte nastavení parametr  poruchové funkce.
P ekontrolujte p ipojení.
P ekontrolujte, zda master doká�e komunikovat.

0030 FORCE TRIP
(FF90)
0306 bit 13

Z fieldbus byl p ijat trip-povel Viz p íslu�ná p íru ka komunika ního modulu.
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0034 MOTOR PHASE
(FF56)
0306 bit 14

Porucha okruhu motoru v d -
sledku chyb jící fáze nebo 
porucha relé termistoru motoru 
(pou�ito k m ení teploty motoru).

P ekontrolujte motor a kabel motoru.
P ekontrolujte relé termistoru motoru (pokud je 
pou�ito).

0035 OUTP WIRING
(FF95)
0306 bit 15
(programovatelná 
por. funkce 3023)

Chybné napájecí nap tí a 
p ipojení kabelu motoru (nap .
napájecí kabel p ipojen k p í-
pojce frekven ního m ni e pro 
p ipojení motoru).

P ekontrolujte p ipojení napájecího nap tí.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.

0036 INCOMPATIBLE SW
(630F)
0307 bit 3

Zavád ný software není 
kompatibilní.

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

0101 SERF CORRUPT
(FF55)
0307 bit 14

Po�kozený systém soubor
Serial Flash chip

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

0103 SERF MACRO
(FF55)
0307 bit 14

Aktivní makrosoubor chybí na 
Serial Flash chip

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

0201 DSP T1 OVERLOAD
(6100)
0307 bit 13

Systémová chyba Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

0202 DSP T2 OVERLOAD
(6100)
0307 bit 13

0203 DSP T3 OVERLOAD
(6100)
0307 bit 13

0204 DSP STACK 
ERROR
(6100)
0307 bit 12

0206 MMIO ID ERROR
(5000)
0307 bit 11

Porucha interní ovládací desky 
V/V (MMIO)

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

1000 PAR HZRPM
(6320)
0307 bit 15

Nesprávné nastavení limitu 
parametr  otá ky/frekvence

P ekontrolujte nastavení parametr . P ekontrolujte, 
zda platí následující:
2001 < 2002,
2007 < 2008,
2001/9908, 2002/9908, 2007/9907 a
2008/9907 jsou v rámci rozsahu.

1003 PAR AI SCALE
(6320)
0307 bit 15

Nesprávné vzorkování signálu 
analogového vstupu AI

P ekontrolujte nastavení skupiny parametrú13 
ANALOG INPUTS . P ekontrolujte, zda platí 
následující: 1301 < 1302, 1304 < 1305.

1004 PAR AO SCALE
(6320)
0307 bit 15

Nesprávné vzorkování signálu 
analogového vstupu AO

P ekontrolujte nastavení skupiny parametr 15
ANALOG OUTPUTS. P ekontrolujte, zda platí 
následující: 1504 < 1505.
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Poruchy integrovaného fieldbus
Poruchy integrovaného fieldbus lze vyhledávat monitorováním skupiny parametr
53 EFB PROTOCOL. Viz také porucha/alarmy SERIAL 1 ERR.

Chybí jednotka master
Pokud na lince chybí za ízení master, z stávají nezm n ny hodnoty parametr
5306 EFB OK MESSAGES a 5307 EFB CRC ERRORS.

Co je nutné ud lat:

� P ekontrolujte, zda je p ipojen master sít  a zda je správn  konfigurován.

� P ekontrolujte p ipojení kabelu.

Stejná adresa za ízení
Pokud mají dv  nebo více za ízení stejnou adresu, zvy�uje se hodnota parametru 
5307 EFB CRC ERRORS s ka�dým povelem pro tení/zápis.

Co je nutné ud lat:

� P ekontrolujte adresy za ízení. �ádná dv  za ízení na stejné lince nesm jí mít 
stejnou adresu.

Nesprávné propojení
Pokud jsou komunika ní vodi e p ek í�eny (p ípojka A na jednom za ízení je 
spojena s p ípojkou B na dal�ím za ízení), z stává nezm n na hodnota parametru 
5306 EFB OK MESSAGES  a parametr 5307 EFB CRC ERRORS zvy�uje hodnotu.

Co je nutné ud lat:

� P ekontrolujte p ipojení interfejsu RS-232/485.

1005 PAR PCU 2
(6320)
0307 bit 15

Nesprávné nastavení 
jmenovitého výkonu motoru

P ekontrolujte nastavení parametru 9909. Je nutno 
pou�ít následující:
1,1 < (211 MOTOR NOM CURR · 9905 MOTOR 
NOM VOLT · 1,73 / PN) < 3,0
Kde PN = 1000 · 9909 MOTOR NOM POWER 
(pokud jsou jednotky v kW)
nebo PN = 746 · 9909 MOTOR NOM POWER (pokud 
jsou jednotky v HP).

1007 PAR FBUSMISS
(6320) 0307 bit 15

Nebylo aktivováno ovládání 
p es Fieldbus.

P ekontrolujte nastavení parametr  fieldbus . Viz 
kapitola Ovládání s procesní sb rnicí s adaptérem 
fieldbus.

1009 PAR PCU 1
(6320)
0307 bit 15

Nesprávné nastavení jmeno-
vitých otá ek/frekvence motoru

P ekontrolujte nastavení parametr . Je nutno pou�ít 
následující:
1 < (60 · 9907 MOTOR NOM FREQ / 9908 MOTOR 
NOM SPEED) < 16
0,8 < 9908 MOTOR NOM SPEED / (120 · 9907
MOTOR NOM FREQ / Motor poles) < 0,992

1015 PAR CUSTOM U/F
(6320) 0307 bit 15

Nesprávné nastavení pom ru
nap tí v i frekvenci (U/f).

P ekontrolujte nastavení parametru 2610...2617.
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Údr�ba a diagnostika hardwaru

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola obsahuje pokyny pro preventivní údr�bu a popis LED kontrolek.

Bezpe nost

VAROVÁNÍ! P e t te si pokyny v kapitole Bezpe nost na prvních stranách této 
p íru ky p ed zahájením jakýchkoliv údr�bových prací na za ízení. Nedodr�ení 
bezpe nostních pokyn  m �e zp sobit zran ní nebo smrt. 

Intervaly údr�by
P i instalaci v odpovídajícím prost edí vy�aduje frekven ní m ni  velmi malý rozsah 
údr�by. V tabulce jsou uvedeny intervaly pravidelné udr�by doporu ené firmou ABB. 

Ventilátory
Ventilátory chlazení frekven ního m ni e mají �ivotnost 25 000 provozních hodin. 
Reálná �ivotnost závisí na etnosti pou�ití frekven ního m ni e a na okolní teplot .

Pokud se pou�ívá Asisten ní ovládací panel, bude vás Notice Handler Assistant 
informovat o dosa�ení definované hodnoty po tu provozních hodin (viz parametr 
2901). Tato informace m �e také vystupovat jako reléový výstup (viz parametr 1401)
nezávisle na pou�itém typu panelu. 

Závadu ventilátoru lze detekovat zvý�eným hlukem lo�isek. Pokud je frekven ní
m ni  provozován v kritických oblastech výrobního procesu, doporu uje se vym nit
ventilátor ihned po za átku tohoto projevu. Vým nné ventilátory dodává ABB. 
Nepou�ívejte jiné náhradní díly ne� jsou specifikovány ABB.

Údr�ba Interval Pokyny

Formování kondenzátor Ka�dé dva roky p i skladování Viz Kondenzátory na stran
250.

Vým na ventilátor  chlazení 
(velikosti rám  R1�R3)

Ka�dých p t let Viz Ventilátory na stran 249.

Vým na baterie v Asisten ním
ovládacím panelu

Ka�dých deset let Viz Baterie na stran 251.
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Vým na ventilátoru (R1�R3)
Ventilátor obsahují pouze velikosti rám  R1�R3; velikost rámu R0 má p irozené
chlazení.

1. Zastavte frekven ní m ni  a odpojte jej od napájecího nap tí.

2. Demontujte kryt, pokud frekven ní m ni  obsahuje volitelný dopln k NEMA 1.

3. Vypa te dr�ák ventilátoru z rámu frekven ního m ni e nap . pomocí �roubováku 
a zvedn te výklopný dr�ák ventilátoru nahoru za p ední hranu.

4. Uvoln te kabel ventilátoru z dr�áku.

5. Odpojte kabel ventilátoru.

6. Demontujte dr�ák ventilátoru ze záv s .

7. Instalujte nový dr�ák ventilátoru s ventilátorem v opa ném po adí.

8. P ipojte napájecí nap tí.

Kondenzátory

Formování
Pokud byl frekven ní m ni  skladován déle ne� dva roky, musejí být kondenzátory 
formovány. V tabulce na stran 20 zjistíte, jak se zjistí datum výroby ze sériového 
ísla. Informace o formování kondenzátor  zjistíte u regionálního zastoupení ABB. 

Ovládací panel

i�t ní
Pro i�t ní ovládacího panelu pou�ijte m kký had ík. Nepou�ívejte silné isticí 
prost edky, které by mohly po�krábat okénko displeje.

3

6

4

5

7
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Baterie
Baterie se pou�ívají pouze u Asisten ního ovládacího panelu, který má k dispozici 
funkci hodin a má ji povolenou. Baterie udr�uje provoz hodin v p ípad  p eru�ení
napájecího nap tí.

O ekávaná �ivotnost baterie je v t�í ne� deset let. Pro vyjmutí baterie pou�ijte minci 
a oto te dr�ák baterie na zadní stran  ovládacího panelu. Vym te baterii s typem 
CR2032.

Poznámka: Baterie NENÍ po�adována pro v�echny funkce ovládacího panelu a 
frekven ního m ni e s vyjímkou hodin.

LED
Na p ední stran  frekven ního m ni e jsou umíst ny zelená a a ervená LED. Jsou 
vid t bez krytu panelu, ale nejsou vid t, pokud je ovládací panel nasazen na 
frekven ní m ni . Asisten ní ovládací panel má jednu LED. Ní�e uvedená tabulka 
popisuje LED kontrolky.

Kde LED zhasnuta LED trvale svítí LED bliká

Na p ední stran
frekven ního m ni e.
Pokud je ovládací panel 
p ipojen k frekven nímu 
m ni i, je nutno jej 
demontovat, aby bylo 
vid t na LED.

Chybí napájecí nap tí. Zelená Napájecí nap tí na 
desce je OK.

Zelená Frekven ní m ni  je 
v alarmovém stavu.

ervená Frekven ní m ni  má 
poruchu. Pro vynulování 
poruchy stiskn te
RESET na ovládacím 
panelu nebo vypn te
napájecí nap tí 
frekven ního m ni e.

ervená Frekven ní m ni  má 
poruchu. Pro vynu-
lování poruchy vypn te
napájecí nap tí 
frekven ního m ni e.

V horním levém rohu na 
Asisten ním ovládacím 
panelu.

Panel nemá napájení 
nebo není p ipojen 
k frekven nímu m ni i.

Zelená Frekven ní m ni  je 
v normálním stavu.

Zelená Frekven ní m ni  je 
v alarmovém stavu.

ervená Frekven ní m ni  má 
poruchu. Pro vynulování 
poruchy stiskn te
RESET na ovládacím 
panelu nebo vypn te
napájecí nap tí 
frekven ního m ni e.

ervená -
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Technické údaje

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola obsahuje technické údaje frekven ního m ni e, nap . jmenovité hodnoty, 
velikosti a technické po�adavky, podmínky pro spln ní po�adavk  CE a jiných 
zna ek, jako� i záru ní podmínky. 

Jmenovité údaje

Proud a výkon
V tabulce jsu uvedeny jmenovité hodnoty proudu a výkonu. Symboly jsou popsány 
pod tabulkou.

Typ Vstup Výstup Velikost
rámuACS350- I1N I2N I2,1min/10min I2max PN

x = E/U A A A A kW HP
Jednotky s jednofázovým napájením UN = 200�240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

01x-02A4-2 6,1 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 R0
01x-04A7-2 11,4 4,7 7,1 8,2 0,75 1 R1
01x-06A7-2 16,1 6,7 10,1 11,7 1,1 1,5 R1
01x-07A5-2 16,8 7,5 11,3 13,1 1,5 2 R2
01x-09A8-2 21,0 9,8 14,7 17,2 2,2 3 R2

Jednotky s t ífázovým napájením UN = 200�240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 3,6 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 R0
03x-03A5-2 5,0 3,5 5,3 6,1 0,55 0,75 R0
03x-04A7-2 6,7 4,7 7,1 8,2 0,75 1 R1
03x-06A7-2 9,4 6,7 10,1 11,7 1,1 1,5 R1
03x-07A5-2 9,8 7,5 11,3 13,1 1,5 2 R1
03x-09A8-2 11,8 9,8 14,7 17,2 2,2 3 R2
03x-13A3-2 17,9 13,3 20,0 23,3 3 3 R2
03x-17A6-2 20,8 17,6 26,4 30,8 4 5 R2

Jednotky s t ífázovým napájením UN = 380�480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 2,2 1,2 1,8 2,1 0,37 0,5 R0
03x-01A9-4 3,6 1,9 2,9 3,3 0,55 0,75 R0
03x-02A4-4 4,1 2,4 3,6 4,2 0,75 1 R0
03x-03A3-4 6,0 3,3 5,0 5,8 1,1 1,5 R1
03x-04A1-4 6,9 4,1 6,2 7,2 1,5 2 R1
03x-05A6-4 9,6 5,6 8,4 9,8 2,2 3 R1
03x-07A3-4 11,6 7,3 11,0 12,8 3 3 R1
03x-08A8-4 13,6 8,8 13,2 15,4 4 5 R1
03x-12A5-4 18,8 12,5 18,8 21,9 5,5 7,5 R3
03x-15A6-4 22,1 15,6 23,4 27,3 7,5 10 R3

00353783.xls C.15
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Symboly

Dimenzování
Hodnoty povolených proud  se nem ní s napájecím nap tím. Aby se dosáhly výkony dle tabulky, 
jmenovitý proud m ni e musí být v t�í nebo roven jmenovitému proudu motoru. 
Poznámka 1: Maximální výkon na h ídeli je omezen na hodnotu 1,5 · PN. Je-li toto p ekro eno, dochází 
k automatickému omezení momentu a proudu. Tím je chrán n vstupní usm r ova  p ed p etí�ením.
Poznámka 2: Výkonové parametry jsou platné a� do teploty okolí 40 °C.

Sní�ení jmenovitých parametr
Dovolené proudy a výkony se sni�ují v nadmo ských vý�kách nad 1000 m nebo je-li teplota okolí vy��í 
ne� 40 °C. 

Sní�ení parametr  v d sledku vy��í teploty
V rozsahu teplot +40 °C�+50 °C je jmenovitý výstupní proud sni�ován o 1 % na ka�dý dal�í 1 °C. 
Výstupní proud se vypo te vynásobením proudu udaného v tabulce jmenovitých hodnot koeficientem 
sní�ení proudu. 
P íklad: Je-li teplota okolí 50 °C je koeficient sní�ení proudu 100 % - 1 · 10 °C = 90 % nebo 0,90. 
Výstupní proud je potom 0,90 · I2N.

Sní�ení parametr  v d sledku nadmo ské vý�ky
V nadmo ských vý�kách 1000�2000 m se sni�uje proud o 1 % na ka�dých 100 m.

Sní�ení parametr  v d sledku zvý�ené spínací frekvence
Pokud se pou�ije spínací frekvence 8 kHz (viz parametr 2606), tak se bu to:
� sní�í I2N na 80 % nebo
� je nutné zajistit nastavení parametru 2607 SWITCH FREQ CTRL = 1 (ON), ten sni�uje spínací 

frekvenci, kdy� vnit ní teplota frekven ního m ni e p ekro í 90 °C. Viz parametr 2607 pro získání 
dal�ích podrobností.

Pokud se pou�ije spínací frekvence 12 kHz (viz parametr 2606) tak se bu to:
� sní�í I2N na 65 % a sní�í se maximální povolená teplota okolí na 30 °C (86 °F) nebo
� je nutné zajistit nastavení parametru 2607 SWITCH FREQ CTRL = 1 (ON), ten sni�uje spínací 

frekvenci, kdy� vnit ní teplota frekven ního m ni e p ekro í 80 °C. Viz parametr 2607 pro získání 
dal�ích podrobností.

Vstup
I1N Trvalá efektivní hodnota vstupního proudu
Výstup
I2N Trvalá efektivní hodnota proudu. P etí�ení 50 % je povoleno na jednu minutu ka�dých 

deset minut.
I2,1min/10min Maximální (50 % p etí�ení) proud je povolen na jednu minutu ka�dých deset minut
I2max Maximální výstupní proud. Je k dispozici dv  sekundy po startu, jinak podle toho, jak 

to povolí teplota frekven ního m ni e.
PN Typický výkon motoru. Jmenovité hodnoty výkonu v kilowattech odpovídají v t�in

4pólových motor  dle IEC. Výkony v ko ských silách (HP) odpovídají v t�in
4pólových motor  dle NEMA.

 %
 °C
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Po�adavky na pr tok chladicího vzduchu
Ní�e uvedená tabulka udává ztrátový výkon v hlavním obvodu p i jmenovitém 
zatí�ení a v ovládacích obvodech s minimálním zatí�ením (V/V a panel se 
nepou�ívají) a p i maximálním zatí�ení (v�echny digitální vstupy v zapnutém stavu a 
je pou�it panel, fieldbus a ventilátor). Celkový ztrátový výkon je sou tem ztrátových 
výkon  v hlavním a v ovládacím obvod. 

Typ Ztrátový výkon Pr tok vzduchu
ACS350- Hlavní obvod  Ovládací obvody1)

x = E/U Jmenov. I1N a I2N Min Max

W BTU/Hr W BTU/Hr W BTU/Hr m3/h ft3/min
Jednotky s jednofázovým napájením UN = 200�240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

01x-02A4-2 25 85 - -
01x-04A7-2 46 157 24 14
01x-06A7-2 71 242 24 14
01x-07A5-2 73 249 21 12
01x-09A8-2 96 328 21 12

Jednotky s t ífázovým napájením UN = 200�240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 19 65 - -
03x-03A5-2 31 106 - -
03x-04A7-2 38 130 24 14
03x-06A7-2 60 205 24 14
03x-07A5-2 62 212 21 12
03x-09A8-2 83 283 21 12
03x-13A3-2 112 383 52 31
03x-17A6-2 152 519 52 31

Jednotky s t ífázovým napájením UN = 380�480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 11 38 5,3 18 16,5 56 - -
03x-01A9-4 16 55 5,3 18 16,5 56 - -
03x-02A4-4 21 72 5,3 18 16,5 56 - -
03x-03A3-4 31 106 7,2 25 18,4 63 13 8
03x-04A1-4 40 137 7,2 25 18,4 63 13 8
03x-05A6-4 61 208 7,4 25 18,6 64 19 11
03x-07A3-4 74 253 10,0 34 21,2 72 24 14
03x-08A8-4 94 321 10,0 34 21,2 72 24 14
03x-12A5-4 130 444 8,9 30 20,1 69 52 31
03x-15A6-4 173 591 8,9 30 20,1 69 52 31

1)P i te se 00353783.xls C.15
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Pojistky pro vstupní sít´ové napájecí kabely
V ní�e uvedené tabulce jsou uvedeny typy pojistek pro ochranu proti zkratu sít´ového
napájecího kabelu. Pojistky také chrání okolní vybavení frekven ního m ni e v p í-
pad  zkratu v obvodu. P ekontrolujte, aby byla reak ní doba pojistek pod 
hodnotou 0,5 sekundy. Reak ní doba závisí na typu pojistky, na impedanci 
napájecí sít , dále na pr ezu, materiálu a délce napájecího kabelu. V p ípad
p ekro ení asu 0,5 sekundy u pojistek gG nebo T, sní�í ve v t�in  p ípad  reak ní
as na p ijatelnou urove  ultra-rychlé pojistky (aR).

Poznámka: Není nutné pou�ívat dlouhé pojistky. 

Typ
ACS350-
x = E/U

Pojistky
IEC (500 V) UL (600 V)

A Typ 
(IEC60269)

A Typ

Jednotky s jednofázovým napájením UN = 200�240 V
(200, 208, 220, 230, 240 V)

01x-02A4-2 10 gG 10 UL t ída T
01x-04A7-2 16 gG 20 UL t ída T
01x-06A7-2 20 gG 25 UL t ída T
01x-07A5-2 25 gG 30 UL t ída T
01x-09A8-2 35 gG 35 UL t ída T

Jednotky s t ífázovým napájením UN = 200�240 V
(200, 208, 220, 230, 240 V)

03x-02A4-2 10 gG 10 UL t ída T
03x-03A5-2 10 gG 10 UL t ída T
03x-04A7-2 10 gG 15 UL t ída T
03x-06A7-2 16 gG 15 UL t ída T
03x-07A5-2 16 gG 15 UL t ída T
03x-09A8-2 16 gG 20 UL t ída T
03x-13A3-2 25 gG 30 UL t ída T
03x-17A6-2 25 gG 35 UL t ída T

Jednotky s t ífázovým napájením UN = 380�480 V
(380, 400, 415, 440, 460, 480 V) 

03x-01A2-4 10 gG 10 UL t ída T
03x-01A9-4 10 gG 10 UL t ída T
03x-02A4-4 10 gG 10 UL t ída T
03x-03A3-4 10 gG 10 UL t ída T
03x-04A1-4 16 gG 15 UL t ída T
03x-05A6-4 16 gG 15 UL t ída T
03x-07A3-4 16 gG 20 UL t ída T
03x-08A8-4 20 gG 25 UL t ída T
03x-12A5-4 25 gG 30 UL t ída T
03x-15A6-4 35 gG 35 UL t ída T

00353783.xls C.15
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Rozm ry sít´ového napájecího kabelu
Viz také odstavec Výb r kabel  napájecího nap tí na stran 25.

Typ U1, V1, W1, U2, V2, W2, 
BRK+ a BRK- p ípojkyACS350-

x = E/U Rozm ry Cu vodi
mm2 AWG

Jednotky s jednofázovým napájením UN = 200�240 V
(200, 208, 220, 230, 240 V)

01x-02A4-2 1,5 14
01x-04A7-2 1,5 14
01x-06A7-2 2,5 10
01x-07A5-2 2,5 10
01x-09A8-2 6,0 10

Jednotky s t ífázovým napájením UN = 200�240 V
(200, 208, 220, 230, 240 V)

03x-02A4-2 1,5 14
03x-03A5-2 1,5 14
03x-04A7-2 1,5 14
03x-06A7-2 2,5 12
03x-07A5-2 2,5 12
03x-09A8-2 2,5 12
03x-13A3-2 2,5 10
03x-17A6-2 6,0 10

Jednotky s t ífázovým napájením UN = 380�480 V
(380, 400, 415, 440, 460, 480 V)

03x-01A2-4 1,5 14
03x-01A9-4 1,5 14
03x-02A4-4 1,5 14
03x-03A3-4 2,5 12
03x-04A1-4 2,5 12
03x-05A6-4 2,5 12
03x-07A3-4 2,5 12
03x-08A8-4 2,5 12
03x-12A5-4 6,0 10
03x-15A6-4 6,0 8

00353783.xls C.15
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Napájecí sít´ové kabely: rozm ry p ípojek, maximální pr m ry kabel  a 
utahovací momenty

V tabulce jsou uvedeny rozm ry p ípojek pro kabel napájecího nap tí, kabel motoru 
a brzdné rezistory, pou�itelné pr m ry kabel  a utahovací momenty. 

Rozm ry, hmotnosti a hluk
Rozm ry, hmotnosti a hluk jsou udány v odd lených tabulkách pro ka�dý stupe
krytí.      

Symboly

Veli-
kost
rámu

Max.
pr m r

kabelu pro 
NEMA 1

U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+ a BRK- PE
P ípojka (flexibilní/pevná) Utahovací

moment
Uchycení (pevný nebo zkroucený) Utahovací

momentmin. max. min. max.

mm in. mm2 AWG mm2 AWG Nm lbf in. mm2 AWG mm2 AWG 1,2 11
R0 19 0,75 0,2/0,25 24 4,0/6,0 10 0,8 7 1,5 14 25 3 1,2 11
R1 19 0,75 0,2/0,25 24 4,0/6,0 10 0,8 7 1,5 14 25 3 1,2 11
R2 19 0,75 0,2/0,25 24 4,0/6,0 10 0,8 7 1,5 14 25 3 1,2 11
R3 29 1,14 0,5 20 10,0/16,0 6 1,7 15 1,5 14 25 3 1,2 11

00353783.xls C.15

Veli-
kost
rámu

Rozm ry a hmotnosti Hluk
IP20 (sk í ) / UL open

H1 H2 H3 W D Hmotnost Úrove
hluku

mm in. mm in. mm in. mm in. mm in. kg lb dBA
R0 169 6,65 202 7,95 239 9,41 70 2,76 161 6,34 1,1 2,4 50
R1 169 6,65 202 7,95 239 9,41 70 2,76 161 6,34 1,3/1,2 1) 2,9/2,6 1) 60
R2 169 6,65 202 7,95 239 9,41 105 4,13 165 6,50 1,5 3,3 60
R3 169 6,65 202 7,95 236 9,29 169 6,65 169 6,65 2,5 5,5 60

1) UN = 200�240 V: 1,3 kg / 2,9 lb, UN = 380�480 V: 1,2 kg / 2,6 lb 00353783.xls C.15

Veli-
kost
rámu

Rozm ry a hmotnosti Hluk
IP20 / NEMA 1

H4 H5 W D Hmotnost Úrove  hluku
mm in. mm in. mm in. mm in. kg lb dBA

R0 257 10,12 280 11,02 70 2,76 169 6,65 1,5 3,3 50
R1 257 10,12 280 11,02 70 2,76 169 6,65 1,7/1,6 2) 3,7/3,5 2) 60
R2 257 10,12 282 11,10 105 4,13 169 6,65 1,9 4,2 60
R3 260 10,24 299 11,77 169 6,65 177 6,97 3,1 6,8 60

2) UN = 200�240 V: 1,7 kg / 3,7 lb, UN = 380�480 V: 1,6 kg / 3,5 lb 00353783.xls C.15

IP20 (sk í ) / UL open
H1 vý�ka bez úchyt  a upínací desky
H2 vý�ka s úchyty, bez upínací desky
H3 vý�ka s úchyty a upínací deskou
IP20 / NEMA 1
H4 vý�ka s úchyty a propojovacím boxem
H5 vý�ka s úchyty, propojovacím boxem a krytem
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Sít´ový p ívod
Nap tí (U1) 200/208/220/230/240 V jednofázové pro jednotky 200 V st.

200/208/220/230/240 V t ífázové pro jednotky 200 V st.
380/400/415/440/460/480 V t ífázové pro jednotky 400 V st.
Standardn  je povolena odchylka ±10 % od jmenovité hodnoty nap tí.

P edpokládaný zkratový 
proud

Maximální povolený zkratový proud u p ípojky sít´ového nap tí, jak je definováno 
v IEC 60439-1, je 100 kA. Frekven ní m ni  je vhodný pro pou�ití v obvodech schopných 
dodat efektivní symetrickou hodnotu maximáln  100 kA p i maximálním jmenovitém 
nap tí frekven ního m ni e.

Frekvence 50/60 Hz ± 5 %, maximální etnost zm n 17 %/s 
Nevyvá�enost Max. ±3 %  jmenovitého sdru�eného nap tí
Ú iník 1. harmonické 
(cos phi1)

0,98 (p i jmenovitém zatí�ení)

Motorový p ívod
Nap tí (U2) 0 a� U1, t ífázové symetrické, Umax v bod  odbuzení 
Ochrana proti zkratu 
(IEC 61800-5-1, UL 508C)

Výstup motoru je chrán n proti zkratu dle IEC 61800-5-1 a UL 508C. 

Frekvence Vektorové ovládání: 0�150 Hz
Skalární ovládání: 0�150 Hz

Rozli�ení frekvence 0,01 Hz
Proud Viz odstavec Jmenovité údaje na stran 253.
Omezení výkonu 1,5 · PN
Bod odbuzení 10�500 Hz
Spínací frekvence 4, 8 nebo 12 kHz
Maximální doporu ená
délka kabelu motoru

R0: 30 m (100 ft), R1�R3: 50 m (165 ft)
S výstupními tlumivkami m �e být délka kabelu motoru roz�í ena a� na 60 m pro R0 a 
100 m pro R1�R3.
Pro spln ní podmínek evropské sm rnice o EMC, pou�ívejte délky kabel  udané v tabulce  
pro spínací frekvenci 4 kHz. Délky jsou udány pro pou�ití frekven ního m ni e s interním 
EMC filtrem nebo s volitelným externím EMC filtrem. 

Interní EMC filtr Volitelný externí EMC filtr
2. prost edí
(neomezená distribuce)

30 m je nutné p ipojit

1. prost edí
(omezená distribuce)

je nutné p ipojit je nutné p ipojit



Technické údaje

260

Ovládací p ípojky
Analogové vstupy X1A: 2 a 5 Nap t´ový signál, unipolární 0 (2)�10 V, Rin > 312 kohm

bipolární -10�10 V, Rin > 312 kohm
Proudový signál, unipolární 0 (4)�20 mA, Rin = 100 ohm

bipolární -20�20 mA, Rin = 100 ohm
Potenciometr refer. hodnoty (X1A: 4) 10 V ± 1 %, max. 10 mA, R < 10 kohm
Rozli�ení  0,1 %
P esnost  ±1 %

Analogový výstup X1A: 7  0 (4)�20 mA, zatí�ení < 500 ohm
Auxiliary nap tí X1A: 9  24 V ss ± 10 %, max. 200 mA
Digitální vstupy X1A: 12�16
(frekven ní vstup X1A: 16)

Nap tí  12�24 V ss s interním nebo externím zdrojem
Typ PNP a NPN
Frekvence vstupu Sled impulz  0�16 kHz (X1A: 16 only)
Vstupní impedance  2,4 kohm

Releový výstup X1B: 17�19 Typ NO + NC
Max. spínací nap tí 250 V st. / 30 V ss
Max. spínací proud 0,5 A / 30 V ss; 5 A / 230 V st.
Max. trvalý proud 2 A rms

Digitální výstup X1B: 20�21 Typ Tranzistorový výstup
Max. spínací nap tí 30 V ss
Max. spínací proud 100 mA / 30 V ss, s ochranou proti zkratu
Frekvence  10 Hz �16 kHz
Rozli�ení  1 Hz
P esnost  0,2 %

P ípojka brzdného rezistoru
Ochrana proti zkratu 
(IEC 61800-5-1, IEC 60439-1, 
UL 508C)

Výstup brzdného rezistoru je podmín n  chrán n proti zkratu dle IEC/EN 61800-5-1 a 
UL 508C. Pojistka vstupního sít´ového nap tí (nebo jisti ) je dimenzovaná podle tabulky 
uvedené v odstavci Pojistky pro vstupní sít´ové napájecí kabely na stran 256, chrání 
výstup brzdného rezistoru. Jmenovitý podmín ný zkratový proud jak je definován v  
IEC 60439-1 a testovací zkratový proud dle UL 508C je 100 kA.

Ú innost
P ibli�n  95 a� 98 % p i jmenovité úrovni výkonu, v závislosti na velikosti frekven ního 
m ni e a volitelných dopl cích

Chlazení
Metoda R0: p irozené konvek ní chlazení. R1�R3: interní ventilátor, sm r pr toku zdola nahoru. 
Volný prostor kolem 
frekven ního m ni e

Viz kapitola Mechanická instalace, strana 21.

Stupn  krytí
IP20 (instalace ve sk íni) / UL open: Standardní kryty. Aby byly spln ny podmínky ochrany 
p ed dotekem, musí být frekven ní m ni  instalován ve sk íni.
IP20 / NEMA 1: Lze dosáhnout se sadou volitelných dopl k  obsahující kryt a p ipojovací 
box.



Technické údaje

261

Podmínky okolního prost edí
V tabulce jsou udány mezní hodnoty pro okolní prost edí frekven ního m ni e.
Frekven ní m ni  by se m l pou�ívat ve vytáp ném vnit ním prost edí.

Provoz
 instalován pro stacionární 

pou�ití

Skladování
v ochranném balení

Transport
v ochranném balení

Nadmo ská vý�ka instalace 0 a� 2000 m nad mo em
[nad 1000 m, viz odstavec 
Sní�ení jmenovitých 
parametrù na stran 254]

- -

Teplota vzduchu -10 a� +50 °C. Není povolen 
mráz. Viz odstavec Sní�ení
jmenovitých parametrù na 
stran 254.

-40 a� +70 °C -40 a� +70 °C

Relativní vlhkost vzduchu 0 a� 95 % max. 95 % max. 95 % 
Bez kondenzace. Maximální povolená relativní vlhkost vzduchu za p ítomnosti korozivních 
plyn  je 60 %. 

Úrove  kontaminace
(IEC 60721-3-3, 
IEC 60721-3-2, 
IEC 60721-3-1)

Není povolen vodivý prach.
Podle IEC 60721-3-3,
chemické plyny: t ída 3C2
pevné áste ky: t ída 3S2.
ACS350 musí být instalován 
v istém vzduchu podle 
klasifikace krytu. Chladicí 
vzduch musí být istý, bez 
korozivních materiál  a 
elektricky vodivého prachu.

Podle IEC 60721-3-1,
chemické plyny: t ída 1C2
pevné áste ky: t ída 1S2

Podle IEC 60721-3-2,
chemické plyny: t ída 2C2
pevné áste ky: t ída 2S2

Sínusové vibrace
(IEC 60721-3-3)

Testovány podle IEC 60721-
3-3, mechanické podmínky: 
t ída 3M4
2�9 Hz, 3.0 mm 
9�200 Hz, 10 m/s2

- -

Nárazy
(IEC 60068-2-27, ISTA 1A)

- Podle ISTA 1A.
Max. 100 m/s2, 11 ms.

Podle ISTA 1A.
Max. 100 m/s2, 11 ms.

Volný pád Nepovolen 76 cm 76 cm

Materiály
Kryt frekven ního m ni e � PC/ABS 2 mm, PC+10 %GF 3 mm a PA66+25 %GF 2 mm, v�e v barv  NCS 1502-Y 

(RAL 9002 / PMS 420 C)
� �árov  zinkovaný ocelový plech 1,5 mm, tlou�tka povlaku 20 mikrometr
� extrudovaný hliník AlSi.

Balení Vlnitá lepenka.
Likvidace M ni e jsou vyrobeny z materiál , které by m ly být recyklovány pro dosa�ení úspor 

energií a ochranu p írodních zdroj . Balicí materiály jsou ne�kodné pro �ivotní prost edí a 
jsou recyklovatelné. V�echy kovové ásti jsou recyklovatelné. Plasty lze recyklovat nebo 
za stanovených podmínek spálit podle národních p edpis . V t�ina recyklovatelných ástí
je ozna ena zna kou recyklace. 
Jestli�e recyklace není mo�ná, pak v�echny ásti s vyjímkou elektrolytických 
kondenzátor  a desek plo�ných spoj  mohou být skladovány. Elektrolytické kondenzátory 
obsahují elektrolyt a plo�né spoje olovo, co� jsou látky klasifikované EU jako nebezpe ný
odpad. Musejí být proto demontovány a likvidovány dle místních p edpis .
Pot ebujete-li detailn j�í informace, obrat´te se na regionální zastoupení ABB. 
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CE zna ení
Platné ozna ení va�eho frekven ního m ni e naleznete na typovém �títku.
Ozna ení CE potvrzuje, �e frekven ní m ni  spl uje p edpisy Evropského nízkého nap tí a EMC 
na ízení (direktiva 73/23/EEC revidována jako 93/68/EEC a direktiva 89/336/EEC revidována jako 93/
68/EEC).

Definice
EMC je zkratkou pro Electromagnetic Compatibility (elektromagnetická kompatibilita). Jedná se o 
schopnost elektrického/elektronického za ízení pracovat bez problém  v elektromagnetickém 
prost edí. Obrácen  také za ízení nesmí vyza ovat nebo ru�it jiné produkty nebo výrobky ve stejné 
lokalit .
1. prost edí zahrnuje instituce p ipojené k síti rozvodu nízkého nap tí zásobující energií budovy ur ené 
pro bydlení. 
2. prost edí zahrnuje instituce p ipojené k síti rozvodu bez dodávek pro domácnosti. 
Omezená distribuce: Re�im distribu ního prodeje, ve kterém výrobce omezuje dodavatele, zákazníky 
nebo u�ivatele, kte í musejí p i aplikaci m ni  odd len  nebo spole n  prokazovat technickou 
kompetenci z hlediska po�adavk  EMC.
Neomezená distribuce: Re�im distribu ního prodeje, ve kterém není pro zákazníka nebo u�ivatele 
dodávka za ízení a aplikace m ni  závislá na kompetenci z hlediska po�adavk  EMC.

 Soulad s ustanovením sm rnic EMC
Sm rnice EMC definují po�adavky na imunitu a vyza ování elektrického za ízení pou�ívaného v rámci 
Evropské unie. EMC produktový standard [EN 61800-3 (2004)] pokrývá po�adavky definované pro 
frekven ní m ni e.

Soulad s EN 61800-3 (2004)
1. prost edí (omezená distribuce)

Frekven ní m ni  vyhovuje limit m EN 61800-3 s následujícími pravidly:
Je nutné p idat pozd ji.

2. prost edí (neomezená distribuce)
Frekven ní m ni  vyhovuje limit m EN 61800-3 s následujícími pravidly:
1. Interní EMC filtr je p ipojen (je za�roubován �roub EMC) nebo je instalován volitelný EMC filtr. 
2. Kabely pro motor a ovládání byly zvoleny podle technických údaj  v této p íru ce.
3. Frekven ní m ni  je instalován podle pokyn  v této p íru ce.
4. S interním EMC filtrem: délka kabelu motoru 30 m se spínací frekvencí 4 kHz.

S volitelným externím filtrem: délka kabelu motoru xx (je nutné p ipojit) se spínací frekvencí 4 kHz.

Pou�ité normy
Frekven ní m ni e odpovídají následujícím normám:

� IEC/EN 61800-5-1 (2003) Jmenovité údaje, po�adavky na tepelnou a funk ní bezpe nost p i nastavování st ídavých 
frekven ních m ni

� IEC/EN 60204-1 (1997) + 
dodatek A1 (1999)

Strojní bezpe nost. Elektrické vybavení stroj . ást 1: Obecné po�adavky. Ustanovení o 
povinostech: Koncový zhotovitel za ízení je odpov dný za instalaci 
- havarijního stopu 
- sít´ového vypína e (odpojova e).

� IEC/EN 61800-3 (2004) EMC produktový standard dopln ný specifickými zkou�kami 
� UL 508C Bezpe nostní standard UL, m ni e energie, t etí vydání
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Poznámka: Není povoleno instalovat frekven ní m ni  s interním EMC filtrem p ipojeným k systému IT 
(neuzemn ný). Napájecí sít´ by tak m la kontakt s potenciálem zem  p es kondenzátory filtru EMC, 
co� by mohlo zp sobit ohro�ení nebo po�kození frekven ního m ni e.
Poznámka: Není povoleno instalovat frekven ní m ni  s interním EMC filtrem p ipojeným k systému 
TN s plovoucím uzemn ním, znamenalo by to po�kození frekven ního m ni e.

C-Tick známkování
Platné ozna ení va�eho frekven ního m ni e naleznete na typovém �títku.
C-Tick ozna ení je vy�adováno v Austrálii a na Novém Zélandu. Známka C-Tick je p ipojena k m ni i,
aby potvrzovala jeho souhlas s relevantními standardy (IEC 61800-3 (2004) � elektrické výkonové 
systémy frekven ních m ni  s nastavitelnou rychlostí � ást 3: EMC produktové standardy v etn
specifických testovacích metod), dle Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme.

Definice
EMC je zkratkou pro Electromagnetic Compatibility (elektromagnetická kompatibilita). Jedná se o 
schopnost elektrického/elektronického za ízení pracovat bez problém  v elektromagnetickém 
prost edí. Obrácen  také za ízení nesmí vyza ovat nebo ru�it jiné produkty nebo výrobky ve stejné 
lokalit .
Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme (EMCS) bylo zavedeno Australian 
Communication Authority (ACA) a Radio Spectrum Management Skupina (RSM) novozélandského  
Ministerstva pro ekonomický rozvoj (NZMED) v listopadu 2001. Ú elem schématu je chránit spektrum 
rádiových frekvencí zavedením technických limit  pro vyza ování u elektrických/elektronických 
produkt .
1. prost edí zahrnuje instituce p ipojené k síti rozvodu nízkého nap tí zásobující energií budovy ur ené 
pro bydlení. 
2. prost edí zahrnuje instituce p ipojené k síti rozvodu bez dodávek pro domácnosti. 
Omezená distribuce: Re�im distribu ního prodeje, ve kterém výrobce omezuje dodavatele, zákazníky 
nebo u�ivatele, kte í musejí p i aplikaci m ni  odd len  nebo spole n  prokazovat technickou 
kompetenci z hlediska po�adavk  EMC.
Neomezená distribuce: Re�im distribu ního prodeje, ve kterém není pro zákazníka nebo u�ivatele 
dodávka za ízení a aplikace m ni  závislá na kompetenci z hlediska po�adavk  EMC.

Soulad s IEC 61800-3 
1. prost edí (omezená distribuce)

Frekven ní m ni e vyhovují limit m dle IEC 61800-3 s povinnostmi udanými pro CE-ozna ení uvedené 
v odstavci 1. prost edí (omezená distribuce) na stran 262.

2. prost edí
Frekven ní m ni e vyhovují limit m dle IEC 61800-3 s povinnostmi udanými pro CE-ozna ení uvedené 
v odstavci 2. prost edí (neomezená distribuce) na stran 262.
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UL zna ení
Platné ozna ení va�eho frekven ního m ni e naleznete na typovém �títku.

UL kontrolní seznam
P ipojení napájecího nap tí � Viz odstavec Pojistky pro vstupní sít´ové napájecí kabely na stran
259.
Odpojovací za ízení (odpojovací prost edky) � Viz odstavec Odpojova  napájecího nap tí na stran
23.
Podmínky okolního prost edí � Frekven ní m ni e je nutné pou�ívat ve vytáp ném interiéru. Viz 
odstavec Podmínky okolního prost edí na stran 261, zde jsou uvedeny p íslu�né specifické limity.
Pojistky vstupních kabel  � Pro instalace ve Spojených státech musí být zaji�t na ochrana 
koncového obvodu v souladu s National Electrical Code (NEC) a v�emi pou�itelnými místními p edpisy. 
Pro spln ní tohoto po�adavku se pou�ívají pojistky klasifikované podle UL a uvedené v odstavci 
Pojistky pro vstupní sít´ové napájecí kabely na stran 256.
V Kanad  musí být nap . ochrana koncového obvodu zaji�t na v souladu s Canadian Electrical Code a 
s vyu�itím dal�ích pou�itelných provin ních na ízení. Pro spln ní tohoto po�adavku se pou�ívají 
pojistky klasifikované podle UL a uvedené v odstavci Pojistky pro vstupní sít´ové napájecí kabely na 
stran 256.
Výb r napájecího kabelu � Viz odstavec Výb r kabel  napájecího nap tí na stran 25.
P ipojení napájecího kabelu � Schéma zapojení p ípojek a utahovací momenty, viz odstavec 
P ipojení kabel  napájecího nap tí na stran 32.
Ochrana proti p etí�ení � Frekven ní m ni e jsou vybaveny ochranou proti p etí�ení v souladu s 
National Electrical Code (US). 
Br�d ní � ACS350 má interní brzdný chopper. Pokud jsou p ipojeny správn  dimenzované brzdné 
rezistory, brzdný chopper umo�ní frekven nímu m ni i vyzá it regenera ní energii (normáln
asociovanou s rychlým brzd ním motoru). Výb r brzdných rezistor  je vysv tlen v odstavci P ípojka
brzdného rezistoru na stran 260.



Technické údaje

265

Brzdné rezistory
Frekven ní m ni e ACS350 mají interní brzdný chopper jako standardní vybavení.  
Brzdný rezistor se zvolí pomocí tabulky a vzorc  uvedených v tomto odstavci.

Výb r brzdných rezistor
1. Ur ete po�adovaný maximální brzdný výkon PRmax pro aplikaci. PRmax musí být 

men�í ne� PBRmax udaný v tabulce na stran 266 pro pou�itý typ frekven ního 
m ni e.

2. Vypo t te odpor R pomocí vzorce 1.

3. Vypo t te energii ERpulse pomocí vzorce 2.

4. Zvolte rezistor tak, aby byly spln ny následující podmínky:

� Jmenovitý výkon rezistoru musí být v t�í nebo roven PRmax.

� Odpor R musí být mezi Rmin a Rmax uvedenými v tabulce pro pou�itý typ 
frekven ního m ni e.

� Rezistor musí být schopen vyzá it energii ERpulse b hem cyklu brzd ní T.

Vzorce pro výb r rezistoru:

kde
R = zvolená hodnota brzdného rezistoru (ohm)
PRmax = maximální výkon b hem cyklu brzd ní (W)
PRave = pr m rný výkon b hem cyklu brzd ní (W)
ERpulse = energie p enesená do rezistoru b hem jediného brzdného pulzu (J)
ton = délka brzdného pulzu (s)
T = délka brzdného cyklu (s).

PRmax · 

150500
PRmax

PRave    = 
ton
T

R = 
ton PRmax

PRave
T

Vz. 1. 

Vz. 3. 

Pro p evod pou�ijte 1 HP = 746 W.

624100
PRmax

UN = 200�240 V:

UN = 380�480 V:  R = 

PRmax · ERpulse = tonVz. 2. 
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Rmin = minimální povolený brzdný rezistor
Rmax = maximáln  povolený brzdný rezistor
PBRmax = maximální brzdné schopnosti frekven ního m ni e musejí p ekra ovat po�adovaný brzdný

výkon.

VAROVÁNÍ! Nikdy nepou�ívejte brzdný rezistor s odporem pod minimální hodnotou 
specifikovanou pro p íslu�ný frekven ní m ni . Frekven ní m ni  a interní chopper 
nejsou schopny zpracovat vy��í hodnoty proudu zp sobené nízkým odporem.   

Instalace a p ipojení rezistor
V�echny rezistory musí být instalovány v místech, kde jsou chlazeny. 

VAROVÁNÍ! Materiály v blízkosti brzdných rezistor  musejí být neho lavé.
Povrchová teplota rezistor  je vysoká. Vzduch proudící kolem rezistor  má teplotu 
stovek stup   Celsia. Chra te rezistory proti doteku.

Typ Rmin Rmax PBRmax
ACS350- ohm ohm kW HP

Jednotky s jednofázovým napájením UN = 200�240 V
(200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 70 390 0,37 0,5
01x-04A7-2 40 200 0,75 1
01x-06A7-2 40 130 1,1 1,5
01x-07A5-2 30 100 1,5 2
01x-09A8-2 30 70 2,2 3

Jednotky s t ífázovým napájením UN = 200�240 V
(200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 70 390 0,37 0,5
03x-03A5-2 70 260 0,55 0,75
03x-04A7-2 40 200 0,75 1
03x-06A7-2 40 130 1,1 1,5
03x-07A5-2 30 100 1,5 2
03x-09A8-2 30 70 2,2 3
03x-13A3-2 30 50 3,0 3
03x-17A6-2 30 40 4,0 5

Jednotky s t ífázovým napájením UN = 380�480 V
(380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 310 1180 0,37 0,5
03x-01A9-4 230 800 0,55 0,75
03x-02A4-4 210 590 0,75 1
03x-03A3-4 150 400 1,1 1,5
03x-04A1-4 130 300 1,5 2
03x-05A6-4 100 200 2,2 3
03x-07A3-4 70 150 3 3
03x-08A8-4 70 110 4 5
03x-12A5-4 40 80 5,5 7,5
03x-15A6-4 40 60 7,5 10

00353783.xls C.15
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Aby bylo zaru eno, �e bude vstupní pojistka chránit i kabel k rezistor m, pou�ijte 
stín ný kabel se stejným pr ezem vodi  jako má kabel p ívodní kabelá�e 
frekven ního m ni e (viz odstavec Napájecí sít´ové kabely: rozm ry p ípojek,
maximální pr m ry kabel  a utahovací momenty na stran 258). Alternativn  lze 
pou�ít dvouvodi ový stín ný kabel se stejným pr ezem vodi . Maximální délka 
kabelu( ) je 5 m. P ipojení viz schéma p ipojení napájení frekven ního m ni e na 
stran 32.

Povinné ji�t ní obvodu
Následující zapojení je d le�ité pro bezpe nost � p eru�uje p ívod napájecího 
nap tí v p ípad  závady chopperu vyvolávající zkrat:

� Vybavte frekven ní m ni  hlavním styka em. 

� Zapojte styka  tak, aby se vypnul p i rozepnutí tepelného spína e (p eh átý
rezistor vypíná styka ).

Zde je uveden jednoduchý p íklad schématu zapojení.

Nastavení parametr
Aby se umo�nilo rezistorové brzd ní vypn te ízení p ekro ení nap tí u 
frekven ního m ni e nastavením parametru 2005 na 0 (DISABLE).

ACS350

U1 V1 W1

L1 L2 L3

1

2

3

4

5

6

K1

Q Tepelný spína  rezistor

Pojistky
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Rozm ry

Rozm rové výkresy ACS350 jsou uvedeny ní�e. Rozm ry jsou udány v millimetrech 
a [palcích].
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Velikosti rám  R0 a R1, IP20 (instalace ve sk íni) / UL open
R1 a R0 jsou identické s vyjímkou ventilátoru na horní stran  R1. 

VAREMC
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Velikosti rám  R0 a R1, IP20 / NEMA 1
R1 a R0 jsou identické s vyjímkou ventilátoru na horní stran  R1. 

VAREMC
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Velikost rámu R2, IP20 (instalace ve sk íni) / UL open

VAREMC



Rozm ry

273

Velikost rámu R2, IP20 / NEMA 1

VAREMC
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Velikost rámu R3, IP20 (instalace ve sk íni) / UL open

VAREMC
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Velikost rámu R3, IP20 / NEMA 1

VAREMC
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