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NogkrwnE

Princip a pouziti

Servopohony jsou uréeny k ovladani viceotackovych ventild nebo Soupatek s nestoupajicim vietenem.
Montuji se pfimo podle zakladnich rozméri nebo na zakladé oboustranné odsouhlaseného vykresu
zakaznika.

Servomotor je fizen reverzaénim asynchronnim motorkem otacejicim se v obou smérech, v zavislosti na
signalu, pfipojeném na pohon. Zabérny moment se prenasi na vystupni hfidel pfimo pfevodem. Pracovni
zdvih se nastavuje pfestavenim polohovych mikrospinacu.

Popis

Servomotory jsou oto¢né, viceotaCkoveé, s konstantni ovladaci rychlosti. Motorek a samosvorny prevodovy
mechanizmus jsou ulozeny ve skfini z ocelového plechu. K této skfini a na vystupni hfidel se montuji rizné
upeviniovaci dily a spojky, potfebné ke spojeni s ovladanym zafizenim. VodiCe se pfFivadéji ucpavkovymi
vyvodkami.

Rizeni je tfibodovym zapojenim. Dojde-li v prib&hu otoéného pohybu k nasilnému zastaveni ovladaného
zafizeni, pohon se odpoji a sepne signalizaci poruchy.

Vybaveny mohou byt vedle polohovych vypinaéd a ru¢niho ovladani:
- dvéma signaliza¢nimi spinadci, stavitelnymi v celém rozsahu pracovniho zdvihu
- odporovym vysilatem polohy 100 Q (jednim nebo dvéma)
- odporovym vysilatem polohy s pfevodnikem signal 4 az 20 mA pro dvouvodiCové zapojeni do méfici
smycky (napéjeni pfimo z méfeného signalu)
- odporovym vysilatem polohy s pfevodnikem signal 0 az 20 mA, 4 az 20 mA, 0 aZz 10 V (samostatné
napdajeni galvanicky oddélené od vystupu).



3.

3.1

3.2

3.3

3.4

3.5

3.6

3.7

3.8

4.1

4.2
4.3

4.4

Provozni podminky

Servomotor je konstruovan pro prostfedi definované skupinou parametrd a jejich stupni pfisnosti IE 36 podle
CSN EN 60721-3-3 a provoznimi podminkami dle TP.

Teplota okolniho prostredi: -25 az + 55°C
PFi provozu v teploté pod —15°C a vlhkém prostfedi nutno zapoijit topny odpor, a to i je-li servomotor v klidu.

Relativni vlhkost okolniho prostredi:

10 az 100 % s kondenzaci s horni mezi vodniho obsahu 29 g H,O / kg suchého vzduch.

Atmosféricky tlak : 70 az 106 kPa
Vibrace:
- kmitoctovy rozsah [HZz] 10 az 150
- amplituda vychylky [mm] 0,15
- amplituda zrychleni [m.s?] 20

Pracovni poloha:

Libovolna, poloha se svislou osou vystupniho hfidele se povaZuje za zakladni. Nedoporucuje se v3ak
umisténi pod ovladané zafizeni.

Napajeni:
Druh napdjeci sité: 1/N/PEAC 230V, 50 Hz nebo AC 24 V, 50 Hz
Tolerance napajeciho napéti: +10%
Tolerance kmitoCtu sité: 48 az 52 Hz
PFikon: max. 39 VA
Topny odpor: max. 9 VA

Elektromagneticka kompatibilita:
Emise: pro prostifedi podle CSN EN 61000-6-4, CSN EN 61000-6-3
Rusivé napéti na sitovych svorkach 0,15 - 30 MHz podle CSN EN 55011: tfida B, skupina 1

Rusivé vyzafovani 80Mhz — 1Ghz podle CSN EN 55011: tfida B, skupina 1

Odolnost: pro prostifedi podle CSN EN 61000-6-2, CSN EN 61000-6-1

Elektrostatické vyboje podle CSN EN 61000-4-2: aroven 4kV, funkéni specifikace 1

Vné&j3i VF pole podle CSN EN 61000-4-3: troven 10V/m, 80-1000MHz,funkéni specifikace 1
Rychlé prechodové jevy podle CSN EN 61000-4-4: aroven 2kV/5 kHz, funkéni specifikace 1

R&zovy impuls podle CSN EN 61000-4-5: aroven 2/1kV, funkéni specifikace 1

Vné&jsi VF pole podle CSN EN 61000-4-6: aroven 10V, 0.15-80Mhz, funkéni specifikace 1

Poklesy a preruseni napajeni podle CSN EN 61000-4-11: Grovern 30% 0,5T a 60% 5t, funkéni specifikace 1

Technické Udaje

Jmenovity moment a otacky za min.: viz sortimentni tabulka
PFfesnost jmen. momentu a ot4cek: +10 %

Dobéh hridele se zatizenim: max. 0,5°

Vule hfidele pfi max 10% zatizeni: max. 1,5°

Casovy interval pro reverzaci: min. 50 ms (bez zatizeni)



4.5 Zatézovatel podle CSN EN 60034-1+A1+A2 ed. 2
PferuSovany chod S4 — 25%, 100 az 1200 cykld / hod

Kratkodoby chod S2 — 10 minut

4.6 Hystereze signaliza¢nich vypinacu:

max. 1,5 mm

4.7 Zatizitelnost polohovych vypinacl a signaliza¢nich vypinaéi: AC 250 V / 5A odporova zatéz

3A induktivni zatéz

4.8 Parametry odporového vysilace — vztazeno k max. zdvihu:

- celkovy odpor

- zbytkovy odpor v poloze ,Z“
- zbytkovy odpor v poloze , 0"
- nelinearita

- hystereze

- zatizitelnost

- napajeni

100Q+30Q
max. 10 Q
max. 10 Q
max. +1 %
max. 1 %
max. 120 mA
max. 12 V

4.9 Parametry odporového vysilace s prevodnikem 4 az 20 mA

- vztaZzeno k max. zdvihu
Napajeni:
ZatéZzovaci odpor:
Doba ustéleni po zapnuti napajeni:
Vystupni signal:
Zvinéni:

Nelinearita:
Hystereze:

DC 12 az 36 V z bezpec¢ného zdroje PELV ne SELV

u-12V

0,02 A [

30 minut

4 az 20 mA ss
20az 4 mA ss
max. 5%
max.+1 %
max. 1 %

MoZné Upravy parametrd viz Navod k obsluze

5. Ostatni udaje

Rozmérovy nakres je uveden na Obrazku 1 Navodu k obsluze.

Hmotnost cca 6 kg.

5.1 Servomotor je proveden podle CSN EN 61010-1 jako elektrické zaFizeni tfidy ochrany | pro poufZiti v sitich
s kategorii pfepéti v instalaci Il (pro AC 230 V), prepéti v instalaci lll (pro AC 24 V) a stupném znecisténi 2.
Servomotor ma vnitfni a vnéjsi ochrannou svorku, které jsou vzajemné propojeny. Servomotor nema pojistku

sitového napéajeni a musi se jistiti vn&jsi pojistkou podle CSN EN 60127-2.

5.2 Elektricky izola¢ni odpor:

5.3 Elektricka pevnost izolace:

min. 20 MQ

- servomotor s napajecim napétim AC 230 V:
a) obvod napajeni a signaliza¢nich vypina¢u proti ochranné svorce AC 1500 V
b) obvod napajeni a signaliza¢nich vypinacl proti obvodu vysilate AC 2300 V
¢) obvod vysilac¢e proti ochranné svorce AC 500V

- servomotor s napajecim napétim AC 24 V:
a) obvod napdjeni a signaliza¢nich vypinacu proti obvodu vysilate AC 740 V
b) obvod napéajeni a signaliza¢nich vypinacu proti ochranné svorce AC 500 V
c) obcod vysilac¢e proti ochranné svorce AC 500 V

5.4 Sroubové svorky pro pfipojeni vodicu do prafezu 1,5 mm?.

5.5 Stupef kryti dle CSN EN 60529:

IP 65



5.6 Udaje na vyrobku

5.6.1 Na Stitku servomotoru jsou nasledujici tdaje:
a) ochranna znamka
b) text ,Made in Czech Republic”
c) cislo vyrobku
d) vyrobni €islo
€) jmenovité napéti, kmitocet a pfikon
f) jmenovity moment
g) otacky za minutu
h) pracovni zdvih (pocet otacek otevreni)
i) stupen kryti
j) znacka shody CE

5.6.2 Ve viku servomotoru je pfipojovaci schéma.

6. Skladovani, dodavani a doprava

6.1 Skladovani
PFistroj je mozno skladovat pfi teploté okoli —20°C az +40°C s relativni vihkosti okolniho vzduchu max. 75%

6.2 Dodavani
Pfistroj se dodavd s dokumentaci: N&vod k obsluze - servopohon viceotdCkovy Ekorex PPV3
¢.TP0605/TPPPV3 v&etné pfiloh a pfipadné dalsi sjednanou dokumentaci mezi vyrobcem a odbératelem.

6.3 Doprava a skladovani
Pristroje se dodavaji v obalu, ktery zarucuje stabilitu po pusobeni mechanickych a teplotnich vlivi. Kompletni
pfistroj je dodavan v obalu s oznac¢enim dodavatele a odbératele.

6.4 Recyklace
Kazdy pfistroj je mozné rozdélit na jednotlivé druhy pouzitého materialu a podle zasad smérnice zabezpeceni
odpadového hospodarstvi SM-15 zajistit ulozeni a naslednou likvidaci.

7. Navod k obsluze

Tvofi samostatnou ¢ast, zadina dalSi strankou.
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Navod k obsluze —servopohon pakovy elektricky Ekorex PPV3 €. TP0605/TPPPV3

1. Montaz a nastaveni mechanické ¢asti, uvedeni do provozu

Servomotor se pfipoji na ovladané zafizeni pomoci Uhelniku nebo nosniku. Zplsob upevnéni je zfejmy
z rozmérového nakresu na obrazku 1 az 5.

Viko servomotoru se sejme po uvolnéni dvou matic. Po sejmuti vika je pfistupna svorkovnice pro pfipojeni
napéjeciho napéti, signalizacnich vypinacl a odporového vysilaée polohy, eventuelné pfevodniku 4 az 20
mA.

Vystupni hfidel se pFestavuje pomoci kola ruéniho ovladani, které vystupuje z pfiruby pohonu. Kolo se
vytahne dolu, az pricny kolik zapadne do drazky a aretacni pruzina zajisti rozpojeni pfevodu a spravnou
polohu pro ruéni otaceni. Otacenim se prestavi servomotor do potfebné polohy. Pfed uvedenim do provozu je
nutno rozevrit aretaéni pruzinu a zatlacit kolo do puvodni polohy. Zapnutim do chodu se rozpojeny prevod
automaticky vrati do zabéru, pokud se tak jiZz nestalo.

2. Nastaveni elektrické éasti, servis, opravy

Elektrické pfipojeni smi provadét alespori pracovnici znali podle § 5 VyhlaSky 50/178 Sb.

Servomotor se pfipoji na napajeci napéti az po mechanickém upevnéni k ovliddanému zafizeni a po sefizeni.
Pfipojeni se provede izolovanymi Cu vodi&i o max. prafezu 1,5 mm?, s celkovym izolaénim odporem min. 10
MQ max. @ vodi¢e 12 mm. Servomotor nema vlastni vypina¢ sitového napajeni. Souc€asti instalace u
servomotoru musi byt vypina¢ nebo jisti€, umistény v blizkosti zafizeni, umoZfujici odpojeni pfistroje od
napajeci sité. Schéma zapojeni a nakres svorkovnice je ve viku pfistroje a v pfiloze navodu.

Servomotor je vybaven fidici jednotkou, ktera jej odpoji, dojde-li k nasilnému zastaveni oviddaného zafizeni.
Zapojenim LED diody eventueln& dvou signalizacnich zarovek na 230V na svorkovnici podle schématu, je
obsluha informovéna o této situaci. Zarovky signalizuji dosazeni koncovych poloh, LED dioda zablokovani
pohonu. Po odstranéni divodu zablokovani je tfeba vypnou a znovu zapnout Fidici napéti s cca 3 sec
zpozdénim. Tim se obnovi ¢innost servomotoru.

Nastaveni koncovych polohovych vypinaci

Vypinace se nastavi na pozadovany zdvih po povoleni Sroubkd M2, posunutim v draZce tak, aby sepnuly
na pozadovaném zdvihu.

Nastaveni signaliza¢nich vypinaéu

Servomotor se nastavi postupné do poloh, které maji byt signalizovany. Posunutim v draZce, po povoleni
Sroubku M2 se zajisti sepnuti pfislusnych vypinacu.

Nastaveni vysilace
Vysilag je nastaven od vyrobce na zdvih dle objednavky.
V pripadé volby jiného zdvihu se provede sefizeni nasledujicim zpisobem:
LiSta se pohybovym Sroubem pfestavi do polohy zavieno (spodni hrana liSty od dorazu cca 2 mm).
- povoli se Sroub upevniujici Uhelnik s vysilacéem, vyméni se ozubené dvojkolo uréujici zdvih (dodava
vyrobni zavod), Ghelnik se nastavi do zabéru s ozubenym hfebenem a Sroub se dotahne.
- zkontroluje se hodnota zbytkového odporu, neodpovida-li €l. technické poZadavky, nastavi se
pootocenim hfidele potenciometru.
- téhlo se prestavi do polohy OTEVRENO a zkontroluje se hodnota zbytkového odporu dle &l. technické
poZadavky.
Vodi¢e obvodu vysilace mezivyvodkou a svorkovnici je nutno vloZzit do PVC trubicky.

Nastaveni vysilace s pfevodnikem 4 az 20mA
Pfevodnik je nastaven od vyrobce dle objednavky. Pfi zméné poloh ,Z* a ,0" jsou-li max. 15% zdvihu se
postupuje nasledujicim zplsobem:
- zkontroluje se zda je vysilaci potenciometr mezi polohou ,Z" a ,O" v ¢inném sektoru otaéeni soumeérné
(vizualné nebo zméfenim v koncovych polohach), poloha se upravi pooto¢enim hfidele potenciometru
- pFipoji se napéjeni (viz. schéma) podle typu pfevodniku
- servomotor se nastavi do polohy ,Z" a potenciometrem oznatenym ZERO se upravi poZadovana hodnota
dle typu (4mA, OmA, 0V)
- servomotor se nastavi do polohy ,,O0" a potenciometrem oznacenym SPAN se upravi poZadovana hodnota
dle typu (20mA, 10V)
- nastaveni polohy ,Z* a ,0" se opakuje aZ hodnoty souhlasi (vzajemné se ovliviiuji)
- je-lirozsah zmény vétSi a nelze tedy koncové polohy sefidit, musi se pfevodnik ve vyrobnim zavodé
vymenit




Zapojeni vysilaCe s pfevodnikem:
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SPAN | ZERO SPAN [ ZERO
o-10v |
4-20mA 0-20mA
+ ]
ha] Ts)17]1s]

DC 24V AC 24V

3. Uvedeni do provozu

Po montazi na ovladané zafizeni, sefizeni a pfipojeni na napajeci napéti je servomotor pfipraven
k provozu. Servopohon je vzdy nastaven v poloze zavieno. Pfi montazi jej spojte se zafizenim, které je
v nulové poloze.

Upozornéni!
Nedodrzeni pokynl uvedenych v ¢lanku 1 a 2 Navodu k obsluze zpusobi chybné technické parametry,
eventuelné i poruchy pfistroja bez naroku na zaruéni opravy.

Obsluha a udrzba

Rucéni ovladani servomotoru je mozné dle ¢&l. 1.3.

Ozubené kola a loziska jsou mazéana plastickym mazivem MOGUL LV2 M (pfisada sirnik molybdenicity).
Po ro€nim trvalém provozu se doporu€uje namazat potfebnéd mista uvedenymi mazivy.

4. Nahradni dily
Nahradni dily vyrobce dodava po predchozi dohodé.

Opravy provadi vyrobce. Do opravy se pfistroj zasila v plvodnim nebo rovnocenném obalu bez
prislusenstvi.

Adresa vyrobce:

Ekorex-Consult s.r.o.
Na Luzci 657
Lazné Bohdane¢ 533 41

tel +420 466 921 078
fax: +420 466 921 576
mail : ekorex@ekorex.cz
web :  www.ekorex.cz



mailto:ekorex@ekorex.cz
http://www.ekorex.cz

5. Sortimentni tabulka

PPV3- XX. X X. X X. X X
30 30Nm - 8ot/min Kroutici moment - ota¢ky za minutu
99 Podle dohody
0 230V/50Hz/60Hz  Napajeci napéti motoru
2 24V/50Hz/60Hz Pfi 60Hz je rychlost prestaveni o 20% vyssi
2 KPO, KPZ
4 KPO, KPZ, SO, SZ Pocet a oznac¢eni mikrospinact
9 Podle dohody
0 Bez vybavy
1 0-10V
2 0-20mA Samostatné napéjeni 24Vst
3 4-20 mA
4 4-20mA Dvouvodicoveé zapojeni 24Vss
5 0 - 100 ohm - 1x Odporovy signal
6 0 - 100 ohm - 2x
9 Podle dohody
0 TFfmen D70, 4xM8, spojka D16, drazka 6 mm
9 Podle dohody
X X Pocet otdCek otevieni

6. Schéma zapojeni a nakres svorkovnice
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KPO - koncovy vypinad pro polohu otevieno "0"
KFZ - koncovy vypinaé pro polohu zavieno "Z"
u N u S0 -signalizaéni vypinat pro polohu otevieno "0"
SZ  -signalizaéni vypina pro polohu zavieno "Z"
50H M - motorek
AC 230v C - kondenzator
AC 24V 50Hz R - topny odpor
v - odpaorovy vysilaZ 100 ohm
11 - odporovy vysilaZ s pfevodnikem 4-20 mA - dvouvodii
12 - odporovy vysilaZ s pfevodnikem 4-20 mA - EtyFvodic
P - signalizace pfetizeni LED dioda - 10 mA
(8] - signalizace otevieno 230Vsti2A
z - signalizace zavieno 230Vst/2A



7. Rozmérové nakresy variant pripojeni

7.1.Rozmérovy nakres — pfipojeni PPV3.XX.XX.X0.XX
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