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1. Princip a pouziti
Servomotory jsou uréeny k pfestavovani ovladacich organt (napf. ventil(), pro které jsou svymi vliastnostmi
vhodné.

Zabérna sila se pfenasi na matici tahla po stlateni sloupce talifovych pruzin umisténého mezi kuliCkovymi
loZisky, ve kterych je matice uloZzena. Posunutim matice v axialnim sméru jsou ovladany vypinace sily. Pfi
dosazeni hodnoty vypinaci sily, v obou smérech pohybu vystupniho tahla v celém pracovnim zdvihu, dojde
k jejich vypnuti.

Zdvih tahla servomotoru je pro polohu ,OTEVRENO" a ,ZAVRENO* uréen pracovnim zdvihem ventilu. Poloha
tahla ,OTEVRENO*“ musi byt vymezena dorazem mimo servomotor, nebo Ize pouzit polohovy mikrospinac
k vypnuti pohanéciho motoru.

Poloha sepnuti obou polohovych signalizaénich vypinacll je samostatné stavitelna v celém rozsahu
pracovniho zdvihu.

2. Popis

Servomotory jsou pfimocare, tahlové, s konstantni ovladaci rychlosti pfestaveni vystupni ¢asti. Reverzaéni
asynchronni motorek a samosvorny pfevodovy mechanismus, jsou uloZzeny ve skfini s odnimatelnym krytem.
VodiCe se pfivadéji ucpavkovymi vyvodkami. Vystupni tahlo je ukon&eno spojkou pro spojeni s ventilem.
Konstrukce je feSena tak, Ze je mozno prvky pro spojeni upevnit dle provedeni pfislusného ventilu (pfiruba,
sloupky apod.)

Rizeni je mozné bud tfibodovym zapojenim nebo ovladagem polohy, signdlem 0 az 1V, 0az 10V, 0 az 20
mA a 4 az 20 mA. Ten pfevadi vstupni analogovy signal na odpovidajici polohu servomotoru. Poloha je
snimana odporovym vysilacéem. M(ize byt doplnén ¢idlem pro hlidani maximalni teploty motoru, které jej po
prekro€eni nastavené hodnoty odpoji a sepne signalizaci. Vstupni signal Ize zménit propojkami, krajni polohy
nastavit tlacitky nebo pomoci pocitace. Tim Ize jesté nastavit horni a dolni pasmo necitlivosti, ménit prabéh
pohybu servomotoru vzhledem ke vstupnimu signalu (napf. linearni, kvadraticky, logaritmicky nebo
uzivatelsky ve 100 bodech), zplusob chovani oviadacl pfi prekroeni nastaveného rozpéti o 5 % (otevrit,
zavfit, bez reakce, dojezd do koncové polohy ve sméru signalu).



Vybaveny mohou byt vedle vypinacu sily, ukazatele polohy a ruéniho ovladani:

- dvéma signaliza¢nimi spinaci, stavitelnymi v celém rozsahu pracovniho zdvihu

- odporovym vysilatem polohy 100 W (jednim nebo dvéma)

- odporovym vysilaCem polohy s pfevodnikem signal 4 az 20 mA pro dvouvodi€ové zapojeni do méfici
smyc¢ky (napajeni pfimo z méfeného signalu)

- odporovym vysilatem polohy s pfevodnikem signal 0 az 20 mA, 4 az 20 mA, 0 az 10 V (samostatné
napajeni galvanicky oddélené od vystupu).

- kapacitnim vysilatem polohy CPT1/A — signal 4 az 20 mA, dvouvodi¢ (napajeni z pomocného
zdroje)

3. Provozni podminky

3.1 Servomotor je konstruovan pro prostiedi definované skupinou parametru a jejich stupni pfisnosti IE 36
podle CSN EN 60721-3-3 a provoznimi podminkami dle TP.

3.2 Teplota okolniho prostfedi: -25 a2 +55°C
Pfi provozu v teploté pod -15 °C a vinkém prostfedi nutno zapojit odpor, a to i je-li servomotor v klidu.

3.3 Relativni vihkost okolniho prostfedi:

10 az 100 % s kondenzaci s horni mezi vodniho obsahu 29 g H,O / kg suchého vzduchu.

3.4 Atmosféricky tlak: 70 az 106 kPa
3.5 Vibrace:

- kmitoc€tovy rozsah [Hz] 10 az 150

- amplituda vychylky [mm] 0,15

- amplituda zrychleni [m.s'z] 20

3.6 Pracovni poloha:

Libovolna, poloha se svislou osou vystupniho hfidele se povazuje za zakladni. Nedoporucuje se vSak
umisténi pod ovladané zafizeni.

3.7 Napajeni
Druh napdjeci sité: 1/N/PE AC 230V, 50 Hz nebo AC 24 V, 50 Hz
Tolerance napajeciho napéti: +10 %
Tolerance kmitoctu sité: 48 az 52 Hz
Pfikon: max.120 VA
Topny odpor: max. 9VA

Proti pfetizeni je motor chranén tepel. pojistkou, ktera vypne po doszeni teploty cca 130+ 5 °C.
3.8 Elektromagneticka kompatibilita:
Emise: pro prostiedi podle CSN EN 61000-6-4, CSN EN 61000-6-3
Rusivé napéti na sitovych svorkach 0,15 - 30 MHz podle CSN EN 55011: tfida B, skupina 1

Rusivé vyzafovani 80Mhz — 1Ghz podle CSN EN 55011: tfida B, skupina 1

Odolnost: pro prostiedi podle CSN EN 61000-6-2, CSN EN 61000-6-1

Elektrostatické vyboje podle CSN EN 61000-4-2: uroven 4kV, funkéni specifikace 1

Vné&jsi VF pole podle CSN EN 61000-4-3: uroven 10V/m, 80-1000MHz,funkéni specifikace 1
Rychlé pfechodové jevy podle CSN EN 61000-4-4: uroven 2kV/5 kHz, funkéni specifikace 1

Razovy impuls podle CSN EN 61000-4-5: uroven 2/1kV, funk&ni specifikace 1

Vné&jsi VF pole podle CSN EN 61000-4-6: uroven 10V, 0.15-80Mhz, funkéni specifikace 1

Poklesy a pieruseni napajeni podle CSN EN 61000-4-11: Groveri 30% 0,5T a 60% 5t, funk&ni specifikace 1



4. Technické udaje

4.1 Jmenovita sila a rychlost pfestaveni vystupni ¢asti: viz sortimentni tabulka

4.2 Pfesnost jmenovité sily: +10 %
PFfesnost rychlosti pfestaveni vystupni ¢asti: +10 %
4.3 Pracovni zdvih servomotoru: - min. 5 mm — bez vysilage
- min. 10 mm — s vysilatem
- max. 80 mm

Minimalni a maximalni pracovni zdvih je vymezen pracovnim zdvihem ventilu. Vypinace sily vypinaji pfi
dosazeni nastavené hodnoty sily v libovolné poloze pracovniho zdvihu.

4.3 Vule vystupni Easti pfi zatizeni 25 % jmenovité sily: max. 0,3 mm
4.5 Casovy interval pro reverzaci: min. 50 ms (bez zatizeni)
4.6 Zatézovatel podle CSN EN 60034-1+A1+A2 ed. 2:
Prerusovany chod S4 — 60%, 100 az 1200 cykld / hod
Kratkodoby chod S2 — 60 minut
4.7 Hystereze signaliza¢nich vypinaci : max. 1,5 mm.
4.8 Zatizitelnost polohovych vypinacll a signaliza¢nich vypinaca: AC 250 V / 5A odporova zatéz

/ 3A induktivni zatéz
4.9 Parametry odporového vysilade — vztazeno k max. zdvihu:

- celkovy odpor 100 W+ 3 W
- zbytkovy odpor v poloze ,Z* max. 10 W

- zbytkovy odpor v poloze ,O¢ max. 10 W

- nelinearita max. £ 1 %

- hystereze max. 1 %

- zatiZitelnost max. 120 mA
- napajeni max. 12V

4.10 Parametry odporového vysilace s pfevodnikem 4 az 20 mA - vztazeno k max. zdvihu

Napajeni: DC 12 az 36 V z bezpecného zdroje PELV ne SELV
u-12V
ZatéZovaci odpor: R;= %% %% % %Y [W
0,02 A
Doba ustaleni po zapnuti napajeni: 30 minut
Vystupni signal: 4 az20 mA ss
20az4 mAss

Zvinéni: max. 5 %
Nelinearita: max. + 1 %
Hystereze: max. 1 %

4.11 Parametry kapacitniho vysilaCe s pfevodnikem - vztazeno k max. zdvihu

- vystupni signal 4 — 20 mA (pfipadné 20 az 4 mA)
- nelinearita max. =1 %

- hystereze max. 1 %

- zatizitelnost max.20mA

- zvInéni max. 5 %

- napajeni 15az 28 DC

- zatéZovaci odpor 500 W

- standardni nastaveni sektoru vysilace 120°

Elektronika je galvanicky izolovana od pouzdra.



4.12 Parametry ovladace polohy

- vztaZeno k max. zdvihu
- napajeni AC 230 V, AC 24V
- vstupni signal s maximaini toleranci = 5 %

0az1V/10 kW, Ize zménit pomoci propojek, viz ¢1.2.7.1

0az10V /100 kW
0az20mA/100 W
4az20 mA /100 W

- vystup kontakt relé 250 V, 1 A

- chovani pfi poruse — dojede do koncové polohy ve sméru signalu (mozné i otevrit, zavfit, bez reakce)

- doba vypnuti 150 s + 10 % (2,5 min.) — nastaveni mozné 5 az 250 s

- obnoveni provozu — po vypnuti a zapnuti pfistroje
- horni pasmo necitlivosti 2 % [nastaveni mozné 2 az 5 %]
- dolni pasmo necitlivosti 2 % [nastaveni mozné 2 az 5 %]

- priibéh pohybu — linearni (mozno kvadraticky, logaritmicky nebo uzivatelsky, zadany ve 100 bodech)

Mozné Upravy parametrd viz €l. 2.7.5. Navod k obsluze

5. Ostatni udaje

Rozmérovy nakres je uveden na Obrazku 1 Navodu k obsluze.
Hmotnost: cca 10 kg

5.1 Servomotor je proveden podle CSN EN 61010-1 jako elektrické zafizeni tfidy ochrany | pro pouziti v sitich
s kategorii pfepéti v instalaci Il (pro AC 230 V), prepéti v instalaci lll (pro AC 24 V) a stupném znedisténi
2. Servomotor ma vnitfni a vné&jSi ochrannou svorku, které jsou vzajemné propojeny. Servomotor nema
pojistku sitového napajeni a musi se jistit vnéj§i pojistkou podle CSN EN 60127-2.

5.2 Elektricky izolani odpor:
5.3 Elektricka pevnost izolace:

- servomotor s napajecim napétim AC 230 V:
a) obvod napajeni a signaliza¢nich vypinacu proti ochranné svorce
b) obvod napajeni a signalizacnich vypinacl proti obvodu vysilace
c) obvod vysilace proti ochranné svorce

- servomotor s napajecim napétim AC 24 V:
a) obvod napajeni a signaliza¢nich vypinacu proti obvodu vysilace
b) obvod napajeni a signalizacnich vypinaél proti ochranné svorce
c¢) obvod vysilage proti ochranné svorce

5.4 Sroubové svorky pro pfipojeni vodi&ti do priifezu 1,5 mm?>.
5.5 Stupen kryti dle CSN EN 60529:
5.6 Udaje na vyrobku

5.6.1 Na Stitku servomotoru jsou nasledujici udaje:
a) ochranna znamka

b) text ,Made in Czech Republic*

c) Cislo vyrobku

d) vyrobni &islo

€) jmenovité napéti, kmitoCet a pfikon

f ) jmenovita sila

g) rychlost prestaveni

h) pracovni zdvih

i ) stupen kryti

j ) znac¢ka shody CE

5.6.2 Ve viku servomotoru je pfipojovaci schéma.

min. 20 MW

AC 1500 V
AC 2300 V
AC 500 V

AC 740V
AC 500 V
AC 500 V

IP 65.



6. Skladovani, dodavani a doprava

6.1 Skladovani
PFistroj je mozno skladovat pfi teploté okoli —20°C az +40°C s rel. vihkosti okolniho vzduchu max.75%
6.2 Dodavani

PFistroj se dodava s dokumentaci: Navod k obsluze - servopohon tahlovy elektricky Ekorex PTN7 &.
TPO605/TPPTN7 vcetné pfiloh a pfipadné dalSi sjednanou dokumentaci mezi vyrobcem a odbératelem.

6.3 Doprava a skladovani

Pristroje se dodavaji v obalu, ktery zaruCuje stabilitu po plsobeni mechanickych a teplotnich vlivQ.
Kompletni pfistroj je dodavan v obalu s oznaCenim dodavatele a odbératele.

6.4 Recyklace

Kazdy pfistroj je mozné rozdélit na jednotlivé druhy pouzitého materialu a podle zasad smérnice
zabezpecCeni odpadového hospodarstvi SM-15 zajistit uloZzeni a naslednou likvidaci.

7. Navod k obsluze

Tvori samostatnou ¢ast, za¢ina dalSi strankou.
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Navod k obsluze — servopohon tahlovy elektricky Ekorex PTN7 ¢. TP0605/TPPTN7
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Montaz a nastaveni mechanické ¢asti, uvedeni do provozu

Servomotor se pfipoji na ovladané zafizeni pomoci pfiruby nebo sloupkl. Zplsob upevnéni je zfejmy
z rozmérového nakresu na obrazku 1.

Viko servomotoru se sejme po uvolnéni dvou matic. Po sejmuti vika je pfistupna svorkovnice pro pfipojeni
napajeciho napéti, signaliza¢nich vypinacl a odporového vysilate polohy, eventuelné prevodniku 4 az
20mA.

Nastaveni servomotoru:

Pomoci ruéniho ovladani se nastavi tdhlo servomotoru cca 2 mm pfed dorazové sloupky v poloze
ZAVRENO. Téahlo ventilu stlagime téZ do polohy ZAVRENO. Vieteno ventilu se za$roubuje do spojky a
zajisti matici. Dotahnou se &tyfi Srouby na spojce a tim se zajisti matice spojky proti moznému otaceni
kuzelky ve ventilu (napf. od tlakovych razll v potrubi). Ruénim ovladanim se najede opakované do sedla
ventilu, ¢imz se ovéfi, zda momentovy spinac vypina do sedla ventilu a ne na dorazové sloupky.
Upozornéni: Servomotor je od vyrobce vzdy nastaven v poloze zavieno na parametry dle objednavky.
Respektujte tuto skuteCnost pfi montazi na ventil, jinak se pfi zméné polohy vystupniho tahla musi zménit i
nastaveni vysilacl na vystupu, ovladani polohy a vypinace KPO.

Vystupni hfidel se pfestavuje pomoci kola ru¢niho ovladani, které vystupuje s pfiruby pohonu. Kolo se
vytahne dolu, az pfiény kolik zapadne do drazky a aretaéni pruzina zajisti rozpojeni pfevodu a spravnou
polohu pro ruéni ota¢eni. Otacenim se prestavi servomotor do potfebné polohy. Pfed uvedenim do provozu
je nutno rozevfit aretaéni pruzinu a zatlacit kolo do puvodni polohy. Zapnutim do chodu se rozpojeny
pfevod automaticky vrati do zabéru, pokud se tak jiz nestalo.

Nastaveni elektrické ¢asti, servis, opravy

Elektrické pfipojeni smi provadét alespon pracovnici znali podle § 5 Vyhlasky 50/178 Sb.

Servomotor se pfipoji na napajeci napéti az po mechanickém upevnéni k ovladanému zafizeni a po
sefizeni. Pfipojeni se provede izolovanymi Cu vodi¢i o max. prlfezu 1,5 mm?2, s celkovym izolaénim
odporem min. 10 MW max. A kabelu 12 mm. Servomotor nema vlastni vypina¢ sitového napajeni. Soucasti
instalace u servomotoru musi byt vypina¢ nebo jisti€, umistény v blizkosti zafizeni, umoziiujici odpojeni
pfistroje od napajeci sité. Schéma zapojeni a nakres svorkovnice je ve viku pfistroje a v pfiloze navodu.

Nastaveni koncového polohového vypinace
Vypinaé KPO se nastavi na pozadovany zdvih po povoleni Sroubkd M2, posunutim v drazce tak, aby
sepnul na pozadovaném zdvihu.

Nastaveni signaliza¢nich vypinacu
Servomotor se nastavi postupné do poloh, které maji byt signalizovany. Posunutim v drazce, po povoleni
Sroubku M2 se zajisti sepnuti pfislusnych vypinacu.

Nastaveni vysilaCe

Vysila€ je nastaven do vyrobce na zdvih dle objednavky.

V pfipadé volby jiného zdvihu se provede sefizeni nasledujicim zplsobem:

lista s pohybovym Sroubem se prestavi do polohy zavieno (spodni hrana listy od dorazu cca 2 mm).

- povoli se Sroub upeviujici uhelnik s vysilatem, vyméni se ozubené dvojkolo uréujici zdvih (dodava
vyrobni zavod), Uhelnik se nastavi do zabéru s ozubenym hifebenem a Sroub se dotahne.

- zkontroluje se hodnota zbytkového odporu, neodpovida-li ¢l. Technické Udaje, nastavi se pootoCenim
hfidele potenciometru.

- tahlo se prestavi do polohy OTEVRENO a zkontroluje se hodnota zbytkového odporu dle &l. Technické
udaje.
Vodi¢e obvodu vysilace mezi vyvodkou a svorkovnici je nutno vlozit do PVC trubicky.

Nastaveni vysilaCe s pfevodnikem 4 az 20 mA

Pfevodnik je nastaven od vyrobce dle objednavky. Pfi zméné poloh ,Z*“ a ,O“ jsou-li max.15 % zdvihu se

postupuje nasledujicim zplsobem:

- zkontroluje se,zda je vysilaci potenciometr mezi polohou ,Z“a,0“ v ¢inném sektoru otaceni soumérné
(vizualné nebo zméfenim v koncovych polohach), poloha se upravi oto¢enim hfidele potenciometru



2.7

2.71

2.7.2

pfipoji se napajeni (viz. schéma) podle typu pfevodniku

servomotor se nastavi do polohy ,Z“ a potenciometrem oznacenym ZERO se upravi pozadovana
hodnota dle typu (4mA, OmA, 0V)

servomotor se nastavi do polohy ,0“ a potenciometrem oznacenym SPAN se upravi pozadovana
hodnota dle typu (20mA, 10V)

nastaveni polohy ,Z“ a ,0“ se opakuje az hodnoty souhlasi (vzajemné se ovliviuiji)

je-li rozsah zmény vétsi a nelze tedy koncové polohy sefidit, musi se pfevodnik u vyrobce vyménit

Zapojeni vysilade s pfevodnikem:

SPAN | ZERO SPAN [ ZERO
o-10v |
4-20mA 0-20mA
+\ -
ha] Ts17]1s]
S L o
DC 24V AC 24V

Nastaveni ovladace polohy
Ovladac¢ je nastaven od vyrobce na jmenovity zdvih, vstupni signal dle objednavky a dojezd do koncové
polohy ve sméru signalu pfi jeho ztraté.

P#i zménach téchto parametril se postupuje nasledujicim zplisobem:

Zmeéna vstupniho signalu u rozsahu zacinajicich nulou se provede zménou osazeni propojek dle tabulky:

Osazeni propojkami:

—

o
0az1V J1, J2 m O]

0az10V J2

2 ]

0Qaz20V J1,J3 J1,J2,J3

4az20V J1,J3

O

Zména vstupniho signélu na 4 az 20 mA nebo ze 4 az 20 mA na signaly zaCinajici nulou se povede
zmeénou osazeni propojek dle tabulky a naslednou kalibraci:

pfipojit nastavitelny zdroj signal proudu nebo napéti

pfipojit napajeni

stisknout tlac¢itka 1 a 2 na 5 sec., po jejich uvolnéni zaénou souhlasné blikat svitivé diody (rezim
NASTAVENI)

na zdroji nastavit doIni hodnotu napéti nebo proudu

servomotor pfestavit ruénim ovladanim do dolni polohy, musi blikat ob& LED, blikani pouze jedné
signalizuje dosazeni krajnimu dorazu a nebezpeci proto€eni snimace polohy, nutno pootocenim
potenciometru zvysit hodnotu odporu

stisknout tlacitko 1 do probliknuti diody (uloZeni této polohy do paméti)

na zdroji nastavit horni hodnotu napéti nebo proudu

servomotor pfestavit ruénim ovladanim do horni polohy, musi blikat obé& LED, blikani pouze jedné
signalizuje dosazeni krajniho dorazu a nebezpeci protoCeni snimace polohy, nutno pootoenim
potenciometru snizit hodnotu odporu

stisknout tla¢itko 2 do probliknuti diody (ulozeni této polohy do paméti)

stisknout tladitka 1 a 2 na 5 sec. (potvrzeni nastavenych hodnot do paméti EEPROM)

vypnout a zapnout napajeni servomotoru

na zdroji nastavit dolni hodnotu napéti nebo proudu, pfipojit napajeni a servomotor musi dojet do
dolni polohy
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- na zdroji nastavit horni hodnotu napéti nebo proudu, pfipojit napajeni a servomotor musi dojet do
horni polohy
Pozor: V prabéhu sefizovani nesmi dojit k pferuseni napajeni, jinak se cely postup musi opakovat!

Zména zdvihu nebo zména rozsahu vstupniho signalu v rozsahu 30 % pfisluSného jmenovitého rozsahu
se provede postupem uvedeném v ¢l. 2.7.2 — Navod na montaz, obsluhu a uadrzbu, s pozadovanymi
hodnotami vstupniho signalu a zdvihu.

PFfi zméné vétsi nez 30 % je nutné sefidit vysila¢ podle odstavce nastaveni vysilate pfiCemz kontrola
nastaveni koncovych poloh je podle blikani diod. Vstupni signal se nastavi pocCitatem za pouziti
nastavovaciho programu.

Poditatem, pfipojenym k ovladaci pomoci adaptéru a za pouZiti nastavovaciho programu, Ize nastavit:

- krajni polohy

- dolni pasmo necitlivosti 2 az 5 %

- horni pasmo necitlivosti 2 az 5 %

- teplotni ochranu motoru

- prubéh pohybu servomotoru vzhledem ke vstupnimu signalu (napf. linearni, kvadraticky, logaritmicky
nebo uzivatelsky ve 100 bodech)

- zpUsob chovani ovladace pfi pfekroceni nastaveného rozpéti o 5 % (otevfit, zavfit, bez reakce,
dojezd do koncové polohy ve sméru signalu)

Zaijisti servis vyrobniho zavodu nebo Ize zakoupit nastavovaci program a adaptér k pocitaci.

Nastaveni kapacitniho vysilaCe s pfevodnikem
Servomotor s vysilaCem jsou sefizeny na zdvih dle objednavky. V pfipadé volby jiného zdvihu se provede
sefizeni nasledujicim zplusobem:

- sefidi se zdvih dle odstavce nastaveni vysilace (bez kontroly zbytkového odporu)

- pfed zaCatkem sefizovani kapacitniho vysilace je nutno nalézt oblast, kde pfi zvétSujicim se zdvihu
narlista proudova hodnota

- po nalezeni této oblasti se nastavi v poloze zavieno hodnota 4 mA a to povolenim pfichytek a
mechanickym natoenim vysilace

- tahlo servomotoru se pfestavi do polohy otevieno a nastavi se hodnota 20 mA pootoenim trimru,
jehoz hfidel je vyvedena na zdani stranu vysilace, o 90° od pfivodnich svorek (nikoli v ose vysilace).
Pro sefizeni je nutno pouzit Sroubovak se Sitkou 3 mm. Trimr nema zarazky, nelze jej poSkodit
pretoCenim.

- v pfipadé, ze korekce proudu 20 mA je znaéna, je nutno opakovat sefizeni na 4 i 20 mA jesté jednou
dle pfedchozich odstavcll. Nedoporucuje se pouzit Uzké sektory pfili§ ¢asto, protoZe pfidavné chyby

Vodi¢e obvodu vysilace mezi vyvodkou a svorkovnici je nutno vlozZit do izolaéni trubicky.

Uvedeni do provozu

Po montazi na ovladané zafizeni, sefizeni a pfipojeni na napajeci napéti je servomotor pfipraven
k provozu. Servopohon je vzdy nastaven v poloze zavieno. Pfi montazi na ventil respektujte tuto
skute€nost.

Upozornéni!

NedodrzZeni pokynl uvedenych v ¢lanku 1 a 2 Navodu k obsluze zplsobi chybné technické parametry,
eventuelné i poruchy pfistrojl bez naroku na zaruéni opravy.

Obsluha a udrzba

Ruéni ovladani servomotoru je mozné dle ¢l. 1.4

Pohybovy Sroub je pfi vyrobé osetfen kluznym lakem MOLYKOTE zajistujici bezobsluzné trvalé mazani
po celou dobu zivotnosti a pfimazan tukem MOLYKOTE 165 LT. Ozubena kola a lozZiska jsou mazana
plastickym mazivem MOGUL LV2 M (pfisada sirnik molybdenicity). Po ro&nim trvalém provozu se
doporu€uje namazat potfebna mista uvedenymi mazivy.

Nahradni dily

Nahradni dily vyrobce dodava po pfedchozi dohodé
Opravy provadi vyrobce. Do opravy se pfistroj zasila v puavodnim nebo rovnocenném obalu bez
prislusenstvi.

Adresa vyrobce:

Ekorex-Consult s.r.o. tel : +420 466 921 078
Na Luzci 657 fax: +420 466 921 576
Lazné Bohdane¢ 533 41 mail : ekorex@ekorex.cz

web :  www.ekorex.cz


mailto:ekorex@ekorex.cz
http://www.ekorex.cz

5. Sortimentni tabulka

PTN7- XX. X X. X X. X X
11 16 kN Jmenovita sila 20 mm/min  Rychlost prestaveni
12 16 kN 25 mm/min
13 16 kN 32 mm/min
14 16 kN 50 mm/min
05 10 kN 80 mm/min
21 20 kN 20 mm/min
22 20 kN 25 mm/min
23 20 kN 32 mm/min
24 20 kN 50 mm/min
15 16 kN 80 mm/min
99 Podle dohody
0 230 V/50Hz/60Hz Napajeci napéti motoru
2 24 V/50Hz/60Hz PFi 60Hz se zvysi rychlost 0 20%
0
2 MO; MZ; KPO
5 Pocet a oznaceni mikrospinaci
6 MO; MZ; SO; SZ; KPO
9 Podle dohody
0 Bez vybavy
1 Vystup 0-10V
2 Vystup 0 - 20 mA Samostatné napajeni 24VAC
3 Vystup 4 - 20 mA
4 Vystup 4 - 20 mA Dvouvodi€ové zapojeni
5 Vystup 0 - 100 ohm Odporovy signal
6 Vystup 2 x 0 - 100 ohm
7 Vystup kapacitni vysila¢ 4-20 mA
9 Podle dohody
1 32 Zdvih tahla [mm]
2 40
3 50
4 62
5 70
6 80
1 0 sloupky M20 spojka M16x1,5
2 0 sloupky M20 spojka M20x1,5
3 0 sloupky M20 prodlouzené spojka M20x1,5

Tabulka plati pro tfibodové Fizeni servopohonu.
Po dohodé je mozné dodat Fidici signal 0-1V, 0-10V, 0-20mA, 4-20mA a ru&ni ovladani vné skfiné.
Objedna se PTN 7-XX.XX.XX. XX/ fizeni 4-20mA / RO



6. Schéma zapojeni a nakres svorkovnice
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KPO - koncovy polchovy vypina¥ pro polobu servometoru *O"

0-20mA AC 230V 50Hz
4-20mA AC 24V 50Hz

MO - vypina® sily pro polohu servomotoru "O"

MZ - vypimaé sily pro polohu servomotery “Z*
SO - signaliza®ni vypinad sily pro polohu servomotora "O"
SZ - signalizafmi vypinag sily pro polohu servomotora "Z"

AC 230V 50Hz

- gdporovy vysilag s plevodnikern 4-20 méA - zapojeni do smytky (napijeni pfime z méfeného signalu)

- odporovy vyeilad s pfevodoikem 4+20 mA - Eyfvodi€ové zapojenf (samostatné napéjent)

M -motorek

C  -lkondenzdtor

R -topny odpor

Y - odporovy vysilaZ 1000
Il

12

C1

- kapacitnf vysflas s pfevodnikem 4+20 mA



7. Rozmérové nakresy variant pripojeni

7.1. Rozmérovy nakres — pfipojeni PTN7.XX.XX.XX.10
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7.1. Rozmérovy nakres — pfipojeni PTN7.XX.XX.XX.30
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