SIEMENS 4502

ACVATIX™

Elektromotorické rotaéni pohony SAL..
pro meziprirubové klapky nebo

kohouty

s Uhlem otoceni 90°

e SAL31.. Provozni napéti AC 230V, 3bodovy ridici signal
e SAL61.. Provozni napéti AC/DC 24V, fidici signal 0...10 V, 4...20 mA,
0...1000 Q

e SAL81.. Provozni napéti AC/DC 24V, 3bodovy ridici signal

e SAL61.. Zpétna vazba od polohy, vynucené fizeni

e Pro pfimou montaz na mezipfrirubové klapky nebo kohouty; bez nutnosti
prizptsobeni

¢ Ruéni ovladani, zobrazeni polohy a indikace stavu pomoci LED

o Volitelné funkce s pomocnymi kontakty, potenciometrem

Pouziti
Pro ovladani mezipfirubovych klapek a kohoutll Siemens typu VKF41.., VKF46..,
VFW41.., VFL41.., VFW41..U a VBF21.. slouzicich jako regulaéni a uzaviraci
armatury v otopnych, vétracich a klimatizacnich
systémech.
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Prehled typl

Elektrické prislusenstvi

Poznamka:
ASZ61.1

Poznamka: ASZ7.5

2 Qvéfeni CE, UL

. o Sklad. Ohel | Y| provozni | ... . . | Doba Ruéni | noplikové
Objednaci €. < . . | momen vor Ridici signal | prestave | LED | nastaveni
Cislo natoceni t napéti ni 1) funkce
SAL31.00T10 Y S55162-A108 10 Nm
SAL31.00T20 Y S55162-A110 20 Nm 120 s
SAL31.00T40 Y S55162-A111 40 Nm AC 230V 3bodovy - -
SAL31.03T10 Y S55162-A109 0s
SAL31.03T10/FO5 Y | ss5162-A121 10 Nm
SAL61.00T10 ? S55162-A100 Zpétna
2) - i
SAL61.00T20 _ S55162-A102 20 Nm DCO..10V 120 s stlac?plfn vazba od
SAL61.00T40 ? $55162-A103 90° 40 Nm DC 4...20 mA v a ZaJIS_t_e- polohy, vy-
SAL61.03T10 2 S55162-A101 0...1000 Q % mmkEEJISt- hucensé fi-
s -
zeni
SAL61.03T10/F052 | ss5162-A123 10Nm |\ cipc 24 v
SAL81.00T10 ? S55162-A104 120’
SAL81.00T20 ? S55162-A106 20 Nm
SAL81.00T40 ? $55162-A107 40 Nm 3bodovy - -
SAL81.03T10 ? S55162-A105
SALSBL03TI0/F05? | sssicz-Alz2 10 Nm 30s
Y OQvéfeni: CE 3 Neni uréen pro trvalé pouZivani

. . Pomocny spinaé . Funkéni modul
Objednaci €. Potenciometr ASZ7.5
ASC10.51 AZX61.1
Sklad. &islo S55845-2103 $55845-2106 $55845-2107
Max. 2 celkem
SAL31.. Max. 2 Max. 1 -
SALG61.. - Max. 1 AZX61.1
Max. 2
SALS8L.. Max. 1 -

Instalace funkéniho modulu je nutna pouze v pfipadé, kdy je kotel zleva pro
SAL61..T10.

Pro kombinaci SIMATIC S5/S7 a zpétnou vazbu od polohy, doporu¢ujeme pohony
s DC 0...9.8 V zpétnym signalem.

Signalové Spicky, které vznikaji v potenciometru ASZ7.5 mohou zpUsobit chybové
hladeni na Siemens SIMATIC.

To neplati pro HVAC regulatory Siemens.

Divodem je, ze SIMATIC ma vysSi pfesnost a rychlejsi reakci.

Potenciometr se pouziva jako déli¢ napéti ve 3vodiCovém zapojeni.

Napajeni potenciometru pres posuvny kontakt mize snizit Zzivotnost.

Signalové 3Spicky pfi tomto provozu béhem zivotnosti narlstaji v poctu a sile.

ASZ7.5
s :

|
| 100%!
! |

1
| 0% !
! |
| |
o |
I 1
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Montazni sada

Mechanické Kryt proti
prislusenstvi Objednaci viivu ASK32N
& pocasi ASK31N pro VBI31.. D | ASK33N pro | ASK35N pro
) ASK39.1 VBF21.. VBE21.. |vciz1.v| VKFA4L. VKF45.. 2)
VBG31..Y
L S55845- S55845-
Sklad. ¢islo | S55845-2109 7100 S55845-7211 7101 S55845-7102
SAL..T10.. DN 65...150 |DN 40...50 4 4 -
SAL..T20 Max. 1 - DN 40...65
SAL..T40 DN 150...200 | DN 80...200
D Typy VBI31.., VCI31.., a VBG3L.. jsou k dispozici pouze do vyprodani zasob.
2 Typ VKF45.. byl nahrazen typem VKF46.. v roce 2000.
Objednavani
Priklad Objednaci €. Sklad. ¢islo Popis MnozZstvi
SAL31.00T10 S55162-A108 Rotaéni pohon
ASZ7.5 S55845-7106 Potenciometr
Dodavka Pohony, ventily a pfisludenstvi jsou baleny zvlast.

Sada nahradnich dilt

Sklad. ¢islo
8000060844

Kryt skFiné

2 adaptéry

A 1 ks 14 mm
L\q‘%yj 1 ks 11 mm

4 Srouby

@BE 2 ks M5 x 20 mm
5@ 2 ks M6 x 20 mm
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Kombinace

SAL.. SAL..T10| SAL..T10/F05 | SAL..T20| SAL..T40
Uhel natoéeni °
Toéivy moment 10 Nm ] 20Nm | 40 Nm
Kvs Apmax
Kohouty Katalogovy list] Typ ventilu 1) | DN [m3/h] | Montazni sada [kPa]
PN6 N4241|vBF21.40 40 [25
3 VBF21.50 50 [40 ASK32N
DR<] VBF21.65 65 |63
VBF21.80 80 [100 30 . - -
VBF21.100  [100 | 160 ASK31N
VBF21.125  [125|550
1°C...120 °C VBF21.150  [150 | 820
. Aps
Skrtici klapky [kPa]
PN16 N4131| VKF41.40 40 |50
VKF41.50 50 [80
pod VKF41.65 65 [200 500 )
VKF41.80 80 [400
VKF41.100  [100 | 760 ASK33N i i
VKF41.125 [125[1000 300
o VKF41.150 [150 [2100 250 400
-10 °C...120 °C VKF41.200  [200 {4000 125 300
PN6/10/16 A6V101029254 | VFW41.40U |40 [40
pod ﬁi!i VFW41.50U {50 [100
ety VFW41.65U |65 |155 500
7 *Q”% VFW41.80U  [80 [260 ) ) ) )
'J%'I!; il VFW41.100U | 100 |520
N/ VFW41.125U [125 [ 820 300
\%J VFWA41.150U [150 | 1600 250
-20 °C...120 °C VFWA41.200U | 200 [ 4000 125
PN16 7 N4136 | VKF46.40 40 |50 -
= VKF46.50 50 [85 - 1600 -
pod - VKF46.65 65 [215 -
VKF46.80 80 [420 - . 1600
VKF46.100  [100 | 800 - - 1200
-10 °C...120 °C VKF46.125 [125[1010 - 800
PN6/10/16 A6V101029242 |\ /r\va1 40 40 |40
pod VFWA41.50 50 (100 ASK41NF04SP 1600 -
.s;'l
,?t; VFWA41.65 65 |155
( f]: VFW41.80 |80 (260 1600
4,} VFWA41.100 [100 |520 ASK41NFO5SP - 1200
120 °C...120 °C VFW41.125 [125 | 820 800
PN10/16 A6V101029242 | vFL41.40 40 |40
| o | tﬂﬂj VFL41.50 50 [100 ASK41NF04SP 1600 -
K VFL41.65 65 [155
(f{ %% VFL41.80 80 (260 1600
| ] -
é.\U{ )\pi VFL41.100 100 [520 1200
i i
Q%Wéj ASK41NFO5SP B
VFL41.125 125 [ 820 800
-20 °C...120 °C
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Dokumentace

Poznamky

Podrobnou informaci o nové generaci pohont Ize najit v zakladni dokumentaci
"Electromotorické pohony SAX.., SAL.." (CE1P4040en).

Tato dokumentace popisuje charakteristiky kombinaci ventilu a pohonu, popisuje
funkce DIL pfepinacl:

Nastaveni jsou uvedena pod A6V12050595 (Pfehled charakteristik DIL pfepinacéu)

Souvisejici dokumentaci, jako prohlaseni o zZivotnim prostfedi, CE prohlaseni atd., Ize
stahnout z adresy: http://siemens.com/bt/download

Projektovani
SAL 31../ SAL81..

Kazdy 3bodovy pohon musi byt fizen svym vlastnim regulatorem, viz. "Schémata
zapojeni" (strana 11).Schéma zapojenill

Az 10 pohonll mlze bézet paralelné na regulaénim vystupu 1 mA. Modulaéni

SAL61.. " & :
pohony maiji vstupni impedanci 100 kQ.
PFi zapojeni "kotel zleva" je nutné instalovat funkéni modul AZX61.1.
e~
+r
- -
Montaz V interiéru V exteriéru 1)
e
:"' s Bey \‘\
'l' ',I \‘
]
A v - v
DX DX XO®
N <
g ?
<
1) Pouze pfi pouziti krytu proti vlivu pocasi ASK39.1
Udrzba
Rotacni pohony jsou bezudrzbové.
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Likvidace

Vyrobek je z hlediska likvidace povazovan za elektrické a elektro-
nické zarizeni dle pfislusné evropské smérnice a nesmi byt likvido-
van s domacim odpadem.

o Odevzdejte na k tomu uréenych sbérnych mistech.

[ ] e Dodrzujte vSechny mistni a aktualné platné zakony a nafi-
zeni.

Zaruka
Technicka data uvedena v kapitole "Kombinace" (strana 4) jsou zaru¢ena pouze pfi
pouziti uvedenych ventild Siemens.Kombinace4
POZNAMKA Pri pouziti pohonti s kohouty jinych vyrobcl, musi spravnou funkci zajistit
uzivatel, Siemens nepfrijima za takové reseni odpovédnost. Pouziti rotacnich
pohontd SAL..T10.. s mezipfirubovymi klapkami je povoleno jen pro klapky
Siemens fady VKF41.. a VFW41..U.
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Technické udaje

SAL..

Napajeni

Provozni napéti
SAL31..
SAL61..
SAL81..

AC 230 V +15%
AC 24V £20%/DC 24V + 20% / -15% (SELV)
AC 24 V £20% / DC 24 V + 20 % / -15% (SELV)

Frekvence

45...65 Hz

Jisténi privodniho vedeni (EU)

e Pojistka pomala 6...10 A
e Jistic max. 13 A,
Charakteristika B, C, D dle EN 60898
e Zdroj s proudovym omezenim do max. 10 A

Spotfeba pfi 50 Hz

SAL31.00T10 pfi pohybu pohonu |3,5VA/2W
SAL31.00T20 pfi pohybu pohonu [|4,5VA/2,75W
SAL31.00T40 pfi pohybu pohonu |7 VA/4 W
SAL31.03T10 pfi pohybu pohonu |5,5 VA/3,25 W
SAL31.03T10/F05 pfi pohybu pohonu |5,5 VA/3,25W
SAL61.00T10 pfi pohybu pohonu |5VA/25W
SAL61.00T20 pfi pohybu pohonu |6 VA /2,75 W
SAL61.00T40 pfi pohybu pohonu |9 VA/4 W
SAL61.03T10 pfi pohybu pohonu |7,5VA/35W
SAL61.03T10/F05 pfi pohybu pohonu |7,5VA/35W
SAL81.00T10 pfi pohybu pohonu |3VA/2W
SAL81.00T20 pfi pohybu pohonu |4 VA /2,75 W
SAL81.00T40 pfi pohybu pohonu |6 VA /3,75 W
SAL81.03T10 pfi pohybu pohonu |5VA/3,5W
SAL81.03T10/F05 pfi pohybu pohonu |5 VA/35W
Provozni udaje Doba prestaveni (pro uvedenou jmenovitou
Uhlovou rotaci)
SAL31.00.., SAL61.00.., SAL81.00 |120s
SAL31.03T10.., SAL61.03T10.., SAL81.03T10.. |30s

SAL61.. (DC 0...10 V)Spotteba proudu
Vstupni impedance

Tocivy moment SAL..T10.. |10 Nm pfi béhu / min. 4 Nm pfi stani
SAL..T20 |20 Nm pfi béhu / min. 14 Nm pfi stani
SAL..T40 |40 Nm pfi béhu / min. 14 Nm pfi stani
Uhel otogeni 90°
Pripustna teplota média (ventil pfipojen) -10...120°C
Signalni vstupy Ridici signal Y 3bodovy
SAL31.., SAL81..
SAL31.. Napéti |AC 230 V +15%
SALS8L.. Napéti |AC24V +20%/DC24V +20%/-15%

<0,1mA
2100 kQ

SAL61.. (DC 4...20 mA) Spotifeba |DC 4...20 mA £ 1%
proudu
Vstupni impedance | <500 Q
Paralelni provoz SALG61.. < 10 (podle vykonu regulatoru)
Vynucené fizeni Ridici signal "Z” SAL61.. R=0...1000 Q, G, GO
R =0...1000 Q| otoceni je umérné hodnoté odporu
svorka Z pfipojena na svorku | 90° V)
G
svorka Z pfipojena na svorku [ 0° Y
GO
Napéti | Max. AC 24 V + 20%
Max. DC 24 V + 20% / -15%
Spotreba proudu ] < 0,1 mA
Zpétna vazba od Zpétna vazba od polohy U SAL61..|DCO0...10 V
polohy
impedance zatéze | >10 kQ res.
Zatizeni] Max. 1 mA

Pripojovaci kabel

Prarez vodice

0,75...1,56 mm2, AWG 20...16 2)

Pfipojovaci kabel

Prostup pro kabel

2 prostupy ©20,5 mm (pro M20)
1 prostup ©25,5 mm (pro M25)
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Stupen kryti Stupen kryti montaz svisle az vodorovné IP54 dle EN 60529 3)
TFida izolace dle EN 60730
SAL31.. AC 230 V]I
SAL61.. AC/DC 24 V]l
SALS81.. AC/DC 24 V]Il
Zivotni Provoz IEC 60721-3-3
podminky Klimatické podminky TFida 3K5
Montazni pozice v interiéru, chranéné pred vlivy pocasi
Teplota -15...55°C
VIhkost (bez kondenzace) 5...95%r.v.
Preprava IEC 60721-3-2
Klimatické podminky Tfida 2K3
Teplota -25...70°C
VIhkost <95 % r.v.
Skladovani IEC 60721-3-1
Klimatické podminky Tfida1K3
Teplota -15...55°C
VIhkost 5...95 % r.v.
Max. pfipustna teplota média v pfipojeném ventilu | 120 °C
Normy a smérnice Vyrobkova norma EN 60730-x

Elektromagneticka kompatibilita (pouziti)

Pro rezidenc¢ni, komeréni a primyslové prostiedi

EU shoda (CE)

CE1T4502X1 4

RCM shoda

A5W00002575 ¥

EAC shoda

Eurasia Conformity pro vSechny SAL..

AC 230V
AC/DC 24V

UL, cUL

UL 873 http://ul.com/database.
File number E35198

Zivotni prostiedi

Prohla8eni o vlivu vyrobku na Zivotni prostfedi

CE1E4502en 4) obsahuje posouzeni vlivl vyrobku
na zivotnim prostredi (smérnice RoHS, materialové
sloZeni, baleni, environmentalni vyhody, likvidace).

Rozméry

viz ,Rozméry* (strana 12)Rozmeéry12

Hmotnost

Bez obalu

viz ,Rozméry* (strana 12)Rozmeéry12

1) Sledujte nastaveni sméru otaceni na prepinaci DIL
2) AWG = americka norma.
3) Také pii pouziti krytu proti vlivu pogasi ASK39.1

4) Dokumentaci Ize stahnout na http://www.siemens.com/bt/download.

Prislusenstvi 1)

Potenciometr ASZ7.5
Napéti
Proud

0...1000 Q £ 5%
DC 10V
<4 mA

Pomocny spina¢ ASC10.51
Jisténi pfivodniho vedeni
Instalace v USA, UL & cUL

parametry pfepinace

AC 24...230 V, 6 (2) A, nastavitelny
Viz. ¢ast Napajeni
AC 24 V tfida 2, 5 A pro bézné pouziti

1) certifikace UL pro USA
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Schéma zapojeni

Vnitfni zapojeni
SAL31..

PrisluSenstvi

A a / nebo B
1x ASC10.51
AC24V..230VIB(A
v
81
AC 230V
vy
Y1ly2? I | 1x ASC10.51
| ] -
AC 24V 230 V/B(JA 2
M H
@ | A | B St EEEH
g nebo 1 x ASZ7.5
N i i ¥ é SELV/PELW 0...1000 £
H o 508
153 152 P1 ‘Fz |P3
100%
0% é
E]
SALG61.. AC24V 420 mA Prisluenstvi
[t} 0;10V 3612;ogo A a/ nebo B
G ! Y |z I 1x ASC10.51 1x ASC10.51
AC 24V 230 VI/E(IA AC24V..230VIGB(A
100% v v
O] 11 : :
0% @
g
| ! ] | g . =
G0 | U M | | g g
v = 2
DCo.. 10V (83 [52 [s3 [82
SALS1.. Prislusenstvi
A a / nebo B
1x ASC10.51
AC 24V 230 VIB(IA
hd
AC 24V St
vy
yiyz | | 1x ASC10.51
| |
AC 24V..230V/E (3 A 3
M E
@ | A | B st 53 152
s nebo 1 x ASZ7.5
(o]
| ] é g SELV/PELV owgggg
G I | % & 01350
[s3 [s2 P1 ‘FZ |P3
100%
0% é
H
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Pripojovaci svorkov-

AC 230 V, 3bodovy

nice E— Systémova nula (SN)
SAL31.. - E— Ridici signal (vieteno pohonu se otaéi ve sméru hodinovych rugicek)
gﬁl— Ridici signal (vieteno pohonu se otagi proti sméru hodinovych rugisek)
SALG61L.. AC/DC 24V, DC 0...10 V/ 4...20 mA / 0...1000 Q
2— Systémova nula (SN)
|G~ Systémova faze (SP)
;— Ridici signal DC 0...10 / 4...20 mA
M|~ Systémova nula
2 E— Zpétna vazba od polohy DC 0...10 V — (méfi se vci svorce M)
g Z— Ridici signal nuceného fizeni AC/DC <24V, 0...1000 Q
SALS8L1.. ACIDC 24 V, 3bodovy

Systémova faze (SP)

Ridici signal (vieteno pohonu se otaéi ve sméru hodinovych rugicek)

HED

4040718

Ridici signal (vieteno pohonu se otadi proti sméru hodinovych rugisek)

Pripojovaci svorky pfi-

slusenstvi

Pomocny spinac Nastavitelné body prepnuti, AC 24...230 V

ASC10.51 [1F  systemova faze (sP) =
e TP _Iz" Zavira (vieteno pohonu se otaci ve sméru hodinovych rugicek)

| Otevira (vieteno pohonu se otaci proti sméru hodinovych rucicek)

AC24V._230V/6(3)A
v

7

40402

4040504

[s3]s2

Potenciometr Nastaveni nulového bodu, DC 10 V SELV/PELY 0...1000 ()

0..200 Q2
, , A 0 1380
Systémova nula P |p2 |p3
§ ~ 0..xQ
8
g élE'— x..00Q 100%
2
x =135 Q, 200 Q;1000 Q g
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Schéma zapojeni
z L
SAL3L.. 1
A Pohon
Y1 Y2 N N1 L féze
’ ‘ N Nulovy vodi¢
" v N1 Regulator
Y1,Y2  Ridici signaly
N A
! N

SAL61..
8P
I ! fimn
<] 1 = a1
i ==
i Y I ER PN Y P I MiiaalF4
L i i i RS
i i i P
GO Y M RS- ogmm- o
RS |
G Y M U Z |
i
1
I
|
b GO A |
% 1 . SN
A Pohon
F2 Termostat mrazové ochrany; svorky:

1 - 2 nebezpedi zamrazy / €idlo je rozepnuté (termostat spina pfi mrazu)
1 — 3 normaini provoz
F3 Ochrana prehrati

F4 Monitor mrazové ochrany s vystupnim signalem 0...1000 Q, nepodporuje QAF21.. nebo
QAF61..
M Systémova nula

N1 Regulator
SN Systémova nula
SP Systémovy potencial AC / DC 24 V

U Zpétna vazba od polohy — (méfi se vuci svorce M)
Y Ridici signal
Z Ridici signal nuceného Fizeni
SALS81..
- sp
]
S G
A Pohon
N1 regulator
SN Systémova nula
Y1 Y2 | A SP Systémovy potencial AC / DC
24V
Y1 Y2 G Y1, Y2 Ridici signaly
GO N1
L s
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Rozméry

Rozméry v mm

T3 T

A
A

£
8
=
g
g
1 SAL.. M25
2 SAL.. M20
Typ A B C C1 Cc2 D E F G H > 4.4 @
SAL..T10.. SAL..T20 SAL..T40
SAL.. 160 | 124 [ 150 | 68 82 82 88 42 50 70 100 200 1,475 1,600 1,625
Véetné
+25 | 154 | 300 | 200 | 100 - - 1,710 1,835 1,860
ASK39.1
S montazni sadou -
ASK3..N %
il [
|
* |
| I
- ' |
7 | // | |
§ 8
=
[ g
g
L |
D1 E1 E2
Typ Al D1 E1l E2
SAL.. véetné
188 88 80 44
ASK3..N
Véetné ASK39.1 +25 - - -
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Cisla revizi dokumentace

Objednaci €.

Platné od revize ¢.

SAL31.00T10

SAL31.00T20

SAL31.00T40

SAL31.03T10

SAL31.03T10/FO5

SAL61.00T10

SAL61.00T20

SAL61.00T40

SAL61.03T10

SAL61.03T10/FO5

SAL81.00T10

SAL81.00T20

SAL81.00T40

SAL81.03T10

SAL81.03T10/FO5

>|m|w|o|m|>|m|m|o|m|>|m|w|o|m
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